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Sékerhet 17

Sakerhet

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet innehaller sakerhetsinstruktioner som maste tilldampas vid installation, drift

och service av frekvensomriktaren. Underlatelse att folja sékerhetsinstruktionerna

kan medféra kroppsskada och dédsfall, liksom skador pa frekvensomriktaren, motorn

och den drivna utrustningen. Las sakerhetsinstruktionerna innan du bérjar arbeta &
med frekvensomriktaren.

Betydelse hos varningar

Varningar informerar om foérhallanden som kan leda till allvarliga skador, dédsfall
och/eller skada pa utrustningen, och ger information om hur faran kan undvikas.
Nedan féljer nagra vanligt forekommande symboler i denna anvandarhandledning:

Varning for farlig spanning varnar for situationer dar elektricitet kan orsaka
kroppsskada och/eller skada pa utrustning.

Allmén varning varnar for férhallanden, andra &n sadana som ar relaterade
till elektricitet, som kan orsaka skada pa personer och/eller skada pa
utrustningen.
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Sakerhet vid installation och underhall

Dessa sakerhetsinstruktioner riktar sig till alla som arbetar med frekvensomriktaren,
motorkabeln eller motorn.

Elektrisk sakerhet

VARNING! Underlatenhet att folja instruktionerna kan medféra personskador
och dédsfall samt utrustningsskador.

Endast kvalificerade elektriker far installera och underhalla frekvensomriktaren!

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, motorkabeln eller motorn nar
matningsspanning ar applicerad. Nar matningen har franskilts, vanta alltid

5 minuter for att Iata mellanledskondensatorerna ladda ur innan nagot arbete
utfors pa frekvensomriktaren, motor eller motorkabel.

Kontrollera féljande genom att mata med en multimeter (impedans minst 1

Mohm):

1. att detinte finns spanning mellan nagon av frekvensomriktarens ingangsfaser
(U1, V1 och W1), och jord

2. att det inte finns spanning mellan nagon av anslutningarna BRK+ och BRK-,
och jord.

Arbeta aldrig med styrkablarna om frekvensomriktaren eller dess externa

styrkretsar ar spanningssatta. Externt matade mandverkretsar kan leda farliga

spanningar aven om matningen till frekvensomriktaren ar bruten.

Gor inga isolations- eller spanningshallfasthetstest pa frekvensomriktaren.

Koppla bort det interna EMC-filtret nar frekvensomriktaren ansluts till ett IT-system,
dvs. till ett icke direktjordat eller impedansjordat (6ver 30 ohm) jordat matningsnat.
Annars kommer systemet att jordas via omriktarens EMC-filterkondensatorer. Detta
kan orsaka fara eller skada frekvensomriktaren. Se sidan 50. Obs! Nar det interna
EMC-filtret ar bortkopplat &r omriktaren inte EMC-kompatibel utan externt filter.

Koppla bort det interna EMC-filtret nar frekvensomriktaren ansluts till ett
impedansjordat TN-system. Annars kommer frekvensomriktaren att skadas.
Se sidan 50. Obs! Nar det interna EMC-filtret ar bortkopplat ar omriktaren inte
EMC-kompatibel utan externt filter.

Alla kretsar for klenspanning (ELV) som ar anslutna till frekvensomriktaren maste
anvands inom en zon med ekvipotential, dvs. en zon dar alla atkomliga ledande
delar ar sammankopplade for att undvika farliga spanningar mellan dem. Detta
uppnas genom korrekt anlaggningsjordning.

Obs!

Aven nar motorn &r stoppad finns det farlig spanning pa kraftplintarna U1, V1, W1
och U2, V2, W2 samt BRK+ och BRK-.
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Frekvensomriktare med permanentmagnetiserad synkronmotor

Nedan foljer ytterligare varningar, som berér permanentmagnetiserade synkronmotorer.
Underlatenhet att folja instruktionerna kan medftra personskador och dddsfall samt
utrustningsskador.

VARNING! Arbeta inte pa frekvensomriktaren medan den permanentmagneti-

serade motorn roterar. Nar matningsspanningen ar bruten och véxelriktaren
stoppad kan en roterande permanentmagnetiserad synkronmotor mata effekt till
frekvensomriktarens mellanled, sa att matningsanslutningarna blir spanningssatta.

Fore installations- och underhallsarbete pa frekvensomriktaren:
+ Stoppa motorn.

+ Kontrollera att det inte finns ndgon spanning pa frekvensomriktarens
kraftanslutningar enligt steg 1 eller 2 — om mdjligt, enligt bada stegen.

1. Franskilj motorn fran frekvensomriktaren med en sékerhetsbrytare eller
motsvarande. Mat att att det inte finns nagon spanning pa frekvensomriktarens
in- eller utgangsanslutningar (U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+, BRK-).

2. Kontrollera att motorn inte kan komma att rotera medan arbete pagar.
Sakerstall att inga andra system, som hydrauliska startapparater, kan komma
att vrida motorn direkt eller via nagon form av mekanisk koppling.Kontrollera
genom matning att det inte finns nagon spanning pa frekvensomriktarens in-
eller utgangsanslutningar (U1, V1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-). Jorda
frekvensomriktarens utgangar tillfalligt genom att férbinda dem med varandra
och med PE.

Allman sakerhet

VARNING! Underlatenhet att folja instruktionerna kan medfora personskador
och dddsfall samt utrustningsskador.

» Frekvensomriktaren kan inte repareras i falt. Férsok aldrig reparera en felbehaftad
frekvensomriktare. Kontakta narmaste ABB-aterforsaljare eller auktoriserad
verkstad for byte av hela enheten.

» Var noga med att inga borrspan kommer in i frekvensomriktaren under installation.
Elektriskt ledande stoft i frekvensomriktaren kan leda till felfunktion och skador.

» Sakerstall tillracklig kylning.
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Saker igangkorning och drift

Dessa varningar riktar sig till alla som planerar drift och igangkdrning av frekvensom-
riktaren, samt till operatorerna.

Elektrisk sakerhet

Frekvensomriktare med permanentmagnetiserad synkronmotor

Nedan féljer ytterligare varningar, som berdr permanentmagnetiserad synkronmotorer.
Underlatenhet att folja instruktionerna kan medféra personskador och dédsfall samt
utrustningsskador.

VARNING! En permanentmagnetiserad synkronmotorn bdr inte arbeta vid
varvtal éver 1,2 ganger markvarvtalet. Overvarvning av motorn leder il
Overspanning som kan ge frekvensomriktaren bestaende skador.

Allman sakerhet

/_\ VARNING! Underlatenhet att folja instruktionerna kan medféra personskador
och dédsfall samt utrustningsskador.

» Fore instdlining och driftsattning av frekvensomriktaren, kontrollera att motorn och
all driven utrustning lampar sig for drift inom hela det varvtalsomrade som
frekvensomriktaren erbjuder. Frekvensomriktaren kan styra motorn till varvtal
hdgre eller 1agre &n det varvtal som skulle bli aktuellt om motorn vore ansluten
direkt till det matande natet.

» Aktivera inte automatisk felaterstallning om denna funktion skulle kunna leda till
farliga situationer. Om nagon av dessa funktioner aktiveras aterstalls frekvensom-
riktaren och startar om efter ett fel.

+ Styrinte motorn med en AC-kontaktor eller natfranskiljare. Anvand mandverpanelens
start- och stopptangenter och eller externa kommandon (I/O eller faltbuss).
Max tillatet antal uppladdningscykler for DC-kondensatorererna (dvs. max starttathet
genom spanningstillslag) ar tva per minut och max totalt antal uppladdningar ar
15 000.

Obs!

*  Om en yttre kalla for startkommando &r vald och &r i lage ON, kommer
frekvensomriktaren att starta omedelbart efter spanningsaterkomst eller
felaterstallning, utom om frekvensomriktaren ar konfigurerad for pulsstyrning (3-
trads) av start- och stoppfunktioner.

» Nar styrplatsen inte ar satt till Lokal (dvs. nér LOC inte visas pa displayen),
stoppar tangenten STOP pa mandverpanelen inte drivsystemet. For att stoppa
frekvensomriktaren via mandverpanelen, tryck forst pa tangenten LOC/REM
och darefter pa tangenten STOP (&>.
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Inledning till
anvandarhandledningen

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver tillampbarhet hos, malgrupp for och syfte med denna anvandar-
handledning. Det beskriver innehallet i detta dokument och ger en lista dver relate-
rade anvandarhandledningar for ytterligare information. Har finns ett flédesschema
over de enskilda stegen vid mottagningskontroll, installation och idrifttagning av frek-
vensomriktaren. | flidesschemat refereras till olika kapitel/avsnitt i detta dokument.

Tillampbarhet

Detta dokument galler for frekvensomriktare ACS355 med mjukvaruversion 5.100
eller senare. Se parameter 3301 PROGRAMVERSION pa sid 268.

Malgrupp

Lasaren forvantas ha grundlaggande kunskap om elteknik, kabeldragning, elektriska
komponenter och elschemasymboler.

Dokumentet riktar sig till lasare dver hela varlden. | den svenska dversattningen
anges i forsta hand Sl-enheter. Speciella instruktioner for installation i USA ingar.
Anvandarhandledningens syfte

Denna anvandarhandledning ger information som behdvs for planering av
installation, installation, idrifttagning, anvandning och service av frekvensomriktaren.
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Innehallet i denna anvandarhandledning

Beskrivningen bestar av féljande kapitel:

Sékerhet (sid 17) innehaller sékerhetsinstruktioner som maste tillampas vid
installation, drift och service av frekvensomriktaren.

Inledning till anvéndarhandledningen (detta kapitel, sid 27) definierar den
avsedda malgruppen samt dokumentets syfte och innehall. Har finns aven ett
flidesschema fér snabb installation och idrifttagning.

Funktionsprincip och hardvarubeskrivning (sid 27) beskriver funktionsprincip,
layout, kraftanslutningar och styrgranssnitt, typbeteckningsetikett och
typbeteckningsinformation i korthet.

Mekanisk installation (sid 33) beskriver hur man kontrollerar installationsplatsen,
packar upp utrustningen, kontrollerar leveransen och installerar frekvensomriktaren
mekaniskt.

Planering av elektrisk installation (sid 39) beskriver hur man kontrollerar
kompatibilitet hos motor och frekvensomriktare samt valjer kablar, skydd och
kabelférlaggning.

Elektrisk installation (sid 49) beskriver hur man kontrollerar isolationen for
installationen och kompatibilitet med IT-system (ojordade) och impedansjordade
TN-system samt anslutning av kraftkablar och styrkablar.

Installationschecklista (sid 59) innehaller en checklista for mekanisk och elektrisk
installation av frekvensomriktaren.

Igangkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning (sid 67) beskriver hur man tar
frekvensomriktaren i drift och hur man startar och stoppar drivsystemet samt
andrar motorns rotationsriktning och justerar motorn varvtal via I/O-granssnittet.

Manéverpaneler (sid 75) beskriver mandverpanelens tangenter,
lysdiodindikeringar och displayer samt hur man anvander mandverpanelen for
styrning, évervakning och installning.

Tilldmpningsmakron (sid 109) beskriver kortfattat varje tillampningsmakro, med
ett kretsschema som visar férinstallda styranslutningar for makrot. Har beskrivs
aven hur man sparar ett eget makro och laddar det pa nytt.

Programfunktioner (sid 123) beskriver programfunktioner med en lista dver
tillhdérande anvandarinstallningar, arvardessignaler samt fel- och
larmmeddelanden.

Arvérden och parametrar (sid 181) beskriver driftvarden och parametrar. Har
listas aven forvalda varden for olika makron.

Féltbusstyrning med inbyggd féltbuss (sid 325) beskriver hur frekvensomriktaren
kan styras av externa enheter via ett kommunikationsnatverk med inbyggd
faltbuss.

Féltbusstyrning med féltbussadapter (sid 357) beskriver hur frekvensomriktaren
kan styras av externa enheter via ett kommunikationsnatverk med en
faltbussadapter.
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» Fels6kning (sid 367) beskriver hur man aterstaller fel och granskar felhistoriken.
Har listas alarm- och felmeddelanden med méjlig orsak och korrigerande
atgarder.

» Underhéll och maskinvarudiagnostik (sid 387) ger instruktioner for férebyggande
underhall beskrivningar av lysdiodindikeringar.

» Tekniska data (sid 385) innehaller tekniska specifikationer fér frekvensomriktaren,
t.ex. markdata, storlekar och tekniska krav samt atgarder for att uppfylla CE-krav
och andra markningar.

» Mattritningar (sid 407) innehaller mattskisser for frekvensomriktaren.

* Bilaga: Motstandsbromsning (sid 417) beskriver hur man véljer bromsmotstand.

* Bilaga: Utbyggnadsmoduler (sid 423) beskriver grundegenskaper for och mekanisk
installation av utbyggnadsmoduler fér ACS355: MPOW-01-hjélpmatningsmodul,
MTAC-01-pulsgivarmodul och MREL-01-relakort. Specifika egenskaper och
elektrisk installation for MPOW-01 beskrivs ocksa. Information om MTAC-01 och
MREL-01 finns i respektive anvandarhandledning.

* Bilaga: Safe torque off (STO) (sid 429) beskriver STO-egenskaper, installation
och tekniska data.

* Bilaga: Permanentmagnetiserade synkronmotorer (PMSM) (sid 443) beskriver de
parameterinstallningar som kravs fér permanentmagnetiserade synkronmotorer.

 Ytterligare information (bakre parmens insida, sid 447) beskriver hur man staller
forfragningar om produkter och tjianster, hdmtar information om produktutbildning,
ger aterkoppling pa ABB Drives handbdcker och s6ker dokument pa Internet.

Anslutande dokument

Se Lista 6ver relaterade anvdndarhandledningar pa sid 2 (framre parmens insida).

Indelning efter byggstorlek

ACS355 tillverkas i byggstorlekarna RO till R4. Vissa instruktioner och annan
information som endast avser vissa byggstorlekar &r markerade med motsvarande
symbol for byggstorlek (R0O...R4). For att identifiera en frekvensomriktares
byggstorlek, se markdatatabellerna Mérkdata i pa sid 386.
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Flodesschema for snabb installation och idrifttagning

Uppgift

Identifiera frekvensomriktarens byggstorlek:
RO...R4.

v

Planera installationen: valj kablar osv.

Kontrollera miljévillkor, markdata och
erforderligt kylluftflode.

Se

Funktionsprincip och hardvarubeskrivning:
Typbeteckningsnyckel pa sidan 31
Tekniska data: Méarkdata pa sidan 386

Planering av elektrisk installation pa sid 39
Tekniska data pa sidan 385

| Packa upp och kontrollera frekvensomriktare. | Mekanisk installation: Uppackning pa sid 35

Om frekvensomriktaren skall anslutas fill ett IT-
nat (icke-direktjordat) eller ett impedansjordat
nat, kontrollera att det inbyggda EMC-filtret inte
ar aktiverat.

L

Installera frekvensomriktaren pa vagg eller i

skap.
Y

Forlagg kablarna.

Kontrollera isolationen hos natkabel, motor
och motorkabel.

Anslut kraftkablarna.

v

Anslut styrkablarna.

Kontrollera installationen.

v

Satt frekvensomriktaren i drift.

Funktionsprincip och hardvarubeskrivning:
Typbeteckningsnyckel pa sidan 31

Elektrisk installation: Kompatibilitet med IT-sys-
tem (icke-direktjordade) och impedansjordade
TN-system pa sidan 50

Mekanisk installation pa sid 33

Planering av elektrisk installation: Kabelfor-
laggning pa sid 45

Elektrisk installation: Kontroll av installationens
isolation pa sidan 49

Elektrisk installation: Anslutning av kraftkablar
pa sidan 51

Elektrisk installation: Anslutning av
styrkablarna pa sidan 53

Installationschecklista pa sidan 59

Igéngkdrning, styrning med I/O samt ID-
kérning pa sidan 61
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Termer och forkortningar

Term/forkortning

Forklaring

ACS-CP-A Assistentmandverpanel, avancerad operatérspanel for kommunikation
med frekvensomriktaren

ACS-CP-C Basmandverpanel, basoperatdrspanel for kommunikation med
frekvensomriktaren

ACS-CP-D Assistentmandverpanel for asiatiska sprak, avancerad operatérspanel
fér kommunikation med frekvensomriktaren

Bromschopper Leder dverskottsenergi fran mellanledet till bromsmotstandet nar sa
behdvs. Choppern trader i funktion nar DC-mellanledsspanningen
Overskrider en viss maxgrans. Spanningsokning orsakas typiskt av
retardation (bromsning) av en motor med stort trdghetsmoment.

Bromsmotstand Omvandlar 6verskottsenergi fran bromschoppern till varme. Viktig
komponent i bromskretsen. Se Bromschopper.

Kondensatorbank Se DC-mellanledskondensatorer.

Styrkort Kretskort dar styrprogrammet kors.

CRC Cyclic Redundancy Check

DC-mellanled

DC-krets mellan likriktare och véaxelriktare

DC-mellanledskon-

Energilagringsenhet som stabiliserar mellanledets likspanning.

densatorer

DCU Motorstyrningsenhet

Frekvensomriktare | Frekvensomriktare for styrning av AC-motorer

EMC Elektromagnetisk kompatibilitet

EFB Inbyggd faltbuss

ESP Utokat frekvensprogram

FBA Faltbussadapter

FCAN CANopen-modul (tillval)

FDNA DeviceNet-modul (tillval)

FECA EtherCAT-modul (tillval)

FENA Ethernet-faltbussmodul for EtherNet/IP (tillval), Modbus TCP- och
PROFINET IO-protokoll

FLON LoNWORKs®-modul (tillval)

FMBA Modbus RTU-adaptermodul (tillval)

FPBA PROFIBUS-faltbussmodul (tillval)

Byggstorlek Avser frekvensomriktarens fysiska storlek, till exempel R1 och R2. For
att faststéalla byggstorleken hos en frekvensomriktare, se markdatatabel-
lerna i Tekniska data pa sid 385.

FRSA RSA-485-adapterkort

110 Ingang/utgang

ID-kdrning Identifieringskdrning

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor
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Term/forkortning

Forklaring

Mellanled

Se DC-mellanled.

Vaxelriktare

Omvandlar likstrdom och likspanning till vaxelstrém och vaxelspanning.

IT-system Typ av matningssystem som inte har nagon (lagimpedans) anslutning
till jord.

LRFI Serie EMC-filter (tillval)

LSW Minst signifikanta ord

Makro Fordefinierade grundvarden foér parametrarna i styrprogrammet. Varje
makro ar avsett for en speciell tilldmpning. Se Parameter.

MFDT-01 FlashDrop, ett verktyg for att konfigurera en frekvensomriktare som inte
ar spanningssatt

MMP Manuellt motorskydd

MPOT Potentiometermodul

MPOW Hjalpmatningsmodul

MREL Reldautgangsmodul

MSW Mest signifikanta ord

MTAC Modul fér pulsgivargranssnitt

MUL1-R1 Tillsvalssats for R1-byggstorlekar fér 6verensstammelse med NEMA 1

MUL1-R3 Tillsvalssats for R3-byggstorlekar for 6verensstéammelse med NEMA 1

MUL1-R4 Tillsvalssats for R4-byggstorlekar for 6verensstdmmelse med NEMA 1

Parameter Av anvandaren installbar instruktion till frekvensomriktaren, eller signal
som har matts eller beraknats av frekvensomriktaren.

PLC Programmerbar logisk styrenhet

PMSM Permanentmagnetiserad synkronmotor

PROFIBUS, Registrerade varumarken som tillhér Pl - PROFIBUS & PROFINET

PROFIBUS DP, International

PROFINET 1O

R1,R2, ... Byggstorlek

RCD Jordfelsbrytare

Likriktare Omvandlar likstrdom och likspanning till vaxelstrém och vaxelspanning.

RFI Radiofrekvent stérning

RTU Fjarransluten plintenhet

SIL Séakerhetsintegritetsniva Se Bilaga: Safe torque off (STO) pa sid 429.

SREA-01 Ethernet-adapter

STO Séakert vridmoment av Se Bilaga: Safe torque off (STO) pa sid 429.

TN-system

Typ av matningssystem som ger direktanslutning till jord.
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Funktionsprincip och
hardvarubeskrivning

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver kortfattat funktionsprincip, layout, typbeteckningsetikett och
typbeteckningsinformation. Det ger aven ett allmant schema foér kraftanslutningar och
styrgranssnitt.

Funktionsprincip

ACS355 ar en vagg- eller skdpmonteringsbar frekvensomriktare fér styrning av
asynkronmotorer och permanentmagnetiserade synkronmotorer.

Figuren nedan visar ett férenklat huvudkretsschema 6ver frekvensomriktaren.
Likriktaren omvandlar trefas vaxelspanning till likspanning. Kondensatorbanken i
mellanledet stabiliserar DC-spanningen. Vaxelriktaren omvandlar DC-spanningen till
en AC-spanning for AC-motorer. Choppern férbinder det externa bromsmotstandet
med frekvensomriktarens mellanled sa snart likspanningen stiger éver sin maxgrans.

Likriktare Kondensa- Vaxelriktare

\ torbank |
U1 / U2
|~ —

AC- V1 | V2 AC-motor
matning T

W1 7| | | ~ w2

\ Bromschopper Jl< |

\ |

Lo X I - _

BRK- BRK+ /gemensamma DC-plintar
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Produktoversikt

Layout

Layouten av frekvensomriktaren visas nedan. Uppbyggnaden av de olika

byggstorlekarna RO...R4 varierar nagot.

Kapor pa (R0 och R1)

Kapor av (R0 och R1)

)

1 |Kylluftutslapp genom &vre kapa 10 [EMC-filter, jordskruv (EMC).

2 |Monteringshal Obs! Skruven sitter pa framsidan i

3 |Panelkapa (a) / basmandverpanel (b) / byggstorlek R4.
assistentmandverpanel (c) 11 |Varistor, jordskruv (VAR)

4 |Plintlock (eller tillvalet potentiometerenhet | |12 |Féltbussadapteranslutning (seriell
MPQOT-01) kommunikation)

5 |Panelanslutning 13 {I/O-anslutningar

6 |Tillvalsanslutning 14 |Natanslutning (U1, V1, W1), bromsmot-

7 |Anslutning fér Safe torque off (STO) standanslutning (BRK+, BRK-) och

8 |FlashDrop-anslutning motoranslutning (U2, V2, W2).

9 |Lysdioder for matning OK och fel. Se 15 |I/O-kabelférskruvningsplatta
avsnitt Lysdioder pa sidan 384. 16 |Kabelférskruvningsplatta

17

Klammor
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Oversikt dver kraft- och styranslutningar

Schemat ger en dversikt éver anslutningarna. I/O-anslutningarna kan parametersattas.
Se Tilldmpningsmakron pa sid 109 for I/O-anslutningar for olika makron, och Elektrisk
installation pa sid 49 for installation generellt.

8
Mandverpanel
(RJ-45)
-/

Skarm  10SCR SEry
Analog ingang 1 20 Al :S; AOI7 Analog utgang
0...10V 30 GND mA<|(’< GNDO8 0...20 mA
Referensspénning 4b+10v VvV QE PROGRAMMERBARA
+10 V DC, max. 10 mA RELAUTGANGAR
B OCH DIGITALA
Analogingang2 | 97 AI2 rocom| . UTGANGAR
60 GND 17
B Relautgang
Hjalpspanningsutgang | 2024V P18 | 250 VAC/30 V DC/6 A
[ 110 DCOM 020 |
Digital/frekvensutgang,
120Dy ©21 | PNP-transistortyp
30V DC, max. 100 mA
PROGRAMMERBARA | 139 DI2 022 |
DIGITALA INGANGAR
140DI3 X1C:STO
150Dl4 OouT1
DI5 kan aven anvandas
som en frekvensingang L 160 DI5 ouT2
IN1
6
FlashDrop —/—mm) IN20 atgé%%?gfismoduler
6 MREL-01
=/ MTAC-01
10
Faltbussadapter —/—mm)
EMC EMC-filter, jordskruv
VAR Varistor, jordskruv
PE PE Gemensam
L=N=4& ~ -5 U1 e'?lgr
L2—4\E|—<|3 A <|3—<|3 ~ I vi1  broms-
| [ | chopper
L3-~=—9 _ o—Q _ W1 BRK+ BRK- W20
3-fas EMC- AC-motor
matning,  Ingangs filter Utgangs
200...480  -reaktor -reaktor

VAC
. Bromsmotstand
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Markskylt

Pa frekvensomriktarens vanstra sida finns en etikett med typbeteckningen. Ett
exempel pa en etikett med forklaring till innehallet visas nedan.

.‘F“HI.==== ACS355-03E-08A8-4
IP20 / UL Open type @ IR AN ARLO

UL Type 1 with MUL1 option S/N MYYWWRXXXX

PN 4KkW (5 HP) U IR i
U1 __ 3~400V /480 V 3AUA00000XXXX
Mn®14AI11A RoHS

11 with ext. choke 7.7 A/ 6.4 A B@IFS _”;\- @
f1 48...63 Hz

U2 3~0...U1V c € "l"‘s‘;l-sfg" 0
12 8.8 A (150% 1/10 min)

f2 0...599 Hz

@ ® ©

N713

1 [Typbeteckning, se avsnitt Typbeteckningsnyckel pa sidan 31
2 |Kapslingsklassen ges av kapslingen (IP och UL/NEMA)
3 |Markdata, se avsnitt Méarkdata pa sid 386.
4 |Serienumret anges i formatet TAAVVRXXXX, dar
T: Tillverkare
AA: 10, 11, 12, ... fér 2010, 2011, 2012, ...
VV: 01, 02, 03, ... for vecka 1, vecka 2, vecka 3, ...
R: A, B, C, ... for produktrevisionsnummer
XXXX: Heltalet startar om varje vecka fran 0001

5 |ABBs MRP-kod fér frekvensomriktaren

6 [CE-, C-Tick-, C-UL US-, RoHS- och TUV NORD-mérkning (etiketten pa omriktaren visar
akt. markning)
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Typbeteckningsnyckel

Typkoden ger information om frekvensomriktarens specifikation och konfiguration.
Typkoden star pa typbeteckningsetiketten pa frekvensomriktaren. De forsta tecknen
fran vanster anger grundkonfigurationen, till exempel ACS355-03E-07A3-4. Darefter
anges tillvalen, separerade med plustecken, t.ex. +J404. Typkoden férklaras i
narmare detalj nedan.

AC8355-03E-07A3-_4_1+J404+...
Produktserie ACS355 |

1-fas/3-fas
01 = 1-fasingang
03 = 3-fasingang

Konfiguration
E = EMC-filter anslutet, frekvens 50 Hz

U = EMC-filter ej anslutet, frekvens 60 Hz

Se avsnitt Skillnader mellan grundvérden i frekvensomriktare av E- och U-typ.
Motormarkstrém
| formatet xxAy, dar xx anger heltalsdelen och y decimaldelen,
07A3 anslutet 7,3 A.

For ytterligare information, se Mérkdata pa sid 386.

Inspanningsomrade

2 = 200...240 VAC

4 = 380...480 VAC

Tillval

B063 = 1IP66/IP67/UL-typ 4x-kapsling K473 = FENA-11EtherNet/IP/Modbus
(produktvariant) TCP/PROFINET IO

J400 = ACS-CP-A basmandverpanel N K475 = FENA-21EtherNet/IP/Modbus

J404 = ACS-CP-C basmanéverpanel N TCP/PROFINET IO

J402 = MPOT-01 potentiometer H376 = Kabelgenomféringssats

K451 = FDNA-01 DeviceNet (IP66/1P67/UL-typ 4x)

K452 = FLON-01 LONWORKS® F278 = Arbetsbrytare, sats

K454 = FPBA-01 PROFIBUS DP C169 = Tryckkompensationsventil

K457 = FCAN-01 CANopen

K458 = FMBA-01 Modbus RTU Utbyggnadsmoduler

K466 = FENA-01EtherNet/IP/Modbus G406 = MPOW-01hjalpmatningsmodul
TCP/PROFINET IO L502 = MTAC-01 pulsgivarmodul

K469 = FECA-01 EtherCAT L511 = MREL-01 utgangsrelamodul

K470 = FEPL-02 Ethernet POWERLINK

1) ACS355 ar kompatibel med paneler som har féljande revisionsbeteckningar och ar utrustade med féljande
mjukvaruversioner. For att hitta revision och mjukvaruversion fér en mandverpanel, se sid 76.

Paneltyp Typkod Panelens revision Panelens
systemprogramvaruversion
Basmandverpanel ACS-CP-C M eller senare 1.13 eller senare
Assistentmandverpanel ACS-CP-A F och senare 2.04 eller senare
Assistentmandverpanel (Asien) ACS-CP-D Q och senare 2.04 eller senare

Till skillnad mot évriga paneler bestélls ACS-CP-D med en separat materialkod.
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Mekanisk installation

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver hur man kontrollerar installationsplatsen, packar upp utrustningen,
kontrollerar leveransen och installerar frekvensomriktaren mekaniskt.

Kontroll av installationsplatsen

Frekvensomriktaren kan monteras pa vagg eller i skap. Kontrollera kapslingskraven
for att faststélla om tillvalet NEMA 1 &r nédvandigt for vdggmontering (se Tekniska
data pa sid 385).

Frekvensomriktaren kan installeras pa tre olika satt, beroende pa byggstorlek:
a) Baksidan mot monteringsytan (alla byggstorlekar)

b) Sidan mot monteringsytan (byggstorlek RO...R2)

c) DIN-skenemontering (alla byggstorlekar).

Frekvensomriktare bor installeras staende.
Kontrollera installationsplatsen med avseende pa de krav som anges nedan. Se
Mattritningar pa sid 407 fér information om olika byggstorlekar.

Krav pa installationsplatsen

Driftforhallanden

Se Tekniska data pa sid 385 for information om tillaten driftmiljo for frekvensomriktaren.

Vagg

Vaggen skall vara i mojligaste man vertikal och besta av icke brannbart material. Den
skall vara tillrackligt stark for att bara omriktarens vikt.
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Golv

Golvet/ytan under installationen skall vara av icke brannbart material.

Fritt utrymme kring frekvensomriktaren

Erforderligt fritt utrymme for kylning éver och under frekvensomriktaren ar 75 mm.
Inget fritt utrymme behdvs vid sidorna. Flera enheter kan alltsa monteras sida vid
sida, i direkt kontakt med varandra.

Erforderliga verktyg

For att installera frekvensomriktaren behdvs foljande:

» skruvmejslar (for aktuella fastelement)

» kabelskalare

+ méttband

* borrmaskin (om frekvensomriktaren skall installeras med skruvar)

» fastelement: skruvar (om frekvensomriktaren skall installeras med skruvar).
Antalet skruvar anges i Med skruvar pa sid 36.



Mekanisk installation 35

Uppackning

Frekvensomriktaren (1) levereras i en forpackning som aven innehaller féljande
komponenter (byggstorlek R1 visas i figuren):

plastpase (2) med kabelférskruvningsplatta (anvands aven for 1/0-kablar i
byggstorlekarna R3 och R4), 1/0O-kabelférskruvningsplatta (fér byggstorlekarna
RO...R2), jordplat for faltbusstillval, klidmmor och skruvar

panelkapa (3)
monteringsmall, integrerad i férpackningen (4)
anvandarhandledning (5)

eventuella tillval (faltbuss, potentiometer, utbyggnadsmodul, alla med instruktioner,
basmandverpanel eller assistentmandverpanel).

Leveranskontroll

Kontrollera att utrustningen inte uppvisar nagra synliga skador. Meddela omedelbart
transportféretaget om skador upptacks.

Fore installation och drift, kontrollera informationen pa markskylten for att verifiera att
korrekt typ av omriktare har levererats. Se avsnittet Mérkskylt pa sidan 30.
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Installation

Instruktionerna i denna anvandarhandledning omfattar frekvensomriktare med kaps-
lingsklass 1P20. For att uppfylla kraven enligt NEMA1, anvand tillvalssatsen MUL1-R1,
MUL1-R3 eller MUL1-R4 som levereras med flersprakiga installationsinstruktioner
(3AFE68642868, 3AFE68643147 respektive 3AUA0000025916).

For att fa en hogre kapslingsklass maste frekvensomriktaren installeras inuti skapet.
Om det finns damm, stoft eller andra féroreningar i driftmiljon &r minimikravet for
installationsskapet normalt kapslingsklass 1P54.

Installera frekvensomriktaren
Installera frekvensomriktaren med skruvar eller pa en passande DIN-skena.

Obs! Var noga med att inga borrspan kommer in i frekvensomriktaren under
installation.

Med skruvar

1. Markera for skruvhalen, t.ex. med monteringsmallen som kan skaras ut ur
kartongen. Halplaceringen framgar aven av ritningen i Mattritningar pa sid 407.
Antalet hal och halens lagen beror pa hur frekvensomriktaren ar monterad:

a) Baksidan mot monteringsytan (byggstorlek RO...R4): fyra hal

b) Sidan mot monteringsytan (byggstorlek RO...R2): tre hal. Ett av de nedre
halen sitter i kabelférskruvningsplattan.

2. Skruva in skruvar vid markeringarna.
3. Hang frekvensomriktaren pa skruvarna som skruvats in i vaggen.
4. Skruva in skruvarna helt i vaggen.
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Montering pa DIN-skena

1. Klicka fast frekvensomriktare pa skenan.
For att ta av frekvensomriktaren, tryck pa sparren ovanpa enheten (1b).
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Fixera kabeloverfallsplattorna

Obs! Behall kabeldverfallsplatarna. De ar nédvandiga for korrekt jordning av
matnings- och styrkablar samt faltbusstillval.

1.

Skruva fast kabeldverfallsplattan (A) pa frekvensomriktarens bottenplat med de
medféljande skruvarna.

Vid byggstorlekarna RO...R2, skruva fast I/0O-kabelférskruvningsplattan (B) pa
kabelférskruvningsplattan med de medféljande skruvarna.

Satt pa eventuell faltbussmodul

. Anslut matnings- och styrkablar enligt instruktionerna i Elektrisk installation pa sid

49.

Placera faltbussadaptern pa tillvalet jordplat (C) och dra at jordskruven i vanster
horn av faltbussadaptern. Darmed fixeras adaptern vid tillvalet jordplat (C).

Om plintkdpan inte redan ar avtagen, ta av den genom att trycka i dess
fordjupning och skjuta kédpan fran enheten.

Snépp faltbussadaptern pa tillvalet jordplat (C) i en sadan position att modulen
ansluts till kontaktdonet pa frekvensomriktarens front och sa att skruvhalen i
tillvalet jordplat (C) och I/O-kabelférskruvningsplattan linjerar.

Skruva fast tillvalet jordplat (C) pa I/O-kabelforskruvningsplattan (B) med de
medféljande skruvarna.

Skjut tillbaka plintkapan till slutet lage.
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Planering av elektrisk
installation

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel innehaller instruktioner som maste féljas vid kontroll av kompatibilitet
mellan motor och frekvensomriktare, samt vid val av kablar, skydd, kabelférlaggning
och driftsatt for drivsystemet.

Obs! Installationen maste alltid utféras i enlighet med tillampliga lokala foreskrifter.
ABB atar sig inget som helst ansvar for installationer som inte uppfyller lokala lagar
och/eller andra féreskrifter. Om de rekommendationer som ges av ABB inte foljs kan
frekvensomriktaren drabbas av problem som inte tacks av garantin.

Realisering av AC-huvudkrets

Se checklistan i Specifikation av matningsnét pa sid 397. Anslut matningskabeln via
fast forlaggning till matningsnétet.

VARNING! Eftersom lackstrommen fran enheten typiskt dverstiger 3,5 mA
kravs fast installation enligt IEC 61800-5-1.

Anvanda en Ingangsreaktor

En ingangsreaktor kravs vid instabila matningsnat. En ingangsreaktor kan aven
anvandas for att sénka instrommen.
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Val av franskiljare (franskiljningsanordning) for
natspanning
Installera en handmandvrerad franskiljare (franskiljning av natspanning) mellan

vaxelspanningskallan och frekvensomriktaren. Franskiljaren maste vara av en typ
som kan lasas i 6ppet lage for installations- och underhallsarbete.

EU
For att uppfylla gallande EU-krav som anges i EN 60204-1, Maskinsakerhet, skall
franskiljaren vara av en av foljande typer:
» Lastfranskiljare av klass AC-23B (EN 60947-3)

» Franskiljare med en hjalpkontakt som vid varje brytmandéver tvingar brytaren att
bryta huvudkretsen innan franskiljarens huvudkontakter ppnas (EN 60947-3)

» Brytare som lampar sig for franskiljning i enlighet med EN 60947-2.

Ovriga regioner

Franskiljningslésningen maste uppfylla gallande sakerhetsforeskrifter.

Kontroll av kompatibilitet mellan motor och
frekvensomriktare

Kontrollera att aktuell 3-fas asynkronmotor och frekvensomriktaren ar kompatibla
med varandra enligt markdatatabellen i Mérkdata pa sid 386. Tabellen anger typiska
motoreffekter for varje frekvensomriktartyp.

Endast 1 st synkron permanentmagnetmotor kan anslutas till frekvensomriktarens
utgang.

Kontroll av frekvensomriktarens kompatibilitet nar flera
motorer ar anslutna till frekvensomriktaren

Frekvensomriktaren valjs utfran summan av de anslutna motoreffekterna. Normait
rekommenderas 6verdimensionering av frekvensomriktaren och anvandning av
utgangsreaktorer.

Nar en frekvensomriktare styr flera motorer ar endast skalar styrning mojlig. Motorparame-
trarna (Py, I5y) anges som summan av motorernas nominella varden. Nominell hastighet
anges som ett genomsnittsvarde av motorerna. Det rekommenderas att begréansa den
maximala strdmmen efter det faktiska behovet. Den bér inte dverskrida 1,1 - Ioy (parame-
ter 2003 MAX STROM).

Om flera motorer ar anslutna far summan av utgangskabellangderna inte éverskrida
den maximalt tillatna kabellangden (se Max rekommenderad motorkabelldngd pa
sidan 397). Om motorkontaktorer anvands rekommenderas inte brytning av
kontaktorerna under pagaende drift.
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Kontakta ABB om fler an fyra motorer behover styras av en frekvensomriktare.

Val av matningskablar

Generella regler

Natkablar (fér matning) och motorkablar skall dimensioneras enligt lokalt géllande

foreskrifter.

* Matningskablar och motorkablar skall vara dimensionerade for de laststrommar
som kan férekomma. Se avsnitt Mérkdata pa sidan 386 for information om
markstrommar.

+ Kabeln maste vara dimensionerad fér en maximal ledartemperatur pa minst 70 °C
vid kontinuerlig drift. Fér USA, se Ytterligare krav fér USA pa sid 43.

» Konduktiviteten hos skyddsjordledaren maste vara lika med den hos fasledaren
(samma tvarsnittsarea).

* 600V AC-kabel ar acceptabel for upp till 500 V AC.

» Se Tekniska data pa sid 385 for EMC-krav.

En symmetriskt skarmad motorkabel (se figuren nedan) maste anvands for att
uppfylla EMC-kraven fér CE- och C-Tick-markning.

Fyrledarsystem é&r tillatet for matning, men skarmad symmetrisk kabel rekommenderas.

Anvandning av symmetrisk skarmad kabel i stallet for fyrledarsystem innebar dels att
den elektromagnetiska stralningen fran hela drivsystemet minskar, dels att
motorlagerstrdmmar och déarav féljande lagerforslitning minskar.
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Alternativa kraftkabeltyper

Nedan visas de typer av kraftkablar som kan anvandas till frekvensomriktaren.

Motorkablar Obs! Separat skyddsjordledare fordras om
(rekommenderas &ven for natkabel) It(iﬁ:)éecllflli(garmens konduktivitet inte &r

Symmetriskt skdrmad kabel: tre fasledare, en
koncentrisk eller pa annat satt symmetriskt
konstruerad skyddsjordledare (PE) och en
skarm

PE-ledare Skarm -

och skarm Skarm

PE o PE

Tillatet som natkabel

Skarm
Fyrledarsystem: tre fasledare och
skyddsjordledare
PE PE

Motorkabelskarm

For att fungera som skyddsledare maste skarmen ha samma totala ledararea som en
fasledare, om de ar tillverkade av samma metall.

For att effektivt undertrycka radiofrekventa stérningar som éverférs genom stralning
och ledning maste skarmens konduktivitet uppga till minst 1/10 av fasledarens
konduktivitet. Kraven uppfylls 1att med en mantel i koppar eller aluminium. Nedan
visas minimikraven fér en motorkabelskarm till frekvensomriktaren. Den bestar av ett
koncentriskt lager koppartradar. Ju kraftigare och tatare skarm desto lagre
emissionsniva och mindre lagerstrommar.

Isolerande mantel Koppartradskarm Ledare
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Ytterligare krav for USA

Kabel av typ MC med kontinuerlig mantel i korrugerad aluminium och symmetrisk
jordledare eller skarmad kraftkabel rekommenderas fér motorkablarna om de inte
I6per i en kabelkanal av metall .

Matningskablar maste vara avsedda for 75 °C.

Kabelkanal

Om kabelkanaler maste sammankopplas ska skarven éverbryggas av en jordledare som
ar val ansluten till kabelkanalstyckena pa vardera sidan om skarven. Foérbind aven
kabelkanalerna med frekvensomriktarens kapsling. Anvand separata kabelkanaler fér
matningskablar, motorkablar, bromsmotstandskablar och styrkablar. Lat inte motorkablar
fran mer an en frekvensomriktare I16pa i samma kabelkanal.

Mantlad kabel / skdrmad kraftkabel

Sexledarkabel (tre fasledare och tre jordledare) av typ MC med kontinuerlig
korrugerad aluminiumarmering och med symmetriska jordledare finns tillgangliga fran
féljande leverantdrer (handelsnamn inom parentes):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)

* BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

» Oaknite (CLX).

Skarmad kraftkabel finns tillgangligt fran féljande leverantorer:
* Belden

+ LAPPKABEL (OLFLEX)
* Pirelli.
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Val av styrkablar

Generella regler

Alla analoga styrkablar samt kabeln ansluten till frekvensingdngen maste vara
skarmade.

En dubbelskdrmad kabel med tvinnade parledare (figur a, t.ex. JAMAK fran Draka NK
Cables) skall anvandas for analoga signaler. Anvand ett individuellt skédrmat par for
varje signal. Anvand inte gemensam returledare for olika analoga signaler.

En dubbelskarmad kabel ar det basta alternativet for digitala lagspanda signaler, men
aven enkelskarmad eller oskdrmad mangledarkabel med tvinnade parledare (figur b)
kan anvandas. For frekvenssignaler skall dock alltid skarmad kabel anvandas.

a _ b ,
== =
————— -
—— f_‘ﬂ?- - q"q"aﬂ
Dubbelskarmad kabel Enkelskarmad kabel
med tvinnnade par med tvinnnade par

Foérlagg analoga och digitala signaler i separata kablar.

Relasignaler kan ledas i samma kablar som digitala insignaler, férutsatt att
spanningen inte dverstiger 48 V. Relasignaler bor dverforas via tvinnade par.

Blanda aldrig 24 VV DC- och 115/230 V AC-signaler i samma kabel.

Relakabel

Kabeltypen med flatad metallskarm (t.ex. OLFLEX fran LAPPKABEL) har testats och
godkants av ABB.

Kabel till manéverpanel

Vid fjarranslutning far kabeln mellan mandverpanelen och frekvensomriktaren inte
vara langre an 3 m. | tillvalssatserna med mandverpaneler ingar kabel som har
testats och godkants av ABB.



Planering av elektrisk installation 45

Kabelforlaggning

Motorkabeln skall férlaggas separat fran andra kablar. Motorkablar fran flera
frekvensomriktare kan férlaggas tillsammans. Vi rekommenderar att motorkablar,
natkablar och styrkablar forlaggs pa separata kabelstegar. Langa strackor med
férlaggning av motorkabeln parallellt med andra kablar bér undvikas for att minska de
elektromagnetiska stérningar som kan orsakas av snabba férandringar i
frekvensomriktarens utspanning.

| fall da styrkablar maste korsa kraftkablar skall korsningsvinkeln ligga sa nara 90
grader som mgjligt.

Kabelstegarna skall vara elektriskt val férbundna med varandra och med jordlinesystemet.
Kabelstegsystem av aluminum kan anvandas for att forbattra den lokala potentialutjiam-
ningen.

Nedan visas principen fér kabelfériaggning.

Motorkabel
-
Frekvens- Kraftkabel ~ § ™" 200 MM
omriktare
Inkommande matningskabel Motorkabel

cmin 200 mm 90°|_| " min 500 mm

Styrkablar
Styrkabelkanaler
24V 230V 24V 230V

Ej tillatet med mindre an att 24 VV-kabeln ar Dra styrkablarna for 24 V och 230 V i
isolerad for 230 V eller I6per i en yttermantel separata kabelkanaler i skapet.
for 230 V.
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Skydd av frekvensomriktaren, matningskabel, motor och
motorkabel vid kortslutning och mot 6verhettning

Skydd for frekvensomriktaren och matningskabeln vid kortslutning

Arrangera skyddet enligt foljande riktlinjer.

Kretsschema Kortslutningsskydd
Foérdelning Natkabel Frekvensomrik- Sky(deao frekvensomrikta-
s-tavla | tare ren ingangskabeln med
. sakringar. Se fotnot 1).
1 M
_|/  m— . /74-/ 7 3~

g |
€

") Dimensionera sakringarna eller de manuella motorskydden (MMP) enligt instruktionerna i
Tekniska data pa sidan 385. Sakringarna eller MMP:erna skyddar inkommande kabel i
héndelse av kortslutning, begransar skadorna pa frekvensomriktaren och férebygger skador
pa ansluten utrustning i handelse av kortslutning inuti frekvensomriktaren.

Skydd for motor och motorkabel vid kortslutning

Frekvensomriktaren skyddar motorn och motorkabeln i handelse av kortslutning,
under forutsattning att motorkabeln ar dimensionerad utgaende fran frekvensomrikta-
rens markstrom. Inget ytterligare skydd behdvs.

Skydd for frekvensomriktaren, motorkabel och matningskabel mot
overhettning

Frekvensomriktaren skyddar sig sjalv samt nat- och motorkabeln mot 6verhettning
under forutsattning att kablarna ar dimensionerade i enlighet med markstrémmen for
frekvensomriktaren. Inget ytterligare skydd behdvs.

VARNING! Om flera motorer ar anslutna till frekvensomriktaren ska ett separat
overhettningsskydd anvandas for att skydda varje kabel och motor. Sadana
enheter kan krava separat sakring for att bryta kortslutningsstrémmen.
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Skydd av motorn mot éverhettning

Enligt gallande foreskrifter maste motorn skyddas mot termisk éverbelastning.
Strdmmen skall brytas nar dverbelastning detekteras. Frekvensomriktaren har en
funktion fér dverlastskydd som skyddar motorn och bryter strémmen vid behov. Det
gar aven att ansluta motortemperaturmatning till frekvensomriktaren. Anvandaren
kan fininstélla motorns termiska modell och temperaturmatningsfunktionen med hjalp
av parametrar.

De vanligast forekommande temperatursensorerna ar:

» motorstorlekar IEC 180...225: termobrytare (till exempel Klixon)

» motorstorlekar IIEC 200...250 och stérre: PTC eller Pt100.

For ytterligare information om motorns termiska modell, se Overhettningsskydd fér

motor pa sid 150. For ytterligare information om temperaturmatningsfunktionen, se
Motortemperaturmétning via standard-I/0 pa sid 159.

Realisering av STO-funktionen (Safe torque off)
Se Bilaga: Safe torque off (STO) pa sid 429.

Anvandning av jordfelsbrytare med frekvensomriktare

Frekvensomriktare ACS355-01x kan kombineras med jordfelsbrytare av typ A och
frekvensomriktare ACS355-03x med jordfelsbrytare av typ B. Fér frekvensomriktare
ACS355-03x kan andra atgarder vidtas for att ge skydd mot direkt eller indirekt
kroppskontakt, som dubbel eller forstarkt isolation mot omgivningen, eller galvanisk
isolering fran matningsnatet via en transformator.

Anvandning av en sakerhetsbrytare mellan
frekvensomriktare och motor

Vi rekommenderar att en sakerhetsbrytare installeras mellan den permanentmagneti-
serade synkronmotorn och frekvensomriktarens utgang. Detta behdvs for att isolera
motorn fran frekvensomriktaren vid underhallsarbete pa frekvensomriktaren.

Implementering av forbikoppling (bypass)

VARNING! Anslut aldrig natspanning till utgadngarna U2, V2 och W2 fran
frekvensomriktaren! Matningsspanning pa utgangarna kan ge bestaende
skador pa frekvensomriktaren.

Om forbikoppling ofta behdvs skall mekaniskt manévrerade brytare eller kontaktorer
anvandas for att garantera att motorplintarna inte kan anslutas till AC-matning och
frekvensomriktarens motorutgangar samtidigt.
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Skydd av reldakontakterna

Induktiva laster (relder, kontaktorer, motorer) orsakar spanningstransienter nar de
sténgs av.

Vi rekommenderar att induktiva laster utrustas med stérningsddmpande kretsar, som
varistorer, RC-filter (AC) eller dioder (DC), fér att minimera EMC-inverkan vid
brytning. Om stérningarna inte undertrycks kan de kopplas kapacitivt eller induktivt till
andra ledare i styrkabeln och medféra risk fér felfunktion i andra delar av systemet.

De skyddande komponenterna skall monteras sa nara respektive induktiv last som
mojligt. De skyddande komponenterna far inte installeras vid 1/O-plintblocket.

Varistor ’—i'—‘ e .

230 VAC

RCflIterrHj—‘ oo
B o

230V AC
|
D.od@ oo

O

24V DC
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Elektrisk installation

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver hur man kontrollerar isolationen fér installationen och kompatibilitet
med IT-system (ojordade) och impedansjordade TN-system, samt anslutning av
kraftkablar och styrkablar.

VARNING! Det installationsarbete som beskrivs i detta kapitel far endast
utféras av en kvalificerad elektriker. Elinstallationsarbete i anlaggningar i
Sverige skall utféras under 6verinseende av behdrig installator (elektriker med allméan
behdrighet). Folj instruktionerna i avsnitt Sdkerhet pa sidan 17. Underlatenhet att folja

sakerhetsinstruktionerna kan medféra personskador och dédsfall.

Se till att matningsspanningen till frekvensomriktaren ar franskild under
installationen. Om frekvensomriktaren ar ansluten till matningsspanning, vanta
5 minuter efter att den har franskilts.

Kontroll av installationens isolation

Frekvensomriktare

Gor inga test av spanningstolerans eller isolationsresistans (t.ex. hi-pot eller megger)
pa nagon del av frekvensomriktaren. Sadana test kan skada frekvensomriktaren.
Varje enskild frekvensomriktare har testats med avseende pa isolering mellan huvud-
krets och chassi fore leverans fran fabrik. Dessutom finns det spanningsbegransande
kretsar inuti frekvensomriktaren som reducerar testspanningen automatiskt.

Inkommande matningskabel

Kontrollera matningskabelns isolation enligt lokala foreskrifter innan den ansluts till
frekvensomriktaren.
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Motor och motorkabel

Kontrollera isolationen av motor och motorkablar pa foljande satt:

1. Kontrollera att motorkabeln ar skild fran utgangsplintarna U2, V2 och W2 pa
frekvensomriktaren.

2. Matisolationsresistansen mellan varje fas och skyddsjordle-
dare med en matspanning pa 500 V DC. Isolationsresistan-
sen hos en ABB-motor ska 6verstiga 100 Mohm
(referensvarde vid 25 °C). For isolationsresistans hos andra
motorer, se respektive tillverkares instruktioner. Obs! Fukt

inuti motorkapslingen minskar isolationsresistansen. Om
fukt missténks, torka motorn och upprepa matningen.

Kompatibilitet med IT-system (icke-direktjordade) och
impedansjordade TN-system

VARNING! Koppla bort det interna EMC-filtret nar frekvensomriktaren ansluts
till ett IT-system, dvs. till ett icke direktjordat eller impedansjordat (6ver
30 ohm) jordat matningsnat. Annars kommer systemet att jordas via omriktarens
EMC-filterkondensatorer. Detta kan orsaka fara eller skada frekvensomriktaren.

Koppla bort det interna EMC-filtret nar omriktaren ansluts till ett impedansjordat
TN-system. Annars kommer enheten att skadas

Obs! Nar det interna EMC-filtret ar bortkopplat ar omriktaren inte EMC-kompatibel
utan externt filter.

1. | IT-system (icke-direktjordade) och impedansjordade system, deaktivera det
inbyggda EMC-filtret genom att ta bort EMC-skruven. Fér 3-fas frekvensomriktare
av typ U (med typkod ACS355-03U-), ar EMC-skruven borttagen fére leverans
och ersatt med en skruv av plast.

EMC-skruv i RO...R2.
| R3 sitter skruven nagot hégre upp.

EMC-skarm i R4, IP20
(bakom kapan i R4, NEMA 1)

! 1= &
232 32550 [ewch =
®

N |
< ® ® 9 °%
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Anslutning av kraftkablar

Kretsschema

Frekvensomriktare

INGANG UTGANG
PE [UTA[VINWT] (&) [BRK+[BRK-]  [U2]V2]w2] &)
I T

i e
|

For alternativ, se

Val av franskiljare PE r —
(frénskiliningsano 3 \& \b + —
rdning) fér YTV ™ [. — |:|
nf’a’tspénning pa e : =
sidan 40. \F s oY - 3] - \ bror;r!ngtztténd
4) ellergemensam
L1L L2/N L3 DC?3)

1) Jorda PE-ledarens andra @nde i matande férdelningscentral.
2) Anvand en separat skyddsjordkabel om konduktiviteten hos motorkabelskérmen ar
otillracklig (mindre an fasledarens konduktivitet) och det inte finns ndgon symmetrisk

jordningsledare i kabeln. Se avsnitt Val av matningskablar pa sidan 41.
3) Fér ytterligare information om gemensam DC, se ACS355 Common DC application guide
(3AUA0000070130 [EN]).

4 enfasiga installationer, anslut nolledaren har.

Obs!

Anvand inte asymmetrisk motorkabel.

Om det inte finns nagon symmetrisk jordningsledare i motorkabeln férutom den ledande
skarmen, anslut jordningsledaren till jordanslutningsterminalerna i frekvensomriktar- och
motorandarna.

Forlagg motorkabeln, inkommande matningskabel och styrkablar separat. For ytterligare
information, se Kabelférldggning pa sid 45.

Jordning av motorkabelskdrm vid motoranden

For att minimera de radiofrekventa stoérningarna:

* jorda kabeln genom att tvinna skarmen enligt
foéljande: tillplattad bredd > 1/5 - langd.

¢ eller jorda kabelskarmen 360° runtom vid
genomfdringen i motorns anslutningslada.
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Anslutningsprocedur

1. Skala inkommande matningskabel. Jorda den exponerade kabelskarmen (i férekom-
mande fall) 360 grader under jordningsklamman. Anslut skyddsjordledaren (PE) fran
inkommande matningskabel under jordningskldamman. Anslut fasledarna till plintarna
U1, V1 och W1. Anvand ett atdragningsmoment pa 0,8 Nm for byggstorlek RO...R2,
1,7 Nm for R3 och 2,5 Nm for R4.

3. Skala inkommande matningskabel. Jorda den exponerade kabelskédrmen (i
férekommande fall) 360 grader under jordningsklamman. Tvinna skarmen till en
sa kort stump som mdjligt. Fixera den sammantvinnade skarmstumpen under
jordningsklamman. Anslut motorkabelns fasledare till anslutningarna U2, V2 och
W2. Anvand ett atdragningsmoment pa 0,8 Nm for byggstorlek R0...R2, 1,7 Nm
fér R3 och 2,5 N for R4.

2. Anslut tillvalet bromsmotstand till plintarna BRK+ och BRK- med en skdrmad
kabel med hjalp av samma procedur som fér motorkabel i det féregaende steget.

3. Fixera mekaniskt alla kablar utanfor frekvensomriktaren.




Anslutning av styrkablarna

1/0-plintar
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Figuren nedan visar l/O-anslutningarna. Atdragningsmomentet &r 0,4 Nm.

X1C:STO

X1A: X1B:
123 47 1: SCR 17: ROCOM
2: A 18: RONC
o8 3: GND 19: RONO
4. +10V 20: DOSRC
g- 5: A2 21: DOOUT
§ g z2 6: GND 22: DOGND
7: AO
24 8: GND X1C:STO
9. +24V 1: OUT1
10: GND 2: OUT2
11: DCOM 3: IN1
12: D1 4: IN2
13: DI2
14: DI3
15: DI4
16: DI5 digital- el. frekvensingang
S1: Valjer spanning eller strom
som signaltyper for analoga

ingangar Al1 och Al2.

Spéannings- och stromval for analoga ingangar

Omkopplare S1 valjer spanning (0 [2]...10 V/10...10 V) eller strédm (0 [4]...20 mA/
20...20 mA) som signaltyp for de analoga ingangarna Al1 och Al2. Fabriksinstall-
ningen ar enpolig spanning fér Al1 (0 [2]...10 V) och enpolig strém for Al2

(0 [4]...20 mA), vilket motsvarar normalinstallningen i tilldmpningsmakrona. Omkopp-
laren sitter till vanster om I/O-plint 9 (se I/O-plintritningen ovan).

S1

A[-[H,

Al2 (v

Ovre position (PA): | (0 [4]...20 mA, normalinstalining fér Al2, eller -20...20 mA)
Nedre position (AV): U (0 [2]...10 V, normalinstallning for Al1, eller -10...10 V
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Spannings- och stromanslutning fér analoga ingangar

Tvapolig spanning (-10...10 V) respektive strém (-20...20 mA) &r ocksa mojligt. Om
tvapolig anslutning anvands istallet for enpolig, se Programmerbara analoga
ingangar pa sid 134 for korrekt parameterinstalining.

Unipolar spanning

Al

1...10 kohm SCR
+10 V]

+10V GND -10 V
[

Bipolar spanning Unipolar/bipolar strom

SCR SCR
AL (O A
| {GND GND

Anvand extern matning.

PNP- och NPN-konfiguration for digitala ingangar

De digitala ingangarna kan anslutas i PNP- eller NPN-konfiguration.

PNP-anslutning (source)

9

+24V

10

GND

1

DCOM

12

DI1

13

DI2

14

DI3

15

Dl4

16

DI5

NPN-anslutning (sink)

9 |+24V
10 |[GND
11 |DCOM
12 |DI1
13 |DI2
14 |DI3
15 |DI4
16 |DIS

Extern matning for digitala ingangar

For anvandning av extern +24 V natspanning for digitala ingangar, se figuren nedan.

PNP-anslutning (source)

X1

ovDC
+24V DC

9

+24V

10

GND

1"

DCOM

12

DI1

13

DI2

14

DI3

15

Dl4

16

DI5

NPN-anslutning (sink)
X1

9 [+24V

24V0C * 1 3 cow
ovbe —|12 |DI1
—|13 |DI2
—|14 |DI3
—|15 |DI4
—|16 |DI5

Frekvensingang

Om DI anvands som frekvensingang, se Frekvensingang pa sid 137 for korrekt

parameterinstallining.
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Anslutningsexempel for tvatrads- och tretradssensorer

Fér makrona Hand/Auto, PID-regl och Momentregulator (se Tilldmpningsmakron, sidorna
116, 117 respektive 118) anvand analog ingang 2 (Al2). Kretsschemana for varje makro
som visas pa dessa sidor anvander en externt matad sensor (anslutningarna visas ej).
Figuren nedan ger exempel pa anslutningar med tvatrads och tretradssensorer/-givare,
matade av frekvensomriktarens hjalpspanningsutgang.

Obs! Max kapacitet for hjalputgangen 24 V (200 mA) far inte dverskridas.

Tvatradssensor/-givare

X1A
P = 4..20 MAl Al2  |Uppmatt processéarvarde eller referens,
BE: ’*6 GND [0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm
L 9 +24V |Hjalpspanningsutgang, ej isolerad,
10 |GND |[*24 V DC, max. 200 mA

Obs! Sensorn matas via sin strdmutgang och frekvensomriktaren levererar
matningspanningen (+24 V). Darfor maste utsignalen vara 4...20 mA, inte 0

...20 mA.

Tretradssensor/-givare
X1A
P OUT (0)...20 mA 5 Al2 Uppmatt processarvarde eller referens,
b 6 |GND |0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm
T
9 +24V |Hjalpspanningsutgang, ej isolerad,
L1110 |GND |+24 V DC, max. 200 mA

Forvalt I/0-kretsschema

Forvald anslutning av styrsignaler beror pa vilket tillampningsmakro som anvands.
Detta valjs med parameter 9902 TILLAMPN MAKRO.

Makrot ABB STANDARD éar forvalt. Det ger en generell I/O-konfiguration med tre
konstanta varvtal. Parametervardena ar de grundvarden som definieras i Grundvérden
med olika makron péa sid 182. For detaljerade instruktioner, se Tilldmpningsmakron pa

sid 7109.
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Forvalda I/O-anslutningar fér makrot ABB STANDARD anges i figuren nedan.

X1A
1 [SCR Signalkabelskarm
i i ) T
110 kohm 2 [Al Extern frekvensreferens: 0...10 V
’—é ('l_ l —13_|GND Gemensam nolla fér Al
\ i | 4 |+10V Referensspanning: +10 V DC, max. 10 mA
| 5 |AI2 Anvands som férval ej. 0...10 V
max. 500 ohm [ | 6 |GND Gemensam nolla for Al
%; 7 |AO Utfrekvens: 0...20 mA
Za 8 |GND Gemensam nolla for AO

9 |+24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 [GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutgangar
- 11 [DCOM |Gemensam nolla for alla
— 112D Stopp (0)/Start (1)
— 13|DI2 Fram (0)/Back (1)
— —{14|DI3 Val av konstant varvtal 2
— 195 |Di4 Val av konstant varvtal 2
" T6|DI5 Val av acc/ret-ramp °)
X1B
17 |[ROCOM Relautgang 1
18 |RONC ﬂ Inget fel [Fel (-1)]
®—719|RONO |-~
20 |DOSRC Digital utgang, max 100 mA
—&®——21|boouT EFJ; Inget fel [Fel (-1)]
22 [DOGND
X1C:STO
1 |OUT1 |[Anslutning fér Safe torque off (STO)
2 |0OUT2
/ 3 |IN1
4 [IN2

3)

1) Al1 anvénds som varvtalsreferens om 0 = Ramptider enligt parametrarna 2202 och 2203.

vektorreglering ar vald. 1 = Ramptider enligt parametrarna 2205 och 2206.
2) se parametergrupp 72 KONSTANTA VARVTAL: 4) 360 grader runtomgaende jordning under en
DI3 |DI4 |Drift (parameter) klamma.
0 0 Varvtal via Al1 Atdragningsmoment: 0,4 Nm

1[0 |Varvtal 1 (1202)
0 |1 |Varvtal2(1203)
1 |1 |Varvtal 3 (1204)
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Anslutningsprocedur

1. Ta av plintkdpan genom att trycka i dess fordjupning och skjuta kapan nedat.

2. Analoga signaler: Skala av manteln fran den analoga signalkabeln runtom och
jorda den frilagda skarmen under jordningsklamman.

3. Anslut ledarna till sina respektive plintar. Anvand ett atdragningsmoment pa
0,4 Nm.

4. Tvinna samman jordledarna fran varje ledarpar i den analoga signalkabeln och
anslut den sammantvinnade bunten till plinten SCR (plint 1).

5. Digitala signaler. Skala av manteln fran den digitala signalkabeln 360 grader
runtom och jorda den frilagda skdrmen under jordningskldmman.

6. Anslut ledarna i kabeln till sina respektive plintar. Anvand ett atdragningsmoment
pa 0,4 Nm.

7. Vid dubbelskdrmade kablar, tvinna aven samman jordledarna fran varje ledarpar i
kabeln och anslut den sammantvinnade bunten till plinten SCR (plint 1).

8. Fixera mekaniskt alla kablar utanfor frekvensomriktaren.

9. Om du inte behdver installera en faltbussadapter (tillval) (se Sétt pé eventuell
faltbussmodul pa sid 38, skjut tillbaka plintkapan till slutet lage.

10. Anslut STO-ledarna till sina respektive plintar. Anvand ett atdragningsmoment pa
0,4 Nm.

1234

1|
[CX=X=X=]

=)
§§z2
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Installationschecklista

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet innehaller en checklista for mekanisk och elektrisk installation av
frekvensomriktaren.

Kontrollera installationen

Kontrollera den mekaniska och elektriska installationen av frekvensomriktaren fére
idrifttagning. Ga igenom checklistan nedan tillsammans med en annan person. Las
Sékerhet pa sid 17 i detta dokument fore arbete pa frekvensomriktaren.

Kontrollera

MEKANISK INSTALLATION

[0 Att omgivningsforhallandena ar inom angivna granser. (Se Mekanisk installation:Kontroll
av installationsplatsen pa sid 33 samt Tekniska data: Férluster, kylningsdata och ljudniva
pa sid 394 och Miljévillkor pa sid 401.)

[J Att enheten ar korrekt monterad pa en jamn vertikal vagg av obrannbart material. (Se
Mekanisk installation pa sidan 33.)

O Att kylluften strommar obehindrat. (Se Mekanisk installation: Fritt utrymme kring
frekvensomriktaren opa sid 34.)

[0 Att motorn och den drivna utrustningen ar klara for start. (Se Planering av elektrisk
installation: Kontroll av kompatibilitet mellan motor och frekvensomriktare pa sid 40 och
Tekniska data: Motoranslutningsdata pa sid. 397.)

ELEKTRISK INSTALLATION (Se Planering av elektrisk installation pa sid 39 och Elektrisk
installation pa sid 49.)

[Od For icke-direktjordade och impedansjordade system: Att det inbyggda EMC-filtret ar
deaktiverat (EMC-skruven borttagen).

[0 Att kondensatorerna a&r omformaterade om frekvensomriktaren har forvarats i mer &n ett ar.
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Kontrollera

Att frekvensomriktaren ar korrekt jordad.
Att natspanningen motsvarar frekvensomriktarens nominella matningsspanning.

Att inkommande matningsanslutningar pa U1/L, V1/N och W1 ar OK och atdragna till ratt
moment.

Att ratt typ av natsakringar och franskiljare ar installerade.

Att motorkablar, natkablar och styrkablar ar separat forlagda.

Att de externa styranslutningarna (I/0) ar OK.

Anslutningar, drift och reaktion f6r STO (Safe torque off) ar OK.

Att natspanning inte kan kopplas till frekvensomriktarens utgang vid forbikoppling
(bypass).

O
O
O
O
[0 Att motoranslutningarna pa U2, V2 och W2 &r OK och atdragna till ratt moment.
O
O
O
O
[ Att plintkdpan och, for NEMA 1, kdpa och anslutningslada, sitter pa plats.
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Igangkorning, styrning med
/O samt ID-korning

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet innehaller instruktioner om hur man:

 utfor idrifttagning

+ startar, stoppar, byter rotationsriktning och staller in varvtalet hos motorn via I/O-
granssnittet

+ genomfor en identifieringskérning av drivsystemet.

| kapitlet beskrivs kortfattat hur man utfér dessa uppgifter med hjélp av manéverpanelen.

For detaljer om hur man anvander mandéverpanelen, se Mandverpaneler med borjan pa
sid 75.
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Ta frekvensomriktaren i drift.

@ c VARNING! Idrifttagningen ska utféras av behdérig personal.
Sakerhetsanvisningarna i Sdkerhet pa sid 17 maste foljas under

igangkorningsproceduren.
Frekvensomriktaren startar automatiskt vid spanningssattning, om externt
startkommando ar TILL och frekvensomriktaren &ar installd pa fjarrstyrning.
Kontrollera att det inte medfér fara om motorn startas. Koppla bort driven
utrustning om
» det finns risk for skada vid felaktig rotationsriktning, eller

* en ID-kdérning maste utféras i samband med idrifttagningen. ID-kdrning ar
nddvandig endast i tilldmpningar som kraver extremt noggrann motorstyrning.

» Kontrollera installationen. Se checklistan i Installationschecklista, pa sid 59.

Hur man startar frekvensomriktaren beror pa vilken mandéverpanel som anvands - om

nagon anvands alls.

* Om det inte finns nagon mandverpanel, folj instruktionerna i Igangkérning av
frekvensomriktaren utan manéverpanel pa sid 62.

*  Om det finns en basmanoéverpanel(ACS-CP-C), folj instruktionerna i Utféra
manuell igangkdrning pa sid 63.

* Om det finns en avancerad manéverpanel(ACS-CP-A, ACS-CP-D), kor
antingen Startassistenten (se Utféra igdngkdérning med assistans pa sidan 69)
eller gér en manuell igdngkorning (se Utféra manuell igangkérning pa sidan 63).

Startassistenten, som endast medfdljer assistentmandéverpanelen, leder
anvandaren genom hela instaliningsarbetet. Vid en begransad igangkérning ger
frekvensomriktaren ingen ledning. Anvandaren utfor grundlaggande installningar
med hjalp av instruktionerna i Utféra manuell igangkdrning pa sidan 63.

Igangkorning av frekvensomriktaren utan manéverpanel

SPANNINGSSATTNING
O | Anslut spanning och vanta en stund.

O | Kontrollera att rod lysdiod ar inte lyser, samt att grén lysdiod ar tand men inte
blinkar.

Frekvensomriktaren ar nu klar for anvandning.




Igdngkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning 63

Utféra manuell igangkodrning

For manuell igangkorning, anvand basmandverpanelen eller assistentmandverpanelen.
Instruktionerna nedan galler fér bada mandverpanelerna, men de displayavbildningar
som visas ar de som visas pa basmandverpanelen, utom da instruktionen i fraga galler
enbart for assistentmandverpanelen.

Kontrollera forst att data pa motorns markskylt finns till hands.
SPANNINGSSATTNING

O | Anslut spanning.
Basmandverpanelen aktiveras i mandverlage. .
OUTPUT FwWD

Assistentmandverpanelen fragar om du vill kéra REM_ U VAL -
Startassistenten. Om du trycker pa 152 kors inte ‘S{]cllt‘_jﬂpfo'“tsatta
Startassistenten utan du kan fortsatta med asistenten?

. e “o . o o a
manuell igangkérning pa samma satt som Nej
beskrivs nedan fér basmandverpanel. AVSLUTAI 00:00 [ OK |

MANUELL INMATNING AV STARTPARAMETRAR (parametergrupp 99)

O [ Om du har en assistentmandverpanel, valj sprak. REM U ANDRA PARAM—
Basmandverpanelen visar endast information pa 9901 SPRAK

engelska. Se parameter 99017 for information om ENGLISH

vilka varden som motsvarar tillgangliga sprak. [0l

AVBRYT | 00:00 ["SPARA

For instruktioner om grundldggande hantering av
assistentmandéverpanelen, se Assistentmanéver-
panel pa sid 88

O | Valj motortyp (9903). 9 9 O 3
* 1 (AM): Asynkronmotor. REM
* 2 (PMSM): Permanentmagnetiserad e e
synkronmotor.
Nedan visas instéllning av parameter 9903, som
exempel pa parameterinstalining med basmano-
verpanel. Mer detaljerade instruktioner finns i
Basmanéverpanel pa sid 76. @
1. For att ga till huvudmenyn, tryck in 5] om
den nedersta raden visar texten OUTPUT:; REM r' E F
tryck annars 7 upprepade ganger tills MENU FWD
MENY visas pa nedersta raden.
2. Tryck in tangenterna ~a/<¥ 7 tills du ser
"PAr" och tryck in S REM - O 1 -
PAR FWD
3. Valj 6nskad parametergrupp med tangenterna
AN och tryck pa Y. REM 9 9 O 1
PAR FWD
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4. Valj 6nskad parameter i gruppen med
tangenterna ~Fa< 3.

5. Tryck och hall in <% ca tva sekunder tills
parametervardet visas med under vardet.

9903

6. Andra vardet med tangenterna ~a> <.
Vardet &ndras snabbare om man haller
tangenten intryckt.

7. Spara parametervardet genom att trycka in
i

Valj det tillampningsmakro (parameter 9902) for
vilket styrkablarna ar anslutna.

Det férvalda vardet 1 (ABB STANDARD) ar

lampligt i de flesta fall.

Valj motorstyrmetod 9904).

1 (VEKTOR: VARVTAL) lampar sig for de flesta

tilldmpningar.

2 (VEKTOR: MOMENT) lampar sig for moment-

regleringstillampningar.

3 (SKALAR: FREKVENS) rekommenderas

+ for flermotorsystem nar antalet motorer som ar
anslutna till frekvensomriktare varierar

* nar motorns markstrom ar mindre an 20 % av
frekvensomriktarens nominella utstrom

* nar frekvensomriktaren anvands for
testdndamal utan nagon ansluten motor.

3 (SKALAR: FREKVENS) rekommenderas inte
for permanentmagnetiserade synkronmotorer.

REM
PAR FWD

REM 1
PAR FWD

REM 2
PAR FWD
PAR FWD
PAR FWD
PAR FWD
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Mata in motordata fran motorns markskylt.
Exempel pa markskylt pa asynkronmotor:

Obs! Mata in exakt det
varde som anges pa

motorns markskylt. Om

(G)' ABB Motors C € '@ motorns markvarvtal t.ex. ar
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4 1470 rpm kommer
IEC 200 M/L 55 [+~ frekvensomriktaren att
lTﬁSC,_ F P 55 fungera felaktigt om du
v Hz [kW | vmin | A |cos liAIN|E/s anger 1500 rpm som vardet
090Y 150 |30 11475 1925 1089 pa parameter 9908 MOTOR

400D [ 50 [30 [1475 | 56 [0.83
660Y | 50 |30 [1470 | 34 [0.83 380V
380D [ 50 |30 [1470 [ 59 |0.83 {«@ matnings-

NOM VARVT.

415D 50 30 |1475 | 54 0.83 Spénning
440 D 60 35 [1770 59 0.83 ;
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 M 6210/C3 [ 180 ko
IEC 34-1
& ¥

Exempel pa markskylt pa permanentmagnetise-
rad synkronmotor:

Ab WP HR
I’ll‘l'g? MS4836N4008E43C10
o/In

Ip e7. 8 A Insulation cIass F
To/Tn 105/10.5 Nm

Tp 31.5 Nm ( £
Pn 3.3 kW
Fn 200 Hz
Nn 3000 r/min & US
Bemf @ Nn 208.7 V@ r/min o
Feedback RESOLVER TS 483
Brake Vde

SN 68847184AA12345
01/2007 Made in Japan

» markspanning (parameter 9905).

) ) « 9905
Fo6r permanentmagnetiserade synkronmotorer,
mata in mot-EMK-spanningen vid markvarvtal PAR FWD

har). | annat fall, anvand markspanning och
genomfér en ID-kérning.

Om spanningen anges som spanning per rpm,
t.ex. 60 V per 1000 rpm ar spanningen for
markvarvtalet 3000 rpm 3 x 60 V =180 V.

» motorns markstrém (parameter 9906)
Tillatet omrade: 0,2...2,0 - Ioy A

= 9906

PAR FWD
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» markfrekvens (parameter 9907) 9 9 O 7
REM
PAR FWD
« markvarvtal (parameter 9908)
= 9908
PAR FWD
» markeffekt (parameter 9909)
= 9909
PAR FWD

O | Valj metod for motoridentifiering (parameter 9910).

Grundvardet 0 (AV / IDMAGN) véljer ID-magnetisering som ar 1amplig for de
flesta tillampningar. Det tilldmpas i denna grundlaggande igangkdrningsprocedur.
Observera emellertid att detta kraver att parameter 9904 ar satt till 1 (VEKTOR:
VARVTAL) eller 2 (VEKTOR: MOMENT).

Om du har valt 0 (AV/ IDMAGN), fortsatt med nasta steg.

Vardet 1 (PA) skall véljas om:

« motorn arbetar vid ett varvtal nara noll, och/eller

» motorn arbetar i ett vridmomentintervall som ligger ovanfér motorns nominella
moment, inom ett brett varvtalsomrade och utan behov av varvtalsaterkoppling.

Om du véljer att utféra en ID-kérning (vardet 1 [PA]) fortsatt genom att félja de
separata instruktionerna pa sid 72 i Procedur fér ID-kérning och aterga sedan
till steg MOTORNS ROTATIONSRIKTNING pa sid 66.

IDENTIFIERINGSMAGNETISERING MED MOTOR IDENTIFIER = 0

(AV/IDMAGN)
O | Tryck pa tangenten for att Gverga till lokal
styrning (LOC visas till vanster).

Tryck in for att starta frekvensomriktaren.
Motormodellen beraknas vid forsta starten
genom att motorn magnetiseras under 10till 15 s
vid varvtalet noll.

MOTORNS ROTATIONSRIKTNING
O | Kontrollera motorns rotationsriktning.

» Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas |[Loc

till vanster), Gverga till lokal styrning genom att X XX Hz
trycka in &. FWD

» For att ga till huvudmenyn, tryck in 5] om den
nedersta raden visar texten OUTPUT; tryck
annars 77 upprepade ganger tills MENY visas
pa nedersta raden.

+ Tryck in tangenterna ~a~/<¥ tills du ser
"rEF" och tryck in ~%J.
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+ Oka frekvensreferensen fran noll till ett litet
varde med tangenten ~a.

* Tryckin for att starta motorn.

» Kontrollera att motorn faktiskt roterar i den
riktning som visas pa displayen (FWD betyder
fram och REV back).

* Tryckin for att stoppa motorn.

For att &ndra motorns rotationsriktning:

* Invertera faserna genom att vaxla vardet hos
parameter 9974 till det motsatta, dvs. fran 0
(NEJ) till 1 (JA), eller vice versa.

+ Kontrollera att allt har blivit ratt genom att sla till
natspanningen och upprepa momenten enligt
ovan.

Stall in 1agsta varvtal (parameter 2007).

Stall in hogsta varvtal (parameter 2002).

Stall in accelerationstid 1 (parameter 2202).
Obs! Stall aven in accelerationstid 2 (parameter
2205) om tva accelerationstider kommer att
anvandas i tillampningen.

Stall in retardationstid 1 (parameter 2203).

Obs! Stall dven in retardationstid 2 (parameter
2206) om tva retardationstider skall anvandas i
tilldmpningen.

rotation framat rotation bakat

LoC

9914

PAR FWD

CH RETARDATIONSTIDER

#2001
~ 2002
2202
~ 2203

SPARA EGET MAKRO OCH GOR SLUTL KONTROLL

Idrifttagningen ar darmed avslutad Emellertid kan
det vara praktiskt att i detta lage stélla in de
parametrar som tillampningen kraver, och spara
dessa installningar som ett eget makro, sa som
beskrivs i Egna makron pa sid 121.

LoC

9902

PAR FWD
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O | Kontrollera att frekvensomriktarens status ar OK.

Basmandverpanel: Kontrollera att inga fel eller
larm visas pa displayen.

Om du vill kontrollera lysdioderna pa frekvensom-
riktarens framsida, vaxla forst till fjarrstyrning
(annars genereras ett fel), ta sedan av panelen
och kontrollera att den roda lysdioden inte ar tand
samt att den gréna lysdioden ar tdnd men inte
blinkar.

Assistentmandverpanel: Kontrollera att inga fel
eller varningar visas pa displayen, och att
panelens lysdiod lyser grén och inte blinkar.

Frekvensomriktaren ar nu klar for anvandning.




Igdngkdrning, styrning med I/O samt ID-kérning 69

Utféra igangkorning med assistans

For igangkorning med assistans maste du ha assistentmandverpanelen. Igangkdrning
med assistans kan anvandas fér asynkronmotorer.

Kontrollera forst att data pa motorns markskylt finns till hands.

|

SPANNINGSSATTNING

Anslut spanning. Mandverpanelen fragar om du vill
kéra Startassistenten.

* Tryck pa <57 (nar markeras) for att kora

Startassistenten.
o VSLUT

* Tryck pa =7 om du inte vill kdra Startassistenten.

* Tryck in tangenten <3 for att valja [ och tryck
sedan pa % om du vill att panelen skall fraga
(eller inte fraga) om Startassistenten skall koras
nasta gang du startar frekvensomriktaren.

VAL AV SPRAK

Om du valde att kéra Startassistenten uppmanas du
att valja sprak. Bladdra till 6nskat sprak med

SPARA

tangenterna £a™~/<¥ och tryck in <% for att
acceptera.

VSLUT

Om du trycker pa =7 avslutas Startassistenten.

REM. UVAL ————]
Vill du fortsatta
start-up
assistenten?

Ja

Nej

AVSLUTA| 00:00 [ OK

REM U VAL

Visa start-up. B
assistenten vid ndsta
start?

Nej
AVSLUTA| 00:00 | OK

|

REM U ANDRA PARAM——
9901 SPRAK

ENGLISH
[o]

AVSLUTA| 00:00 [ SPARA

STARTA IGANGKORNING MED ASSISTANS

Startassistenten leder dig nu genom de olika install-
ningsmomenten, med bdrjan fran motorinstallningar.
Mata in exakt det varde som anges pa motorns
markskylt.

Bladdra till 6nskat parametervarde med tangenterna
A< och tryck in 35 for att acceptera.
Fortsatt sedan med Startassistenten.

VSLUT

Obs! Du kan nar som helst trycka in =
Startassistenten och displayen atergar till
Mandverlage.

sa stoppas

Den grundlaggande idrifttagningen ar darmed
avslutad. Emellertid kan det vara praktiskt att i detta
lage stalla in de parametrar som tillampningen
kraver, och fortsatta idrifttagningen med hjalp av
Startassistenten.

REM U ANDRA PARAM——
9905 MOTQR _NOM SPANN

AVSLUTA| 00:00 [ SPARA

REM_ U VAL

vill du fortsdtta
instdllning av
av_applikationen?

Ignorera

AVSLUTA| 00:00 [ OK
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Valj det tillAmpningsmakro for vilket styrkablarna ar
anslutna.

Fortsatt med installning av applikationen. Varje gang
du avslutar en igangkdrningsuppagift foreslar
Startassistenten nasta.

* Tryck pa g7 (nar ar markerat) for att
fortsatta med foreslagen uppgift.

» Tryck in tangenten <3 for att valja och
tryck sedan pa <5 for att hoppa till nastféljande
uppgift utan att utféra den féreslagna.

VSLUT

* Tryck pa =5~ for att avsluta Startassistenten.

REM T ANDRA PARAM——
9902 TILLAMPN MAKRO

ABB STANDARD
(1]

AVSLUTA| 00:00 [ SPARA

REM_ T VAL

Vvill du fortsdtta

instdllning av

EXTl-referens?
[Fortsatt
Ignorera

AVSLUTA| 00:00 [ OK

MOTORNS ROTATIONSRIKTNING

Tryck pa for att dverga till lokal styrning (LOC
visas till vanster).

* Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas pa
statusraden), 6verga till lokal styrning genom att
trycka in @.

* Om du inte ar i Mandverlage, tryck pa Vs—,ﬁ
upprepade ganger, tills du kommer dit.

+ Oka frekvensreferensen fran noll till ett litet varde
med tangenten ~a~.

* Tryckin for att starta motorn.

» Kontrollera att motorn faktiskt roterar i den riktning
som visas pa displayen (L betyder fram och 5
back).

» Tryck in (@ for att stoppa motorn.

For att &ndra motorns rotationsriktning:

* Invertera faserna genom att vaxla vardet hos
parameter 9974 till det motsatta, dvs. fran 0 (NEJ)
till 1 (JA), eller vice versa.

 Kontrollera att allt har blivit ratt genom att sla till

natspanningen och upprepa momenten enligt
ovan.

SLUTKONTROLL

Nar hela installningsproceduren ar avslutad,
kontrollera att inga fel eller larm visas pa displayen
och att panelens lysdiod lyser gron och inte blinkar.

LOC U
XX.X Hz
X .X A
XX.X %

ROTRIKTI| 00:00 [ MENY

rotation
bakat

rotation
framat

LOC T ANDRA PARAM——
9914 FASVAXLING

(1]

AVBRYT | 00:00 [ SPARA

Frekvensomriktaren ar nu klar for anvandning.
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Styra frekvensomriktaren via I/O-granssnitt
Tabellen nedan beskriver hur frekvensomriktaren styrs via digitala och analoga
ingangar, nar:
* motorn ar igadngkoérd, och
+ férvalda parameterinstaliningar galler.
Displaybilder fran basmandverpanelen visas som exempel.
PRELIMINARA INSTALLNINGAR

Om du behdver &ndra rotationsriktning, kontrollera att

parameter 1003 ROTATIONSRIKTN har vardet 3

(VALD).

Kontrollera att styranslutningarna ar anslutna enligt | Se avsnittet Férvalt I/O-

det kretsschema som galler for tilldmpningsmakrot kretsschema pa sidan 55.

ABB Standard.

Kontrollera att frekvensomriktaren fjarrstyrs. Tryck pa | Vid fijarrstyrning visas texten

tangenten for att vaxla mellan fjarrstyrning och REM pa displayen.

lokal styrning.

START AV MOTORN OCH VARVTALSREGLERING

Starta motorn genom att aktivera digital ingang DI1.

Basmandverpanel: Texten FWD blinkar med hég REM 0.0 H

frekvens och overgar till fast sken nar motorn har natt |[OUTPUT FWD

bérvardet

Assistentmandverpanel: Pilen bdrjar rotera. Den

visas prickad tills borvardet uppnas.

Reglera frekvensomriktarens utfrekvens

(motorvarvtal) via den analoga ingangen Al1. REM 5 O_O Hz
OUTPUT FWD

ANDRA MOTORNS ROTATIONSRIKTNING

Rotation bakat: Aktivera digital ingang DI2.
REM 5 O O Hz
OUTPUT REV

Rotation framat: Deaktivera digital ingang DI2.
REM 5 O O Hz
OUTPUT FwWD

STOPP AV MOTORN
Deaktivera digital ingadng DI1. Motorn stannar.
Basmandverpanel: Texten FWD blinkar sakta. REM OO Hz
. .. . OUTPUT FwWD
Assistentmandverpanel: Pilen slutar rotera.
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Utfor ID-korningen

Frekvensomriktaren uppskattar automatiskt motorns karakteristik nar drivsystemet
startas forsta gangen och efter varje gang en motorparameter har andrats (grupp 99
STARTPARAMETRAR). Detta galler nar parameter 9970 ID KORNING har vérdet 0
(AV/IDMAGN).

| de flesta tilldmpningar behévs ingen separat ID-kérning. ID-kdrning skall véljas om:

» vektorstyrning anvands (parameter 9904 = 1 [VEKTOR: VARVTAL] eller 2
[VEKTOR: MOMENT]) och

* motorn arbetar vid ett varvtal nira noll, och/eller

* motorn arbetar i ett vridmomentintervall som ligger ovanfér motorns nominella
moment, inom ett brett varvtalsomrade och utan behov av varvtalsaterkoppling
(dvs. utan pulsgivare), eller

* permanentmagnetiserad synkronmotor anvands och mot-EMK-spanningen &ar
okand.

Obs! Om motorparametrarna (grupp 99 STARTPARAMETRAR) andras efter ID-
koérningen maste proceduren upprepas.
Procedur for ID-korning

Den allméanna parameterinstéallningsproceduren upprepas inte har. Fér basmandverpanel
se sid 76 och for assistentmandverpanel sid 88 i Man6verpaneler. ID-kérningen kan inte
genomf6ras utan mandéverpanel.

INLEDANDE KONTROLL

VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca 50 ... 80 % av sitt
Y ‘ \ / l \ nominella varvtal under ID-kérningen. Motorn roterar i framriktningen.
Kontrollera att motorn kan koras utan risk innan ID-kérningen paboérjas!
O | Skilj motorn mekaniskt frdn den drivna utrustningen.
O | Om parametervérdena (grupp 01 DRIFTVARDEN till grupp 98
TILLVALSMODULER) andras fore ID-kérningen, kontrollera att de nya
installningarna uppfyller féljande villkor:

O | 2001 MIN VARVTAL <0 rpm

| 2002 MAX VARVTAL > 80 % av motorns markvarvtal

O| 2003 MAX STROM > I,y

0| 2017 MAX MOMENT GR1 > 50 % eller 2018 MAX MOMENT GR2 > 50 %
beroende vilken grans som anvands enligt parameter 20714 MAX MOMENT
VAL.

O | Kontrollera att driftfrigivningssignalen ar till (parameter 1607).

O | Kontrollera att panelen ar i lage for lokal styrning (LOC visas i displayens
overkant). Tryck pa tangenten for att vaxla mellan lokal styrning och
fjarrstyrning.
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ID-KORNING MED BASMANOVERPANEL

Andra parameter 9970 ID KORNING till 1 (PA).
Spara den nya instéllningen genom att trycka in

S wil

Om du vill dvervaka de faktiska motorvardena
under ID-kérningen, ga till Mandverlage genom
att upprepade ganger trycka in &7 tills du
kommer dit.

Tryck pa for att starta ID-kdérningen. Panelen
kommer att vaxla mellan den bild som visades nar
kérningen startade och den larmbild som visas till
héger.

| allmanhet rekommenderas att man inte trycker pa
nagra tangenter under ID-kérningen. Emellertid
kan ID-kérningen stoppas nar som helst genom
intryckning av (@>.

Efter avslutad ID-kérning visas inte larmbilden
langre.

Om ID-kérningen misslyckas visas felbilden till
hdéger

- 9 9 10
PAR FWD
LoC 1
PAR FWD

LoC

Hz
| |

OUTPUT FWD
“ A2019
FWD

“ FOO11

FWD

ID-KORNING MED ASSISTENTMANOVERPANEL

Andra parameter 9970 ID KORNING till 1 (PA).
Spara den nya instéllningen genom att trycka in

SPARA

Om du vill dvervaka de faktiska motorvardena
under ID-kérningen, ga till Mandverldge genom
VSLUT

att upprepade ganger trycka in = tills du
kommer dit.

Tryck pa for att starta ID-kdrningen. Panelen
kommer att vaxla mellan den bild som visades nar
kérningen startade och den larmbild som visas till
hoger.

| allmanhet rekommenderas att man inte trycker pa
nagra tangenter under ID-kérningen. Emellertid
kan ID-kérningen stoppas nar som helst genom
intryckning av (@>.

REM U ANDRA PARAM—|
9910 ID KORNING

[1]
AVBRYT | 00:00 ["SPARA

LoC o HNH
0.0 Hz
0.0 A

0.0 %

ROTRIKT| 00:00 [ MENY

LOC UALARM

LARM 2019

ID KORNING
00:00
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O | Efter avslutad ID-kérning visas inte larmbilden
langre.
Om ID-kérningen misslyckas visas felbilden till
héger

LOC UFEL

FEL 11

ID KORFEL

1 00:00 [
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Manoverpaneler

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver mandverpanelens tangenter, lysdiodindikatorer och display. Det
beskriver dven hur man med hjalp av mandéverpanelen kan styra, évervaka och andra
frekvensomriktarens instéllningar.

Om manodverpaneler

Anvand en mandéverpanel for att hantera ACS355, avlasa statusinformation och
justera parametrar. Frekvensomriktaren kan hanteras med tva olika
mandverpaneltyper:

» Basmandverpanel — Denna panel (beskrivs i Basmanéverpanel pa sid 76)
erbjuder grundldggande funktioner fér inmatning av parametervarden.

+ Assistentmandverpanel — Denna panel (beskrivs i Assistentmandéverpanel pa sid
88) har férprogrammerade guider som automatiserar de vanligast forekommande
parameterinstaliningarna. Panelen erbjuder sprakstdd. Den kan levereras med
olika sprakuppsattningar.
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Til

Manédverpaneler

lampbarhet

Denna handledning géller mandverpaneler med panelrevision/mjukvaruversion enligt
tabellen nedan.

Paneltyp Typkod Panelens revision | Panelens system-
programvaruver-
sion
Basmandverpanel ACS-CP-C M eller senare 1.13 eller senare
Assistentmandverpanel ACS-CP-A F eller senare 2.04 eller senare
Assistentmandéverpanel (Asien) ACS-CP-D Q eller senare 2.04 eller senare

For att faststalla mandverpanelens revision, se etiketten pa baksidan. Ett exempel pa
en etikett med forklaring till innehallet visas nedan.

@

ABB Oy, ACS-CP-A

(2)| SIN M0935E0001  RoHS |(3)

=

3

Mandoverpanelens typkod
2 [Serienumret anges i formatet TAAVVRXXXX, dar
T: Tillverkare
AA: 09, 10, 11, ..., for 2009, 2010, 2011, ...
VV: 01, 02, 03, ... for vecka 1, vecka 2, vecka 3, ...
R: A, B, C, ... for panelens revision

XXXX: Heltalet startar om varje vecka fran 0001
RoHS-marke (etiketten pa frekvensomriktaren visar gallande markningar)

For att faststalla mjukvaruversion for en assistentmandéverpanel, se sid 92. For
basmandverpanelen, se sid 79.

Se

parameter 9907 SPRAK fér att se vilka sprék assistentmandverpanelen stéder.

Basmanoverpanel

Funktioner

Basmandverpanelens egenskaper:

Numerisk mandverpanel med en LCD-display

Kopieringsfunktion — Parametrar kan kopieras till mandverpanelens minne for
senare Overforing till andra frekvensomriktare, eller for backup av ett visst system.
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Oversikt

Foljande tabell sammanfattar tangentfunktioner och displaytexter pa basmandéverpa-
nelen.

Nr. |Anvandning
1 |LCD-display — indelad i fem omraden:

a. Uppe till vanster — Styrplats:
LOC: frekvensomriktaren styrs lokalt, dvs.
via mandverpanelen
REM: drivsystemet fjarrstyrs, t.ex. via I/O
eller faltbuss.

b. Uppe till héger — Enhet for visat varde.

c. Mittomrade — Varierande; visar vanligtvis
parameter- och signalvarden, menyer eller
listor. Visar aven fel och larmkoder.

d. Nere till vanster och mitt —
Mandéverpanelens tillstand:
OUTPUT: Mandverlage
PAR: Parameterlage
MENU: Huvudmeny.
=W Fellage.

e. Nere till héger — Indikatorer:
FWD (fram) / REV (back): motorns rotationsriktning

Langsamt blinkande: stoppad
Snabbt blinkande: i drift, ej vid bérvarde
Fast sken: i drift, vid borvarde
H=1: Visat varde kan andras (i parameter- och referenslage).

2 |RESET/AVSLUTA- Avsluta till narmast hogre menyniva utan att spara
eventuella andringar. Aterstaller fel i Mandverlage och Fellage

3 |MENY/UTFOR - Ett steg djupare ner i menystrukturen. | Parameterlage
sparas visat varde som ny installning.

4 Upp -

* Rullning uppat i en meny eller lista.

« Okar vardet om en parameter ar vald.

+ Okar referensen i driftiaget referens.

» Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.
5 |Ner—

* Rullning nedat i en meny eller lista.

* Minskar vardet om en parameter ar vald.

» Minskar referensen i driftlaget referens.

* Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

6 |LOC/REM - Vaxlar mellan lokal kommunikation och fiarrkommunikation med
frekvensomriktaren.

7 |ROTRIKT - vaxlar motorns rotationsriktning.
STOP — Stoppar frekvensomriktaren vid lokal styrning.
9 |START — Startar frekvensomriktaren vid lokal styrning.

oo
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Drift

Du hanterar mandverpanelen med hjalp av menyer och tangenter. Valj ett alternativ,
t.ex. driftiage eller parameter, genom att trycka pa piltangenterna ~a~ och <> tills
onskad post visas pa displayen, och darefter trycka pa tangenten ~%_.

Med tangenten 7 atergar du till narmast hdogre menyniva utan att spara eventuella

andringar.

Basmandverpanelen har fem driftlagen: Mandverldge, Referenslége, Parameterldge,
Kopieringsldge och Fellage. De fyra forsta driftldgena beskrivs i detta kapitel. Om ett
fel eller en varning upptrader 6vergar panelen automatiskt till Fellage och visar en fel-
eller alarmkod. Du kan aterstélla felet eller varningen i Mandverlage eller Fellage (se

Felsékning pa sid 3617).

Efter spanningstillslag befinner sig manéverpanelen i
Mandverlage, dar du kan starta, stoppa, vaxla
rotationsriktning, vaxla mellan lokal styrning och
fiarrstyrning samt évervaka upp till tre arvarden (ett i
taget). For 6vriga uppgifter, ga forst till huvudmenyn
och valj ratt lage.

Att utfora vanliga uppgifter

o 491~

OUTPUT FWD

= PAF

MENU FWD

Tabellen nedan listar vanliga uppgifter, driftiaget dar uppgiften kan utféras samt numret pa den

sida dar uppgiften beskrivs i detalj.

Uppgift

Driftlage Sid

Att hitta mandverpanelens mjukvaruversion

Vid spannings- 79
tillslag

Att vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning Alla 79
Att starta och stoppa frekvensomriktaren Alla 79
Att andra motorns rotationsriktning Alla 80
Bladdra mellan évervakade signaler Utgang 81
Att stalla in varvtals-, frekvens- och momentreferens Val av 82
Att &ndra ett parametervarde Parameter 83
Att valja signaler for dvervakning Parameter 84
Att aterstalla fel och larm Mandverlage, 361
felhistorik

Att kopiera parametrar fran frekvensomriktaren fill
mandverpanelen

Kopieringslage 87

Att aterstalla parametrar fran mandverpanelen till
frekvensomriktaren

Kopieringslage 87
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Steg

Atgard

Display

1.

Om matningen ar till, bryt den.

2.

Hall tangenten ) intryckt medan du sluter
matningen. Avlas mandverpanelens mjukvaru-
version som visas pa displayen.

Nar du slapper upp & Gvergar mangverpanelen
till Mandverlage.

XXX

Att starta, stoppa och vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning

Du kan starta, stoppa, byta riktning och vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning i
varje driftlage. For att du skall kunna starta och stoppa drivsystemet méaste lokal
styrning vara aktiverad

Steg

Atgard

Display

1.

 For att vaxla mellan fjarrstyrning (REM visas
till vanster) och lokal styrning (LOC visas till
vanster), tryck in .
Obs! Overgang till lokal styrning kan deakti-
veras med parameter 1606 LOKAL BLOCK.

Nar du har tryckt pa tangenten visar displayen
kortvarigt meddelandet "LoC" respektive "rE",
och atergar darefter il tidigare bild.

Forsta gangen frekvensomriktaren spannings-
satts befinner den sig i fjarrstyrningslage
(REM) och styrs via I/O-plintarna. For att
vaxla till lokal styrning (LOC) och mandvrera
frekvensomriktaren med hjalp av mandverpa-
nelen, tryck in . Vad som hander beror pa
hur lange du trycker in tangenten:

* Om du slapper upp den genast (displayen
blinkar "LoC"), stoppas frekvensomrikta-
ren. Stall in lokal styrplats enligt beskriv-
ningen pa sidan 82.

* Om du haller tangenten intryckt tva
sekunder (slapp upp den nar displayen
overgar fran "LoC" till "LoC r"), fortsatter
driften som tidigare. Frekvensomriktaren
kopierar aktuella varden for till/fran-status
samt referens, och valjer dessa som
initiala varden for lokala styrinstallningar.

» For att stoppa frekvensomriktaren vid lokal
styrning, tryck in (@>.

LOC

OUTPUT

491 -

FWD

LOC

LOC

FWD

Texten FWD eller REV langst
ner pa displayen blinkar
langsamt.




80 Manéverpaneler

Steg | Atgard

Display

» For att starta frekvensomriktaren i lokal
styrning, tryck in &&.

Texten FWD eller REV langst
ner pa displayen blinkar
snabbt. Texten slutar blinka
nar borvardet uppnas.

Att andra motorns rotationsriktning

Du kan andra motorns rotationsriktning oberoende av aktuellt driftlage.

Steg | Atgird

Display

1. | Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas
till vanster), 6verga till lokal styrning genom att
trycka in &. Displayen visar kortvarigt
meddelandet "LoC" och atergar darefter till
tidigare bild.

* 491~

OUTPUT FWD

2. | For att andra rotationsriktningen fran fram
(FWD visas langst ner) till back (REV visas
langst ner), eller vice versa, tryck in .

Obs! Parameter 1003 ROTATIONSRIKTN
maste vara satt till 3 (VALD).

~ 491~

OUTPUT

Manéverlage

| Mandverlage kan du gora féljande:

+ Bvervaka arvarden for upp till tre signaler i gruppen 07 DRIFTVARDEN, en signal

i taget

» starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Overga till Mandverlage genom tryckning pa &7 tills displayen visar texten OUTPUT

langst ner.

Displayen visar vardet pa signaler i gruppen 01
DRIFTVARDEN. Enheten visas till héger. Sidan 84
forklarar hur man valjer de tre signaler som ska
6vervakas i Mandverlage. Tabellen nedan visar hur
man kan visa dem en i taget.

o 491~

OUTPUT FWD




Att bladdra mellan 6vervakade signaler
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Steg | Atgard Display
1. | Om mer an en signal har valts fér 6vervakning

(se sidan 84) kan du bladdra mellan dem i REM 4 9 1 Hz

Manéverlage. OUTPUT "

For att bladdra framat, tryck in tangenten <a™~ A

upprepade ganger. For att bladdra bakat, tryck ||Rem O 5

in tangenten <3 upprepade ganger. OUTPUT "D
REM 1 O 7 %
OUTPUT FWD
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Referenslage

| Referenslage kan du:

e Stalla in varvtals-, frekvens- och momentreferens

« starta, stoppa, byta riktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att stalla in varvtals-, frekvens- eller momentreferens

tangenten. Det sparas permanent i frekvensom-
riktaren och paverkas inte av spanningsavbrott.

Steg | Atgard Display
1. | Gatill huvudmenyn genom att trycka in <% om
du ar i Mandverlage. Annars genom att trycka ||REM PA r'
in =7 upprepade ganger tills du ser MENY MENU WD
langst ned.
2. | Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas till |[Loc
vanster), éverga till lokal styrning genom att PA r'
trycka in @). Displayen visar kortvarigt medde- MENU WD
landet "LoC" innan den atergar till lokal styrning.
Obs! Med grupp 11 VAL AV REFERENS, kan
du tilldta andring av referens vid fjarrstyrning
(REM).
3. | Om panelen inte ar i Referenslage ("rEF" syns |[Loc
inte), tryck in tangenten <&~ eller <> tills du r E F
ser "rEF" och tryck in S2J. Nu visar displayen MENU
aktuell referens med under vardet. oc
49, 1 -
FWD
4. |+ For att 6ka referensvardet, tryck in ~a~,. LoC
« For att minska referensvéardet, tryck in <. 5 O O Hz
Vardet &ndras omedelbart nér du trycker in FwD




Parameterlage

| Parameterlage kan du gora foljande:

* visa och andra parametervarden

+ valja och andra signalerna som visas i Mandverlage
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+ starta, stoppa, byta riktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att vilja en parameter och andra virdet

N
» For att inte andra vardet utan behalla det
gamla, tryck in 7.

Steg | Atgérd Display
1. | Gatill huvudmenyn genom att trycka in 5] om |[Loc
du ar i Mandéverldge. Annars genom att trycka r' E F
in =7 upprepade ganger tills du ser MENY MENU FWD
langst ned.
2. | Om panelen inte ar i Parameterlage ("PAr" LoC
syns inte), tryck in tangenten ~a eller <3~ PA r'
tills du ser "PAr" och tryck in <%_J. Displayen MENU FWD
visar den forsta av parametergrupperna. Toc O 1
PAR FWD
3. |Anvand tangenterna <a™ och <3 for att hitta |[Loc
Onskad parametergrupp. -_ 1 1 -_
PAR FWD
4. |Tryck in S%J. Displayen visar en av LOC
parametrarna i vald parametergrupp. 1 10 1
PAR FWD
5. | Anvand tangenterna <~a™ och <3 for att hitta |[Loc
onskad parameter. 1 10 3
PAR FWD
6. | Tryck och hall in X ca tva sekunder tills LoC
parametervardet visas pa displayen med 1
under, vilket anger att parameterandring nu ar PAR EWD
mojlig.
Obs! Nar visas, tryck in tangenterna ~a~
och <3y samtidigt fér att &ndra visat varde till
parameterns grundvérde.
7. | Anvand tangenterna ~a~ och < for att LoC
vélja parametervarde. Nar du har &ndrat 2
parametervardet borjar blinka. PAR FWD
« For att spara visat parametervarde, tryck in LOC

1103

PAR FWD
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Att vdlja vilka signaler som ska 6vervakas

Steg

Atgard

Display

1.

Du kan vélja vilka signaler som skall 6vervakas
i Mandverlage och hur de skall visas med para-
metrarna i grupp 34 PROCESSVARIABLER.
Se sidan 83 for detaljerade instruktioner om
andring av parametervarden.

Som grundinstallning visar displayen tre signaler.
Signal 1: 0102 SPEED for makrona Pulsstyrning,
Vaxlande, Motorpotentiometer, Hand/Auto och
PID-reglering;

0103 UTFREKVENS for makrona ABB-standard
och Momentregulator

Signal 2: 0104 STROM

Signal 3: 0105 MOMENT.

For att &ndra vilka signaler som visas enligt
grundinstalining, valj upp till tre signaler fran
grupp 071 DRIFTVARDEN som skall visas.
Signal 1: Andra vardet pa parameter 3401 SIG-
NAL 1 PARAM till index fér signalparametern i
grupp 01 DRIFTVARDEN (=parameternummer
utan inledande nolla), t.ex. betyder 105 para-
meter 0705 MOMENT. Vardet 100 betyder att
ingen signal visas.

Upprepa proceduren for signalerna 2 (3408
SIGNAL2 PARAM) och 3 (3415 SIGNAL3
PARAM). Till exempel, om 3401 = 0 and

3415 = 0, deaktiveras bladdring och endast
signalen som specificeras av 3408 visas pa
displayen. Om alla tre parametrarna satts till O,
dvs. ingen signal valjs fér 6vervakning, visar
displayen texten "n.A”.

LoC

103

PAR FWD

LoC

104

PAR FWD

LoC

105

PAR FWD

Ange decimaltecknets placering, eller anvand
kallsignalens decimalteckenplacering och
enhet [installning 9 [DIREKT]). Funktionen
Stapeldiagram ar inte tillganglig i basmandver-
panelen. Fér nadrmare detaljer, se parameter
3404.

Signal 1: parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL
Signal 2: parameter 3411 UTDATA 2 DECIMAL
Signal 3: parameter 3418 UTDATA 3 DECIMAL.

LOC

9

PAR FWD
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Steg | Atgard Display
Valj vilken enhet som skall visas for signaler. LoC
Detta saknar funktion om parameter 3
3404/3411/3418 ar satt till 9 (DIREKT). For PAR FWD

narmare detaljer, se parameter 3405.

Signal 1: parameter 3405 UTDATA 1 ENHET
Signal 2: parameter 3412 UTDATA 2 ENHET
Signal 3: parameter 3419 UTDATA 3 ENHET.

Valj skalning fér signaler genom att ange lagsta ([ oc
och hogsta displayvarde. Detta saknar funktion O O Hz
om parameter 3404/3411/3418 ar satt till 9 PAR FWD

(DIREKT). For narmare detaljer, se parame-

trarna 3406 och 3407. roc 5 O O O Wz

Signal 1: parametrar 3406 UTDATA 1 MIN och PAR FuD
3407 UTDATA 1 MAX
Signal 2: parametrar 3413 UTDATA 2 MIN och
3414 UTDATA 2 MAX
Signal 3: parametrar 3420 UTDATA 3 MIN och
3421 UTDATA 3 MAX.

Kopieringslage

Basmandverpanelen kan spara en hel uppsattning frekvensomriktarparametrar och
upp till tre egna makron. Upp- och nedladdning kan utféras vid lokal styrning.
Mandéverpanelens minne ar bestandigt.

| Kopieringslage kan du gora foljande:

Kopiera alla parametrar fran frekvensomriktaren till manéverpanelen (uL —
Upload). Har ingar alla egna makron och interna parametrar (kan ej andras av
anvandaren), t.ex. sadana som faststalldes genom ID-k&rning.

Kopiera tillbaka hela parameteruppsattningen fran mandverpanelen till
frekvensomriktaren (dL A - Download all). Darmed skrivs alla parametrar till
frekvensomriktaren, inklusive de interna och av anvandaren ej andringsbara
motorparametrarna. Egna makron inkluderas ej

Obs! Anvand denna funktion endast for att aterstalla en frekvensomriktare, eller
for att dverféra parametrar till system som ar identiska med ursprungssystemet.

Kopiera applikation fran mandverpanelen till en frekvensomriktare (dL P —
Download Partial). Applikationen inkluderar inte egna makron, interna
motorparametrar, parametrarna 9905...9909, 1605, 1607, 5201, och inte heller
parametrarna 57 KOMM MODUL och 53 INBYGGD BUSKOMM.

Frekvensomriktare och motor i systemen som applikationen kopieras mellan
behdver inte vara lika stora.

Ladda ner eget makro 1 fran mandverpanel till frekvensomriktare (dL u1 — Kopiera
eget 1). | ett eget makro ingar parametrar i grupp 99 STARTPARAMETRAR samt
interna motorparametrar.
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Funktionen visas pa menyn forst nar eget makro 1 har sparats forsta gangen med
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO (se Egna makron pa sidan 121) och sedan
laddats upp till mandéverpanelen.

Kopiera eget makro 2-parametrarna fran mandverpanel till frekvensomriktare (dL
u2 — Kopiera eget 2). Som dL u1 - Kopiera eget 1 ovan.

Kopiera eget makro 3-parametrarna fran mandverpanel till frekvensomriktare (dL
u3 — Kopiera eget 2). Som dL u1 - Kopiera eget 1 ovan.

Starta, stoppa, byta riktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.



Att ladda upp och ladda ner parametrar
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For tillgangliga upp- och nedladdningsfunktioner, se ovan. Observera att
frekvensomriktaren méaste vara i lokal styrning for upp- och nedladdning.

Overforingsstatus som ett procentuellt varde.

dL 50

FWD

Steg | Atgird Display
1. | Gatill huvudmenyn genom att trycka in 5] om |[Loc
du ar i Mandverlage. Annars genom att trycka PA r'
in &7 upprepade ganger tills du ser MENY MENU FWD
langst ned. — Om REM visas till vanster, tryck
forst pa for att Overga till lokal styrning.
2. | Om panelen inte ar i Kopieringslage ("CoPY" |[Loc
visas inte), tryck in tangenten <a~ eller <>~ C O PY
tills du ser "CoPY". MENU FWD
Tryck in <. LoC u L
MENU FWD
3. |For att ladda upp alla parametrar (inklusive LoC
egna makron) fran frekvensomriktare ftill u L
mandverpanelen, ga till "uL" med tangenterna MENU FWD
A~ och ¥ .
Tryck in SXJ. Under éverforingen visar displayen |[Loc
Overforingsstatus som ett procentuellt varde. u L 5 O %
FWD
For att utfora nedladdningar, ga till motsvarande [ oc
atgérd (i detta fall "dLA", Kopiera allt, med aL A
tangenterna ~a™ och <. MENU FWD
Tryck in SSJ. Under 6verforingen visar displayen |[Loc

%

Basmanodverpanelens larmkoder

Forutom fel och varningar som genereras av frekvensomriktaren (se Felsékning pa
sid 361), visar basmandverpanelen mandverpanellarm med hjélp av koder i formen

Ab5xxx. Se Larmindikeringar genererade av basmanéverpanelen pa sid 367 for en

lista 6ver alarmkoder med beskrivningar.




88 Manéverpaneler

Assistentmanoverpanel

Funktioner

Assistentmandverpanelen erbjuder féljande funktioner:

Alfanumerisk mandverpanel med en LCD-display
Sprakval for displaytexter
Startassistent for att underlatta idrifttagning av frekvensomriktaren

Kopieringsfunktion — Parametrar kan kopieras till mandverpanelens minne for
senare Overforing till andra frekvensomriktare, eller for backup av ett visst system.

Kontextkanslig hjalpfunktion
Realtidsklocka.
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Oversikt

Foljande tabell sammanfattar tangentfunktioner och displaytexter pa
assistentmandéverpanelen.

Nr.

Anvidndning

1

Lysdiod Status — Grén for normal drift. Om lysdioden
blinkar eller lyser rott, se Lysdioder pa sidan 384.

LCD-displayen ar indelad i tre huvudomraden:

a. Statusrad — Varierande beroende pa driftlage, se
Statusrad pa sidan 90.

b. Mittomrade — Varierande, visar vanligtvis parameter-
och signalvarden, menyer eller listor. Visar aven fel
och larm.

c. Nedre raden — visar aktuell funktion fér de bada
funktionstangenterna, samt klocka om denna
funktion ar aktiverad

Funktionstangent 1 — Funktionen beror pa
sammanhang. Texten i nedre vanstra hérnet av
LCD-displayen anger aktuell funktion.

Funktionstangent 2 — funktion beroende pa sammanhang. Texten i nedre hdgra hornet
av LCD-displayen anger aktuell funktion.

Upp -
» For att rulla uppat i en meny eller en lista som i mittomradet av LCD-displayen.

+ Okar vardet om en parameter &r vald.
+ Okar referensen om dvre hdgra hérnet &r markerat.
Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

Ner —
+ For att rulla nedat i en meny eller en lista som i mittomradet av LCD-displayen.

» Minskar vardet om en parameter ar vald.
» Minskar referensen om 6vre hogra hornet ar markerat.
Om tangenten halls intryckt &ndras vardet snabbare.

LOC/REM - Vaxlar mellan lokal kommunikation och fjarrkommunikation med
frekvensomriktaren.

Hjalp — Visar kontextkanslig information nar tangenten trycks ner. Informationen
beskriver vad som for narvarande visas i displayens mitt.

STOP — Stoppar frekvensomriktaren vid lokal styrning.

START - Startar frekvensomriktaren vid lokal styrning.
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Statusrad

Oversta raden p& LCD-displayen visar grundlaggande statusinformation for
frekvensomriktaren.

| Loc v ‘ ‘ LOC Y HUVUDMENY 1 |
06 @ ©@® G @
Nr. |Falt Alternativ Betydelse
1 |Styrplats LOC Drivsystemet styrs lokalt, dvs. via
mandverpanelen.
REM Drivsystemet fjarrstyrs, t.ex. via I/O
eller faltbuss.
2 |Tillstand |, Rotationsriktning framéat
J Rotationsriktning bakat
Roterande pil Motorn roterar med varvtal lika med
borvardet.
Prickad roterande pil |Motorn roterar med annat varvtal an
borvardet.
Stationar pil Drivsystemet star stilla.

Prickad stationar pil Startkommando finns, men motorn
roterar inte, t.ex. pa grund av att
startfrigivning saknas.

3 |Mandverpanel, » Namn pa aktuellt driftiage

driftlagen « Namn pa visad lista eller meny
» Namn pa drifttillstand, t.ex. ANDRA
PARAM.

4 |Referens eller » Referens i Mandverlage
varde hos vald « Nummer pa markerad post, t.ex.
post driftiage, parametergrupp eller fel.

Drift

Mandverpanelen hanteras med menyer och tangenter. Pa panelen finns tva
kontextkansliga funktionstangenter, vars aktuella funktion indikeras av texten som
visas pa displayen ovanfor respektive tangent.

Gor ett val, t.ex. driftlage eller parameter, med hjalp av piltangenterna <~a~ och <3~
sa att 6nskad post markeras (mot mork bakgrund) och tryck sedan pa aktuell funk-
tionstangent. Hoger funktionstangent S_J anvands vanligen for att valja ett driftlage,
gora ett val eller spara andringar. Vanster funktionstangent =7~ anvands for att avbryta
en andringsoperation och aterga till féregaende niva.

Assistentmandverpanelen erbjuder nio driftldagen: Mandverlédge, Parameterlédge,
Assistentlége, Driftldge Andrade parametrar, Felhistorikidge, Driftidge Datum & tid,
Kopieringsléage, Driftlage I/O konfig och Fellage. Funktionen hos de atta forsta driftlagena
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beskrivs i detta kapitel. Nar ett fel eller larm upptrader évergar mandverpanelen
automatiskt till Fellage och visar ett fel eller larm. Du kan kvittera meddelandet i

Mandverlage eller Fellage (se Felsdkning pa sid 367).

Fran borjan befinner sig mandverpanelen i Mandverlage,
dar du kan starta, stoppa, véaxla rotationsriktning, vaxla
mellan lokal styrning och fjarrstyrning, andra referens samt
Overvaka upp till tre arvarden.

For 6vriga uppgifter, ga forst till huvudmenyn och valj ratt
driftlage. Statusraden (se Statusrad pa sidan 90) visar
namn pa aktuell meny, driftlage, alternativ eller status som
visas.

Att utfora vanliga uppgifter

LoC ©
49.1 Hz

0.5 A
10.7 %
ROTRIKTI| 00:00 |
LOC N HUVUDMENY 1]

PARAMETRAR
ASSTISTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA] 00:00 [ UTFOR

MENY

Tabellen nedan listar vanliga uppgifter, driftiaget dar uppgiften kan utféras samt

numret pa den sida dar uppgiften beskrivs i detal].

Uppgift Driftlage Sid

Att fa hjalp Alla 92

Att hitta mandverpanelversion Vid spanningstill- 92
slag

Att justera displaykontrast Utgang 95

Att vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning Alla 93

Att starta och stoppa frekvensomriktaren Alla 94

Att andra motorns rotationsriktning Utgang 94

Att stélla in varvtals-, frekvens- och momentreferens Utgang 95

Att andra ett parametervarde Parametrar 96

Att valja signaler fér dvervakning Parametrar 97

Att utféra uppgifter (specifikation av parameteruppséttning) med | Assistenter 98

assistenter

Att se och redigera andrade parametrar Andrade 100
parametrar

Att se fel Fellogg 101

Att aterstalla fel och larm Manoverlage, 361
felhistorik

Att visa/ddlja klockan, andra format for datum och tid, stalla in Datum och tid 102

klocka och aktivera automatisk omstéllning mellan sommar- och

vintertid

Att kopiera parametrar fran frekvensomriktaren till Kopieringslage 106

manoéverpanelen

Att aterstalla parametrar fran mandverpanelen till Kopieringslage 106

frekvensomriktaren

Att se kopierad information Kopieringslage 107

Att &ndra parameterinstallningar for 1/O-plintar 1/0 konfig 108
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Att fa hjilp

Steg

Atgard

Display

1.

Tryck pa (2) for att Iasa den kontextkansliga
hjalptexten for markerat alternativ.

Om det finns en hjalptext for posten visas den pa
displayen.

LOC UPAR_GRUPPER—10
01 DRIFTVARDEN

03 FALTBUSOVERVAKNING
04 FELHISTORIK

11 VAL AV REFERENS
|AVSLUTAI 00:00 [ VALT |

LOC UHJALP———
Gruppen definierar de
externa styrplatserna
(EXT1 och EXT2) for
start, stopﬂ och
rotationsriktnings-
AVSLUTAI 00:00 [

Om hela texten inte syns, bladdra mellan raderna
med tangenterna ~a™ och <> .

LOC UHIALP———
externa styrplatserna
(EXT1 och EXT2) for
start, stopE och
rotationsriktnings-
kommandon

AVSLUTAI 00:00 [

Efter att ha last textens, aterga till tidigare bild
o VSLUT,

genom att trycka pa =7".

LOC UPAR_GRUPPER—10
01 DRIFTVARDEN

03 FALTBUSOVERVAKNING
04 FELHISTORIK

11 VAL AV REFERENS
|AVSLUTAl 00:00 [ VALT |

Att faststilla panelversion

Steg

Atgérd

Display

1.

Om matningen ar till, bryt den.

2.

Hall intryckt (2) samtidigt som du slar till
matningsspanningen och laser informationen.
Displayen visar féljande panelinformation:
Panel SW: panelens firmware-version

ROM CRC:panelens ROM-checksumma
Flash Rev:flashminnets innehall

Kommentar till flashminnesinnehall.

Nar du slapper upp (2) 6vergar mandverpanelen

till Mandéverlage.

PANEL VERSION INFO

Panel Sw: X . XX
ROM CRC: XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX

XXXXXXXXX XXX XXX X XXX XX
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Att starta, stoppa och vaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning

Du kan starta, stoppa, byta riktning och véaxla mellan lokal styrning och fjarrstyrning i
varje driftlage. For att du skall kunna starta och stoppa drivsystemet méaste lokal
styrning vara aktiverad

Steg | Atgérd Display
1. |+ For att vaxla mellan fjarrstyrning (REM visas fill LOC U MEDDELANBE——
vanster) och lokal styrning (LOC visas till vénster), ||Byter till panel
tryck in . (LoC) som styrplats
Obs! Overgang till lokal styrning kan deaktiveras ] 00:00 [

med parameter 1606 LOKAL BLOCK.

Forsta gangen frekvensomriktaren spannings-
satts befinner den sig i fjarrstyrningslage (REM)
och styrs via I/O-plintarna. For att vaxla till lokal
styrning (LOC) och mandvrera frekvensomrikta-
ren med hjalp av mandverpanelen, tryck in ¢).
Vad som hander beror pa hur lange du trycker in
tangenten:

» Om du slapper den genast (displayen blinkar
"Byter till Panel (LOC) som styrplats"), stoppas
frekvensomriktaren. Stall in lokal styrplats
enligt beskrivningen pa sidan 95.

* Om du haller tangenten intryckt i ca tva sekunder
fortsatter driften som tidigare. Frekvensomriktaren
kopierar aktuella varden for till/fran-status samt
referens, och véljer dessa som initiala varden for
lokala styrinstallningar.

« For att stoppa frekvensomriktaren vid lokal Pilen (L eller J) pa
styrning, tryck in (@>. statusraden slutar
rotera.

 For att starta frekvensomriktaren i lokal styrning, | Pilen (¥ eller J) pa
tryck in . statusraden borjar

rotera. Den visas prickad

tills bérvardet uppnas.
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Manéverlage

| Mandverlage kan du gora féljande:

+ Bvervaka arvarden for upp till tre signaler i gruppen 01 DRIFTVARDEN

+ Andra motorns rotationsriktning

« Stalla in varvtals-, frekvens- och momentreferens

» Justera displaykontrast

« starta, stoppa, byta riktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.

VSLUT

Ga till Mandverlage genom att trycka pa = upprepade ganger.

Referensvardet visas i display-

ens Ovre hogra horn. Displayens
mittdel kan konfigureras att visa
upp till tre signalvarden eller sta-
peldiagram. Om bara en eller tva
signaler valjs for visning kommer

LOC ©
49.1 Hz

0.5 A
10.7 %

LOC U
I 250 %

0.4 A
24.4 %

ROTRIKTI 00:00 [ MENY

ROTRIKTI 00:00 [ MENY

aven nummer och namn pa signalen/signalerna att visas vid varde eller stapel. Se sid
97 for instruktioner om val av och andring av 6vervakade signaler.

Att &ndra motorns rotationsriktning

Steg | Atgérd Display
1. | Om du inte &r i Mandverlage, tryck pa =2 REM U
upprepade ganger, tills du kommer dit. 49.1 Hz

0.5 A
10.7 %

ROTRIKT| 00:00 [ MENY

sedan till Mandverlage.

2. | Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas pa
statusraden), 6verga till lokal styrning genom att
trycka in @). Displayen visar kortvarigt ett
meddelande om byte av driftldge och atergar

vara satt till 3 (VALD).

3. | For att &ndra rotationsriktningen fran framat (L
visas pa statusraden) till bakat (5 visas pa
statusraden), eller vice versa, tryck in =2".

Obs! Parameter 71003 ROTATIONSRIKTN maste

OTRIK

0
10.7 %

ROTRIKT| 00:00 [ MENY




Att stalla in varvtals-, frekvens- eller momentreferens
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Steg | Atgard Display
1. | Om du inte &r i Mandverlage, tryck pa &2 REM ©
upprepade ganger, tills du kommer dit. 49.1 Hz

0.5 A
10.7 %

ROTRIKTI] 00:00 [ MENY

» FOr att minska vardet, tryck in <3 .

2. | Om frekvensomriktaren fjarrstyrs (REM visas pa LoC ©
statusraden), 6verga till lokal styrning genom att 49.1 Hz
trycka in @&). Displayen visar kortvarigt ett 0.5 A
meddelande om byte av driftlage och atergar 10.7 %
sedan till Man('jverlége. ROTRIKT] 00:00 [ MENY
Obs! Med grupp 11 VAL AV REFERENS kan du
tillata andring av referens vid fjarrstyrning.

3. |+ For att 6ka det markerade referensvardet som LoC
visas i displayens 6vre hoégra horn, tryck in ~a. 50.0 Hz
Vardet andras omedelbart. Det sparas permanent 0.5 A
i frekvensomriktaren och paverkas inte av 10.7 %
spanningsavbrott. ROTRIKT| 00:00 [ MENY

Att justera displayens kontrast

Steg | Atgérd Display
1. | Om du inte &r i Mandverlage, tryck pa =2 [oC ©
upprepade ganger, tills du kommer dit. 49.1 Hz

0.5 A
10.7 %

ROTRIKTI 00:00 [ MENY

MENY

» For att 6ka kontrasten, tryck pa tangenterna <5
och ~a™ samtidigt.

. F'o'Nr att minska kontrasten, tryck pa tangenterna
MENY

sy och <3 samtidigt.

LoCc
49.1 Hz
0.5 A
10.7 %

(92}

ROTRIKTI] 00:00 [ MENY

Parameterlage

| Parameterlage kan du gora foljande:

* visa och andra parametervarden

+ starta, stoppa, byta riktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.
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Att vdlja en parameter och andra virdet

Steg

Atgard

Display

1.

Ga till huvudmenyn genom att trycka pa < om
du ar i Mandverlage. Annars genom att trycka pa
=7 upprepade ganger tills du kommer till
huvudmenyn.

LOC U HUVUDMENY 1

PARAMETRAR
ASSISTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA| 00:00 [ UTFOR

* For att inte andra vardet utan behalla det gamla,

AVBRYT

tryck in =

2. | Gatill Parameterlage genom att valja PARAMETRAR |[LoC © PAR GRUPPER—O1
3
pa meperTrFTgsd tangenterna <~a™ och <3, och S LR D
trycka in - 04 FELHISTORIK
10 STYRINGANGAR
11 VAL AV REFERENS
AVSLUTAI 00:00 [ VALJ
3. | Valj 6nskad parametergrupp med tangenterna LOC U PAR GRUPPER—99
NG %
A och : 01 DRIFTVARDEN
03 FALTBUSOVERVAKNING
04 FELHISTORIK
10 STYRINGANGAR
AVSLUTAI 00:00 [ VAL3J
Tryck in <§=. LOC T PARAUETRAR '
TILLAMPN MAKRO
9903 MOTOR TYP
9904 MOTOR STYRMETOD
AVSLUTAI 00:00 [ ANDRA
4. | Valj bnskad parameter med tangenterna <~a~ och |[LoC © PARAMETRAR ]
3 i 9901 SPRAK
. Aktuellt parametervarde visas under vald So0D oL AMPN MAKRO
parameter. ABB_STANDARD
9903 MOTOR TYP
9904 MOTOR STYRMETOD
AVSLUTAl 00:00 [ ANDRA
Tryck in &% LOC UANDRA PARAM——
9902 TILLAMPN MAKRO
ABB STANDARD
[1]
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
5. | Ange ett nytt varde for parametern med tangenterna |[Loc T ANDRA PARAM——
<A och ,: : L. ) 9902 TILLAMPN MAKRO
Att trycka in tangenten en gang okar eller minskar ||PULSSTYRNING
vardet. Om tangenten halls intryckt &ndras vardet ||[2]
snabbare. Om man trycker in bada tangenterna AVBRYT 1 00:00 [SPARA
samtidigt ersatts visat varde med grundvérdet.
6. |+ For att spara det nya vardet, tryck pa 3&. I

LOC T PARAMETRAR

9901 SPRAK

9902 TILLAMPN MAKRO
PULSSTYRNING

9903 MOTOR TYP

9904 MOTOR STYRMETOD

AVSLUTA] 00:00 [ ANDRA




Att vilja vilka signaler som ska 6vervakas
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hdgsta displayvarde. Detta saknar funktion om
parameter 3404/3411/3418 ar satt till 9 (DIREKT). For
narmare detaljer, se parametrarna 3406 och 3407.
Signal 1: parametrar 3406 UTDATA 1 MIN och 3407
UTDATA 1 MAX

Signal 2: parametrar 3413 UTDATA 2 MIN och 3414
UTDATA 2 MAX

Signal 3: parametrar 3420 UTDATA 3 MIN och 3421
UTDATA 3 MAX.

Steg | Atgird Display
1. | Du kan vélja vilka signaler som skall 6vervakas i Man6- |[_0C t, ANDRA PARAM——
verlage och hur de skall visas med parametrarna i grupp
34 PROCESSVARIABLER. Se sidan 96 for detaljerade  ||3401 SIGNAL 1 PARAM
instruktioner om andring av parametervarden. [ (l).]3-]|_FREKVENS
Som grundinstallning visar displayen tre signaler.
00:00
Signal 1: 0102 SPEED fér makrona Pulsstyrning, AVBRYT [ SPARA
Vaxlande, Motorpotentiometer, Hand/Auto och PID- LOC T ANDRA PARAN
reglering; 3408 SIGNALZ2, PARAM
0103 UTFREKVENS for makrona ABB-standard och STROM
Momentregulator [104]
Signal 2: 0104 STROM AVBRYT | 00:00 [SPARA
Signal 3: 0105 MOMENT. L0C U ANDRA PARAM
For att &ndra vilka signaler som visas enligt
grundinstalining, valj upp till tre signaler fran grupp 07 3415 SIGNAL3 PARAM
DRIFTVARDEN som skall visas. [105] MOMENT
Signal 1: Andra vardet pa parameter 3401 SIGNAL 1 .
PARAM till index for signalparametern i grupp 07 AVBRYT | 00:00 | SPARA
DRIFTVARDEN (=parameternummer utan inledande
nolla), t.ex. betyder 105 parameter 0705 MOMENT.
Vardet 0 betyder att ingen signal visas.
Upprepa proceduren for signalerna 2 (3408 SIGNAL2
PARAM) och 3 (3415 SIGNAL3 PARAM).
2. | Valj hur signalen skall visas: som decimaltal eller stapel- |[L0C &, ANDRA PARAM——
diagram. For decimaltal, ange decimaltecknets placering,
eller anvand kallsignalens decimalteckenplacering och 3404 UTDATA 1 DECIMAL
enhet [instéllning 9 [DIREKT]. Fér narmare detaljer, se DIREKT
parameter 3404. [9]
Signal 1: parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL AVBRYT] 00:00 [ SPARA
Signal 2: parameter 3411 UTDATA 2 DECIMAL
Signal 3: parameter 3418 UTDATA 3 DECIMAL.
3. | Valj vilken enhet som skall visas for signaler. Detta LOC T ANDRA PARAM——
saknar funktion om parameter 3404/3411/3418 ar satt till
9 (DIREKT). Fér narmare detaljer, se parameter 3405. 3405 UTDAﬁ\ 1 ENHET
Signal 1: parameter 3405 UTDATA 1 ENHET r4
Signal 2: parameter 3412 UTDATA 2 ENHET ) 00:00
Signal 3: parameter 3419 UTDATA 3 ENHET. AVBRYT ] 00:00 | SPARA
4. | Valj skalning for signaler genom att ange lagsta och LOC T ANDRA PARAM——

3406 UTDATA 1 MIN
0,0 Hz

AVBRYT ] 00:00 [ SPARA

LOC T ANDRA PARAM——

3407 UTDATA 1 MAX
,0 Hz

AVBRYT ] 00:00 [ SPARA
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Assistentlage

Nar frekvensomriktaren spanningssatts forsta gadngen leder Startassistenten dig
genom proceduren att konfigurera ett fatal grundparametrar. Startassistenten &r
indelad i delassistenter. Var och en av dessa leder dig genom uppgiften att
specificera en tillhérande parameteruppsattning, t.ex. Motorinstallningar eller PID-

reglering. Startassistenten aktiverar delassistenterna en i taget. Du kan aven aktivera

delassistenterna oberoende. For ytterligare information om vad du kan géra med
assistenterna, se Startassistent pa sid 123.

| Assistentlage kan du goéra féljande:

* Anvanda assistenter som hjalper dig att specificera en grupp grundparametrar.

» starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att anvanda en assistent

Tabellen nedan visa grundlaggande hantering av assistenter. Assistenten
Motorinstaliningar anvands som exempel.

Steg

Display

1.

Atgard

Ga till huvudmenyn genom att trycka pa <5 om
du ar i Mandverlage. Annars genom att trycka pa
&7 upprepade ganger tills du kommer till

huvudmenyn.

LOC U HUVUDMENY 1

PARAMETRAR
ASSTISTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA| 00:00 [ UTFOR

Ga till Parameterlage genom att valja ASSISTENTER
l;J)Témg”nenytangenterna A och <3, och trycka p&

LOC T ASSISTENTER——1
Motorinstal Iningar
Applikation

varvtalsreg. EXT1
varvtalsreg. EXT2

AVSLUTA| 00:00 [ VAL]

Valj Assistenter med tangenterna ~a~ och <3,

VALJ

och tryck in <g7-

Om du valjer ndgon annan assistent an Startassis-
tenten leder den dig genom uppgiften att specifi-
cera sin egen parameteruppsattning enligt stegen
4. och 5. nedan. Sedan kan du vélja en annan
assistent, eller lamna assistentlaget. Assistenten
Motorinstaliningar anvands som exempel.

Om du valjer Startassistenten aktiveras den forsta
delassistenten, vilken leder dig genom uppgiften att
specificera dess parameteruppsattning, sa som
framgar av stegen 4. och 5. nedan. Startassistenten
fragar sedan om du vill fortsatta med instéllning av
nasta assistent eller hoppa dver den — valj 6nskat
svar med tangenterna «a™ och <3, och tryck pa
&3. Om du hoppar dver staller Startassistenten
samma frdga om nasta assistent, och sa vidare.

LOC U ANDRA PARAM——
9905 MOTQR _NOM SPANN

AVSLUTA| 00:00 [ SPARA

LOC_ U VAL

Vill du fortsdtta
instdllning av
av_applikationen?

Ignorera

AVSLUTA| 00:00 [ 0K
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Steg

Atgard

Display

« For att ange ett nytt varde, tryck in tangenterna
A och <.

» For att fraga efter information om begard
parameter, tryck in tangenten (). Bladdra i
hjélptexten med tangenterna <~a~ och <.

VSLUT

Avsluta hjalpfunktionen genom att trycka pa =~

LOC U ANDRA PARAM——
9905 MOTOR _NOM SPANN

AVSLUTAI 00:00 [ SPARA

LOC UHIJALP——
Las av

motorns markskylt.
vdrdet maste

folja D eller Y-
kopplingens varde.

AVSLUTA| 00:00 |

+ For att acceptera det nya vardet och fortsétta till
instalining av nasta parameter, tryck pa 3§~

o VSLUT

* For att stoppa assistenterna, tryck pa =2

LOC ¥ ANDRA PARAM——
9906 MOTOR_NOM STROM
L

AVSLUTAI 00:00 [ SPARA
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Driftiige Andrade parametrar

| driftlage Andrade parametrar kan du goéra féljande:

» se en lista dver alla parametrar som har andrats fran sina férvalda varden enligt
makro

* andra dessa parametrar

« starta, stoppa, byta riktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att se och redigera @ndrade parametrar

Steg

Atgird
MENY

Display

1.

Ga till huvudmenyn genom att trycka pa < om
dsu ar i Manoverlage. Annars genom att trycka pa
VSLUT

=7 upprepade ganger tills du kommer till
huvudmenyn.

LOC U HUVUDMENY 1

PARAMETRAR
ASSTISTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA| 00:00 [ UTFOR

Om det nya vardet ar lika med forvalt varde tas
parametern bort fran listan 6ver andrade
parametrar.

 For att inte andra vardet utan behalla det gamla,

AVBRYT

tryck in =

2. | Gatill driftiage Andrade par genom att vélja LOC T ANDRADE PAR |
ANDRADE PAR pa menyn med tangenterna »a> U2 KONST VARVTAL
och ¥ och trycka in 5. 03 KONST VARVTAL

1204 KONST VARVTAL 3
9902 TILLAMPN MAKRO
AVSLUTAI 00:00 [ANDRA
3. Valj 6nskad &ndrad parameter i listan med LOC T ANDRA PARAM——
tangenterna ~a™ och <. Vardet hos va!dANDRA 1202 KONST VARVTAL 1
parameter visas under dess namn. Tryck pa S 0.0 Hz
for att &ndra vardet. ’
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
4. Ange ett nytt varde fér parametern med LOC T ANDRA PARAM——
tangenterr.wa A~ och ®; ) . 1202 KONST VARVTAL 1
Att trycka in tangenten en gang okar eller minskar 5.0 Hz
vardet. Om tangenten halls intryckt &ndras vardet ’
snabbare. Om man trycker in bada tangenterna AVBRYT | 00:00 [ SPARA
samtidigt ersatts visat varde med grundvardet.
5. - For att acceptera det nya vardet, tryck pa 55~.  |[LoC_T ANDRADE PAR |

02 KONST VARVTAL
15,0 Hz
1203 KONST VARVTAL
1204 KONST VARVTAL 3
9902 TILLAMPN MAKRO
AVSLUTA] 00:00 [ ANDRA




Felhistoriklage

| Felhistoriklage kan du goéra féljande:
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» Se frekvensomriktarens felhistorik max tio fel bakat (efter ett matningsavbrott

behalls endast de tre senaste felen i minnet)

» Se detaljinformation om de tre senaste felen (efter ett matningsavbrott behalls

endast det senaste felet i minnet)
» Lasa hjalptexten for felet

+ starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att se fel

Steg | Atgard

Display

MENY

VSLUT

=7 upprepade ganger tills du kommer till
huvudmenyn.

1. | Ga till huvudmenyn genom att trycka pa <5 om
du éri Manoverlage Annars genom att trycka pa

LOC U HUVUDMENY 1

PARAMETRAR
ASSTSTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA] 00:00 [ UTFOR

2. | Gatill FELHISTORIKLAGE genom att vélja

UTFOR

och <3, och trycka in . Displayen visar

atgarder som hor ihop med varje kod anges i
Felsbékning pa sid 361.

FELHISTORIK pa menyn med tangenterna ~a~

felhistoriken med borjan fran det senaste felet.

LOC U FELHISTORIK —1]

: PANEL FEL

19 03.05 13:04:
6:  UNDERSPANN
7:  AIl FEL

Vardet pa raden ar felkoden. Vilka orsaker och

AVSLUTAI 00:00 [DETALJ

tangenterna <a~ och <7, och tryck in 5§55

3. |For att se detaljinformation om ett fel, valj det med

LOC U PANEL

DI STATUS VID FEL
00000 bin

SENAST FEL DATUM
13:04:57

SENAST FEL TID

AVSLUTA| 00:00 [ DIAG

4. |For att visa hjalptext, tryck pa <g=. Bladdra i
hjalptexten med tangenterna <~a~ och <> .

aterga till tidigare display.

Efter att ha Iast hjalptexten, tryck in ﬁ for att

LOC UDIAGNOSTIK ——
Kontrollera:

Bortfall av kommuni-
kation, parameter
3002 samt parametrar
i grupp 10 och 11.

AVSLUTA| 00:00 [ oK
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Driftlage Datum & tid

| driftldge Datum och tid kan du gora foljande:

» visa eller ddlja klockan

« andra format for visning av datum och tid
+ stélla in datum och tid
» aktivera/deaktivera automatisk omstalining mellan vinter- och sommartid

« starta, stoppa, byta riktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Assistentmandéverpanelen innehaller ett batteri for att sdkerstélla klockans funktion
nar panelen inte matas fran frekvensomriktaren.

Att visa/dolja klockan, vilja visningsformat, stélla in datum/tid och aktivera/
inaktivera automatisk omstéllning mellan vinter- och sommartid.

Steg

Display

1.

Atgéard
MENY

Ga till huvudmenyn genom att trycka pa om
du ar i Mandéverlage. Annars genom att trycka pa
VSLUT

=7 upprepade ganger tills du kommer {ill
huvudmenyn.

LOC T HUVUDMENY 1

PARAMETRAR
ASSISTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA| 00:00 [ UTFOR

klocka) och tryck pa @J eller, om du vill aterga
EiSIILUtTidigare display utan att andra nagot, tryck pa

* For att valja datumformat, valj DATUMFORMAT
pa menyn, tryck in % och valj ett Iampligt
format. Tryck pa g for att spara eller =7 for
att angra andringarna.

+ For att valja tidsformat, valj TIDSFORMAT pa
menyn, tryck in <g= och valj ett lampligt format.

Tryck pa < for att spara eller =57 for att angra
andringarna.

2. | Gatill drifttage Datum & tid genom att vélja DATUM |[Loc & DATUM & TID—1
4 IGOM _KLOCKA |
& TID pa rr!erygmmed tangenterna <A™ och <, | [SSHMSRCIEEN
och trycka in <. DATUMFORMAT
STALL IN TID
STALL IN DATUM
AVSLUTA| 00:00 [ VALJ
3. |+ For att visa (délja) klockan, valj GOM KLOCKA |[[oc T, GoM KLOCKA ——1
pa menyn, tryck pa <§&3, vélj Visa klocka (Gém CAEEWAIT

AVSLUTA| 00:00 [ VALJ

LOC U DATUMFORMAT——1
ad

mm aa .

dd.mm.aaaa

mm/dd/aaaa

AVBRYT] 00:00 [ OK

LOC U TIDSFORMAT —1

-tim

AVBRYT | 00:00 [ VALJ
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Steg

Atgard

Display

+ For att stélla in tiden, vélj STALL IN TID pa

menyn och tryck pa <§&3. Ange timme med

tangenterna <A~ och ¥, och tryck in <g.
Ange darefter minuter. Tryck pa % for att spara

eller =7 for att &ngra andringarna.

For att stalla in datum, valj STALL IN DATUM péa
menyn och tryck pa <§&3. Ange den forsta delen
av datumet (dag eller manad beroende pa valt
datumformat) med tangenterna ~a~ och <3,
och tryck in % Upprepa proceduren for den
andra delen. Efter att ha angett ar, tryck pa %
For att avbryta &ndringarna, tryck pa =5°.

For att aktivera/deaktivera automatisk
omstallning mellan vinter- och sommartid, valj
SOMMARTID p& menyn och tryck pa <g.

Tryck pa (2) for att 6ppna hjalpfunktionen som
visar start- och slutdatum f6r sommartid i varje
land/region. Automatisk omstallning mellan
sommartid och vintertid kan véljas. Bladdra i
hjélptexten med tangenterna <~a~ och <.

« For att deaktivera automatisk omstallning
mellan vinter- och sommartid, valj Av och tryck
pa §J.

 For att aktivera/deaktivera automatisk
omstallning mellan vinter- och sommartid, valj

aktuellt land eller aktuell tidszon och tryck pa
VALJ

+ For att aterga till Stidigare display utan att &ndra
VSLUT

nagot, tryck pa =~

LOC U STALL IN-FEB—

iH:41

AVBRYT] 00:00 [ OK

LOC U STALL IN

fE].03.05

AVBRYT] 00:00 [ OK

LOC ¥ SOMMARTID —1
EU

us i .
Australienl:NSw,Vict.
Australien2:Tasmanien

AVSLUTA| 00:00 [ VAL]

LOC L HIALpP———
EU:

till: Sista sond. i
mars .
Av: Sista sond. i
okt.

AVSLUTAI 00:00 |
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Kopieringslage

Kopieringslage anvands for att exportera parametrar fran en frekvensomriktare till en
annan, eller for att géra backup av frekvensomriktarparametrar. Kopiering till panel
innebar att alla frekvensomriktarparametrar, inklusive upp till tre egna makron, kopieras
till assistentmandverpanelen. Hela parameteruppsattningen (tillampningen) och egna
makron kan da laddas ner fran mandverpanelen till en annan frekvensomriktare eller till
samma frekvensomriktare. Upp- och nedladdning kan utforas vid lokal styrning.

Mandverpanelens minne ar bestandigt och ar oberoende av batteriet.

| Kopieringslage kan du gora foljande:

Kopiera alla parametrar fran frekvensomriktaren till manéverpanelen (KOPIERA
TILL PANEL). Har ingar alla egna makron och interna parametrar (kan ej andras
av anvandaren), t.ex. sddana som faststalldes genom ID-kdrning.

Se informationen om kopian som ar sparad i mandverpanelen. Anvand
kommandot KOPIERA TILL PANEL (BACKUPINFQ). Har ingar t.ex. typ och
markdata for frekvensomriktaren fran vilken parametrarna kopierades. Det ar
vardefullt att kontrollera denna information nar du skall kopiera parametrarna till
en annan frekvensomriktare med KOPIERA ALLT TILL FRO foér att garantera att
frekvensomriktarna dverensstdmmer med varandra.

Kopiera tillbaka hela parameteruppsattningen frdn mandéverpanelen till
frekvensomriktaren (KOPIERA ALLT TILL FRO). Darmed skrivs alla parametrar
till frekvensomriktaren, inklusive de interna och av anvandaren ej andringsbara
motorparametrarna. Egna makron inkluderas ej

Obs! Anvand denna funktion endast for att aterstalla en frekvensomriktare fran en
sakerhetskopia, eller for att dverféra parametrar till system som ar identiska med
ursprungssystemet.

Kopiera applikation fran mandverpanelen till en frekvensomriktare (KOPIERA APPL
TILL FRO). Applikationen inkluderar inte egna makron, interna motorparametrar,
parametrarna 9905...9909, 1605, 1607, 5201, och inte heller parametrarna 57
KOMM MODUL och 53 INBYGGD BUSKOMM.

Frekvensomriktare och motor i systemen som applikationen kopieras mellan
behdver inte vara lika stora.

Kopiera parametrarna i Eget makro 1 fran mandverpanel till frekvensomriktare
(KOPIERA EGET 1). | ett eget makro ingar parametrar i grupp 99 STARTPARA-
METRAR samt interna motorparametrar.
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Funktionen visas pa menyn forst nar Eget1 har sparats foérsta gangen med
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO (se egna makron pa sidan 121) och sedan
laddats upp till mandverpanelen med KOPIERA TILL PANEL.

» Kopiera parametrarna i Eget2 fran mandéverpanel till frekvensomriktare
(KOPIERA EGET 2). Som KOPIERA EGET 1 ovan.

» Kopiera parametrarna i Eget makro 3 fran mandverpanel till frekvensomriktare
(LADDA NER EGET 3). Som KOPIERA EGET 1 ovan.

+ Starta, stoppa, byta riktning och vélja lokal styrning eller fjarrstyrning.
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Att ladda upp och ladda ner parametrar

For tillgangliga upp- och nedladdningsfunktioner, se ovan. Observera att frekvensom-
riktaren maste vara i lokal styrning for upp- och nedladdning.

Steg

Atgard
MENY

Display

1.

Ga till huvudmenyn genom att trycka pa ~x—j om
du ar i Mandéverlage. Annars genom att trycka pa
=7 upprepade ganger tills du kommer till
huvudmenyn. — Om REM visas pa statusraden,

tryck forst pa for att Gverga till lokal styrning.

LOC T HUVUDMENY 1

PARAMETRAR
ASSTISTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA| 00:00 [ UTFOR

Ga till driftiage Kopiera parametrar genom att valja
KOPIERA PAR pa menyn med tangenterna <~ a~

UTFOR

och <3, och trycka in Sl

LOC UKOPIERA PAR—1
IKOPTERA TILL PANEL |
KOPIA INFO

KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
KOPIERA EGET 1

AVSLUTA| 00:00 [ VALJ

» For att kopiera alla parametrar (inklusive egna
makron och interna parametrar) fran frekvensom-
riktaren till mandverpanelen, valj KOPIERA TILL
PANEL pa menyn Kopiera par med tangenterna
&~ och <¥7, och tryck in <g=. Under overfo-
ringen visar displayen 6veﬁq5Lrggsstatus som ett

procentuellt vérde. Tryck pa =~ om du vill
avbryta operationen.

Efter avslutad kopiering visar displayen ett
meddelande om detta Tryck pa <= for att aterga
till menyn Kopiera par.

« For att utféra kopieringen, valj ratt operation (i
detta fall KOPIERA ALLT TILL FRO) i menyn
Kopiera par med tangenterna <~a~ och <>,
och tryck in % Under 6verforingen visar
displayen 6veﬁi§\r/Lrggsstatus som ett procentuellt

vérde. Tryck pa = om du vill avbryta
operationen.

Efter avslutad kopiering visar displayen ett
meddelande om detta. Tryck pa g for att
aterga till menyn Kopiera par.

LOC UKOPIERA PAR——

Kopierar parametrar
| 50%

AVBRYT | 00:00 |

LOC U MEDDELA| -
Parameteruppladdning
OK

oK 100:00 |

LOC UKOPIERA PAR——

Kopierar
parametrar (komplett
uppsattning)

I

AVBRYT] 00:00 |

LOC_ UMEDDELANBE—
Nedladdning av
parametrar

utford.

OK 100:00 [




Att visa backup-information

Manéverpaneler 107

Steg

Display

1.

Atgard

Ga till huvudmenyn genom att trycka pa om
du ar i Mandverlage. Annars genom att trycka pa
=% upprepade ganger tills du kommer till

huvudmenyn.

LOC U HUVUDMENY 1

PARAMETRAR
ASSISTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA] 00:00 [ UTFOR

2. | Gatill driftlage Kopiera parametrar genom att valja |[LoCc & KOPIERA PAR—1|
KOPIERA PAR pa menyn med tangenterna ~a~ RLL PANEL
. TFOR
och <3, och trycka in . KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
KOPIERA EGET 1
AVSLUTAI 00:00 [ VALJ
3. | Valj BACKUP INFO pa menyn Kopiera par med tang- |[LoC & KOPIA INFO ——
enterna <"a~ och ¥, och tryck in ~g. Displayen |[FRO_TYP
. s . - . A ACS355
visar féljande information om frekvensomriktare fran 3304 FRO DATA
. . . 9A741
vilken backupen gjordes: . 3301 ;ROGRAMVERSION
FREKVENSOMRIKTARTYP:typ av frekvensomrik- | |AVSLUTAl 00:00 |
tare LOC UKOPIA INFO — ]
FRO DATA: frekvensomriktarens mark- 3’3\823,5:30 DATA
i 3 9A741
data i fqrmat ,?(XXYZ' dar 3301 -FI’ROGRAMVERSION
XXX:markstrom. Ett eventu- 241A hex
ellt "A” star for decimaltecknet |AVSLUTAI 00:00 |
i stromvardet, t.ex. 9A7 bety-
der 9,7 A.
Y:2=200V
4=400V
Z: i = Europabelastning
n = USA-belastning
PROGRAMVERSION:frekvensomriktarens
mjukvaruversion.
Du kan bladdra genom informationen med
tangenterna ~a™ och <> .
4. | Tryck pa =7 for att aterga till menyn Kopiera par.

LOC U KOPTERA PAR—1
IKOPTERA TILL PANEL |
KOPIA INFO

KOPIERA ALLT TILL FRO
KOPIERA APPL TILL FRO
KOPIERA EGET 1
AVSLUTA] 00:00 ["VAL]
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Driftlage 1/O konfig

| driftlage I/O konfig kan du gora foljande:
» Kontrollera parameterinstallningar for godtycklig 1/0-plint

+ Andra parameterinstaliningar. Till exempel, om "1103: REF1” listas under Ain1
(Analog ingang 1), dvs. om parameter 1103 VAL EXT REF1 har vardet Al1 kan du
andra dess varde till t.ex. Al2. Du kan daremot inte satta vardet hos parameter
1106 VAL EXT REF2 ill Al1.

» starta, stoppa, byta riktning och valja lokal styrning eller fjarrstyrning.

Att andra parameterinstéllningar for 1/O-plintar

Steg

Display

1.

Atgéard

Ga till huvudmenyn genom att trycka pa om
vdslilwal' i Manéverlége Annars genom att trycka pa

=7 upprepade ganger tills du kommer {ill
huvudmenyn.

LOC U HUVUDMENY 1

PARAMETRAR
ASSISTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA| 00:00 [ UTFOR

+ For att inte andra vardet utan behalla det gamla,

AVBRYT

tryck in =

2. | Ga till driftiage I/0O konfig genom att valja I1/0 LOC U I/0 KONFIG —1
KONFIG pa menyn med tangenterna <&~ och
TFOR
¥, och trycka pa % ANALOGA INGANGAR
RELAUTGANGAR
ANALOGA UTGANGAR (A0)
RASEDTAl 00:00 [ VALJ
3. Vé|j 1/0- -grupp, t.ex. DIGITALA |NGANGAR med LOC L I/O KONFIG
VALJ
tangenterna <A™ och <37, och tryck in <. Efter T00 L1 START/STOPP CEL)
en kort paus visar displayen aktuella installningar DI2-
for valet. 100% ROTRIKT (E1)
AVSLUTAI 00:00 |
4. |Valjinstallning (raden med parameternummer)N LOC  ANDRA PARAM—
ANDRA
med tangenterna <A™ och <3, och tryck in S 1001 EXTL STYRNING
J
[2]
AVBRYT | 00:00 [ SPARA
5. | Ange ett nytt varde for installningen med LOC T ANDRA PARAM——
tangenterrlia A och ®; ) . 1001 EXTL STYRNING
Att trycka in tangenten en gang ékar eller minskar
vardet. Om tangenten halls intryckt &ndras vardet ||[3] !
snabbare. Om man trycker in bada tangenterna AVBRYT | 00:00 [SPARA
samtidigt ERSATTS visat varde med det férvalda
vardet.
6. |+ Foratt spara det nya vardet, tryck pa g™

LOC bI‘o KONFIG —|
100% START PULS(EL

100% STOP PULS (E1)

AVSLUTA] 00:00 |
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Tillampningsmakron

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel beskriver tilldmpningsmakrona. FOr varje makro finns ett kretsschema
som visar forinstéllda styranslutningar (digitala och analoga 1/0). Kapitlet férklarar hur
man sparar och laddar egna makron.

Oversikt 6ver makron

Tilldmpningsmakron &ar férdefinierade parameteruppsattningar. Vid start av
frekvensomriktaren valjer anvandaren typiskt ett av dessa makron — det som béast
lampar sig for &andamalet - med parameter 9902 TILLAMPN MAKRO. Dérefter kan
anvandaren gora de specifika forandringar som behdvs, och slutligen spara det
modifierade makrot som ett eget makro.

ACS355 har atta standardmakron och plats for tre egna makron. Tabellen nedan
sammanfattar alla makron och beskriver typiska tillampningar.

Makro Lampliga tillampningar

ABB standard Enklare varvtalsstyrning dar inget, ett, tva eller tre konstanta varvtal
anvands. Start/stopp styrs med en digital ingang. Det gar att vaxla mellan
tva accelerations- och retardationstider.

Pulsstyrning Enklare varvtalsstyrning dar inget, ett, tva eller tre konstanta varvtal
anvands. Drivsystemet startas och stoppas med tryckknappar.
Vaxlande Tillampningar med varvtalsregulator dar inget, ett, tva eller tre konstanta

varvtal anvands. Start, stopp och rotationsriktning styrs via tva digitala
ingangar (kombinationen av tillstdnd pa ingangarna styr driften).
Motorpotentio- TillAmpningar med varvtalsregulator dar inget eller ett konstant varvtal
meter anvands. Varvtalet styrs av tva digitala ingangar (6ka/minska/hall
konstant).
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Makro Lampliga tillampningar

Hand/Auto Tillampningar med varvtalsregulator dar man maste kunna vaxla mellan tva
styranordningar. Vissa styrsignalplintar ar reserverade for en styranordning,
ovriga for den andra. En digital ingang valjer vilka plintar (styranordningar)
som anvands.

PID-reglering Tillampningar med processreglering, till exempel olika aterkopplande

reglersystem som tryckreglering, nivareglering och flédesreglering. Det gar
att vaxla mellan process- och varvtalsreglering: Vissa styrsignalplintar ar
reserverade for processreglering, évriga for den varvtalsreglering. En
digital ingang valjer mellan process- och varvtalsreglering.

Momentregulator

Tillampningar med momentregulator. Det gér att vaxla mellan moment- och
varvtalsreglering: Vissa styrsignalplintar ar reserverade fér momentregulator,
ovriga for varvtalsregulator. En digital ingang valjer mellan moment- och
varvtalsregulator.

AC500 Modbus

Tillampningar som kraver en komplex styrningslogik och om flera
frekvensomriktare &r sammankopplade via en Modbus-lank. AC500-eCo
PLC anvands for att styra och 6vervaka systemet.

Egen

Anvandaren kan spara det anpassade standardmakrot, dvs.
parameterinstallningar inklusive grupp 99 STARTPARAMETRAR, och
resultat av motoridentifieringen i ett permanent minne, och ladda och
ateranvanda det vid ett senare tillfalle. Till exempel kan tre egna makron
anvandas for att kunna vaxla mellan tre olika motorer.
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Sammanfattning av I/O-anslutningar for tillampningsmakron:

Fdéljande tabell sammanfattar de forvalda vardena for I/O-anslutningarna till alla
tilldmpningsmakron.

Ingang/ Makro

ut- ABB Pulsstyr- |Vaxlande |Motor- Hand/Auto|PID-regle-| Moment-
standard |ning potentiom. ring regulator

Al Frekv.-ref. |Varvtals- |Varvtals- |- Varvtalsref. | Proc. -ref. |Varvtals-

(0...10V) referens  |referens (Hand) (PID)/Frek |referens

v. ref. (Varvtal)
(Hand)

Al2 - - - - Varvtals-  |Pro- Moment-

(0...20 m referens  |cessvarde |referens

A) (Auto) (Moment)

AO Utfrekvens | Varvtal Varvtal Varvtal Varvtal Varvtal Varvtal

DI1 Stopp/ Start (puls)| Start Stopp/ Stopp/Start | Stopp/ Stopp/Start
Start (fram) Start (Hand) Start (PID) | (Varvtal)

DI2 Fram/ Stopp Start Fram/ Fram/Back |PID/Hand |Fram/
Back (puls) (back) Back (Hand) Back

DI3 Ing. konst. |Fram/ Ing. konst. | Varvtalsref. [Hand/Auto |Konst. Varvtal/
varvt 1 Back varvt 1 upp varvtal 1 |Moment

DI4 Ing. konst. |Ing. konst. |Ing. konst. |Varvtalsref. | Fram/Back | Driftfrigiv- |Konst.
varvt 2 varvt 1 varvt 2 ner (Auto) ning varvtal 1

DI5 Val av Ing. konst. |Val av Konst. Stopp/Start | Stopp/Start | Val av
acc/ret varvt 2 acc/ret varvtal 1 |(auto) (Hand) acc/ret
ramp ramp ramp

RO Fel(-1) Fel(-1) Fel(-1) Fel(-1) Fel(-1) Fel(-1) Fel(-1)

DO Fel(-1) Fel(-1) Fel(-1) Fel(-1) Fel(-1) Fel(-1) Fel(-1)
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Makrot ABB standard

Detta ar det forvalda makrot. Det ger en generell 1/O-konfiguration med tre konstanta
varvtal. Parametervardena ar de grundvarden som definieras i Parametrar pa sid

193.

Om du anvander andra anslutningar an de forinstallda som presenteras nedan, se
I/O-plintar pa sid 53.

Foérvalda 1/0-anslutningar

1...10 kohm%

max. 500 ohm

X1A

SCR

Signalkabelskarm

o

Al1

Extern frekvensreferens: 0...10 V ")

1

GND

Gemensam nolla for Al

+10V

Referensspanning: +10 V DC, max. 10 mA

Al2

Anvands som forval ej. 0...10 V

GND

Gemensam nolla for Al

AO

Utfrekvens: 0...20 mA

(N[O |DR|W|IN|=

GND

Gemensam nolla for AO

©

+24V

Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max. 200 mA

N
o

GND

Gemensam nolla for hjalpspanningsutgangar

N
N

DCOM

Gemensam nolla for alla

\

DI1

Stopp (0)/Start (1)

\

DI2

Fram (0)/Back (1)

|\

DI3

Val av konstant varvtal 2)

|\

DI4

Val av konstant varvtal 2

:

DI5

Val av acc/ret-ramp °)

X1B

17

ROCOM

Relautgang 1

18

RONC

®—119

RONO

:. Inget fel [Fel (-1)]
-

20

DOSRC

Digital utgang, max 100 mA

—®— 21

DOOUT

22

DOGND

EF@; Inget fel [Fel (-1)]

1) Al1 anvénds som varvtalsreferens om
vektorreglering ar vald.

Se parametergrupp 12 KONSTANTA VARVTAL: 4) 360 grader runtomgaende jordning under en

R Ramptider enligt parametrarna 2202 och 2203.

1 = Ramptider enligt parametrarna 2205 och 2206.

DI3

Di4

Drift (parameter)

kldamma.

0

0

Varvtal via Al1

Atdragningsmoment: 0,4 N

Varvtal 1 (7202)

Safe torque off-anslutningar (X1C:STO; visas inte i

1
0
1

0
1
1

Varvtal 2 (1203)

diagrammet) ar byglade som férval.

Varvtal 3 (1204)
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Makrot Pulsstyrning

Detta makro ar avsett for tillampningar dar drivsystemet styrs via aterfjadrande
tryckknappar. Det erbjuder tre konstanta varvtal. For att aktivera makrot, satt
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 2 (PULSSTYRNING).

For forvalda parametervarden, se Grundvérden med olika makron pa sid 182. Om du
anvander andra anslutningar an de forinstéllda som presenteras nedan, se I/O-plintar
pa sid 53.

Obs! Nar stoppingangen (DI2) ar 6ppen (ingen insignal) ar mandverpanelens
start/stopp-knappar deaktiverade.

Forvalda I/0-anslutningar

X1A
o] 1 |SCR Signalkabelskarm
‘ = _Pi’ 2 |AM Motorvarvtalsreferens: 0...10 V
110 kOhFé Vo i 3 [GND Gemensam nolla for Al
L| | 4 |+10V Referensspanning: +10 V DC, max. 10 mA
| | 5 |AI2 Anvands som forval ej. 0...10 V
max. 500 ohm | | 6 |GND Gemensam nolla for Al
7 |AO Motorvarvtal: 0...20 mA
mz; 8 |GND Gemensam nolla fér AO

9 |[+24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max. 200 mA
O 10 |GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutgangar
11 IDCOM |Gemensam nolla for alla

]
|

DI1 Start (puls £7)

Folo—13 (DI2 Stopp (puls 1)

ag— 14 |DI3 Fram (0)/Back (1)

B 15|Dl4 Val av konstant varvtal ")

L 16 |DI5 Val av konstant varvtal ")
X1B

17 |[ROCOM Relautgang 1
18 [RONC Q Inget fel [Fel (-1)]

& 19|RONO

20 |DOSRC Digital utgang, max 100 mA

®—{21 [DOOUT EF‘# Inget fel [Fel (-1)]
22 [DOGND

N Se parametergrupp 72 KONSTANTA VARVTAL: 2) 360 grader runtomgaende jordning under en

DI4 |DI5 |Drift (parameter) A klémma. .
0 0 Varvial via A1 tdragningsmoment: 0,4 N

Safe torque off-anslutningar (X1C:STO; visas inte i
L 0 Varvtal 1 (1202) diagrammet) ar byglade som forval.

0 1 Varvtal 2 (1203)
1 1

Varvtal 3 (1204)
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Makrot Vaxlande

Detta makro ger en 1/O-konfiguration som ar anpassad till en sekvens av DI-
styrsignaler for vaxling av motorns rotationsriktning. For att aktivera makrot, satt
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 3 (VAXLANDE).

For férvalda parametervarden, se Grundvérden med olika makron pa sid 182. Om du
anvander andra anslutningar an de férinstallda som presenteras nedan, se I/O-plintar

pa sid 53.

Foérvalda 1/0-anslutningar

e o e

X1A

SCR

Signalkabelskarm

1...10 kohm% I(.l_

Al1

Motorvarvtalsreferens: 0...10 V

GND

Gemensam nolla for Al

max. 500 ohm

1) Se parametergrupp 12 KONSTANTA VARVTAL:  2)

+10V

Referensspanning: +10 V DC, max. 10 mA

Al2

Anvands som forval ej. 0...10 V

GND

Gemensam nolla for Al

AO

Motorvarvtal: 0...20 mA

(N[O |WIN|=

GND

Gemensam nolla for AO

+24V

Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max. 200 mA

GND

Gemensam nolla for hjalpspanningsutgangar

DCOM

Gemensam nolla for alla

DI1

Start framat: Om DI1 = DI2 stoppas

DI2

Start bakat

DI3

Val av konstant varvtal ")

DI4

Val av konstant varvtal

DI5

Val av acc/ret-ramp 2)

X1B

17

ROCOM

Relautgang 1

18

RONC

®—19

RONO

:. Inget fel [Fel (-1)]
-

20

DOSRC

Digital utgang, max 100 mA

—Q®—21

DOOUT

EFA; Inget fel [Fel (-1)]

22

DOGND

0 = Ramptider enligt parametrarna 2202 och 2203.

DI3 |DI4

Drift (parameter)

1 = Ramptider enligt parametrarna 2205 och 2206.

0 0

Varvtal via Al1

3) 360 grader runtomgéende jordning under en

Varvtal 1 (71202)

kldamma.

Varvtal 2 (1203)

Atdragningsmoment: 0,4 N

1 0
0 1
1 1

Varvtal 3 (1204)

Safe torque off-anslutningar (X1C:STO; visas inte i

diagrammet) &r byglade som forval.
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Makrot Motorpotentiometer

Detta makro erbjuder ett kostnadseffektivt granssnitt mot programmerbara
styrsystem som styr motorns varvtal med enbart digitala signaler. For att aktivera
makrot, satt parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 4 (MOTORPOT).

For forvalda parametervarden, se Grundvérden med olika makron pa sid 182. Om du
anvander andra anslutningar an de forinstéllda som presenteras nedan, se I/O-plintar
pa sid 53.

Foérvalda I/0-anslutningar

X1A
1 [SCR Signalkabelskarm
2 |AM Anvands som férval ej. 0...10 V
3 |GND Gemensam nolla fér Al
4 |+10V Referensspanning: +10 V DC, max. 10 mA
5 |AI2 Anvands som forval ej. 0...10 V
max. 500 ohm 6 |GND Gemensam nolla for Al
I 7 |AO Motorvarvtal: 0...20 mA
! <2 8 |GND Gemensam nolla for AO
9 |[+24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 |[GND Gemensam nolla fér hjélpspanningsutgangar
- 11 IDCOM |Gemensam nolla for alla
L T12[DI Stopp (0)/Start (1)
—"—1{13[DI2_|Fram (0)/Back (1)
— 14 |DI3 Varvtalsreferens upp N
] 15 |DI4 Varvtalsreferens ner V)
e 16 |DI5 Konstant varvtal 1: parameter 1202
X1B
17 |[ROCOM Relautgang 1
18 [RONC Q Inget fel [Fel (-1)]
19 |[RONO
20 [ DOSRC Digital utgang, max 100 mA
21 |DOOUT EF‘# Inget fel [Fel (-1)]
22 |DOGND

1) Om bade DI3 och DI4 &r aktiva eller inaktiva forblir ) 360 grader runtomgéaende jordning under en

varvtalsreferensen oférandrad. klamma.
Befintlig varvtalsreferens lagras i samband med Atdragningsmoment: 0,4 N
stopp och spanningsbortfall. Safe torque off-anslutningar (X1C:STO; visas inte i

diagrammet) ar byglade som forval.
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Makrot Hand/Auto

Detta makro kan anvandas i fall dd@ maste kunna vaxla mellan tva styranordningar.
For att aktivera makrot, satt parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 5 (HAND/AUTO).

For forvalda parametervarden, se Grundvédrden med olika makron pa sid 182. Om du
anvander andra anslutningar an de férinstallda som presenteras nedan, se I/O-plintar
pa sid 53.

Obs! Parameter 2108 DRIFTFORREGLING maste behalla det férvalda vardet
0 (AV).

Foérvalda 1/0-anslutningar

X1A
1 [SCR Signalkabelskarm
_Fi’ 2 |A1 Motorvarvtalsreferens (Hand): 0...10 V
~10 kOh’_é — | | 3 |GND Gemensam nolla for Al
[ | 4 |+10V Referensspanning: +10 V DC, max. 10 mA
’—CD~ amm T i | 5 |AI2 Motorvarvtalsreferens (Auto): 0...20 mA 2)
max. 500 ohm ) | 6 [GND Gemensam nolla for Al
m 7 |AO Motorvarvtal: 0...20 mA
25 8 |GND Gemensam nolla fér AO

9 |+24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 [GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutgangar
= 11 |DCOM |Gemensam nolla for alla
- 112]Dn Stop (0) / Start (1) (Hand)
Erg— 13 |DI2 Fram (0) / Back (1) (Hand)
e 14 |DI3 Hand (0) / Auto (1) val av styrsatt
— —15|Dl4 Fram (0) / Back (1) (Auto)
~_116|DI5 _ |Stop (0)/ Start (1) (Auto)
X1B
17 |ROCOM Relautgang 1
18 |RONC ﬂ Inget fel [Fel (-1)]
®—19 |RONO
20 [DOSRC Digital utgang, max 100 mA
——&—21|DOOUT 3?4#2 Inget fel [Fel (-1)]
22 |DOGND
1) 360 grader runtomgaende jordning under en frekvensomriktarens hjalpspanningsutgang, se sid
klamma. 55.
2) Signalkallan matas externt. Fdlj tillverkarens Atdragningsmoment: 0,4 N

instruktioner. Fér att anvanda givare som matas fran  safe torque off-anslutningar (X1C:STO; visas inte i
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Makrot PID-reglering

Detta makro erbjuder parameterinstallningar for aterkopplande reglersystem som
tryckreglering, flodesreglering etc. Det gar aven att valja varvtalsreglering med hjalp
av en digital ingang. For att aktivera makrot, satt parameter 9902 TILLAMPN MAKRO
till 6 (PID-REGL).

For forvalda parametervarden, se Grundvérden med olika makron pa sid 182. Om du
anvander andra anslutningar an de forinstéllda som presenteras nedan, se I/O-plintar
pa sid 53.

Obs! De forvalda I/O-anslutningar som beskrivs nedan galler for firmware-version
5.050 eller senare. De forvalda vardena i tidigare firmware-versioner anges i Revision
A av den den har anvandarhandledningen.

Obs! Parameter 27108 DRIFTFORREGLING maste behalla det férvalda vardet 0 (AV).

Forvalda I/0-anslutningar

X1A
) o 1 [SCR Signalkabelskarm
S PR Proc. -ref. (PID)/Motorfrekv. - ref. (Hand): 0.. 10V 1
1..10 kOh’T'—l_j — | | 3 |GND Gemensam nolla fér Al
J [ | 4 |+10V Referensspanning: +10 V DC, max. 10 mA
’—@= .f’l_ i | 5 |AI2 Processens drvirde: 4...20 mA 9
max. 500 ohm t | 6 [GND Gemensam nolla for Al
%; 7 |AO Motorvarvtal: 0...20 mA
25 8 |GND Gemensam nolla for AO

9 |[+24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max. 200 mA
O] 10 |GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutgangar
11 IDCOM |Gemensam nolla for alla
E g 12 |D1 Stopp (0) / Start (1) (PID)
— 13 |DI2 PID (0) / Hand (1) val av styrning
e 14 |DI3 Konstant varvtal 1: parameter 1202
—"—{15|DIa Driftfrigivning
] 16 |DI5 Stop (0) / Start (1) (Hand)
X1B
17 |[ROCOM Relautgang 1
18 [RONC :, Inget fel [Fel (-1)]
& 19 |[RONO
20 |DOSRC Digital utgang, max 100 mA
——&—21 |DOOUT Eth Inget fel [Fel (-1)]
22 I DOGND
) Hand: 0...10 V -> varvtalsreferens. fran frekvensomriktarens hjalpspanningsutgang, se
PID: 0...10 V ->0...100 % PID-bérvéarde. sid 55.
2) 360 grader runtomgéaende jordning under en Atdragningsmoment: 0,4 N
klamma. Safe torque off-anslutningar (X1C:STO; visas inte i

3) Signalkallan matas externt. Folj tillverkarens diagrammet) ar byglade som forval.
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Makrot Momentreglering

Detta makro erbjuder parameterinstéallningar for tillampningar som kréaver moment-
reglering av motorn. Det gar att valja varvtalsreglering via en digital ingang. For att
aktivera makrot, satt parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 8 (MOMENT-REGL).

For forvalda parametervarden, se Grundvérden med olika makron pa sid 182. Om du
anvander andra anslutningar an de férinstallda som presenteras nedan, se I/O-plintar
pa sid 53.

Foérvalda 1/0-anslutningar

X1A
1 [SCR Signalkabelskarm
_Fi’ 2 |AI Motorvarvtalsreferens (Varvtal) : 0...10 V
~10 kOh’_é — | | 3 |GND Gemensam nolla for Al
[ | 4 |+10V Referensspanning: +10 V DC, max. 10 mA
’—CD* o I i | 5 |AI2 Motormomentreferens (Moment): 4...20 mA %)
max. 500 ohm \ | 6 [GND Gemensam nolla for Al
%; 7 |AO Motorvarvtal: 0...20 mA
23 8 |GND Gemensam nolla for AO

9 |+24V Hjalpspanningsutgang: +24 V DC, max. 200 mA

10 [GND Gemensam nolla for hjalpspanningsutgangar

11 [DCOM |Gemensam nolla for alla

- 12]Dn Stopp (0) / Start (1) (Varvtal)

——113[DI2 |Fram (0)/Back (1) "

] 14 |DI3 Val av Varvtal (0) /Moment (1)

Eg— 15 |Dl4 Konstant varvtal 1: parameter 7202
] 16 |DI5 Val av acc/ret-ramp 2
X1B

17 |ROCOM Relautgang 1
18 |RONC :. Inget fel [Fel (-1)]
®—119 |[RONO
20 | DOSRC Digital utgang, max 100 mA
—&®—21 |DOOUT 3?4# Inget fel [Fel (-1)]
22 | DOGND
N Varvtal: Andrar rotationsriktning. 4) Signalkallan matas externt. FoIJ tillverkarens
Momentreglering: Andrar momentriktning. instruktioner. For att anvanda givare som matas
0 = Ramptider enligt parametrarna 2202 och 2203. fran frekvensomriktarens hjélpspénningsutgang, se
1 = Ramptider enligt parametrarna 2205 och 2206. sid 5.5-
%) 360 grader runtomgéende jordning under en Atdragningsmoment: 0,4 N
kldmma. Safe torque off-anslutningar (X1C:STO; visas inte i

diagrammet) ar byglade som férval.
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AC500 Modbus macro

Tillampningsmakrot AC500 Modbus konfigurerar kommunikations- och
styrparametrar for frekvensomriktaren ACS355 for att anvandas med den
férhandsutvecklade startsatsen for AC500-eCo PLC och ACS355-frekvensomriktaren
via STD-faltbussanslutning (FMBA-01-adapter).

Makrot finns i ACS355-frekvensomriktare med firmware-version 5.03C och senare.

Aktivera makrot genom sétta parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till AC500
MODBUS (10).

AC500-eCo PLC

Modbus

Andra
Frekvensomriktare enheter

FMBA-01

Frekvensomriktare

FMBA-01
adapter

Datafléde

-« Styrord (CW) _
-¢—— Referenser —
——— Statusord (SW) —m=
_ Arvarden —

Parameter R/'W
begaran/svar

Process-I/O (cyklisk)

-

Servicemeddelanden
p | (acykliska)
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De férvalda vardena for tillampningsmakrot AC500 Modbus fér frekvensomriktarpara-
metrarna motsvarar makrot ABB standard (parameter 9902, varde 1 (ABB STAN-
DARD), se avsnitt Makrot ABB standard pa sid 112), med foljande skillnader:

Nr. Namn Forvalt varde
1001 EXT1 STYRNING 10 (COMM)

1102 VAL EXT1/EXT2 8 (COMM)

1103 VAL EXT REF1 8 (COMM)

1604 VAL FELATERST 8 (COMM)

2201 VAL ACC/RET 0 (EJ VALD)

3018 KOMM MOD FELFUNK 1 (FEL)

5302 IFB STATIONS NR 2

5303 IFB OVERF HAST 192 (19,2 kb/s)
5304 IFB PARITET 1 (8N1)

5305 IFB KOMM PROFIL 2 (ABB DRIVES F)
5310 IFBPAR 10 101

5311  IFB PAR 11 303

5312 IFBPAR 12 305

9802 KOMM PROTOKOLL 1 (STD MODBUS)

Obs! Den foérvalda underadressen for frekvensomriktaren ar 2 (parameter 5303 IFB
STATIONS NR), men om flera frekvensomriktare anvands maste adressen vara unik
for varje frekvensomriktare.

Mer information om konfigurationen av startsatsen finns i
AC500-eCo and ACS355 quick installation guide (2CDC125145M0201 [engelska])
och ACS355 and AC500-eCo application guide (2CDC125152M0201 [engelskal]).
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Egna makron

Foérutom standardtilldmpningsmakron kan man skapa tre egna makron. Med ett eget
makro kan anvandaren kan spara ett anpassat standardmakro, dvs. parameterinstall-
ningar inklusive grupp 99 STARTPARAMETRAR, och resultatet fran ID-kérningen av
motorn i det permanenta minnet, och ladda dessa data vid ett senare tillfalle. Refe-
renserna frin mandverpanelen sparas ocksa, om makrot sparas och anropas vid
lokal styrning. Fjarrstyrningsinstallningen sparas i egna makron, men inte install-
ningen for lokal styrning.

Stegen nedan visar hur man sparar och laddar Eget makro 1. Proceduren for de tva

dvriga makrona &r identisk — det &r bara vardet p& parameter 9902 TILLAMPN
MAKRO som skiljer sig.

Att skapa Eget makro 1:
» Justera parametrarna. Genomfér en ID-kérning av motorn om tilldmpningen
kraver detta och det annu inte ar gjort.

» Spara parameterinstéallningar och resultatet av ID-kdrningen i det permanenta
minnet genom att &ndra parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till -1 (EGET 1
SPARA).

MENY
» Tryck pa % (assistentmandverpanel) eller % (basmandverpanel) for att
spara.

Att ladda Eget makro 1:
+ Andra parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 0 (EGET 1 LADDA).

MENY
» Tryck pa % (assistentmandverpanel) eller % (basmandverpanel) for att
ladda makrot.

Det egna makrot kan dven bytas via digitala ingangar (se parameter 1605 ANDRA
EGET MAKRO).

Obs! Eget makro aterstaller parameterinstaliningarna, inklusive grupp 99
STARTPARAMETRAR och resultatet av identifieringskdrningen. Kontrollera att
installningarna 6verensstammer med den motor som anvands.

Tips: Anvandaren kan till exempel lata frekvensomriktaren vaxla mellan tre motorer
utan att behéva andra motorparametrar och upprepa identifieringskérningen vid varje
byte. Man kan helt enkelt justera instéllningarna och kéra identifieringskérningen en
gang for varje motor och sedan spara informationen som tre egna makron. Da motorn
byts behdver man endast ladda motsvarande Eget makro for att géra drivsystemet
driftklart.
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Programfunktioner

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver programfunktioner. For varje funktion ges en lista dver tillhérande
anvandarinstallningar, arvardessignaler samt fel- och larmmeddelanden.

Startassistent

Introduktion

Startassistenten (kraver assistentmandverpanel) leder anvandaren genom
igangkorningsproceduren och hjalper till att forse frekvensomriktaren med begard
information (parametervarden). Startassistenten kontrollerar samtidigt att inmatade
varden ar giltiga, dvs. ligger inom tillatet omrade.

Startassistenten ar indelad i ett antal delassistenter. Var och en av dessa leder
anvandaren genom uppgiften att specificera en viss uppsattning parametrar. Vid den
forsta igangkdrningen foreslar programmet automatiskt "Valj sprak". Du kan aktivera
delassistenterna en i taget, sd som Startassistenten foreslar, eller vélja en viss
delassistent oberoende. Du kan aven stalla in frekvensomriktarens parametrar pa
konventionellt satt, utan hjalp av assistenter alls.

Se Assistentldge pa sid 98 for information om hur man véljer Startassistenten eller en
delassistent.
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Forvald ordning mellan delassistenter

Startassistenten foreslar installningsmoment i en ordning som ar anpassad till det val
som gjorts i parameter 9902 TILLAMPN MAKRO. Férvalda instéliningsmoment
framgar av tabellen nedan.

Val av tillimpning Forvalda instéallningsmoment

ABB STANDARD /Valj sprak, Motor Set-up, Applikation, Optionsmoduler,
Varvtalsregl. EXT1, Varvtalsregl. EXT2, Start-/stopfunktioner,
Timerfunktioner, Skydd, Utgaende signaler

PULSSTYRNING Valj sprak, Motor Set-up, Applikation, Optionsmoduler,
Varvtalsregl. EXT1, Varvtalsregl. EXT2, Start-/stopfunktioner,
Timerfunktioner, Skydd, Utgaende signaler

VAXLANDE Valj sprak, Motor Set-up, Applikation, Optionsmoduler,
Varvtalsregl. EXT1, Varvtalsregl. EXT2, Start-/stopfunktioner,
Timerfunktioner, Skydd, Utgaende signaler

MOTORPOT Valj sprak, Motor Set-up, Applikation, Optionsmoduler,
Varvtalsregl. EXT1, Varvtalsregl. EXT2, Start-/stopfunktioner,
Timerfunktioner, Skydd, Utgaende signaler

HAND/AUTO Valj sprak, Motor Set-up, Applikation, Optionsmoduler,
Varvtalsregl. EXT1, Varvtalsregl. EXT2, Start-/stopfunktioner,
Timerfunktioner, Skydd, Utgaende signaler

PID-REGL Valj sprak, Motor set-up, Applikation, Optionsmoduler, PID-
reglering, Varvtalsregl. EXT2, Start-/stopfunktioner, Timerfunktioner,
Skydd, Utgaende signaler

MOMENT-REGL Valj sprak, Motor Set-up, Applikation, Optionsmoduler,
Varvtalsregl. EXT2, Start-/stopfunktioner, Timerfunktion, Skydd,
Utgaende signaler

AC500 MODBUS Valj sprak, Motor Set-up, Applikation, Optionsmoduler,
Varvtalsregl. EXT1, Varvtalsregl. EXT2, Start-/stopfunktioner,
Timerfunktioner, Skydd, Utgaende signaler
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Startassistenten foreslar installningsmoment i en ordning som ar anpassad till det val
som gjorts i parameter 9902 TILLAMPN MAKRO.

Namn Beskrivning Stéll in parametrar
Vilj sprak Val av sprak 9901
Motor Set-up Gora motorinstaliningar 9904...9909

Gora motoridentifiering. (Om 9910

varvtalsgranserna befinner sig utanfor
tillatet intervall: stalla in granserna.)

Applikation

Aktivera tillampningsmakro

9902, parametrar som rér
makrot

Optionsmoduler

Aktivering av tillvalsmoduler

Grupp 35 MOTORTEMP
MATNING, grupp 52
STANDARD MODBUS
9802

Varvtalsregl. EXT1

Val av kalla for varvtalsreferens

(Om Al1 anvands: instéllning av granser
for analog ingang Al1, skala, invertering.)

Stélla in granser for referensvardet
Stélla in varvtalsgranser (frekvensgranser)

Stélla in accelerations- och
retardationstider

1103
(7301...1303, 3001)

1104, 1105
2001, 2002 (2007, 2008)
2202, 2203

Varvtalsregl. EXT2

Val av kalla for varvtalsreferens

(Om Al1 anvands: installning av granser
for analog ingang Al1, skala, invertering.)

Stélla in granser for referensvardet

1106
(71301...1303, 3001)

1107, 1108

Momentreglering

Val av kalla féor momentreferens

(Om Al1 anvands: instéallning av granser
for analog ingang Al1, skala, invertering.)

Stélla in granser for referensvardet

1106
(71301...1303, 3001)

1107, 1108

PID-reglering

Val av kalla for processreferens

(Om Al1 anvands: installning av granser
for analog ingang Al1, skala, invertering.)

Stélla in granser for referensvardet
Stélla in varvtalsgranser (frekvensgranser)
Stélla in kalla och granser for arvardet

1106
(1301...1303, 3001)

1107, 1108
2001, 2002 (2007, 2008)
4016, 4018, 4019
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Namn Beskrivning Stall in parametrar
Start- Val av kalla for start-/stoppsignaler fér de | 7001, 1002
Istopfunktioner tva externa styrplatserna EXT1 och EXT2

Valja mellan EXT1 och EXT2 1102

Definiera rotationsriktningsfunktionen 1003

Definiera start- och stoppfunktionerna 2101...2103

Valja anvandning av driftfrigivningssignal | 7601
Skydd Strém- och momentgranser 2003, 2017
Utgaende signaler | Valja signaler som indikeras av relautgang | Grupp 14

RO1 och, om utgéngsreldmodul MREL-01 | RELAUTGANGAR

anvands, RO2...RO4.

Valja signaler som skall indikeras via
analog utgang AO

Stalla in minimum, maximum, skalfaktor
och invertering

Grupp 15 ANALOGA
UTGANGAR

Timerfunktioner

Installining av timerfunktioner

Valj tidsstyrt start/stopp for externa
styrplatser EXT1 och EXT2

Tidsstyrt val av EXT1/EXT2
Aktivering av tidsstyrt konstant varvtal 1

Val av tidfunktionsstatus som indikeras av
relautgang RO1 eller, om utgangsrelamo-
dul MREL-01 anvands, RO2...RO4.

Tidsstyrt val av PID1-
parameteruppsattning 1/2

Grupp 36 TIDUR
FUNKTION

1001, 1002

1102
1201
1401...1403, 1410

4027
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Vad assistentens teckenfonster innehaller

Det finns tva typer av bilder i Startassistenten: huvudbilder och informationsbilder.
Huvudbilder uppmanar anvandaren att mata in information. Huvudfénstren utgér de
olika stegen i instéllningsproceduren. Hjalpfonstren innehaller hjalptexter till
huvudfénstren. Figuren nedan visar ett typiskt exempel pa bada bildtyperna, och
forklarar hur de anvands.

Huvudbild Informationsbild
REM T ANDRA PARAM—— LOC T HIALP——
. vdrdet maste vara
1 9905 MOTOR _NOM SPANN e)_gallztks%)m
markskyltens
2 220 \4 om flera motorer
ansluts till FROn
AVBRYT | 00:00 [ SPARA AVSLUTAI 00:00 |
1 | Parameter Hjalptext ...
2 | Inmatningsfalt ... hjélptexten fortsatter
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Lokal styrning kontra extern styrning

Frekvensomriktaren kan ta emot start-, stopp- och rotationsrikiningskommandon fran
mandverpanelen eller via digitala och analoga ingangar. Inbyggd faltbuss eller tillvalet
faltbussadapter aktiverar styrning via en 6ppen faltbusslank. En PC utrustad med PC-
hjalpmedlet DriveWindow Light 2 kan ocksa styra frekvensomriktaren.

Lokal styrning Frekvensomriktare Extern styrning

,E Panelansl. (X2) MB—P == Panelansl. (X2)

eller Inbyggd
FBMA-adapter faltbuss

Mandverpanel ansluten till X3 |(Modbus®)
eller PC- j )
hjalpmedel Faltbussadapter  Faltbussa-

= anslutning (X3) dapter

Standard I/O

Potentiometer

* Med Ethernet-adaptern SREA-01 det gar att anvanda Modbus TCP/-IP med Ethernet. For ytterligare
information, se SREA-01 Ethernet adapter module user’s manual (3AUA0000042896 [engelskal).

Lokal styrning

Vid lokal styrning ges styrkommandon med mandverpanelens tangenter. LOC
indikerar lokal styrning pa paneldisplayen.

Assistentmanéverpanel Basmandéverpanel
LoC Ju
49.1 Hz Loc 4 9 1
0.5 A L
10.7 % OUTPUT FWD
ROTRIKTI 00:00 [ MENY _

Vid lokal styrning asidosatter mandverpanelen den externa styrningens signalkallor.
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Extern styrning

Nar frekvensomriktare styrs externt (fjarr) ges kommandon via standard I/O-plintar
(digitala och analoga ingangar) och/eller faltbussgranssnittet. Dessutom gar det att
vélja mandverpanelen som kalla for extern styrning.

Extern styrning indikeras av texten REM pa displayen.

Assistentmanoverpanel Basmanoverpanel
REM U
48 - %‘ Hz REM 4 1 Hz
L] A -
10.7 % OUTPUT FWD
ROTRIKTI 00:00 [ MENY

Anvandaren kan ansluta styrsignalerna till tva externa styrplatser, EXT1 eller EXT2.
och vélja vilken av dem som for tillfallet ska vara aktiv. Funktionen har cykeltiden 2 ms.

Installningar

Paneltangent Ytterligare information
LOC/REM Val mellan lokal och extern styrning (fjarr)
Parameter
1102 Val mellan EXT1 och EXT2
1001/1002 Kalla till start, stopp och rotationsriktning for EXT1/EXT2
1103/1106 Referenskalla for EXT1/EXT2
Diagnostik
Actual signal Ytterligare information

0111/0112 EXT1/EXT2 referens




130 Programfunktioner

Blockschema: Kailla till start, stopp och rotationsriktning for EXT1

Figuren nedan visar parametrarna som valjer granssnitt for start, stopp, och
rotationsriktning for extern styrplats EXT1.

DI

DI5

Inbyggd faltbuss
Erhbe

edded Field
us)

Faltbussadapter

Mandverpanel
Timerfunktioner
Tidfunktioner/raknare

Sekvensprogram

DIt val
Df5 EXT1
6 — Start/stopp/
- rot riktnin.
Val av faltbuss —
Se Féltbusstyrning | comm |
— med inbyggd
faltbuss pa sidan 1007
325 och
Féltbusstyrning med
faltbussadapter pa
sidan 357.
PANEL
TID FUNK 1...4
START/STOPP
SEKV PROG

Blockschema: Referenskalla for EXT1

Figuren nedan visar parametrarna som valjer granssnitt for varvtalsreferens for
extern styrplats EXT1.

Al

__‘

Al1, Al2, DI3, DI4, DI5

A2
DI3
DI4
DI5

Inbyggd féltbuss

Faltbussadapter

Frekvensingang
Mandverpanel

Sekvensprogram

Val av faltbuss

Se Féltbusstyrning

med inbyggd falt- COMM

buss pa sidan 325

och Féltbusstyrning

med féaltbussadap-

ter pa sidan 357.
FREKV ING
PANEL
SEKV PROG

Val
EXT1
\ | Referens
REF1
(Hz/rpm)
1103
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Referenstyper och -behandling

Frekvensomriktaren kan ta emot olika typer av borvarden, forutom konventionella
analoga insignaler och signaler fran mandverpanelen.

* Omriktaren kan matas med varvtalsreferens via tva digitala ingangar: Den ena
signalen Okar varvtalet, den andra minskar det.

» Frekvensomriktaren kan bilda en referens genom att utféra matematiska
funktioner pa tva analoga insignaler: addition, subtraktion, multiplikation och
division.

» Frekvensomriktaren kan bilda en referens genom att utféra matematiska
funktioner pa en analog insignal och en signal mottagen via ett seriellt
kommunikationsgranssnitt: addition och multiplikation.

» Frekvensomriktaren kan fa sin referens via frekvensingangen.

» Vid extern styrplats EXT1/2 kan frekvensomriktaren bilda en referens genom att
utféra matematiska funktioner pa en analog insignal och en signal mottagen via
sekvensprogrammet: addition.

Det gar att skala det externa referensvardet sa att signalens min- och maxvarden
motsvarar andra varvtal an varvtalsgranserna.

Installningar

Parameter Ytterligare information
Grupp 711 VAL AV REFERENS Extern referenskalla, typ och skalning
Grupp 20 GRANSER Driftbegransningar
Grupp 22 ACCEL/RETARD Varvtalsreferens for accelerations-/retardationsramper
Grupp 24 MOMENTREGULATOR Ramptid fér momentreferensen
Grupp 32 OVERVAKNING Referensdvervakning
Diagnostik
Arvirde Ytterligare information
0111/0112 REF1/REF2-referens
Grupp 03 FALTBUSOVERVAKNING | Referenser i olika steg av kedjan for referensbehandling
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Referenstrimning

Vid referenstrimning korrigeras den externa referensen baserat pa arvardet hos en

sekundar variabel. Blockschemat nedan illustrerar funktionen.

1105 EXT REF1 MAX |

Addera

—REF’

REF1 (Hz/rpm) / REF2 (%) = Referens fore trimning

REF’ = Referens efter trimning

max. varvtal = par. 2002 (eller 2001 om absolutvardet ar storre)
max. frekv = par. 2008 (eller 2007 om absolutvardet ar storre)
max. moment = par. 2074 (eller 2013 om absolutvardet &r storre)
PID2 ref = par. 4210

PID2 arv = par. 4214...4221

) Obs! Momentreferenstrimning ar endast for extern referens REF2 (%)

2) REF1 eller REF2 beroende pa vilken som &r aktiv. Se parameter 1702.
3)

REF1 ar aktiv och av parameter 1708 nar REF2 &r aktiv.

parameter 2008 om vardet for parameter 9904 ar SKALAR: FREKVENS.

1108 REF2 MA 2
3)
Dmkoppl. Omkopp}. Val
max_|__ 2 (DIREKT)
frekv. ) _1/ REF1 1
max . (Hz/rpm) /1)_ (PROPORTIO
varvial | | REF2 (%) NELL) REF1 (Hz/rpm) /
S 0 — 0(EJ VALD) REF2 (%))
MOTOR mopeY 4230 Mul. Mul.
STYRMETOD |l N - <
max_| / 4231 TRIM SKALNING—]
moment ,
4233
TRIMM VAL
Omkoppl.
PID2ref— oy | PID2 /
PID2 &rvi— ut- .
4232 ANDRING AV KALLA

Nar par. 4232 = PID2BORYV definieras maximal referenstrimning av parameter 1105 néar

Nar par. 4232 = PID2STYRSIGN definieras maximal referenstrimning av parameter 2002 om
vardet for parameter 9904 &r VEKTOR: VARVTAL ellerVEKTOR: MOMENT och av véardet for

Installningar

Parameter Ytterligare information
1102 REF 1/2 val

4230 ...4232 Instélining av trimfunktioner
4201 ...4229 Instélliningar for PID-reglering
Grupp 20 GRANSER Driftgranser for drivsystemet
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Systemet driver ett transportband. Transportoren ar varvtalsreglerad, men aven dess
banspanning maste beaktas. Om det uppmatta vardet fér bandspanningen
overskrider det instéllda borvardet ska varvtalet att minskas nagot, och vice versa.

For att uppna 6nskad varvtalskorrigering maste anvandaren

den.

 stalla in trimningen till IAmplig niva.

aktivera trimfunktion och ansluta banspanningsbdérvarde och uppmatt spanning till

Varvtalsreglerad transportor

Forenklat blockschema

Varvtalsreferens

Bandspannings-
matning
Bandspannings-
bérvarde

Spanningsmatning

Addera

PID

i

Drivrullar (drag)

varvtalsreferens

Trimmad
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Programmerbara analoga ingangar

Frekvensomriktaren har tva programmerbara analoga spannings-/strémingangar.
Indata kan inverteras och filtreras, och max- och minvarden kan justeras.
Uppdateringscykeltiden for den analoga ingangen ar 8 ms (12 ms en gang per
sekund). Cykeltiden &r kortare nar informationen ar éverford till programmet (8 ms ->

2 ms).

Installningar

Parameter

Ytterligare information

Grupp 11 VAL AV REFERENS

Al som referenskalla

Grupp 13 ANALOGA INGANGAR

Behandling av analoga insignaler

3001, 3021, 3022, 3107

Overvakning av forlust av Al

Grupp 35 MOTORTEMP MATNING

Al i motortemperaturmatning

Grupper 40 PID-REGLERING
...42 EXTERN / TRIM PID

Al som bor- eller arvardeskalla fér PID-reglering

8420, 8425, 8426
8430, 8435, 8436

8490, 8495, 8496

Al som sekvensprogramreferens eller triggsignal

Diagnostik
Arvirde Ytterligare information
0120, 0121 Analoga ingangsvarden
1401 Al1/Al2-signalbortfall via RO 1
1402/1403/1410 Al1/Al2-signalbortfall via RO 2...4. Endast med
tillvalet MREL-01.
Larm

Al1 FEL | ANALOG INGANG 2

Al1/AI2-signal under grans 3021 Al1 FELNIVA | 3022
Al2 FELNIVA

Fel

Al1 FEL | ANALOG INGANG 2

Al1/AI2-signal under grans 3021 Al1 FELNIVA | 3022
Al2 FELNIVA

PARFEL AISKL

Felaktig skalning av Al-signal (1302 < 1301 eller 1305
< 1304)
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Programmerbar analog utgang

En programmerbar stromutgéang (0...20 mA) ar tillganglig. Den analoga utsignalen
kan inverteras och filtreras, och max- och minvarden kan justeras. De analoga
utsignalerna kan vara proportionella relativt motorvarvtal, utfrekvens, utstrém,
motorns vridmoment, motoreffekt etc. Uppdateringstiden fér den analoga utgangen ar
2 ms.

Den analoga utgangen kan varvtalsregleras med sekvensprogrammet. Det gar att
skriva ett varde till en analog utgang via en seriekommunikationslank.

Installningar

Parameter Ytterligare information
Grupp 15 ANALOGA UTGANGAR Val och behandling av AO-varde
Grupp 35 MOTORTEMP MATNING AO foér motortemperaturmatning

8423/8433/...18493 AO-styrning med sekvensprogrammering
Diagnostik

Arvirde Ytterligare information

0124 AO-varde

0170 AO-styrvarden definierade av sekvensprogrammet

Fel

PARFEL AOSKL Felaktig AO-signalskalning (7503 < 1502)




136 Programfunktioner

Programmerbara digitala ingangar

Frekvensomriktaren har fem programmerbara digitala ingadngar. Uppdateringstiden

for de digitala ingéngarna ar 2 ms.

En digital ingang (DI15) kan programmeras som en frekvensingang. Se avsnittet

Frekvensingéng pa sidan 137.

Installningar

Parameter

Ytterligare information

Grupp 10 STYRINGANGAR

DI for start, stopp, rotationsriktning

Grupp 11 VAL AV REFERENS

DI for referensval, eller som referenskalla

Grupp 712 KONSTANTA VARVTAL

DI for val av konstant varvtal

Grupp 16 SYSTEMSTYRNING

DI som extern driftfrigivningssignal, felaterstéllning
eller signal for byte av eget makro

Grupp 19 TIMER & RAKNARE

DI som kalla for tidfunktion eller raknare

2013, 2014

DI som kalla for momentgrans

2109 DI som kélla for externt nédstoppkommando

2201 DI som signal fér val av accelerations- och
retardationsramp

2209 DI som kraftsignal fér nollramp

3003 DI som kalla fér extern felindikering

Grupp 35 MOTORTEMP MATNING

DI f6r motortemperaturmatning

3601

DI som signalkalla for aktivering av tidfunktion

3622 DI som signalkalla for timeraktivering

4010/14110/14210 DI som referenssignalkalla fér PID-regulator

4022/4122 DI som aktiveringssignal for vilofunktion i PID1

4027 DI som signalkalla for val av parameteruppsattning 1/2
for PID-regulator

4228 DI som aktiveringssignalkalla fér extern/trim PID

Grupp 84 SEKVENS PROG

DI som styrsignalkalla for sekvensprogram

Diagnostik
Arvirde Ytterligare information
0160 Dl-status

0414

Dl-status vid tiden for senaste fel
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Programmerbar relautgang

Frekvensomriktaren har en programmerbar relautgang. Det gar att lagga till tre extra
relautgangar med tillvalet utgangsrelamodul MREL-01. For ytterligare information, se
MREL-01 output relay module user's manual (3AUA0000035974 [engelskal]).

Genom parameterinstéllning kan man valja vilken information relautgangen skall ge.
Klar, i drift, fel, alarm, etc. Uppdateringstiden for en reldutgang ar 2 ms.

Ett varde kan skrivas till en reldutgang via en seriell kommunikationslank.

Installningar

Parameter Ytterligare information

Grupp 14 RELAUTGANGAR Reldutgang, funktion och tidsinstallningar

8423 RO-styrning med sekvensprogrammering
Diagnostik

Arvirde Ytterligare information

0134 RO-styrord via faltbusstyrning

0162 RO 1-status

0173 RO 2...4-status. Endast med tillvalet MREL-01.

Frekvensingang

Den digitala ingangen (DI5) kan programmeras som en frekvensingang. Frekvensin-
gangen (0...16 000 Hz) kan anvands som kalla for extern referenssignal. Uppdate-
ringstiden for frekvensingangen ar 50 ms. Uppdateringstiden &r kortare nar
informationen ar éverford till programmet (50 ms -> 2 ms).

Installningar

Parameter Ytterligare information
Grupp 18 FREK IN & TRANS UT Frekvensingdngens min- och maxvéarden samt filtrering
1103/1106 Extern referens REF1/2 via frekvensingang
4010, 4110, 4210 Frekvensingang som PID-referenskalla
Diagnostik
Arvirde Ytterligare information

0161 Frekvensingangsvarde




138 Programfunktioner

Transistorutgang

Frekvensomriktaren har en programmerbar transistorutgang. Utloppsporten kan
anvandas antingen som en digital utgang eller som en frekvensutgang (0...16 000
Hz). Uppdateringstiden for transistor-/frekvensutgangen ar 2 ms.

Installningar

Parameter Ytterligare information
Grupp 18 FREK IN & TRANS UT Transistorutgang, installiningar
8423 Transistorutgangsstyrning med

sekvensprogrammering

Diagnostik
Arvirde Ytterligare information
0163 Transistorutgangsstatus
0164 Transistorutgangsfrekvens
Arvéarden

Ett flertal driftvardessignaler finns att tillga:

» Frekvens, strdm, spanning och effekt ut fran omriktaren
* Motorvarvtal och -moment

* Spéanning i DC-mellanledet

» Akitiv styrplats. (LOKAL, EXT1 eller EXT2)

* Referensvarden

*  Omriktartemperatur

+ Drifttidraknare (h), kWh-raknare

+ Digitalt /0O och analog /O, status

* PID-regulatorns arvarden.

Tre signaler kan visas samtidigt pa assistentmandverpanelens display (en signal pa

basmandverpanelens display). Det ar aven mojligt att Iasa vardena via den seriella
kommunikationslanken eller via analoga utgangar.

Installningar

Parameter Ytterligare information

1501 Val av en arvardessignal till AO

1808 Val av en arvardessignal till frekvensutgangen

Grupp 32 OVERVAKNING Arvérdesévervakning

Grupp 34 PROCESSVARIABLER | Véljer den tredje signalen som skall visas pa
mandverpanelens display




Diagnostik
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Arvirde

Ytterligare information

Grupper 01 DRIFTVARDEN... 04
FELHISTORIK

Listor éver driftvarden

Motoridentifiering

Prestanda for vektorstyrning bygger pa en noggrann motormodell faststalld i

samband med idrifttagningen.

En motoridentifieringsmagnetisering utférs automatiskt i samband med det férsta
startkommandot. Under detta férlopp magnetiseras motorn vid nollvarvtal under flera
sekunder for att en motormodell skall skapas. Denna identifieringsmetod ar lamplig

for de flesta tilldmpningar.

Vid krévande tillampningar kan en separat identifieringskérning (ID-kérning) utforas.

Installningar
Parameter 9910 ID KORNING
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Spanningsbortfallsreglering

Om matningsspanningen skulle falla bort fortsatter omriktaren 8nda att fungera med
hjalp av rérelseenergin hos den roterande motorn. Omriktaren fungerar fullt ut sa
lange motorn roterar och genererar energi till omriktaren. Nar spanningen aterkom-
mer kan omriktaren fortsatta driften om matningens kontaktor forblivit sluten.

v ISR o.....
(l\’\l/lm) ((I)-lIJ;) (VDBC) Upd
160 80 520
120 60 390
80 40 260 ///‘- fou

/ N
40 20 130 /// \\//—TM
e
’ ’ ’ 1,6 4,8 8 11,2 14,4 t(S)

L#B%T\A%?grr\r;\énn%gﬂti omriktarens mellanled, f,,; = Omriktarens utfrekvens,
Bortfall av matningsspénninguvid nominell last (= 4‘:0 Hz). Mellanledets likspénning faller
till mingransen. Regulatorn haller spanningen stabil sa l&nge matning saknas. Omriktaren
later motorn fungera som generator. Motorns varvtal minskar, men omriktaren fungerar sa
lange motorn har tillracklig rérelseenergi.

Installningar
Parameter 2006 UNDERSP REGL

Formagnetisering

Vid DC-magnetisering magnetiserar omriktaren automatiskt motorn fore start. Detta
ger motorn hogsta méjliga lossbrytningsmoment, upp till 180 % av motorns nominella
moment. Genom att anpassa formagnetiseringstiden kan motorstarten synkroniseras
med t.ex. lyftning av en mekanisk broms. Automatisk startfunktion och DC-magneti-
sering kan inte vara aktiva samtidigt.

Installningar
Parametrarna 2701 START FUNKTION och 2103 FORMAGNETISERING



Underhallspunkt
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En underhallspunkt kan aktiveras for att visa ett meddelande pa displayen, t.ex. nar
den i frekvensomriktaren omsatta energin har passerat ett visst varde.

Installningar
Parametergrupp 29 UNDERHALL

DC-fasthall

Genom att aktivera motorns DC-fasthallnings-
funktion kan rotorn lasas vid nollvarvtal. Nar
bade referensen och motorns varvtal sjunker
under forinstallt varvtal for DC-fasthallning
stoppar omriktaren motorn och matar den
med likstrdm. Nar varvtalsreferensen ater sti-
ger Over fasthallningsvarvtalet aterstalls nor-
mal drift.

Installningar

Parametrar 2101...2106

Varvtalskompenserat stopp

Varvtalskompenserat stopp kan anvandas
t.ex. i tilldmpningar dar ett transportband
maste fortsatta en viss stracka efter att
stoppkommando getts. Vid maximalt varvtal
stoppas motorn normalt 1angs en definierad
retardationsramp. Vid lagre varvtal an det
maximala férdrdjs stoppet genom att motorn
tillats ga med oférandrat varvtal en tid innan
varvtalet bérjar rampas ner. Sa som framgar
av figuren ar avstandet som transportbandet
tillryggalagger efter stoppkommando

Motorvarvtal
 DC-fasthall
~
DC fasth ! !
varvtal /
£ (S)

Varvtalsreferens | |

DC fasth ‘
varvtal

» 1 (S)

Motorvarvtal

A Stoppkommand

omrade A =
omrade B

Max. ‘
varvtal

Aktuellt
varvtal

detsamma i bada fallen, dvs. omrade A lika med omréade B.

Varvtalskompensering kan begransad till framriktning eller backriktning.

Obs! Den varvtalskompenserade stoppfunktionen ar aktiv endast om det anvanda
varvtalet ar mer an 10 % av det maximala varvtalet.

Installningar
Parameter 2102 STOPP FUNKTION
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Flodesbromsning

Drivsystemet kan retardera snabbare om frekvensomriktaren 6kar magnetiseringsgraden
i motorn. Genom att 6ka motorflédet kan energin som genereras av motorn under
bromsning omvandlas till vdrmeenergi.

Motorvarvtal ;.ir(%)
A N Ty, = Bromsmoment

Tn = 100 Nm

Ej flédesbromsning 60

7

Flédesbromsning

40

Flédesbromsni 20

Ej flédesbromsning

ng
> f(s) A ; ; ; ; > f(Hz)
50 Hz / 60 Hz
B t (9 ark-
romsmoment (%) Flodesbromsning mz’;‘;reffekt
100 s — ]
/ 1 1) 7.5kW
@ 2,2kw

80

ﬂ( 3 0,37 kW
60
40

M
20

0 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ — f(Hz)
I) 5 10 15 20 25 30 35 40 45
Bromsmoment (% . .
(%) Ej flodesbromsning
100 1
80 4
1
60
40 A i}
\2\
N\
“ &SK’VM
0 ; ; ; ; ; ; ; : : f(Hz)

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45
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Frekvensomriktaren 6vervakar kontinuerligt motorns status, dven under flddesbromsning.
Darfor kan flodesbromsning anvandas bade for att stoppa motorn och for att &ndra
varvtalet. Ytterligare férdelar med flédesbromsning ar:

» Bromsen borjar verka omedelbart efter det att ett stoppkommando ges.
Funktionen behdver inte vanta pa att flodet minskar innan bromsningen kan
inledas.

+ Effektiv motorkylning. Statorstrommen i motorn ékar under flddesbromsning, men
inte rotorstrommen. Statorn kyls mycket effektivare an rotorn.

Installningar
Parameter 2602 FLODESBROMSNING

Flodesoptimering

Flodesoptimering reducerar den totala energiférbrukningen och motorns ljudniva nar
drivsystemets last understiger marklasten. Den totala verkningsgraden (motor och
omriktare) kan forbattras med 1 % till 10 %, beroende pé& belastningsmoment och
varvtal.

Installningar

Parameter 2601 FLODESOPTIMERING

Accelerations- och retardationsramper

Tva valbara accelerations- och retardationsram-
per ar tillgangliga. Accelerations- och retardations-
tider, liksom rampform, kan justeras. Overgangen
mellan de bada ramperna kan styras via en digital
ingang eller faltbuss.

Motorvarvtal
A

De alternativa rampformerna &r linjar ramp \ S-kurva
respektive S-ramp. ‘

Linjar ramp lampar sig fér drivsystem som kraver !
stabil eller lAngsam acceleration/retardation. : A >t (s)

S-formad ramp ar en perfekt 16sning for
transportérer med émtaliga produkter, dar en gradvis évergang mellan olika
hastigheter kravs.

Installningar
Parametergrupp 22 ACCEL/RETARD

Sekvensprogrammet erbjuder ytterligare atta ramptider. Se avsnittet Sekvensprogram
pa sidan 171.
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Kritiska frekvenser

Funktionen for kritiska varvtal anvands i tilldampningar dar vissa varvtal eller
varvtalsband maste undvikas pa grund av t.ex. problem med mekanisk resonans.
Anvandaren kan definiera tre kritiska varvtalsomraden (frekvensband).

Installningar

Parametergrupp 25 KRITISKA VARVTAL

Konstanta varvtal

Det gar att definiera sju positiva konstanta varvtal. Konstanta varvtal valjs med hjalp
av digitala ingangar. Nar ett konstant varvtal aktiveras asidosatter detta den externa
varvtalsreferensen.

Konstanta varvtal ignoreras om

* momentreglering ar aktiv, eller
» PID-referens foljs, eller

» frekvensomriktaren styrs lokalt.

Funktionen har cykeltiden 2 ms.

Installningar

Parameter Ytterligare information

Grupp 12 KONSTANTA VARVTAL | Instélliningar for konstanta varvtal

1207 Konstant varvtal 6. Anvands aven for joggning. Se
avsnittet Joggning pa sidan 164.

1208 Konstant varvtal 7. Anvands aven for felfunktioner (se
grupp 30 FELFUNKTIONER) och fér joggning (se
Joggning pa sid 164).
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Egendefinierat U/f-forhallande

Anvandaren kan definiera en belastningskurva U/f (utspanning som funktion av
frekvensen). Detta egendefinierade forhallande anvands endast i speciella
tilldmpningar dar linjara och kvadratiska U/f-férhallanden &r inte racker (t.ex. om
motorns lossbrytningsmoment maste 6kas).

Spénning (V) Egendefinierat U/f-forhallande

A
Par. 2618
Par. 2616f —— — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — 2

Par. 26714} — - - — - — = = = = — = = — — = — —

Par. 2612
Par. 2670f — - — — _

Par. 2603

: : : » f(Hz)
Par. 2671 Par. 2613 Par. 2615 Par. 2617 Par. 9907

Obs! En U/f-kurva kan endast anvandas vid skalar styrning, dvs. nar 9904 MOTOR
STYRMETOD ér satt till SKALAR: FREKVENS.

Obs! Spannings- och frekvenspunkterna pa U/f-kurvan maste uppfylla féljande krav:

2610< 2612 < 2614 < 2616 < 2618 och
2611 < 2613<2615< 2617 <9907

VARNING! Hog spanning vid laga frekvenser kan resultera i bristande
prestanda eller motorskada (6verhettning).

Installningar

Parameter Ytterligare information

2605 Aktivering av egendefinierat U/f-férhallande

2610...2618 Installningar for egendefinierat U/f-forhallande
Diagnostik

Fel Ytterligare information

EGET U/F Felaktigt U/f-forhallande
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Justering av varvtalsregulatorn

Det gar att manuellt justera regulatorns forstarkning, integrationstid och deriverings-
tid, eller lata frekvensomriktaren utféra en separat sjalvinstallning (parameter 2305
SJALVINSTALLNING). Vid sjélvinstélining anpassas varvtalsregulatorn till motorns
och den drivna utrustningens last och tréghet. Figuren nedan visar varvtalsresponsen
vid en stegférandring av varvtalsreferensen (vanligen 1 till 20 %).

ek

\J

A: Underkompenserad

B: Normalt justerad (sjalvinstalining)

C: Normalt justerad (manuell installning). Battre dynamiska prestanda én B
D: Overkompenserad varvtalsregulator

Figuren nedan &r ett forenklat blockschema som beskriver varvtalsregulatorn.
Regulatorns utsignal anvands som momentregulatorns referenssignal.

Deriverande
accelerations-
I f\ kompensering

Proportionell,

integrerande +
Varvtal +., Fel- 9 +® Moment
referens -Y varde + referens

Deriverande
Beraknat arvarvtalsvarde

Obs! Varvtalsregulatorn kan anvandas vid vektorstyrning, dvs. nar 9904 MOTOR
STYRMETOD é&r satt till VEKTOR: VARVTAL eller VEKTOR: MOMENT.
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Installningar
Parametergrupper 23 VARVTALSREGULATOR och 20 GRANSER

Diagnostik
Actual signal 0702 SPEED

Prestandavarden for varvtalsreglering

Tabellen nedan visar karakteristiska prestandavarden for varvtalsreglering.

?TN (%)
1 7-Iast
Varvtalsregl. (Ingen Med 100
pulsgivare |pulsgivare
Statisk 20 % av 2% av
noggrannhet [motorns motorns t(s)
nominella nominella >
efterslapn. efterslapn. Neon 0
Dynamisk <1%smed |<1% s med —anvref ClArea<1%s
noggrannhet (100 % 100 % N
momentsteg  |momentsteg Ty = markmotormoment
ny = motorns markvarvtal
Ny, = @rvarvtal
nee = varvtalsreferens
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Momentregulatorns prestanda

Frekvensomriktaren kan reglera vridmomentet noggrant utan varvtalsaterkoppling
fran motoraxeln. Tabellen nedan visar karakteristiska prestandavarden for
momentreglering.

T
TN
N Tref /\
Momentregle-[ingen Med 100 T.
ring pulsgivare |pulsgivare 90-|- - - - [
Olinjaritet +5 % med +5 % med '
markmoment |[markmoment :
(+ 20 % vid l
den mest X
krédvande !
driftpunkten) .
Momentsteg, |< 10 ms med |< 10 ms med '
stigtid markmoment |markmoment !
10-|- - - - ' t(s)
— >
<b5ms
Ty = markmotormoment
Tref = momentreferens
Ty = @rvarde, moment
Skalar styrning

Skalar styrning kan valjas istallet fér vektorstyrning som styrmetod for motorn. Vid
skalar styrning styrs drivsystemet med hjalp av en frekvensreferens.

Skalar styrning rekommenderas for féljande specialtillampningar:

* Vid drivsystem med flera motorer: 1) om lasten inte ar jamnt férdelad mellan
motorerna, 2)om motorerna ar olika stora, eller 3) om motorerna skall bytas efter
motoridentifieringen.

*  Om motorns markstrom ar mindre an 20 % av frekvensomriktarens markutstrom.
» Nar frekvensomriktaren anvands for testdndamal utan nagon ansluten motor.

Skalar styrning rekommenderas inte for permanentmagnetiserade synkronmotorer.

Vid skalar styrning ar vissa standardfunktioner inte tillgangliga.

Installningar
Parameter 9904 MOTOR STYRMETOD
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IR-kompensering for skalarstyrt drivsystem

IR-kompensering &r aktiv endast nar skalar
motorstyrmetod ar vald (se Skaldr styrning pa sid 1
148). IR-kompensering innebar att omriktaren
Okar motorspanningen vid laga varvtal. IR-kom-
pensering ar anvandbar i tilldmpningar som kra- [

ver hégt lossbrytningsmoment. IR-kompensering \

ar inte mojlig/nédvandig vid vektorstyrning. ¥~ Ingen kompensering

|
— » f(H
Instéllningar ! (H2)

Parameter 2603 IR-KOMPENSERING

\ Motorspénning

IR-kompensering

Programmerbara skyddsfunktioner

Al<Min

Funktionen Al<Min bestammer hur drivsystemet skall reagera om en analog insignal
skulle sjunka under den installda minimigransen.

Instéllningar

Parametrarna 3001 AI<MIN FUNKTION, 3021 Al1 FELNIVA och 3022 Al2 FELNIVA

Panel bortfall

Panelbortfallsfunktion definierar funktionen hos frekvensomriktaren om manéverpa-
nelen som ar val som styrplats inte langre kommunicerar.

Instéllningar

Parameter 3002 PANEL BORTFALL

Externt fel

Externt fel (1 och 2) kan 6vervakas genom att man definierar en digital ingang som
kalla for ett extern felindikeringssignal.

Instéllningar

Parametrarna 3003 EXTERNT FEL 1 och 3004 EXTERNT FEL 2

Fastlasningsskydd

Frekvensomriktaren skyddar motorn vid fastlasning. Overvakningsgranserna
(moment, frekvens, tid) kan justeras och det gar att valja hur frekvensomriktaren skall
reagera pa en fastlasningssituation).
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Instéllningar

Parametrarna 3010 FASTLASN FUNK, 3011 FASTLASN FREKV och 3012
FASTLASN TID

Overhettningsskydd fér motor

Motorn kan skyddas mot 6verhettning genom att man aktiverar dess termiska
skyddsfunktion.

Frekvensomriktaren beraknar motorns temperatur utifran féljande antaganden:

* Motorns har omgivningstemperaturen 30 °C nar den bdrjar matas av
frekvensomriktaren.

* Motortemperaturen berdknas med hjalp av de anvandarjusterbara parametrarna for
termisk tid och lastkurva (se figurerna nedan). | fall da omgivningstemperaturen
overstiger 30 °C bor lastkurvan justeras.

Motorlast A
100 % 4 Utstrémmen relativt (%)
motorns mérkstrém
150+ Brytpunkt
t |
> 'Motor bel kurva
Temp.- 4 ; P 3007 100 =1+ — - — — — _
okn. | | 127 !
100 % | — e [
| P 3008 50 - A ‘
63 % ‘ Nollvarvbélastn
| |
| t | f
Motorns te‘r_rvﬁiska tidkonstant P 3009

Installningar

Parametrarna 3005 MOTOR OVERLAST, 3006 MOTOR TERM TID, 3007 MOTOR
BEL KURVA, 3008 NOLLVARYV BEL och 3009 BRYTPUNKT

Obs! Aven motorns temperaturmétningsfunktion kan anvandas. Se avsnitt
Motortemperaturmétning via standard-I/O pé sidan 159.

Underlastskydd

Bortfall av motorlast kan vara ett tecken pa processfel. Frekvensomriktaren har en
skyddsfunktion mot underlast for maskiner och process om ett sa allvarligt fel
uppstéar. Overvakningsgranser - underlastkurva och underlasttid - kan specificeras
liksom hur frekvensomriktaren skall reagera pa underlast (larm / felindikering och
drivsystemstopp / ingen reaktion.).
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Instéllningar

Parametrarna 3013 LAG LAST FUNK, 3014 LAG LAST TID och 3015 LAG LAST
KURVA

Jordfelsskydd

Med jordfelsskydd detekteras jordfel i motor eller motorkabel. Man kan vaélja att lata
skyddet vara aktivt endast under start, eller under start och drift.

Jordfel i matningen aktiverar inte skyddet.

Instéllningar

Parameter 3017 JORDFEL UTG

Felaktig kabeldragning

Valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om felaktig matningskabelanslutning
detekteras.

Instéllningar

Parameter 3023 ANSLUTNINGSFEL

Fasbortfall fran matande nat

Fasbortfall fran matande nat ar en funktion som évervakar inkommande matning
genom att detektera rippel i DC-mellanledet. Om en fas faller bort 6kar ripplet.

Instéllningar

Parameter 3016 FASFEL INKOM

Forprogrammerade fel

Overstrom

Gransen for dverstromsutlosning ar 325 % av frekvensomriktarens markstrom.

DC-6verspanning

Gransen for DC-6verspanningsutldsning ar 420 V (for 200 V-frekvensomriktare) och
840 V (for 400 V-frekvensomriktare).

DC-underspanning

Utlésningsnivan fér DC-underspanning ar adaptiv. Se parameter 2006 UNDERSP
REGL.
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Omriktartemperatur

Frekvensomriktaren 6vervakar IGBT-temperaturen. Det finns tva 6vervakningsnivaer
- Larmgrans och felutlésningsgrans.

Kortslutning

Om en kortslutning uppstar startar inte frekvensomriktaren. Felet "Internt fel”
indikeras.

Internt fel

Om ett internt fel upptacks kommer drivsystemet att stoppas och en felindikering ges.

Driftsbegransningar

Frekvensomriktaren har justerbara granser for drivsystemets varvtal, strém (max),
moment (max) och DC-spanning.

Installningar
Parametergrupp 20 GRANSER

Effektgrans

Effektbegransning anvands for att skydda ingangsbryggan och DC-mellanledet.
Om maximalt tillaten effekt dverskrids begransas frekvensomriktarens moment
automatiskt. Max dverlast och begransning av kontinuerlig effekt beror pa vald

maskinvara. For specifika varden, se Tekniska data pa sid 385.

Automatisk aterstillning

Omriktaren har en funktion fér automatisk aterstallining av felmeddelanden om
Overstrom, 6verspanning, underspanning, externa fel och analog insignal under
min-fel. Automatisk aterstallning maste aktiveras av anvandaren.

Installningar

Parameter Ytterligare information

Grupp 31 AUTOM ATERSTALLN | Instéliningar fér automatisk aterstallning

Diagnostik

Larm Ytterligare information

AUTOMATISK ATER-START Automatisk aterstallning, alarm
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Overvakning

Frekvensomriktaren évervakar om vissa variabler, som kan véljas av anvandaren,
haller sig inom de granser som anvandaren satt. Anvandaren kan satta grénser for
varvtal, strém etc. Overvakningsstatus kan indikeras via ett rela eller en digital
utgang.

Overvakningsfunktionen har cykeltiden 2 ms.

Installningar

Parametergrupp 32 OVERVAKNING

Diagnostik
Actual signal Ytterligare information
1401 Overvakningsstatus via RO 1
1402/1403/1410 Overvakningsstatus via RO 2...4. Endast med tillvalet
MREL-01.
1805 Overvakningstatus via DO
8425, 8426 | 8435, 8436 /.../18495, | Tillstandsévergang i sekvensprogrammet baserat pa
8496 Overvakningsstatus

Parameter las

Anvandaren kan férhindra parameterandring genom att aktivera parameterlaset.

Installningar

Parametrarna 1602 PARAMETERLAS och 1603 KOD

PID-reglering

Frekvensomriktaren har tva inbyggda PID-regulatorer.
* PID-reglering och
» Extern/trim-PID (PID2).

PID-reglering kan anvandas nar motorvarvtalet behdver regleras utgaende fran
processvariabler som tryck, flode eller temperatur.

| PID-regulatorn ar en referenssignal fran processen (processreferens) ansluten till
omriktaren, istallet for en varvtalsreferens. En arvardessignal (aterkoppling fran
processen) ar ocksa ansluten till omriktaren. Frekvensomriktaren jamfor referensen
med &rvardena och anpassar automatiskt drivsystemvarvtalet for att halla den
uppmatta storheten (arvardet) vid 6nskad niva (referensen).

Funktionen har cykeltiden 2 ms.
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PID-regulator

Funktionen PID-reglering har tva separata uppsattningar parametrar (40 PID-
REGLERING, 41 PROCESS PID SET 2). Valet mellan parameteruppsattning 1 och 2
styrs av en parameter.

| de flesta fall - nar bara en givarsignal ar ansluten till frekvensomriktaren - behévs
bara parametergrupp 1. Tva olika parameteruppsattning (1 och 2) anvands t.ex. i fall
da belastningen av motorn varierar kraftigt dver tiden.

Extern/trim PID (PID2)

Extern/trim PID (42 EXTERN / TRIM PID) kan anvandas pa tva olika satt:

» Extern regulator: Istallet for att anvanda en separat PID-regulator kan anvandaren
ansluta utgangen fran extern/trim PID via en analog utgang eller en faltbussadmi-
nistrator for att styra ettfaltinstrument som ett spjall eller en ventil.

» Trimregulator: Du kan anvanda extern/trim PID for att trimma eller finreglera
varvtalet hos drivsystemet. Se avsnitt Referenstrimning pa sidan 132.

Blockscheman

Figuren nedan visar ett tillampningsexempel pa bromsstyrning: Regulatorn justerar
en pumps varvtal i enlighet med det uppmatta trycket och den instéllda
tryckreferensen.

Exempel: PID-reglering, blockschema
Tryckhdjningspump 5D
Yoref ref

Frek-

vensom- jgg; 't‘l _—

riktare — MKOPI  Frekvens-

Arvarden 4003 'td _Treferens
- j\— Varvtalsre-

ﬁ:; PIDmax| oh1
PIDmin| ol1

IMOT

4014 —| i
: 4004| dFiltT .
U'_" 4021 - 4005 errVIan . erens

9904 =0

%ref = 4010
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Foljande figur visar ett blockschema for skalar varvtalsreglering med PID-regulator
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Installningar

Parameter Ytterligare information

1101 Val av referenstyp for lokal styrning

1102 EXT1/EXT2 val

1106 PID1 aktivering

1107 REF2 mingréans

1501 Extern/trim PID (extern regulator) anslutning till AO
9902 Val av makrot PID-reglering

Grupper 40 PID- PID1-installiningar

REGLERING...41 PROCESS PID
SET 2

Grupp 42 EXTERN / TRIM PID

PID2-installningar

Diagnostik
Arvarde Ytterligare information
0126/0127 PID 1/2 utsignal
0128/0129 PID 1/2 bérvarde
013010131 PID 1/2 aterkopplingsvarde
0132/0133 PID 1/2 avvikelse
0170 AO-varde definierat av sekvensprogram
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PID-regleringens vilofunktion
Funktionen har cykeltiden 2 ms.

Blockschemat nedan visar vilofunktionens aktiverings-/deaktiveringslogik.
Vilofunktionen kan anvandas endast nar PID-reglering ar aktiv.

Dmkoppl|. —
Jamfor Val
Frekvens_| 1 EJ VALD—
/ LINTERNT < 6 Fordrojn.
Motor_| 1| 1<2 DI | Och - -
varvtal : 4023—|2 : 2022 || :tf Set/Reset
' . — S
9904 %refActive —| & 1)
ST’%%;STROD PIDCtrlActive — 4024 S/IR [
modulering — R
Eller
5320 (B1)
<1
5320 (B2)— —
Jamfoér
0132—1 EJ VALD_ Val Fordrojn. Eller
1>2 - INTERNTH < o StartRg <1
40256—2 Dl1— (- -
.
' 4022 4026 1) 1 = Aktivera vilofunktion
0 = Deaktivera vilofunktion
Motorvarvtal: arvarde, motorns faktiska varvtal
Y%refAktiv: %-referensen (EXT REF2) anvands. Se parameter 1102 VAL EXT1/EXT2.
PIDReglAktiv: Parameter 9902 TILLAMPN MAKRO = PID-REGL.
modulering: Frekvensomriktarens IGBT-styrning i funktion.
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Exempel

Tidschemat nedan illustrerar vilofunktionen.

Motorvarvtal
A
ty = Viloférdrojning (4024)
S
Manbverpanei- ]
. display: |
Grans \ !
vilofunktion PID !
(4023) SOVFUNKT|
— >
) Stop ' Start
Arvérde \ Lo
A 1 Aterstartens
! fordréjningstid (4026)
Aterstartavvikelse —
(4025)

Vilofunktion fér en PID-reglerad tryckhéjningspump (nér parameter 4022 VAL VILO-
FUNKTION ar satt till INTERNAL): Vattenbehovet minskar nattetid. Foljaktligen mins-
kar PID-regulatorn motorns varvtal. Men pa grund av naturliga forluster i réren och
centrifugalpumpens laga verkningsgrad vid laga varvtal skulle motorn aldrig stanna
helt. Vilofunktionen kanner av den langsamma rotationen och nar viloférdréjningsti-
den har I6pt ut avbryts den onddiga pumpningen. Frekvensomriktaren évergar till vil-
oldge men fortsétter att dvervaka trycket. Nar trycket sjunker under den
férdefinierade miniminivan och fordréjningstiden for uppvakningen har gatt ut startar
pumpen pa nytt.

Installningar

Parameter Ytterligare information

9902 PID-reglering, aktivering
4022...4026, 4122...4126 Installningar for vilofunktionen
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Diagnostik
Parameter Ytterligare information
1401 PID-vilofunktionsstatus via RO 1
1402/1403/1410 PID-vilofunktionsstatus via RO 2...4. Endast med
tillvalet MREL-01.
Larm Ytterligare information
PID SOVFUNKTION AKTIV Val vilofunktion

Motortemperaturmatning via standard-l/O

Detta avsnitt beskriver temperaturmatning fér en motor nar frekvensomriktarens 1/O-
plintar anvands som anslutningsgranssnitt.

Motortemperaturen kan méatas med Pt100- eller PTC-sensorer anslutna till analog in-
och utgang.

En sensor Tre sensorer

— , - Al

: LAl ‘ .
Motor ) b Motor ! . IGND

- ‘ GND '

N T T 7/)| . 5
— o — — AO

‘ ‘ AO ‘ ‘
‘ GND

33nF = l erb 33nF ==

VARNING! |IEC 60664 kraver dubbel eller forstarkt isolering mellan motorns
spanningsférande delar och motortemperaturgivaren. Forstarkt isolering
innebar ett sakerhetsavstand pa 8 mm i utrustning fér 400/500 V AC.

Om installationen inte uppfyller kravet maste foljande géras: I/O-kortplintarna
skyddas mot kontakt och far inte anslutas till annan utrustning, eller
temperatursensorn isoleras fran 1/O-plintarna.
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Det gar aven att 6vervaka motortemperaturen genom att ansluta en PTC-sensor och
etttermistorreld mellan +24 V DC fran frekvensomriktaren, och en digital ingang.
Nedanstaende figur illustrerar anslutningen.

Par. 3501 = TERM(0) eller TERM(1)

Termistor-
rela

E::l% | DIM...5
T 1 . +24 V DC

- 1

VARNING! Enligt IEC 60664 maste termistorns anslutning till den digitala
A ingangen ha dubbel eller forstarkt isolering gentemot motorns spanningsférande
delar. Forstarkt isolering innebar ett sdkerhetsavstand pa 8 mm i utrustning for
400/500 V AC.

Om termistorldsningen inte uppfyller det kravet maste évriga I/O-plintar for frek-
vensomriktaren vara skyddade mot kontakt, eller ett termistorreld anvandas for att
separera termistorn fran den digitala ingangen.

Installningar

Parameter Ytterligare information

Grupp 13 ANALOGA INGANGAR Analog ingang, installningar

Grupp 15 ANALOGA UTGANGAR Analog utgang, installningar

Grupp 356 MOTORTEMP MATNING Motortemperaturméatning, instéllningar

Ovrigt

Kabelns skarm bor vara jordad vid motoranden via t.ex. en kondensator pa 3,3 nF. Om detta
ar inte mojligt, IBmna skarmen oansluten.

Diagnostik
Arvirde Ytterligare information
0145 Motortemperatur
Larm / Fel Ytterligare information
MOTORTEMPERATUR/MOT For hég motortemperatur
OVERLAST
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Styrning av en mekanisk broms

Den mekaniska bromsen anvands for att halla motorn och den drivna utrustningen
stilla nar drivsystemet ar stoppat eller avstangt.

Exempel

Figuren nedan visar ett tillAmpningsexempel pa bromsstyrning.

VARNING! Se till att den maskin som omriktaren med bromsstyrningen ar inte-

grerad i uppfyller géllande personsakerhetsforeskrifter. Observera att frek-
vensomriktaren (komplett eller grundldggande omriktarmodul, enligt definitionerna i
IEC 61800-2), inte betraktas som sakerhetsutrustning enligt EUs maskindirektiv och
samhorande nationella standarder. Darfor maste sakerheten for den fullstandiga
drivna utrustningen baseras pa gallande foreskrifter for tillampningen och inte pa en
specifik omriktarfunktion, exempelvis bromsstyrningsfunktionen.

Bromsstyrningslogiken ar ™ Matning 1 |
integrerad i omriktarens ' " 'X1B
tilAmpningsprogram. 230 VAC
Anvandaren ansvarar for | | |‘L17 ROCOM
matning och anslutning. T — ' 18 |RONC :1
Bromsstyrning till/fran via RO. C G h ; | T T | +19 RONO L
| | - ,
+ Nédbroms « ' |
L. — L. _
M1 T
2 < '
Olp i
Motor | _Mekanisk broms _|
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Tidschema for funktionen

Tidsschemat nedan visar hur bromsstyrningen fungerar. Se aven avsnitt
Statusféréndringar pa sidan 163.

Startkommando

Extern
varvtalsreferens

Vaxelrikt. modulerar

Motor magnetiserad

Bromslyftningskomma
ndo (RO/DO)

Intern varvtalsreferens
(faktiskt motorvarvtal)

Iyt / moment

| | | | e | »t

I/ Ty Bromslyftning strom/moment (parameter 4302 BROMS LYFT %eller
strom/moment fran parameter 0779 MOM MINNE BROMS)

Imem! Tmem Bromsansattning strém/moment (sparas i parameter 0179 MOM MINNE

BROMS)
tmd Motormagnetiseringsférdrdjning (parameter 4305 BROMS MAGN FORDR)
tod Férdréjning av bromslyftning (parameter 4307 BROMS LYFT FORDR)
Nes Varvtal fér bromsanséttning (parameter 4303 BROMS ANSATT %)

teg Mekanisk bromsansattningsférdréjning
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Statusférandringar

Fran godtycklig status

. 1)_l—(positiv flank)
INGEN |
MODULERING [ /01
. == 2)
= 1
SRoMs 1110
3
=3 4 A
' 5)
FRICIEI\IIEGRFG L 1100
.+ 4)
I
RFG INGANG
TILLNOLL [~V
7
-7 Lo A
ANSATT
BROMS — 0/1/1
A
8) 9) RFG = Rampgenerator i
varvtalsreglerkrets
(referenshantering).

Status (symbol m— XIYIZ )

- NN: Tillstdndsnamn
- XIY/Z: Tillsténd for utgang/operation
X =1 Lyft bromsen. Reldutgangen fér broms ansatt/lyft aktiveras

Y =1 Forcerad start. Funktionen haller den interna startordern aktiv, tills bromsen
ansatts, oberoende av den externa startsignalens tillstand.

Z=1 Ramp noll. Tvingar anvand varvtalsreferens (internt) till noll langs en ramp.
Villkor for statusdndring (Symbo| s
1)  Bromsstyrning aktiv 0 -> 1 ELLER Véxelriktaren modulerar = 0
2)  Motor magnetiserad = 1 OCH Drivsystem i drift = 1
3) Broms lyft OCH Bromslyftningsférdréjning 16pt ut OCH Start = 1

4) Start=0
5) Start=0
6) Start=1
7) |Faktiskt motorvarvtal| < Varvtal fér bromsansattning OCH start = 0
8) Start=1

9) Broms ansatt OCH bromsansattningsférdrojning passerad = 1 OCH Start= 0
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Installningar

Parameter Ytterligare information

1401/1805 Aktivering av mekanisk broms via RO 1/ DO

1402/1403/1410 Aktivering av mekanisk broms via RO 2...4. Endast med
tillvalet MREL-01.

2112 Noll varvt férdr

Grupp 43 MEK BROMSSTYRN Bromsfunktionsinstallningar

Joggning

Krypkérningsfunktionen anvands typiskt for att styrning av en cyklisk rorelse hos en
maskinsektion. En tryckknapp styr drivsystemet genom hela cykeln: Néar funktionen
ar aktiverad accelererar drivsystemet till forinstallt varvtal med en forinstalld
acceleration. Nar funktionen inte ar aktiverad retarderar drivsystemet till noll med en
forinstalld retardation.

Figuren och tabellen nedan beskriver drivsystemets funktion under joggning. De
beskriver aven hur drivsystemet 6vergar till normal drift (= krypkdrning ej aktiv) nar
startkommando ges. JOg cmd = Tillstand for krypkérningsingang, Start cmd =
Tillstand for frekvensomriktarens startkommando.
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Funktionen har cykeltiden 2 ms.

Varvtal

\
\
1 2 3 45 6 7 8 9 10 11 121314 15 16

t
Fas |Jog | Startk | Beskrivning
cmd | omm.
1-2 1 0 | Drivsystemet accelererar till krypkdrningsvarvtalet 1angs
krypkorningsfunktionens accelerationsramp.
2-3 1 0 | Drivsystemet arbetar vid forinstallt krypkorningsvarvtal.
3-4 0 0 | Drivsystemet retarderar till nollvarvtal 1angs krypkérningsfunktionens
retardationsramp.
4-5 0 0 | Drivsystemet star stilla.
5-6 1 0 | Drivsystemet accelererar till krypkdrningsvarvtalet 1angs
krypkorningsfunktionens accelerationsramp.
6-7 1 0 | Drivsystemet arbetar vid forinstallt krypkorningsvarvtal.
7-8 X 1 Normal driftfunktion asidosatter joggningsfunktionen. Drivsystemet
accelererar till varvtalsreferensen langs aktiv accelerationsramp.
8-9 X 1 Normal driftfunktion asidosatter joggningsfunktionen. Drivsystemet foljer
varvtalsreferensen.
9-10| O 0 | Drivsystemet retarderar till nollvarvtal 1angs aktiv retardationsramp.
10-11| O 0 | Drivsystemet star stilla.
11-12] x 1 Normal driftfunktion asidosatter joggningsfunktionen. Drivsystemet
accelererar till varvtalsreferensen langs aktiv accelerationsramp.
12-13| x 1 Normal driftfunktion asidosatter joggningsfunktionen. Drivsystemet foljer
varvtalsreferensen.
13-14| 1 0 | Drivsystemet retarderar till krypkorningsvarvtalet langs
krypkorningsfunktionens retardationsramp.
14-15| 1 0 | Drivsystemet arbetar vid forinstallt krypkorningsvarvtal.
15-16| O 0 | Drivsystemet retarderar till nollvarvtal 1angs krypkorningsfunktionens
retardationsramp.

x = tillstandet kan vara antingen 1 eller 0

Obs! Joggning kan inte anvandas nar frekvensomriktarens startkommando ar aktivt.
Obs! Ryckvarvtalet asidosatter de konstanta varvtalen.

Obs! Joggfunktionen stoppar l1angs ramp aven om parameter 2702 STOPP
FUNKTION é&r satt till UTRULLNING.

Obs! Nar joggning pagar ar rampformstiden satt till noll (dvs. linjar ramp).

Joggfunktionen anvander konstant varvtal 7 som joggvarvtal och accelerations-
Iretardationsramppar 2.
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Det gar aven att aktivera joggfunktion 1 eller 2 via faltbuss. Joggfunktion 1 anvander
konstant varvtal 7 och joggfunktion 2 anvander konstant varvtal 6. Bada funktionerna
anvander accelerations-/retardationsramppar 2.

Installningar

Parameter Ytterligare information

1010 Joggning, aktivering

1208 Krypkoérningsfunktionens varvtalsniva

1208/1207 Joggvarvtal for joggfunktion 1/2 aktiveras via faltbuss

2112 Noll varvt fordr

2205, 2206 Accelerations- och retardationstider

2207 Accelerationens och retardationens rampformstid: Satt

till noll under joggning (dvs. linjar ramp).

Diagnostik

Actual signal

Ytterligare information

0302

Joggning 1/2, aktivering via faltbuss

1401 Joggfunktionsstatus via RO 1

1402/1403/1410 Joggfunktionsstatus via RO 2...4. Endast med tillvalet
MREL-01.

1805 Joggfunktionsstatus via DO
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Realtidsklocka och tidfunktioner

Realtidsklocka

Realtidsklockan har féljande funktioner:
+ fyra tidpunkter varje dag
« fyra tidpunkter varje vecka

+ tidsstyrd tidfunktion, t.ex. ett konstant varvtal som aktiveras under en viss
férutbestdmd tid.

 aktivering av tidfunktion med digitala ingangar
+ val av tidfunktionsstyrt konstant varvtal
+ tidfunktionsstyrd relaaktivering.

For ytterligare information, se grupp 36 TIDUR FUNKTION pa sidan 276.

Obs! Tidfunktionerna kan anvandas endast om den interna klockan ar installd. For
information om driftidge Datum & tid, se Driftldge Datum & tid pa sid 102.

Obs! Timerfunktioner kan anvandas bara om assistentmandverpanelen ar ansluten
till frekvensomriktaren.

Obs! Avtagning av mandverpanelen fér uppladdning/nedladdning paverkar inte
klockan.

Obs! Omstallning till sommartid sker automatiskt om funktionen ar aktiverad.

Timerfunktioner
Manga olika drivsystemfunktion kan tidsstyras, t.ex. start/stopp och val av
EXT1/EXT2. Frekvensomriktaren erbjuder

 fyra dagliga start- och stopptider (TIDUR1 START TID...TIDUR4 START TID,
TIDUR1 STOP TID...TIDUR4 STOP TID)

 fyra dagliga start- och stoppdagar (TIDUR1 START DAG...TIDUR4 START DAG,
TIDUR1 STOP DAG...TIDUR4 STOP DAG)

« fyra tidfunktioner for att gruppera valda tidperioder 1...4 (KALLA TID FUNK
1...KALLA TID FUNK 4)

+ timer tid (en extra timer som kan kopplas till tidfunktionerna).
Konfigurering av timerfunktioner

Du kan anvanda timerassistenten for att underlatta konfigureringen. For ytterligare
information om assistenter, se Assistentldge pa sid 98.
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Anvand mandverpanelen for att konfigurera timern i fyra steg:

1. Aktivera timern.
Konfigurering av hur tidfunktionerna aktiveras. Tidfunktionerna kan aktiveras fran
en av de digitala ingangarna, eller inverterade digitala ingangarna.

2. Stallin tidsperioden.
Definition av start- och stopptiderna och start- och stoppdagen da timern ska
fungera. Dessa utgor tillsammans en tidperiod.

3. Skapa tidfunktionen..
Tilldela vald tidperiod till en eller flera tidfunktioner. Olika tidperioder kan samlas
till tidfunktioner och kopplas till parametrar. Tidfunktionerna kan utgoéra kalla till
start/stopp- och rotationsriktningskommandon, val av konstant varvtal och
relaaktiveringssignaler. Tidperioder kan inga i multipla tidfunktioner men en
parameter kan bara anslutas till en enda tidfunktion. Det gar att skapa upp till fyra
tidfunktioner.

4. Anslutning av valda parametrar till tidfunktioner.
1 parameter kan endast anslutas till 1 tidfunktion.

En tidfunktion kan kopplas till flera tidperioder.

Tidperiod 1

3602 TIDUR1 START TID
3603 TIDUR1 STOP TID
3604 TIDUR1 START DAG
3605 TIDUR1 STOP DAG

Tidperiod 2
3606 TIDUR2 START TID
3607 TIDUR2 STOP TID Tidfunktion 1

3609 TIDUR2 STOP DAG

Tidfunktion 2

Tidperiod 3 3627 KALLA TID FUNK 2

3610 TIDUR3 START TID
3611 TIDUR3 STOP TID

3612 TIDUR3 START DAG Tidfunktion 3
3613 TIDUR3 STOP DAG 3628 KALLA TID FUNK 3
Tidperiod 4 Tidfunktion 4
3614 TIDUR4 START TID 3629 KALLA TID FUNK 4

3615 TIDUR4 STOP TID
3616 TIDUR4 START DAG
3617 TIDUR4 STOP DAG

Timer

3622 VAL TIMER
3623 VAL TIMER
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En parameter som triggas av en tidfunktion kan bara vara ansluten till ett tidfunktion i

taget.

Tidfunktion 1
3626 KALLA TID FUNK 1

Tidfunktion 2
3627 KALLA TID FUNK 2

1001 EXT1 STYRNING
1002 EXT2 STYRNING
1102 VAL EXT1/EXT2
1201 VAL KONST VARVT
1209 TID FUNK VAL

1401 RELAUTGANG 1

1402 RELAUTGANG 2, 1403 RELAUTGANG 3, 1410
RELAUTGANG 4 (endast med tillvalet MREL-01)

1805 DO SIGNAL

4027 VAL PID-REG 1-2
4228 AKTIVERA

8402 SEKV PROG START
8406 SEKV LOG VARDE 1

8425/35/45/55/65/75/85/95 ST1 TRIGG ST2 ...
ST8 TRIGTO ST 2

8426/36/46/56/66/76/86/96 ST1 TRIGG STN ...
ST8 TRIGTOSTN

Exempel

Luftkonditioneringen &r i drift vardagar fran 08:00 till 15:30 och séndagar fran 12:00
till 15:00. Genom att trycka pa forlangningsknappen forblir luftkonditioneringen pa en

timme extra.
Parameter Instéllning
3601 VAL TID FUNK Di1
3602 TIDUR1 START TID 08:00:00
3603 TIDUR1 STOP TID 15:30:00
3604 TIDUR1 START DAG MANDAG
3605 TIDUR1 STOP DAG FREDAG
3606 TIDUR2 START TID 12:00:00
3607 TIDUR2 STOP TID 15:00:00
3608 TIDUR2 START DAG SONDAG
3609 TIDUR2 STOP DAG SONDAG

3622 VAL TIMER

DI5 (kan inte vara samma som vardet hos parameter 3607)

3623 VAL TIMER

01:00:00

3626 KALLA TID FUNK 1

T1+T2+B
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Installningar

Parameter Ytterligare information

36 TIDUR FUNKTION Tidfunktioner, installningar

1001, 1002 Tidsstyrda start/stopp-funktioner

1102 Tidsstyrt val av EXT1/EXT2

1201 Tidsstyrd aktivering av konstant varvtal 1

1209 Tidsstyrt val av varvtal

1401 Tidfunktionstatus anges via relautgang RO 1

1402/1403/1410 Tidfunktionstatus anges via relautgang RO 2...4. Endast med
tillvalet MREL-01.

1805 Tidfunktionsstatus anges via digital utgang DO

4027 Tidsstyrt val av PID-regulatorns parameteruppsattning 1/2

4228 Tidsstyrt val av extern/trim PID

8402 Tidsstyrd aktivering av sekvensprogram

8425/8435/.../18495 Tidsstyrd tillstdndsévergang i sekvensprogrammet

8426/8436/...18496

Tidfunktioner

Start och stopp av drivsystem kan styras med tidfunktioner.

Installningar

Parameter

Ytterligare information

1001, 1002

Start/stopp, signalkallor

Grupp 19 TIMER & RAKNARE

Tidfunktioner for start och stopp

Diagnostik
Arvirde Ytterligare information
0165 Start-/stoppfunktioner
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Raknare

Start och stopp av drivsystem kan styras med raknarfunktioner Raknarfunktioner kan
aven anvandas for att trigga tillstndsévergangar i sekvensprogram. Se avsnitt
Sekvensprogram pa sidan 171.

Installningar

Parameter Ytterligare information

1001, 1002 Start/Stopp, signalkallor

Grupp 19 TIMER & RAKNARE Tidfunktioner for start och stopp

8425, 8426 | 8435, 8436 /.../8495, | Raknarfunktioner som triggar tillstdndsdvergangar i
8496 sekvensprogram

Diagnostik

Arvirde Ytterligare information

0166 Start-/stoppfunktioner
Sekvensprogram

Frekvensomriktaren kan programmeras att utféra en sekvens, vilken typiskt bestar av
1-8 tillstdnd. Anvandaren definierar regler fér hela sekvensen och for varje tillstand.
Reglerna for ett specifikt tillstdnd galler nar sekvensprogrammet ar aktivt och
sekvensen har Overgatt till detta tillstand. Reglerna som skall definieras for varje
tillstand ar:

+ Start-, stopp och rotationsriktningskommandon for drivsystemet (fram/back/stopp)
» Accelerations- och retardationsramptid for drivsystemet

» Kalla for frekvensomriktarens referens

+ Tillstdndets varaktighet

+ Status hos RO/DO/AO

» Signalkalla for att trigga dvergang till nasta tillstand

+ Signalkalla for att trigga 6vergang till godtyckligt tillstand (1...8).

Varije tillstand kan ocksa aktivera utgangar for indikering via externa enheter.

Sekvensprogrammet tillater Gvergang antingen till nasta tillstand eller till ett valt
tillstand. Tillstandsdvergang kan aktiveras med t.ex. tidfunktioner, digitala ingangar
och dvervakningsfunktioner.

Sekvensprogram kan anvandas fran enkla blandartillampningar till komplicerade
vaveritilldampningar.

Programmeringen kan utféras med mandverpanelen eller ett PC-hjalpmedel.
Frekvensomriktaren kan programmeras med DriveWindow Light 2, version 2.91
eller senare, som inkluderar ett grafiskt sekvensprogrammeringsverktyg.
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Obs! Som forval kan alla sekvensprogramparametrar andras aven medan
sekvensprogrammet &r aktivt. Vi rekommenderar att parametrarna lases med

parameter 1602 PARAMETERLAS efter det att sekvensprogrammets parametrar har

stallts in

Installningar

Parameter Ytterligare information

1001/1002 Start-, stopp- och rotationsriktningskommandon fér
EXT1/EXT2

1102 Val av EXT1/EXT2

1106 REF2, kalla

1201 Konstant varvtal, deaktivering. Ett konstant varvtal
asidosatter alltid sekvensprogramreferensen.

1401 Sekvensprogramutgang via RO 1

1402/1403/1410 Sekvensprogramutgang via relautgang RO 2...4. Endast
med tillvalet MREL-01.

1501 Sekvensprogramutgang via AO

1601 Driftfrigivning, aktivering/deaktivering

1805 Sekvensprogramutgang via DO

Grupp 19 TIMER & RAKNARE

Tillstandsovergang triggad av raknargransvarde

Grupp 32 OVERVAKNING

Tidsstyrd tillstdnds6vergang

2201...2207

Acceleration/retardation och ramptid, instéllningar

Grupp 32 OVERVAKNING

Overvakning, instéliningar

4010/4110/4210

Sekvensprogramutgang som PID-referenssignal

Grupp 84 SEKVENS PROG

Sekvensprogram, installningar

Diagnostik
Arvarde Ytterligare information
0167 Sekvensprogram, status
0168 Sekvensprogram, aktivt tillstand
0169 Aktuellt tillstand, tidraknare
0170 Analog utgang, PID-referens, styrvarden
0171 Raknare for genomfoérda sekvenser
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1t

~

Sekvensprogram,
FRIGIVNING

0167 bit 0 =1

TILLSTAND 1
(par. 8420...8424)

0168 =1 (tillstand 1)

<1

I

= G4 till tillstdnd N (par. 8426, 8427)im

G4 ill tillstan

d 2 (par. 8425)*

Tillstand N

TILLSTAND 2
(par. 8430...8434)

0168 = 2 (tillstand 2)

<1

3

= G4 till tillstand N (par. 8436, 8437 )im

= G4 till tillstan

d 3 (par 8435)*

Tillstand N

TILLSTAND 3
(par. 8440...8444)

0168 = 3 (tillstand 3)

<1

I

= G4 till tillstdnd N (par. 8446, 8447 )im

= G4 till tillstan

d 4 (par 8445)*

Tillstand N

TILLSTAND 4
(par. 8450...8454)

0168 = 4 (tillstand 4)

!

I

= G4 till tillstand N (par. 8456, 8457 )im

G4 till tillstan

d 5 (par 8455)*

Tillstand N

TILLSTAND 5
(par. 8460...8464)

0168 = 5 (tillstand 5)

<1

<t

= G4 till tillstand N (par. 8466, 8467 )im

m G4 till tillstan

d 6 (par 8465)*

Tillstand N

TILLSTAND 6
(par. 8470...8474)

0168 =6 (tillstand 6)

-1

I

Ga till illstand N (par. 8476, 8477)=

G4 till tillstan

d 7 (par 8475)*

Tillstand N

TILLSTAND 7
(par. 8480...8484)

0168 =7 (tillstand 7)

<1

I

= G4 till tillstdnd N (par. 8486, 8487)™

= G4 till tillstan

d 8 (par 8485)*

Tillstand N

STATUS 8

0168 = 8 (tillstand 8)

(par. 8490...8494)

<1

<l

Tillstand N

*Tillstdndsévergang till
tillstand N har hégre prioritet
an tillstandsovergang till
nasta tillstand.

b= G il tillstand N (par. 8496, 8497 )i

= Ga till tillstan

d 1 (par 8495)*

X NN = Tillstand
X = Arvarde

Tillstandsovergang
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Exempel 1

ST4 ST3

Sekv. start friggning for tillstandsovergang

Sekvensprogrammet aktiveras av digital ingang DI1.

ST1: Drivsystemet startas i backriktning med -50 Hz referens och 10 s ramptid.
Tillstand 1 ar aktivt i 40 s.

ST2: Drivsystemet accelereras till 20 Hz med 60 s ramptid. Tillstand 2 &r aktivt i
120 s.

ST3: Drivsystemet accelereras till 25 Hz med 5 s ramptid. Tillstdnd 3 ar aktivt tills
sekvensprogram deaktiveras eller tills tidfunktionsstart aktiveras av DI2.

ST4: Drivsystemet accelereras till 50 Hz med 5 s ramptid. Tillstand 4 ar aktivt under
200 s, varefter évergang sker till tillstand 3.

Parameter Instéllning Ytterligare information

1002 EXT2 STYRNING SEKV PROG | Start-, stopp- och rotationsriktningskommandon
for EXT2

1102 VAL EXT1/EXT2 EXT2 EXT2, aktivering

1106 VAL EXT REF2 SEKV PROG | Sekvensprogramutgang som REF2

1601 DRIFTFORREGLING | EJ VALD Deaktivering av driftfrigivning

2102 STOPP FUNKTION | RAMP Rampstopp

2201 VAL ACC/RET SEKV PROG | Ramp enligt definition av parameter
8422/...18452.

8401 SEKV PROG FRIGIV | ALLTID Sekvensprogram valt

8402 SEKV PROG START | DI1 Sekvensprogram aktiverat via digital ingang
(DI1)

8404 SEKV PROG RESET | DI1(INV) Sekvensprogramaterstallning (dvs. évergang
till tillstand 1, nar DI1-signalen gar férlorad (1 ->
0)
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Sekv. start

ST1 ST2 ST3 ST4 Ytterligare
Par. Install- | Par. |Install- |Par. |Instdll- |Par. | Install- | information
ning ning ning ning
8420 ST1 REF|100 % | 843040 % 844050 % 8450|100 % | Tillstandsrefe-
VAL rens
8421 ST1 START |8431|START |8441|START |8451|START |Kérnings-,
KOMMANDON | BACK FRAM FRAM FRAM | rotationsrikt-
nings- och
stoppkom-
mando
8422 ST1 10s 843260 s 8442(5s 8452(5s Ramptid
RAMP
8424 ST1 40's 8434(120s 8444 8454200 s Tillstands-
ANDR FORDR dvergang,
fordréjning
8425 ST1 ANDR | 8435|ANDR |8445|DI2 8455
TRIGG ST2 | FORDR FORDR
8426 ST1 EJ VALD | 8436 | EJ VALD | 8446 | EJ VALD | 8456 | ANDR | Triggning for
TRIGG STN FORDR tillstandsover-
8427 ST1 ; 8437 - 8447 - 8457 | TiLL- | 9%"9
STATUS N STAND 3
Exempel 2
ST2 (fel:
accgleration for
ST1 ST2 ST4 ST2 ST4 ST2 ST4 langsam) g8
Al +15 % ‘ \
Al2 + 10 %
Al1
Al1-10 %
Al2-15 %]
DIt —!
RO

Frekvensomriktaren &r programmerad fér vdvmaskinstyrning med 30 sekvenser.
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Sekvensprogrammet aktiveras av digital ingang DI1

ST1: Frekvensomriktaren startar i riktning framat med Al1 (Al1 + 50 % - 50 %)
referens och ramppar 2. Tillstdndsévergang nar referensen uppnas. Alla reldutgangar
och analoga utgangar aterstalls.

ST2: Frekvensomriktaren accelererar med Al1 + 15 % (Al1 + 65 % - 50 %) referens
och 1,5 s ramptid. TillstandsOvergang nar referensen uppnas. Om referensen inte
uppnas inom 2 s sker tillstdndsoverganag till tillstand 8 (feltillstand).

ST3: Frekvensomriktaren retarderar med Al1 + 10 % (Al1 + 60 % - 50 %) referens
ochOs ramptid”. Tillstandsovergang nar referensen uppnas. Om referensen inte
uppnas inom 0,2 s sker tillstandsdvergang till tillstand 8 (feltillstand).

ST4: Frekvensomriktaren retarderas med Al1 - 15 % (Al1 + 35 % -50 %) som
referens och 1,5 s ramptid. Tillstandsdvergang nar referensen uppnas. Om
referensen inte uppnas inom 2 s sker tillstandsévergang till tillstand 8 (feltillstand).2)

ST5: Frekvensomriktaren accelereras med Al1 -10 % (Al1 + 40 % -50 %) referens
ochOs ramptid”. TillstAndsdvergang nar referensen uppnas. Sekvensraknarvardet
Okar med 1. Om sekvensraknaren I0per ut, dvergang till status 7 (sekvens
genomford).

ST6: Frekvensomriktarreferens och ramptider ar desamma som i status 2.
Frekvensomriktarstatus 6vergar omedelbart till status 2 (fordréjningstiden ar 0 s).

ST7 (sekvens genomférd): Frekvensomriktaren stoppad med ramppar 1. Digital
utgang DO aktiveras. Om sekvensprogrammet deaktiveras av den negativa flanken
pa digital ingang DI1 dvergar statusdiagrammet till status 1. Ett nytt startkommando
kan ges via digital ingang DI1 eller via de digitala ingangarna D14 och DI5 (bada
ingangarna, DI4 och DI5, maste vara aktiva samtidigt).

ST8 (feltillstand): Frekvensomriktaren stoppad med ramppar 1. Relautgang RO
aktiveras. Om sekvensprogrammet deaktiveras av den negativa flanken pa digital
ingang DI1 6vergar statusdiagrammet till status 1. Ett nytt startkommando kan ges via
digital ingang DI1 eller via de digitala ingangarna DI4 och DI5 (bada ingangarna, DI4
och DI5, maste vara aktiva samtidigt).

Nos. ramptid = drivsystemet accelereras/retarderas snabbast mdgjligt.

2) Tillstandsreferensen maste vara mellan 0...100 %, dvs. skalat Al1-varde maste

vara inom omradet 15...85 %. Om Al1 =0, referens =0 % + 35 % -50 % =-15 % <
0 %.
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Parameter Installning Ytterligare information

1002 EXT2 STYRNING SEKV PROG | Start-, stopp- och rotationsriktningskommandon
for EXT2

1102 VAL EXT1/EXT2 EXT2 EXT2, aktivering

1106 VAL EXT REF2 Al1+SEKV Sekvensprogramutgang som REF2

PROG

1201 VAL KONST VARVT | EJ VALD Deaktivering av konstanta varvtal

1401 RELAUTGANG 1 SEKV PROG | Relautgang RO 1 styrs enligt definition av
parameter 8423/.../8493

1601 DRIFTFORREGLING | EJ VALD Deaktivering av driftfrigivning

1805 DO SIGNAL SEKV PROG | Digital utgang DO styrs enligt definition av
parameter 8423/.../8493

2102 STOPP FUNKTION | RAMP Rampstopp

2201 VAL ACC/RET SEKV PROG | Ramp enligt definition av parameter
8422/...18452.

2202 ACCEL TID 1 1s Accelerations-/retardationsramppar 1

2203 RETARD TID 1 Os

2205 ACCEL TID 2 20s Accelerations-/retardationsramppar 2

2206 RETARD TID 2 20s

2207 RAMPFORM TID 2 5s Form pa accelerations-/retardationsramp 2

3201 OVERVAK 1 PARAM | 171 Sekvensraknare (6vervakning av signal 0171
SEKV CYKEL RAKNA)

3202 OVERVAK 1 GR LAG | 30 Overvakning av undre gréns

3203 OVERVAK 1 GR 30 Overvakning av évre gréns

HOG

8401 SEKV PROG FRIGIV | EXT2 Sekvensprogram valt

8402 SEKV PROG START | DI1 Sekvensprogram aktiverat via digital ingang
(DI1)

8404 SEKV PROG RESET | DI1(INV) Sekvensprogramaterstallning (dvs. évergang
till tillstand 1, nar DI1-signalen gar forlorad (1 ->
0)

8406 SEKV LOG VARDE 1| Dl4 Logiskt varde 1

8407 SEKV LOG OPER 1 | OCH Operation som skall utféras pa logiskt varde 1
och 2

8408 SEKV LOG VARDE 2| DI5 Logiskt varde 2

8415 CYKEL RAKN ST5TILL Sekvensraknaraktivering, dvs. sekvensrakna-

PLATS NASTA rens varde Okar vid varje 6vergang fran

tillstand 5 till tillstand 6.

8416 CYKEL RAKN
RESET

TILLSTAND 1

Sekvensraknaraterstallning vid évergang till
tillstand 1
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ST1 ST2 ST3 ST4 Ytterligare
Par. Instéll- | Par. |Install- | Par. |Install- |Par. |Install- | information
ning ning ning ning

8420 ST1 REF | 50 % 8430 | 65 % 844060 % 845035 % Tillstandsrefe-

VAL rens

8421 ST1 START | 8431 | START |8441|START |8451|START |Kd&rnings-,

KOMMANDON | FRAM FRAM FRAM FRAM rotations-rikt-
nings- och
stoppkom-
mandon

8422 ST1 -0,2 8432|1,5s 8442 |0s 8452(1,5s Accelera-

RAMP (ramppar tions-/

2) retardations-

ramptid

8423 ST1 UT | R=0,D=0,| 8433 | AO=0 8443 | AO=0 8453 | AO=0 Styrning via

STYRN AO=0 relautgangar
samt digitala
och analoga
utgangar

8424 ST1 Os 8434 (2s 8444|0,2s 8454 |2s Tillstands-

ANDR FORDR dvergang,
fordrojning

8425 ST1 TILL 8435 | TILL 8445 | TILL 8455 | TILL

TRIGG ST2 BORV BORV BORV BORV

8426 ST1 EJVALD | 8436 |ANDR | 8446 ANDR | 8456 | ANDR | Triggning for

TRIGG STN FORDR FORDR FORDR |lillstandsover-

8427 ST1 TILL- | 8437|TILL- | 8447 | TILL- | 8457 | TILL- |29

STATUS N STAND 1 STAND 8 STAND 8 STAND 8
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ST5 ST6 ST7 ST8 Ytterligare
Par. Instéll- |Par. |Instéll- |Par. |Install- |Par. |Install- | information
ning ning ning ning
8460 ST5 REF |40 % 847065 % 8480|0 % 8490 |0 % Tillstandsrefe-
VAL rens
8461 ST5 START | 8471 |START |8481|FRO 8491 | FRO Kérnings-,
KOMMANDON | FRAM FRAM STOPP STOPP | rotations-rikt-
nings- och
stoppkom-
mandon
8462 ST5 Os 8472|15s 8482 |-0,1 8492|-0,1 Accelera-
RAMP (ramppar (ramppar | tions-/
11) 11) retardations-
ramptid
8463 ST5S UT | AO=0 8473 | AO=0 |8483|DO=1 8493 | RO=1 Styrning via
STYRN reldutgangar
samt digitala
och analoga
utgangar
8464 ST5 0,2s 8474|0s 8484|0s 8494|0s Tillstands-
ANDR FORDR dvergéang,
fordréjning
8465 ST5 TILL 8475 | EJ VALD | 8485 | EJ VALD | 8495 | LOGISK
TRIGG ST6 BORV OPR
8466 ST5 OVER- | 8476 | ANDR | 8486 | LOGISK | 8496 | EJ VALD | Triggning for
TRIGG STN | VAK1 FORDR OPR tillstandsover-
HOG gang
8467 ST5 TILL- 8477 | TILL- 8487 | TILL- 8497 | TILL-
STATUS N STAND 7 STAND 2 STAND 1 STAND 1

Funktionen Safe torque off
Se Bilaga: Safe torque off (STO) pa sid 429.
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12

Arvirden och parametrar

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver driftvardena och parametrarna, samt definierar vilka varden de
representeras med pa faltbussen. Vidare finns en tabell dver férvalda varden for olika

makron.

Termer och forkortningar

Term Definition

Arvarde Signal som har métts eller beréknats av frekvensomriktaren. Kan évervakas
av anvandaren. Anvandaren kan inte &ndra vardet. Grupperna 01...04
innehaller driftvarden.

Def Foérvalt parametervarde

Parameter En instalining anvandaren kan géra som paverkar omriktarens funktion.
Grupperna 10...99 innehéller parametrar.
Obs! Valda parametervarden visas pa basmandverpanelen i form av heltal.
Parameter 1001 EXT1 STYRNING, valet COMM visas t.ex. som vardet 10
(vilket ar lika med faltbussekvivalenten FbEkv).

FbEkv Faltbussekvivalent: Skalningsférhallandet mellan flyttalet och heltalet som
anvands i den seriella kommunikationen.

E Refererar till typ 01E- och 03E- med europeisk parametersattning

U Refererar till typ 01U- och 03U- med USA-parametersattning

Faltbussadresser

For faltbussmodulerna FCAN-01 CANopen, FDNA-01 DeviceNet, FECA-01
EtherCAT, FENA-01 Ethernet, FEPL-02 Ethernet POWERLINK, FMBA-01 Modbus,
FLON-01 LonWorks® och FPBA-01 PROFIBUS DP, se anvandarhandledningen for
respektive modul.
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Faltbussekvivalent

Exempel: Om 2017 MAX MOMENT GR1 (se sid 229) satts fran ett externt
styrsystem motsvarar heltalet 1000 procenttalet 100,0 %. Alla Iasta och skickade
varden begransas till 16 bitar (-32768...32767).

Lagra parametrarna

Alla parameterinstallningar lagras automatiskt i frekvensomriktarens permanenta
minne. Emellertid, om extern +24 V DC-matning anvands for frekvensomriktarstyren-
heten ar det [ampligt att tvinga lagring av parametrar genom att anvanda parameter
1607 SPARA PARAMETER innan styrenheten stangs av efter parameterandring.

Grundvarden med olika makron

Nar tillampningsmakrot &ndras (parameter 9902 TILLAMPN MAKRO), dndrar
programmet parametervardena till férvalen fér det nya makrot. Tabellen visar férvalda
varden for parametrar i de olika makrona. Fér 6vriga parametrar ar férvalsvardena
desamma for alla makron (se parameterlistan som boérjar pa sid 793).

Om du har andrat parametervardena och vill aterstélla fabriksinstallningarna maste
du forst vélja ett annat makro (parameter 9902 TILLAMPN MAKRO), spara
andringen, valja det ursprungliga makrot igen och spara. De forinstéllda
parametervardena for det ursprungliga makrot aterstalls.
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Grundvardena for tillampningsmakrot AC500 Modbus motsvarar makrot ABB
Standard med vissa skillnader, se AC500 Modbus macro pa sid 119.

Index Namn/ ABB STAN-|PULS-  |VAX- MOTOR- |HAND/  |PID-REGL |[MOMENT-
val DARD STYRNING|LANDE  |[POT AUTO REGL

9902 TILLAMPN  |1= 2= 3= 4= 5= 6= 7=
MAKRO ABB STAN- |PULSSTYR-| VAXLANDE |MOTOR-  |HAND/AUTO|PID-REGL |MOMENT-

DARD NING POT REGL

1001 EXT1 STYR- [2=Di1,2 |4= 9=DIF2R [2=DI1,2 [2=DI1,2 |20=DI5 |2=DI1,2
NING DI1P2P3

1002 EXT2 STYR- |0 =EJ VALD|0 = EJ VALD|0 = EJ VALD|0 = EJ VALD|21=DI54 |1=DI1 2=DI1,2
NING

1003 ROTATIONS- |3=VALD |3=VALD |[3=VALD [3=VALD |3=VALD |1=FRAM |3=VALD
RIKTN

1102 VAL 0=EXT! |0=EXT! |0=EXT1 |0=EXT1 |3=Di3  |2= 3=DI3
EXT1/EXT2 DI2(INV)

1103 VAL EXT REF1[1=Al1 1= Al 1= Al 12= 1=Al 1=Al 1=Al1

DI3U,4D(NC)
1106 VAL EXT REF2[2=A2  2=AR2  |2=AR2  |2=AR2  |2=AR 19=PIDT |2=AR2
UTGANG

1201 VAL KONST |9=DI34 |10=Di45 |9=DI34 |5=DI5 |0=EJVALD|3=DI3  |4=DH
VARVT

1304 MINIMUM A2 |1,0% 10% 10% 10% 200 % 200 % 200 %

1501 AOT INNE- 103 102 102 102 102 102 102
HALL

1601 DRIFTFOR- |0 =EJ VALD|0 = EJ VALD|0 = EJ VALD|0 = EJ VALD|0=EJ VALD|4=DI4 |0 =EJ VALD
REGLING

2201 VAL ACC/RET |5=DI5  |0=EJVALD|5=DI5  |0=EJ VALD|0=EJ VALD|0 = EJ VALD|5 = DI5

3201 OVERVAK 1 |103 102 102 102 102 102 102
PARAM

3401 SIGNAL 1 103 102 102 102 102 102 102
PARAM

9904 MOTOR STYR-|3= 1T=VEK- |1=VEK- |1=VEK- |1=VEK- |3= 2= VEK-
METOD SKALAR:  |TOR: VARV-|TOR: VARV-|TOR: VARV-|TOR: VARV-|SKALAR:  |TOR:

FREKVENS |TAL TAL TAL TAL FREKVENS |MOMENT

Obs! Det gar att styra flera funktioner med en ingang (DI eller Al), och det finns risk
for konflikt mellan dessa funktioner. | vissa fall ar det 6nskvart att kunna styra flera
funktioner med en ingang.

Till exempel, i makrot ABB Standard &r DI3 och DI4 installda pa att styra konstanta
varvtal. A andra sidan gar det att vélja vardet 6 (DI3U,4D) fér parameter 1103 VAL
EXT REF1. Detta skulle betyda en funktionskonflikt for DI3 och DI4: antingen
konstant varvtal eller acceleration och retardation. Funktionen som inte behdvs maste
vara deaktiverad. | detta fall maste val av konstant varvtal deaktiveras genom att man
satter parameter 1201 VAL KONST VARVT till EJ VALD eller till varden som inte ar
relaterade till DI3 och DI4.

Kom ihag att aven kontrollera férvalda varden for valt makro nar du konfigurerar
frekvensomriktarens ingangar.
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Skillnader mellan grundvarden i frekvensomriktare av E-
och U-typ

Markskylten visar frekvensomriktarmodulens typ. Se Typbeteckningsnyckel pa sid

31.

| féljande tabell visas skillnaderna mellan parametergrundvarden i frekvensomriktare
av typ E och U.

Nr. Namn E-typ U-typ
EMC-filterskruv ansluten |EMC-filterskruv borttagen
9905 MOTOR NOM SPANN 230/400V 230/460V
9907 MOTOR NOM FREKV 50 60
9909 MOTOR NOM [kW] [hp]
EFFEKT
1105 EXT REF1 MAX 50 60
1202 KONST VARVTAL 1 5 6
1203 KONST VARVTAL 2 10 12
1204 KONST VARVTAL 3 15 18
1205 KONST VARVTAL 4 20 24
1206 KONST VARVTAL 5 25 30
1207 KONST VARVTAL 6 40 48
1208 KONST VARVTAL 7 50 60
2002 MAX VARVTAL 1500 1800
2008 MAX FREKVENS 50 60
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Arvirdessignaler

Arvardessignaler

Nr.

Namn/varde

Beskrivning

01 DRIFTVARDEN | Grundlaggande signaler for évervakning av
frekvensomriktaren (endast lasbara)
0101 VARVTAL & Beraknat motorvarvtal i rpm. Ett negativt varde indikerar 1=1rpm
RIKTN rotation i backriktning
0102 SPEED Beraknat motorvarvtal i rpm 1=1rpm
0103 UTFREKVENS |Beraknad utfrekvens fran frekvensomriktaren i Hz. (Visas |1 =0,1 Hz
som forval pa panelen i Mandverlage.)
0104 STROM Uppmaétt motorstrom i A. (Visas som standard pa paneleni [1=0,1A
Mandverlage.)
0105 MOMENT Beraknat momentvarde i procent av motorns nominella 1=0,1%
moment
0106 POWER Uppmatt motoreffekt i kW 1=0,1
kw
0107 DC SPANNING | Uppmétt spanning i mellanledet i V DC 1=1V
0109 UTSPANNING |Beraknad motorspanning i V AC 1=1V
0110 ACS 550 TEMP |Uppmatt IGBT-temperaturi °C 1=0,1°C
0111 EXTERN REF |Extern referens, REF1, i rpm eller Hz. Enheten beror pa 1=0,1Hz
1 installningen av parameter 9904 MOTOR STYRMETOD. /1 rpm
0112 EXTERN REF |Extern referens REF2 som en procentsats. Beroende pa 1=0,1%
2 anvandning motsvarar 100 % max motorvarvtal, markmotor-
moment eller max processreferens.
0113 STYRPLATS |Aktiv styrplats. (0) LOKAL; (1) EXT1; (2) EXT2. Se avsnitt |1 =1
Lokal styrning kontra extern styrning pa sidan 128.
0114 DRIFTTID Frekvensomriktarens ackumulerade drifttid (timmar). Rak- [1=1h
naren gar nar frekvensomriktaren modulerar. Réknaren kan
aterstéllas genom tryckning pa upp- och nertangenterna
samtidigt ndr mandverpanelen ar i Parameterlage.
0115 kWh kWh-raknare. Raknarvardet ackumuleras tills det nar 1=1kWh
RAKNARE 65535, varefter raknaren rullar dver och startar pa nytt fran
0. Raknaren kan aterstallas genom tryckning pa upp- och
nertangenterna samtidigt nar mandverpanelen ar i
Parameterlage.
0120 Al1 Relativt varde for analog ingang Al1 som en procentsats 1=0,1%
0121 Al2 Relativt varde for analog ingang Al2 som en procentsats 1=0,1%
0124 AO1 Varde pa analog utgang AO i mA 1=0/1
mA
0126 PID 1 Utsignal fran PID-regulator som en procentsats 1=0,1%
UTSIGNAL
0127 PID 2 Utsignal fran PID2-regulator som en procentsats 1=0,1%
UTSIGNAL
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Arvirdessignaler

Nr. Namn/vérde Beskrivning

0128 PID 1 Borvardessignal (referens) for PID-regulator. Enheten beror
BORVARDE  |p3 instaliningen av parametrarna 4006 ENHET, 4007
SKALNING ENHET och 4027 VAL PID-REG 1-2.

0129 PID 2 Borvardessignal (referens) for extern/trim PID. Enheten -
BORVARDE beror pa instéllningen av parametrarna 4106 ENHET och
4107 SKALNING ENHET.
0130 PID 1 Processaterkoppling for PID-regulatorn. Enheten beror pa |-
ARVARDE instéllningen av parametrarna 4006 ENHET, 4007
SKALNING ENHET och 4027 VAL PID-REG 1-2.
0131 PID 2 Aterkopplingssignal fér regulatorn PID2 . Enheten beror pa |-
ARVARDE instaliningen av parametrarna 4706 ENHET och 4107
SKALNING ENHET.

0132 REGLERAVVIK|Avvikelse hos PID-regulatorn, dvs. skillnaden mellan -

1 referensen och arvardet. Enheten beror pa instéliningen av
parametrarna 4006 ENHET, 4007 SKALNING ENHET och
4027 VAL PID-REG 1-2.

0133 REGLERAVVIK|Avvikelse hos extern/trim PID, dvs. skillnaden mellan
2 referensen och arvardet. Enheten beror pa instéllningen av
parametrarna 47106 ENHET och 4107 SKALNING ENHET.

0134 RE 1-6 Relautgangs-kontrollord via féltbuss (decimalt). Se 1=1
STATUS parameter 1401 RELAUTGANG 1.

0135 SER LANK Mottagna data fran dverordnat system 1=1
DATA 1

0136 SER LANK Mottagna data fran dverordnat system 1=1
DATA 2

0137 PROCESS Processvariabel 1 definierad av parametergrupp 34 -
VAR 1 PROCESSVARIABLER

0138 PROCESS Processvariabel 2 definierad av parametergrupp 34 -
VAR 2 PROCESSVARIABLER

0139 PROCESS Processvariabel 3 definierad av parametergrupp 34 -
VAR 3 PROCESSVARIABLER

0140 DRIFTTID Ackumulerad drifttid for frekvensomriktare (tusental timmar). |1 = 0,01

Raknaren gar nar frekvensomriktaren modulerar. Raknaren |kh
kan inte aterstallas.

0141 MWh MWh-réknare Réknarvérdet ackumuleras tills det nar 1=1
RAKNARE 65535, varefter raknaren rullar 6ver och startar pa nytt fran |MWh
0. Kan inte aterstéllas.

0142 VARVTALSRA |Motorns ackumulerade antal varv (miljoner varv). Réknaren |1 =

KNARE kan aterstallas genom tryckning pa upp- och Mvarv
nertangenterna samtidigt nar mandverpanelen ar i
Parameterlage.
0143 DRIFTTID Frekvensomriktarens ackumulerade tid med spénning 1=1dag

HOG applicerad, i dagar. Raknaren kan inte aterstallas.
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Nr. Namn/virde
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Beskrivning

0144 DRIFTTID LAG |Frekvensomriktarens ackumulerade tid med spanning 1=2s
applicerad, i 2-sekundersperioder (30 perioder = 60
sekunder). Raknaren kan inte aterstallas.
0145 MOTORTEMP |Uppmatt motortemperatur. Enheten beror pa vilken 1=1
ERATUR sensortyp som valts med parametrarna i grupp 35
MOTORTEMP MATNING.
0146 MEKANISK Beraknad mekanisk vinkel. 1 = 5001 PULSTAL Signalen 1=1
POS indikerar vinkeln som en procentsats av antalet pulser per
varv.
0147 MEKANISKT |Mekaniska varv, dvs. motoraxelvarv beraknat fran 1=1
VARVT pulsgivarens uppmétta véarde. Overfléde forhindras inte.
0148 Z-PULS Pulsgivare, nollpulsdetektor. 0 = EJ SPARAD, 1 = SPARAD. |1 =1
SPARAD
0150 STYRKORT Temperatur hos frekvensomriktarstyrkortet i grader Celsius |1 =10,1 °C
TEMP (0,0...150,0 °C).
0158 PID COMM Data som tagits emot fran faltbussen fér PID-reglering (PID |1 =1
DATA 1 och extern/trim PID)
0159 PID COMM Data som tagits emot fran faltbussen for PID-reglering (PID {1 =1
DATA 2 och extern/trim PID)
0160 DI 1-5 STATUS |Status for digitala ingangar.
Exempel (panel):
« 10000 = DI1 &r till, DI2...DI5 ar fran.
+ 10010 = DI1 och DI4 ar till, DI2, DI3 och DI5 ar fran.
Exempel (DWL2):
* 16 (decimal) = DI1 ar till, DI2...DI5 ar fran.
* 18 (decimal) = DI1 och DI4 ar till, DI2, DI3 och DI5 ar fran.
0161 PULS INGANG |Vérde pé frekvensingéngar i Hz 1=1Hz
FREK
0162 RELA STATUS |Status fér reléutgang 1. 1 = RO &r spanningssatt, 0 = RO &r [1 =1
spanningslos.
0163 TRANS UT Status for transistorutgang, nar transistorutgangen anvands (1 =1
STATUS som en digital utgang.
0164 TRANS UT Transistorutgangens frekvens, nar transistorutgangen 1=1Hz
FREK anvands som en digital utgang.
0165 TIMER VARDE |Timervarde for tidsstyrt start/stopp. Se parametergrupp 79 [1=0,01s
TIMER & RAKNARE.
0166 RAKNARE Pulsraknarvarden for réknare start/stopp. Se 1=1
VARDE parametergrupp 19 TIMER & RAKNARE.
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Arvirdessignaler

Nr.

Namn/varde

Beskrivning

0167 SEKV PR Statusord for sekvensprogram: 1=
STAT.ORD
Bit 0 = AKTIV (1 = aktiv)
Bit 1 = STARTAD
Bit 2 = PAUSAD
Bit 3 = LOGISKT VARDE (logisk operation definierad av
parametrarna 8406...8410).
0168 SEKV PROG |Aktivt tillstand for sekvensprogram. 1...8 = tillstand 1...8. 1=1
ST
0169 SEKV PROG |Aktuellt tillstand hos tidréknare for sekvensprogram 1=2s
TIMER
0170 SEKV PR AO |Analoga varden for utgangsstyrning, definierat av 1=0,1%
VARDE sekvensprogram. Se parameter 8423 ST1 UT STYRN.
0171 SEKV CYKEL |Ré&knare for utférda sekvenser i sekvensprogrammet. Se 1=1
RAKNA parametrarna 8415 CYKEL RAKN PLATS och 8416 CYKEL
RAKN RESET.
0172 ABS TORQUE |Beraknat absolut momentvarde som en procentsats av 1=0,1%
motorns nominella moment
0173 RO 2-4 Status for relaerna i utgangsreldamodul MREL-01. Se MREL-
STATUS 01 output relay module user's manual (3AUA0000035974
[engelskal]).
Exempel: 100 = RO 2 ar till, RO 3 och RO 4 ar fran.
0179 MOM MINNE |Vektorstyrning: Momentvardet (0...180 % av motorns 1=0,1%
BROMS méarkmoment) sparas innan den mekaniska bromsen
ansatts.
Skalar styrning: Stromvardet (0...180 % av motorns
markstrém) sparas innan den mekaniska bromsen ansatts.
Detta moment eller denna strém tilldmpas néar drivsystemet
startas. Se parameter 4307 MEK BROMS OPN GR.
0180 PG SYNKAD |Overvakar synkronisering mellan uppmatt position och 1=1
beréknad position. for permanentmagnetiserade
synkronmotorer. 0 = EJ SYNKAD, 1= SYNKAD
0181 STATUS Visar vilken tillvalsmodul som &r ansluten till 1=1
UTB.MODUL

frekvensomriktaren. 0 = INGEN, 1 = UTBYGGNAD MREL-
01,
2 = UTBYGGNAD MTAC-01, 3 = UTBYGGNAD MPOW-01

03 FALTBUSOVER-

Dataord for 6vervakning av faltbusskommunikationen

VAKNING (endast lasbar). Varje signal ar ett 16-bit dataord.
Dataorden visas pa panelen i hexadecimalt format.
0301 HUVUDSTY- |Ett 16-bitars dataord. Se avsnittet DCU-
RORD 1 kommunikationsprofil pa sidan 345.
0302 EB\A%DZSTY- Ett 16-bitars dataord. Se avsnitt DCU-kommunikationsprofil

pa sidan 345
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Arvirdessignaler

Nr. Namn/varde Beskrivning

0303 HUVUDSTA- Ett 16-bitars dataord. Se avsnittet DCU-kommunikations-
TUSORD 1 profil pa sidan 345.

0304 HUVUDSTA- |Ett 16-bitars dataord. Se avsnitt DCU-kommunikationsprofil
TUSORD 2 pa sidan 345

0305 FELORD 1 Ett 16-bitars dataord. Fér méjliga orsaker och atgarder,
samt faltbussekvivalenter, se Fels6kning pa sid 361.

Bit 0 = OVERSTROM

Bit 1 = OVERSPANNING
Bit 2 = OMR OVERTEMP
Bit 3 = KORTSLUTNING
Bit 4 = Reserverad

Bit 5 = UNDERSPANN
Bit 6 = Al1 FEL

Bit 7 = ANALOG INGANG 2
Bit 8 = MOT OVERLAST
Bit 9 = PANEL FEL

Bit 10 = ID KORFEL

Bit 11 = MOT FASTLAST
Bit 12 = STYRK OTEMP
Bit 13 = EXTERNT FEL1
Bit 14 = EXTERNT FEL2
Bit 15 = JORDFEL UTG

0306 FELORD 2 Ett 16-bitars dataord. Fér méjliga orsaker och atgarder,
samt faltbussekvivalenter, se Fels6kning pa sid 361.

Bit 0 = LAG LAST

Bit 1 = TERMISKT FEL
Bit 2...3 = Reserverad

Bit 4 = STROM MATN

Bit 5 = FASFEL INKOM
Bit 6 = PULSG FEL

Bit 7 = OVER HAST

Bit 8...9 = Reserverad

Bit 10 = KONFIG FIL

Bit 11 = SERIELL1 FEL
Bit 12 = IFB KONF FIL. Lasfel, konfigureringsfil
Bit 13 = TVINGAD UTL
Bit 14 = FASFEL MOTOR
Bit 15 = UTG KABLAGE
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Arvirdessignaler

Nr. Namn/varde
0307 FELORD 3

Beskrivning

Ett 16-bitars dataord. For méjliga orsaker och atgarder,
samt faltbussekvivalenter, se Fels6kning pa sid 361.

Bit 0...2 = Reserverad

Bit 3 = OFORENLIG MJUKV

Bit 4 = SAFE TORQUE OFF

Bit 5= STO1LOST

Bit6 = STO2 LOST

Bit 7...10 Reserverad

Bit 11 = CB ID ERROR

Bit 12 = DSP STACK ERROR

Bit 13 = DSP T1 OVERLOAD...DSP T3 OVERLOAD

Bit 14 = SERF CORRUPT | SERF MACRO

Bit 15 = PARFEL MOTHZ | PARFEL MOTKW | PARFEL
HZRPM | PARFEL AISKL | PARFEL AOSKL | PARFEL
FBUS | EGET U/F | PAR SETUP 1

0308 LARMORD 1

Ett 16-bitars dataord. Fér mojliga orsaker och atgarder,
samt faltbussekvivalenter, se Fels6kning pa sid 361.
Ett larm kan aterstallas genom att man aterstéller hela
larmordet Skriv noll till ordet.

Bit 0 = OVERSTROM

Bit 1 = OVERSPANNING

Bit 2 = UNDERSPANNING

Bit 3 = ROTATIONSRIKTNING LAST

Bit 4 = 1l/O KOMMUNIKATIONSFEL

Bit 5 = Al1 FEL

Bit 6 = ANALOG INGANG 2

Bit 7 = PANELBORTFALL

Bit 8 = OVERTEMP OMRIKTARE

Bit 9 = MOTORTEMPERATUR

Bit 10 = LAG LAST

Bit 11 = MOT FASTLAST

Bit 12 = AUTOMATISK ATER-START

Bit 13...15 = Reserverad

0309 LARMORD 2

Ett 16-bitars dataord. Fér mojliga orsaker och atgarder,
samt faltbussekvivalenter, se Fels6kning pa sid 361.
Ett larm kan aterstallas genom att man aterstéller hela
larmordet Skriv noll till ordet.

Bit 0 = Reserverad

Bit 1 = PID SOVFUNKTION AKTIV
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Nr. Namn/virde
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Beskrivning

Bit 2 = ID KORNING

Bit 3 = Reserverad

Bit 4 = STARTBLOCKERING 1 SAKNAS

Bit 5 = STARTBLOCKERING 2 SAKNAS

Bit 6 = NODSTOPP

Bit 7 = PULSGIVARMODUL FEL

Bit 8 = FORSTA START

Bit 9 = FASBORTFALL FRAN MATANDE NAT

Bit 10...11 = Reserverad

Bit 12 = MOTOR MOT EMK

Bit 13 = SAFE TORQUE OFF

Bit 14...15 = Reserverad

04 FELHISTORIK

Felhistorik (endast lasbar)

0401 SENASTE FEL

Kod for senaste fel. Se kapitel Felsékning pa sid 361 for
koderna. 0 = Felhistorik rensad (pa paneldisplay = INGEN
REGISTRERING).

0402 SENAST FEL |Datum for senaste fel. 1=1dag
DATUM Format: Datum, om realtidsklockan fungerar korrekt. /
Antalet dagar efter spanningstillslag, om realtidsklockan inte
anvands eller inte har stallts in.
0403 SENAST FEL |Tiden da senaste felet intraffade. 1=2s
TID Format pa assistentmandverpanelen: Realtid, i format
hh:mm:ss, om realtidsklockan fungerar korrekt. / Tid efter
spanningstillslag (hh:mm:ss, minus antalet hela dagar som
anges av signal 0402 SENAST FEL DATUM), om
realtidsklockan inte anvands, eller inte har stéllts in.
Format pa basmandéverpanel: Tiden sedan spanningstillslag
i 2-sekundersperioder (minus antalet hela dagar som anges
av signal 0402 SENAST FEL DATUM). 30 perioder = 60
sekunder. Exempelvis motsvarar vardet 514 17 minuter och
8 sekunder (= 514/30).
0404 VARVTAL VID |Motorvarvtalet (rpm) vid tiden for senaste fel 1=1rpm
FEL
0405 FREKVENS Frekvensen (Hz) vid tiden for senaste fel 1=0,1Hz
VID FEL
0406 SPANNING DC-mellanledets spanning (V DC) vid tiden da det senaste |1=0,1V
VID FEL felet intraffade
0407 STROM VID Motorstrémmen (A) vid tiden fér senaste fel 1=0,1A
FEL
0408 MOMENT VID |Motormoment som en procentsats av motorns markmoment (1 =0,1 %
FEL vid tiden fér senaste fel
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Arvirdessignaler

Nr. Namn/varde

0409 STATUS VID
FEL

Beskrivning

Frekvensomriktarens driftstatus i hexadecimalt format vid
tiden da det senaste felet intraffade

0412 FOREGA-
ENDE FEL 1

Felkod for nast senaste fel. Se kapitel Fels6kning pa sid 361
for koderna.

0413 FOREGA-
ENDE FEL 2

Felkod for 3:e senaste fel. Se kapitel Felsékning pa sid 361
for koderna.

0414 DI 1-5 VID FEL

Tillstandet hos digitala ingangar DI1...DI5 vid tiden for
senaste fel.

Exempel (panel):

+ 10000 = DI1 &r till, DI2...DI5 é&r fran.

+ 10010 = DI1 och DI4 ar till, DI2, DI3 och DI5 &r fran.
Exempel (DWL2):

* 16 (decimal) = DI1 ar till, DI2...DI5 ar fran.

» 18 (decimal) = DI1 och DI4 ar till, DI2, DI3 och DI5 ar fran.
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Parametrar

Alla parametrar

Nr. Namn/vérde Beskrivning

10 STYRINGANGAR |Kdllor for extern styrning av start, stopp och rotationsriktning

1001 EXT1 Definierar anslutningar och signalkalla for start-, stopp- och |DI1,2
STYRNING rotationsriktningskommandona for extern styrplats 1
(EXT1).

Obs! Startsignalen maste aterstallas om
frekvensomriktaren har stoppats med ingangen STO (Safe
torque off) (se parameter 3025 STO DIAGNOSTIK) eller
nédstopp (se parameter 2709 NODSTOP FUNKTION).

EJ VALD Ingen kalla for start, stopp och 0
rotationsriktningskommandon

N

DI1 Start och stopp via digital ingang DI1. 0 = stopp, 1 = start.
Rotationsriktningen ar fast enligt parameter 7003
ROTATIONSRIKTN (instéllning VALD = FRAM).

DI1,2 Start och stopp via digital ingang DI1. 0 = stopp, 1 = start. |2
Rotationsriktning via digital ingang DI2. 0 = fram, 1 = back.
For att rotationsriktningen skall kunna styras maste
parameter 71003 ROTATIONSRIKTN vara satt till VALD.

DI1P,2P Pulsstart via digital ingang DI1. 0 -> 1: Start. (For att starta |3
frekvensomriktaren maste digital ingang DI2 aktiveras innan
pulsen nar DI1.)

Pulsstopp via digital ingang DI2. 1 -> 0: Stopp.
Rotationsriktningen ar fast enligt parameter 7003
ROTATIONSRIKTN (instalining VALD = FRAM).

Obs! Nar stoppingangen (DI2) &r 6ppen (ingen insignal) &r
mandverpanelens start/stopp-knappar deaktiverade.
DI1P,2P,3 Pulsstart via digital ingang DI1. 0 -> 1: Start. (For att starta |4
frekvensomriktaren maste digital ingang DI2 aktiveras innan
pulsen nar DI1.)

Pulsstopp via digital ingang DI2. 1 -> 0: Stopp.
Rotationsriktning via digital ingang DI3. 0 = fram, 1 = back.
For att rotationsriktningen skall kunna styras maste
parameter 1003 ROTATIONSRIKTN vara satt till VALD.
Obs! Nar stoppingangen (DI2) &r 6ppen (ingen insignal) &r
mandverpanelens start/stopp-knappar deaktiverade.
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Alla parametrar

Nr.

Namn/varde

DI1P,2P,3P

Beskrivning

Pulsstart i framriktning via digital ingang DI1. 0 -> 1: Start
framat. Pulsstart i backriktning via digital ingang DI2. 0 -> 1:
Start bakat. (For att starta frekvensomriktaren maste digital
ingang DI3 aktiveras innan pulsen nar DI1/DI2). Pulsstopp
via digital ingang DI3. 1 -> 0: Stopp. For att rotationsrikt-
ningen skall kunna styras maste parameter 7003 ROTA-
TIONSRIKTN vara satt till VALD.

Obs! Nar stoppingangen (DI3) &r 6ppen (ingen insignal) ar
mandverpanelens start/stopp-knappar deaktiverade.

PANEL

Start, stopp och rotationsriktningsstyrning via manéverpane-
len nar EXT1 &r aktiv. For att rotationsriktningen skall kunna
styras maste parameter 1003 ROTATIONSRIKTN vara satt
till VALD.

DIMF,2R

Start-, stopp- och rotationsriktningskommandon ges via
digitala ingangar DI1 och DI2.

DI DI2 [Funktion
0 0 |[Stopp

1 0 |[Start framat
0 1

1 1

Start bakat
Stopp

Parameter 1003 ROTATIONSRIKTN maste vara satt till
VALD.

COMM

Faltbussgranssnitt som kalla for start- och stoppkomman-
don, dvs. styrord 03071 HUVUDSTYRORD 1 bitarna 0...1.
Styrordet sands av faltbussadministratorn via faltbussmodu-
len eller inbyggd faltbuss (Modbus) till frekvensomriktaren.
Styrordets bitar beskrivs i DCU-kommunikationsprofil pa sid
345.

TID FUNK 1

Tidsstyrda start-/stoppfunktioner. Tidur funktion 1 aktiv =
start, tidur funktion 1 ej aktiv = stopp Se parametergrupp 36
TIDUR FUNKTION.

TID FUNK 2

Se val TID FUNK 1.

12

TID FUNK 3

Se val TID FUNK 1..

13

TID FUNK 4

Se val TID FUNK 1.

14

DI5

Start och stopp via digital ingang DI5. 0 = stopp, 1 = start.
Rotationsriktningen ar fast enligt parameter 7003
ROTATIONSRIKTN (installning VALD = FRAM).

20

DI15,4

Start och stopp via digital ingang DI5. 0 = stopp, 1 = start.
Rotationsriktning via digital ingang DI4. 0 = fram, 1 = back.
For att rotationsriktningen skall kunna styras maste
parameter 1003 ROTATIONSRIKTN vara satt till VALD.

21
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Nr.

Namn/varde
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Beskrivning

TIMER STOPP |Stopp nar férdréjningen definierad av parameter 1901 22
TIMER FORDROJN har |6pt ut. Starta med tidurets
startsignal. Kélla for startsignal véljs med parameter 1902
TIMER START.

TIMER START |Start nar fordrojningen definierad av parameter 1901 TIMER |23
FORDROJN har I6pt ut. Stopp nar tiduret aterstalls med
parameter 1903 TIMER RESET.

RAKN STOPP |Stopp nér raknargransvardet definierat av parameter 1905 |24
RAKNARE GRANS har passerats. Starta med réknarens
startsignal. Kélla for startsignal valjs med parameter 1911
RAKN START/STOPP.

RAKN START |Start nar raknargransvardet definierat av parameter 1905 |25
RAKNARE GRANS har passerats. Stopp med stoppsignal
fran raknare. Kalla for startsignal véljs med parameter 1971
RAKN START/STOPP.

SEKV PROG |Start-, stopp- och rotationsriktningskommandon via 26
sekvensprogram. Se parametergrupp 84 SEKVENS PROG.

1002 EXT2 Definierar anslutningar och signalkalla for start-, stopp- och |EJ VALD

STYRNING rotationsriktningskommandona for extern styrplats 2

(EXT2).
Se parameter 1001 EXT1 STYRNING.
1003 ROTATIONSRI |Aktiverar styrning av motorns rotationsriktning, eller fixerar | VALD

KTN riktningen.

FRAM Fixerad till framat 1

REVERSE Fixerad till back 2

VALD Styrning av rotationsriktning tillaten 3

1010 JOGGNING Definierar signalen som aktiverar joggningsfunktionen. Se |EJ VALD

VAL avsnitt Styrning av en mekanisk broms pé sidan 161.

DI1 Digital ingang DI1. 0 = Joggning inaktiv, 1 = Joggning aktiv. |1

DI2 Se val DI1. 2

DI3 Se val DI1. 3

Dl4 Se val DI1. 4

DI5 Se val DI1. 5

COMM Faltbussgranssnitt som kalla for aktivering av joggning 1 6
eller 2, dvs. styrord 0302 HUVUDSTYRORD 2 bitarna 20
och 21. Styrordet sands av faltbussadministratorn via
faltbussmodulen eller inbyggd faltbuss (Modbus) till
frekvensomriktaren. Styrordets bitar beskrivs i DCU-
kommunikationsprofil pa sid 345.

EJ VALD Ej vald 0
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Alla parametrar
Nr. Namn/vérde

Beskrivning

DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 1 = Joggning inaktiv, 0 = -1
Joggning aktiv.

DI2(INV) Se val DI1(INV). -2

DI3(INV) Se val DI1(INV). -3

DI4(INV) Se val DI1(INV). -4

DI5(INV) Se val DI1(INV). -5

11 VAL AV Panelreferenstyp, extern styrplats vald och externa
REFERENS referenskallor och granser
1101 REF FRAN Val av referenstyp vid lokal styrning. REF1(Hz/

REF1(Hz/rpm) |Varvtalsreferens i rpm. Frekvensreferens (Hz) om parameter |1
9904 MOTOR STYRMETOD ér satt till SKALAR: FREKVENS.

REF2 (%) Y%-referens 2

1102 VAL Definierar den kalla fran vilken frekvensomriktaren laser EXT1

EXT1/EXT2  |signalen som valier mellan de bada externa styrplatserna
EXT1 och EXT2.

EXT1 EXT1 aktiv. Styrsignalskallorna bestdms med parameter 0
1001 EXT1 STYRNING och 1103 VAL EXT REF1.

DI1 Digital ingang DI1. 0 = EXT1, 1 = EXT2. 1

DI2 Se val DI1. 2

DI3 Se val DI1. 3

Dl4 Se val DI1. 4

DI5 Se val DI1. 5

EXT2 EXT2 aktiv. Styrsignalskallorna bestdams med parameter 7
1002 EXT2 STYRNING och 1106 VAL EXT REF2.

COMM Faltbussgranssnitt som kalla for val av EXT1/EXT2, dvs. 8
styrord 0307 HUVUDSTYRORD 1 bit 5 (med ABB Drives-
profilen 5319 IFB PAR 19 bit 11). Styrordet sands av
faltbussadministratorn via faltbussmodulen eller inbyggd
faltbuss (Modbus) till frekvensomriktaren. For information
om bitarna i styrordet, se DCU-kommunikationsprofil pa sid
345 och ABB Drives kommunikationsprofil pa sid 340.

TID FUNK 1 Tidsstyrt val av EXT1/EXT2. Tidur funktion 1 aktiv = EXT2, |9
tidur funktion 1 inaktiv = EXT1. Se parametergrupp 36
TIDUR FUNKTION.

TID FUNK 2 Se val TID FUNK 1. 10

TID FUNK 3 Se val TID FUNK 1. 11

TID FUNK 4 Se val TID FUNK 1. 12

DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 1 = EXT1, 0 = EXT2. -1

DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
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Alla parametrar

Nr. Namnl/véarde Beskrivning

DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). 4
DI5(INV) Se val DI1(INV). 5

1103 VAL EXT REF1 |Véljer signalkalla for extern referens REF1. Se avsnittet Al1
Blockschema: Referenskélla fér EXT1 pa sidan 130.

PANEL Mandverpanel 0
Al1 Analog ingang Al1 1
Al2 Analog ingang Al2 2
AI1/JOYST Analog ingang Al1 som joystick. Minvarde pa insignalen kor |3

motorn vid maximal referens i backriktning. Maxvarde pa
insignalen kér motorn maximal referens i framriktning. Min-
och maxreferenserna definieras av parametrarna 17104 EXT
REF1 MIN respektive 1105 EXT REF1 MAX.

Obs! Parameter 17003 ROTATIONSRIKTN maste vara satt
till VALD.

Varvtalsref Par. 1301 =20 %, par 1302 = 100 %
(REF1),

1105

1104

0

-1104

-1105 Hysteres 4 %

2V/4 mA 6 10 V/20 mA av fullt
skalutslag

VARNING! Om parameter 1307 MINIMUM Al1 satts
till 0 V och analog insignal gar férlorad (dvs. 0 V),
vaxlar motorn rotationsriktning och accelererar till maximal
referens. Satt féljande parametrar till att aktivera ett fel nar
analog insignal gar forlorad:
Satt parameter 1301 MINIMUM Al1 till 20 % (2 V eller 4
mA).
Sétt parameter 3021 Al1 FELNIVA ill 5 % eller hogre.
Satt parameter 3001 AI<MIN FUNKTION till FEL.

AI2/JOYST Se val Al1/JOYST.
DI3U,4D(R) Digital ingang DI3: Okar referensvardet. Digital ingang DI4: |5
Minskar referensvardet. Ett stoppkommando nollstéller

referensen. Parameter 2205 ACCEL TID 2 definierar
referensvardets férandringshastighet.
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Alla parametrar

Nr.

Namn/varde

DI3U,4D

Beskrivning

Digital ingéng DI3: Okar referensvardet. Digital ingang DI4:
Minskar referensvardet. Programmet lagrar den aktiva
varvtalsreferensen (aterstalls inte av stoppkommando). Nar
frekvensomriktaren aterstartas accelererar motorn med vald
acceleration till lagrad referens. Parameter 2205 ACCEL
TID 2 definierar referensvardets férandringshastighet.

COMM

Faltbussreferens REF1

COMM+AI1

Summering av faltbussreferens REF1 och analog ingang Al.
Se avsnitt Referensval och korrigering pa sidan 332.

©| oo

COMM*AI1

Multiplikation av faltbussreferens REF1 och analog ingéng
Al1. Se avsnitt Referensval och korrigering pa sidan 332.

DI3U,4D(RNC)

Digital ingang DI3: Okar referensvardet. Digital ingang DI4:
Minskar referensvardet. Ett stoppkommando nollstaller
referensen.

Referensen sparas inte om styrsignalkallan andras (fran
EXT1 till EXT2, fran EXT2 till EXT1 eller fran LOC till REM).
Parameter 2205 ACCEL TID 2 definierar referensvardets
férandringshastighet.

DI3U,4D(NC)

Digital ingang DI3: Okar referensvardet. Digital ingang DI4:
Minskar referensvardet.

Programmet lagrar den aktiva varvtalsreferensen (aterstalls
inte av stoppkommando). Referensen sparas inte om
styrsignalkallan andras (fran EXT1 till EXT2, fran EXT2 till
EXT1 eller fran LOC till REM). Nar frekvensomriktaren
aterstartas accelererar motorn med vald acceleration till
lagrad referens. Parameter 2205 ACCEL TID 2 definierar
referensvardets férandringshastighet.

AlT+AI2

Referensen berdaknas med féljande ekvation:
REF = Al1(%) + Al2(%) - 50 %

14

AlT*AI2

Referensen beraknas med féljande ekvation:
REF = Al1(%) - (Al2(%) / 50 %)

15

Al1-AI2

Referensen beraknas med féljande ekvation:
REF = Al1(%) + 50 % - Al2(%)

16

Al1/AI2

Referensen beraknas med féljande ekvation:
REF = Al1(%) - (50 % / Al2 (%))

17

PANEL(RNC)

Definierar mandverpanelen som referenskalla. Ett
stoppkommando aterstaller vardet till noll (R star for reset).
Referensen kopieras inte om styrsignalkallan andras (fran
EXT1 till EXT2, fran EXT2 till EXT1).

20

PANEL(NC)

Definierar mandverpanelen som referenskalla. Ett
stoppkommando aterstaller inte vardet till noll. Referensen
lagras. Referensen kopieras inte om styrsignalkallan andras
(frén EXT1 till EXT2, fran EXT2 till EXT1).

21
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Nr.

Namn/varde
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Beskrivning

DI4U,5D Se val DI3U,4D. 30
DI4U,5D(NC) |Se val DI3U,4D(NC). 31
FREKV ING Frekvensingang 32
SEKV PROG |Sekvensprogramutgang. Se parameter 8420 ST1 REF VAL.|33
Al1+SEKV Summering av analog ingang Al1 och 34
PROG Sekvensprogramutgang

Al2+SEKV Summering av Al2 och Sekvensprogramutgang 35
PROG

ODVA HZ REF |ODVA AC/DC-profilens varvtalsreferens och faktiska varden |36

iHz
1104 EXT REF1 MIN |Definierar minvardet fér extern referens REF1. Motsvarar 0,0 Hz /
maxinstallningen for utnyttjad signalkalla. 1 rpm
0,0...599,0 Hz/ |Minvarde i rpm. Hz om parameter 9904 MOTOR 1=0,1Hz/
0...30000 rpm | STYRMETOD é&r satt till SKALAR: FREKVENS. 1rpm
Exempel: Analog ingang Al1 &r vald som referenskalla
(vardet pa parameter 1703 ar Al1). Referensens min och
max motsvarar installningarna 1301 MINIMUM Al1 och
1302 MAXIMUM Al1 enligt féljande:
A REF (Hz/rpm)
EXTREF1 __ _ _ _ _ _ _ | __ _ __
MAX |
(1105) |
EXT REF1 :
MIN - _ _ _ _ _ _ _ _ _
(1104) Al1-signal (%)
-EXT REF1 1301 1302 o
MIN
(1104)
-EXT REF1 _ _
MAX
(1105)

1105 EXT REF1 Definierar maxvardet for extern referens REF1. Motsvarar  |E: 50,0 Hz
MAX maxinstallningen for utnyttjad signalkalla. U: 60,0 Hz
0,0...599,0 Hz/ |Maxvarde i rpom. Hz om parameter 9904 MOTOR 1=0,1Hz/
0...30000 rpm |STYRMETOD &r satt till SKALAR: FREKVENS. Se 1rpm

exemplet for parameter 1104 EXT REF1 MIN.

1106 VAL EXT REF2 |Valjer signalkalla fér extern referens REF2. Al2
PANEL Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 0
Al1 Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 1
Al2 Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 2
AI1/JOYST Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 3
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Alla parametrar

Nr.

Namn/varde

Beskrivning

Al2/JOYST Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 4
DI3U,4D(R) Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 5
DI3U,4D Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 6
COMM Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 8
COMM+AI1 Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 9
COMM*AI1 Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 10
DI3U,4D(RNC) |Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 11
DI3U,4D(NC) |Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 12
Al1+AI2 Se parameter 1703 VAL EXT REF1. 14
Al1*Al2 Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 15
Al1-Al2 Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 16
Al1/AI2 Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 17
PID1 UTGANG |Utgang fran PID-regulator. Se parametergrupperna 40 PID- {19
REGLERING och 41 PROCESS PID SET 2.
PANEL(RNC) |Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 20
PANEL(NC) Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 21
DI4U,5D Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 30
DI4U,5D(NC) |Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 31
FREKV ING Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 32
SEKV PROG |Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 33
Al1+SEKV Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 34
PROG
AI2+SEKV Se parameter 1103 VAL EXT REF1. 35
PROG
1107 EXT REF2 MIN |Definierar minvardet for extern referens REF2. Motsvarar  |0,0 %
maxinstallningen for utnyttjad signalkalla.
0,0...100,0 % |Véarde som en procentsats av maxfrekvens / max varvtal /  |1=0,1%
markmoment. Se exemplet for parameter 1104 EXT REF1
MIN for koppling till kéllsignalens gréanser.
1108 REF2 MA Definierar maxvardet for extern referens REF2. Motsvarar |100,0 %
maxinstalliningen for utnyttjad signalkalla.
0,0...100,0 % |Varde som en procentsats av maxfrekvens / max varvtal / {1 =0,1 %
markmoment. Se exemplet fér parameter 1104 EXT REF1
MIN for koppling till kéllsignalens granser.
1109 ODVA HZ REF |Decimaltecknets position for ODVA-frekvensreferensvarden |1
SEL om parameter 1103 VAL EXT REF1 = ODVA HZ REF
SCALE 1 ODVA-profilens Hz-referens 500 motsvarar 50,0 Hz i EXT1. |1
SCALE 2 ODVA-profilens Hz-referens 5000 motsvarar 50,00 Hz i 2

EXT1.
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Alla parametrar

Nr. Namnl/véarde Beskrivning

12 KONSTANTA Val och instéllning av konstanta varvtal. Se avsnitt

VARVTAL Konstanta varvtal pa sidan 144.

1201 VAL KONST Aktiverar konstanta varvtal eller valjer aktiveringssignalen. |DI3,4
VARVT
EJ VALD Inget konstant varvtal anvands 0
DI1 Varvtal som bestamts med parameter 7202 KONST

VARVTAL 1 och som aktiveras via digital ingang DI1. 1 =
aktiv, 0 = inaktiv.
DI2 Varvtal som bestdmts med parameter 1202 KONST 2
VARVTAL 1 och som aktiveras via digital ingang DI2. 1 =
aktiv, 0 = inaktiv.
DI3 Varvtal som bestdmts med parameter 7202 KONST 3
VARVTAL 1 och som aktiveras via digital ingang DI3. 1 =
aktiv, 0 = inaktiv.
Di4 Varvtal som bestdmts med parameter 1202 KONST 4
VARVTAL 1 och som aktiveras via digital ingang DI4. 1 =
aktiv, 0 = inaktiv.
DI5 Varvtal som bestamts med parameter 7202 KONST 5
VARVTAL 1 och som aktiveras via digital ingang DI5. 1 =
aktiv, 0 = inaktiv.

DI1,2 Val av konstant varvtal via digitala ingangar DI1 och DI2.1 = |7
DI aktiv, 0 = DI inaktiv.

DI1|DI2{Funktion
0 | 0 |Inget konstant varvtal
1| O |Varvtalet definieras av par. 1202 KONST

VARVTAL 1
0 | 1 |Varvtalet definieras av par. 17203 KONST
VARVTAL 2
DI2,3 Se val DI1,2.
DI3,4 Se val DI1,2. 9

DI4,5 Se val DI1,2. 10
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Alla parametrar
Nr. Namn/vérde

Beskrivning

DI1,2,3

Konstant varvtal val véljs via digitala insignaler DI1, DI2 och
DI3. 1 = DI aktiv, 0 = Dl inaktiv.

DI (DI2|DI3|Funktion

0| 0 | O [Inget konstant varvtal

1| 0 | O |Varvtalet definieras av par. 1202 KONST
VARVTAL 1

0 | 1| O [Varvtalet definieras av par. 17203 KONST
VARVTAL 2

1| 1| O |Varvtalet definieras av par. 1204 KONST
VARVTAL 3

0 | 0 | 1 [Varvtalet definieras av par. 1205 KONST
VARVTAL 4

1| 0 | 1 |Varvtalet definieras av par. 17206 KONST
VARVTAL 5

12

DI3,4,5

Se val DI1,2,3.

13

TID FUNK 1

Extern varvtalsreferens, varvtal definierat av parameter
1202 KONST VARVTAL 1 eller varvtal definierat av
parameter 1203 KONST VARVTAL 2 anvands, beroende pa
valet av parameter 1209 TID FUNK VAL och status for
tidurfunktion 1. Se parametergrupp 36 TIDUR FUNKTION.

15

TID FUNK 2

Se val TID FUNK 1.

16

TID FUNK 3

Se val TID FUNK 1.

17

TID FUNK 4

Se val TID FUNK 1.

18

TID FUNK 1&2

Extern varvtalsreferens eller varvtal definierat av parameter
1202 KONST VARVTAL 1 ... 1205 KONST VARVTAL 4
anvands, beroende pa valet av parameter 1209 TID FUNK
VAL och status for tidurfunktion 1. Se parametergrupp 36
TIDUR FUNKTION.

19

DI1(INV)

Varvtal definierat av parameter 1202 KONST VARVTAL 1
aktiveras via inverterad digital ingang DI1. 0 = aktiv, 1 =
inaktiv.

1
N

DI2(INV)

Varvtal definierat av parameter 1202 KONST VARVTAL 1
aktiveras via inverterad digital ingang DI2. 0 = aktiv, 1 =
inaktiv.

]
N

DI3(INV)

Varvtal definierat av parameter aktiveras 7202 KONST
VARVTAL 1 via inverterad digital ingang DI3. 0 = aktiv, 1 =
inaktiv.

DI4(INV)

Varvtal definierat av parameter 1202 KONST VARVTAL 1
aktiveras via inverterad digital ingang DI4. 0 = aktiv, 1 =
inaktiv.

DI5(INV)

Varvtal definierat av parameter 1202 KONST VARVTAL 1
aktiveras via inverterad digital ingang DI5. 0 = aktiv, 1 =
inaktiv.
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Beskrivning

DI1,2(INV) Val av konstant varvtal via inverterade digitala ingangar DI1 (-7
och DI2. 1 = DI aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI1|DI2{Funktion
1 | 1 |Inget konstant varvtal
0 | 1 |Varvtalet definieras av par. 1202 KONST
VARVTAL 1
1 | 0 |Varvtalet definieras av par. 17203 KONST
VARVTAL 2
DI2,3(INV) Se val DI1,2(INV). -8
DI3,4(INV) Se val DI1,2(INV). -9
DI4,5(INV) Se val DI1,2(INV). -10
DI1,2,3(INV) Val av konstant varvtal via inverterade digitala ingangar DI1, [-12
DI2 och DI3. 1 = DI aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI [DI2|DI3|Funktion
11 1| 1 [Inget konstant varvtal
0 | 1| 1 [Varvtalet definieras av par. 1202 KONST
VARVTAL 1
1] 0 | 1 [Varvtalet definieras av par. 17203 KONST
VARVTAL 2
0 | 0 | 1 [Varvtalet definieras av par. 1204 KONST
VARVTAL 3
1| 1| 0 |Varvtalet definieras av par. 12056 KONST
VARVTAL 4
0 | 1| O [Varvtalet definieras av par. 17206 KONST
VARVTAL 5
DI3,4,5(INV) Se val DI1,2,3(INV). -13
1202 KONST Definierar konstant varvtal (eller frekvensomriktarens E: 5,0 Hz
VARVTAL 1 utfrekvens) 1. U:6,0 Hz
0,0...599,0 Hz/ |Varvtal i rpm. Utfrekvens i Hz om parameter 9904 MOTOR |1=0,1Hz/
0...30000 rpm |STYRMETOD &r satt till SKALAR: FREKVENS. 1rpm
1203 KONST Definierar konstant varvtal (eller frekvensomriktarens E: 10,0 Hz
VARVTAL 2 utfrekvens) 2. U: 12,0 Hz
0,0...599,0 Hz/ |Varvtal i rpm. Utfrekvens i Hz om parameter 9904 MOTOR |1=0,1Hz/
0...30000 rpm |STYRMETOD &r satt till SKALAR: FREKVENS. 1rpm
1204 KONST Definierar konstant varvtal (eller frekvensomriktarens E: 15,0 Hz
VARVTAL 3 utfrekvens) 3. U: 18,0 Hz
0,0...599,0 Hz/ |Varvtal i rpm. Utfrekvens i Hz om parameter 9904 MOTOR |1=0,1Hz/
0...30000 rpm | STYRMETOD é&r satt till SKALAR: FREKVENS. 1rpm
1205 KONST Definierar konstant varvtal (eller frekvensomriktarens E: 20,0 Hz
VARVTAL 4 utfrekvens) 4. U: 24,0 Hz
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0,0...599,0 Hz/ | Varvtal i rpm. Utfrekvens i Hz om parameter 9904 MOTOR |1=0,1Hz/
0...30000 rpm |STYRMETOD é&r satt till SKALAR: FREKVENS. 1rpm
1206 KONST Definierar konstant varvtal (eller frekvensomriktarens E: 25,0 Hz
VARVTAL 5 utfrekvens) 5. U: 30,0 Hz
0,0...599,0 Hz/ |Varvtal i rpm. Utfrekvens i Hz om parameter 9904 MOTOR |1=0,1Hz/
0...30000 rpm | STYRMETOD é&r satt till SKALAR: FREKVENS. 1rpm
1207 KONST Definierar konstant varvtal (eller frekvensomriktarens E: 40,0 Hz
VARVTAL 6 utfrekvens) 6. U: 48,0 Hz
0,0...599,0 Hz/ |Varvtal i rpm. Utfrekvens i Hz om parameter 9904 MOTOR |1=0,1Hz/
0...30000 rpm |STYRMETOD é&r satt till SKALAR: FREKVENS. Konstant |1 rpm
varvtal 6 anvands aven som joggfunktionens varvtalsniva.
Se avsnitt Styrning av en mekanisk broms pa sidan 161.
1208 KONST Definierar konstant varvtal (eller frekvensomriktarens E: 50,0 Hz
VARVTAL 7 utfrekvens) 7. Konstant varvtal 7 anvands dven som U: 60,0 Hz
joggfunktionens varvtalsniva (se Styrning av en mekanisk
broms pa sid 161) eller med felfunktioner (3001 AI<MIN
FUNKTION och 3002 PANEL BORTFALL).
0,0...599,0 Hz/ |Varvtal i rpm. Utfrekvens i Hz om parameter 9904 MOTOR |1=0,1Hz/
0...30000 rpm |STYRMETOD &r satt till SKALAR: FREKVENS. Konstant |1 rpm
varvtal 7 anvands aven som ryckfunktionens varvtalsniva.
Se avsnitt Styrning av en mekanisk broms pa sidan 161.
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1209 TID FUNK VAL

Valjer varvtal aktiverat med tidurfunktion. Tidurfunktioner
kan anvandas for att vaxla mellan extern referens och
konstanta varvtal nar parameter 1207 VAL KONST VARVT
ar satt till TID FUNK 1 ... TID FUNK 4 eller TID FUNK 1&2.

CS1/2/3/4

EXT/KV1/2/3

Nar parameter 1201 VAL KONST VARVT = TID FUNK 1 ...
TID FUNK 4 véljer detta tidur en extern varvtalsreferens
eller ett konstant varvtal. 1 = tidur funktion aktiv, 0 = tidur
funktion inaktiv.

Tidsfunktion 4...4 Drift

0 Extern referens

1 Varvtalet definieras av par. 1202
KONST VARVTAL 1

Nar parameter 1201 VAL KONST VARVT = TID FUNK 1&2
véljer tidurfunktionerna 1 och 2 val en extern
varvtalsreferens eller ett konstant varvtal. 1 = tidur funktion
aktiv, 0 = tidur funktion inaktiv.

Tidfunk- | Tidsfunk- |[Funktion
tion 1 tion 2

0 0 Extern referens

1 0 Varvtalet definieras av par. 1202
KONST VARVTAL 1

0 1 Varvtalet definieras av par. 1203
KONST VARVTAL 2

1 1 Varvtalet definieras av par. 1204
KONST VARVTAL 3

RN
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CS1/2/3/4 Nar parameter 1201 VAL KONST VARVT = TID FUNK 1 ... |2
TID FUNK 4 valjer denna tidurfunktion ett konstant varvtal.
1 = tidur funktion aktiv, 0 = tidur funktion inaktiv.

Tidsfunktion 4...4  |Drift
0 Varvtal definierat av parameter
1202 KONST VARVTAL 1
1 Varvtal definierat av parameter 7203
KONST VARVTAL 2

Nar parameter 1201 VAL KONST VARVT = TID FUNK 1&2
véljer tidurfunktionerna 1 och 2 ett konstant varvtal.
1 = tidur funktion aktiv, 0 = tidur funktion inaktiv.

Tidfunk- | Tidsfunk- |[Funktion
tion 1 tion 2
0 0 Varvtal definierat av parameter 7202
KONST VARVTAL 1
1 0 Varvtal definierat av parameter 7203
KONST VARVTAL 2
0 1 Varvtal definierat av parameter 1204
KONST VARVTAL 3
1 1 Varvtal definierat av parameter 7205
KONST VARVTAL 4

13 ANALOGA Behandling av analoga insignaler
INGANGAR

1301 MINIMUM Al1 |Definierar det minimala %-varde som motsvarar minimal 1,0 %
mA/(V) signal fér analog ingang Al1. Vid anvandning som
referens motsvarar vardet minimalt referensvarde.
0...20mA £ 0...100 %

4...20mA £ 20...100 %

-10...10 mA £ -50...50 %

Exempel: Om Al1 ar vald signalkalla for extern referens
REF1 sa motsvarar vardet parameter 17704 EXT REF1 MIN.
Obs! Vardet MINIMUM Al1 far inte vara hogre an vardet
MAXIMUM Al1.

-100,0...100,0 |Definierar vardet som en procentsats av fullt analogt 1=0,1%
% signalomrade.

Exempel: Om minvardet for en analog ingang ar 4 mA blir

det procentuella vardet for omradet 0...20 mA:
(4 mA/20 mA) - 100 % =20 %
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Beskrivning

1302 MAXIMUM Al1

Definierar det minimala %-varde som motsvarar minimal
mA/(V) signal fér analog ingang Al1. Nar vardet anvands
som referens motsvarar det maximalt referensvarde.
0...20mA =2 0...100 %

4..20mA = 20...100 %

-10...10 mA = -50...50 %

Exempel: Om Al1 ar vald signalkalla for extern referens
REF1 sa& motsvarar vardet parameter 1105 EXT REF1
MAX.

100,0 %

-100,0...100,0
%

Definierar vardet som en procentsats av fullt analogt
signalomrade.

Exempel: Om maxvardet for en analog ingang ar 10 mA blir
det procentuella vardet for omradet 0...20 mA:

(10 mA /20 mA) - 100 % =50 %

1=0,1%

1303 FILTER Al1

Definierar filtertidkonstant for analog ingang Al1, dvs. tiden
inom vilken 63 % av en stegfoérédndring uppnas.

% Ofiltrerad signal
100

63+ - — |- \Filtrerad signal
[
[
[

——
Tidskonstant

0,0...10,0 s

Filtertidskonstant

1=01s

1304 MINIMUM Al2

Definierar det minimala %-varde som motsvarar min mA/(V)
signal for analog ingang Al2. Se parameter 1301 MINIMUM
Alf.

20 %

-100,0...100,0
%

Se parameter 1301 MINIMUM Al1.

1=0,1%

1305 MAXIMUM Al2

Definierar det maximala %-varde som motsvarar max
mA/(V) signal fér analog ingang Al2. Se parameter 1302
MAXIMUM Al1.

100,0 %

-100,0...100,0
%

Se parameter 1302 MAXIMUM Al1.

1=01%

1306 FILTER Al2

Definierar filtertidkonstant fér analog ingang Al2. Se
parameter 1303 FILTER Al1.

0,1s

0,0...10,0 s

Filtertidskonstant

1=0,1s
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14
RELAUTGANGAR

Namn/varde

Beskrivning

Statusinformation som ges via reldutgangar, samt
relaférdrojningstider.

Obs! Relautgangarna 2...4 ar endast tillgangliga om
utgangsrelamodul MREL-01 ar ansluten till frekvensomrikta-
ren. Se MREL-01 output relay module user's manual
(3AUA0000035974 [engelska]).

1401 RELAUTGANG
1

Med denna parameter valjer man vilken statusinformation |FEL (-1)
som skall ges via reldutgang RO 1. Relat drar nar tillstandet
motsvarar instéllningen.

EJ VALD Ej anvand 0

DRIFTKLAR Redo for drift: Driftfrigivningssignal aktiv, inget aktivt fel 1
finns, matningspanning inom acceptabelt omrade och
nddstoppsignal ar fran.

DRIFT Drift: Startsignal och driftfrigivningssignal aktiva, inget aktivt |2
fel.

FEL (-1) Inverterad felindikering. Relat slapper vid fel. 3

FEL Fel 4

ALARM Larm 5

BACKRIKTN Motorn roterar i backriktningen. 6

STARTSIGNAL |Frekvensomriktaren har tagit emot startkommando. Relat ar |7
spanningssatt d&ven om driftférreglingssignalen ar fran.
Relat ar spanningslost nar frekvensomriktaren tar emot ett
stoppkommando eller ett fel uppstar.

OVERVAK1 Status enligt 6vervakningsparametrar 3207...3203. Se 8

HOG parametergrupp 32 OVERVAKNING.

OVERVAK1 Se val OVERVAK1 HOG. 9

LAG

OVERVAK2 Status enligt dvervakningsparametrar 3204...3206. Se 10

HOG parametergrupp 32 OVERVAKNING.

OVERVAK2 Se val OVERVAK2 HOG. 11

LAG

OVERVAK3 Status enligt 6vervakningsparametrar 3207...3209. Se 12

HOG parametergrupp 32 OVERVAKNING.

OVERVAK3 Se val OVERVAK3 HOG. 13

LAG

VID Utfrekvens ar lika med referensfrekvens. 14

REFERENS

FEL (RST) Fel. Automatisk aterstallning efter automatisk aterstartfor- |15
dréjning. Se parametergrupp 31 AUTOM ATERSTALLN.

FEL/VARNING (Fel eller alarm 16

EXT Frekvensomriktaren styrs fran extern styrplats. 17

STYRNING
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REF 2 VALD Extern referens REF 2 anvands. 18

KONST Ett konstant varvtal anvands. Se parametergrupp 72 19

FREKV KONSTANTA VARVTAL.

BORTFALL Referens eller aktiv styrplats gar forlorad. 20

REF

OVERSTROM |Alarm/fel fran funktion fér éverstrémsskydd 21

OVERSPAN- |Alarm/fel fran funktion fér dverstrdmsskydd 22

NING

ACS 550 TEMP | Alarm/fel fran frekvensomriktarens funktion for 23
Overstromsskydd

UNDERSPAN- |Alarm/fel fran funktionen fér underspénningsskydd 24

NING

Al1 FEL Analog insignal Al1 gar forlorad. 25

Al2 FEL Analog insignal Al2 borta. 26

MOTORTEM- |Alarm/fel fran funktionen fér motorévertemperaturskydd. Se |27
PERATUR parameter 3005 MOTOR OVERLAST.

MOT FASTLAS |Alarm/fel fran funktionen fér fastlasningsskydd. Se 28
parameter 3010 FASTLASN FUNK.

LAG LAST Alarm/fel fran funktionen for laglastskydd. Se parameter 29
3013 LAG LAST FUNK.

PID VILOLAGE |PID-regulatorns vilofunktion. Se parametergrupp 40 PID- |30
REGLERING /| 41 PROCESS PID SET 2.

FLUX KLAR Motorn ar magnetiserad och redo att leverera markmoment. | 33
EGET MAKRO |Eget makro 2 ar aktivt. 34
2

COMM Faltbusstyrsignal 0134 RE 1-6 STATUS. 0 = gor utgang 35
spanningslos, 1 = spanningssatt utgang.

0134 | Binart | RO4 | RO3 | ROZ | DO | RO1
virde (MREL) |(MREL)|(MREL)
0 | 00000 | © 0 0 0 0
1| 00001 0 0 0 0 1
2 | 00070 | O 0 0 1 0
3 | 00011 0 0 0 1 1
4 [ 00100 | © 0 1 0 0
5..30 ..
31T | 11111 1 1 1 1 1
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COMM(-1) Faltbusstyrsignal 0134 RE 1-6 STATUS. 0 = gor utgang 36
spanningslds, 1 = spanningssatt utgang.
0134 | Binart | RO4 RO3 RO2 DO | RO1
varde (MREL) |(MREL)|(MREL)
0 00000 1 1 1 1 1
1 00001 1 1 1 1 0
2 00010 1 1 1 0 1
3 00011 1 1 1 0 0
4 00100 1 1 0 1 1
31 11111 0 0 0 0 0
TID FUNK 1 Tidur funktion 1 &r aktiv. Se parametergrupp 36 TIDUR 37
FUNKTION.
TID FUNK 2 Tidur funktion 2 &r aktiv. Se parametergrupp 36 TIDUR 38
FUNKTION.
TID FUNK 3 Tidur funktion 3 ar aktiv. Se parametergrupp 36 TIDUR 39
FUNKTION.
TID FUNK 4 Tidur funktion 4 ar aktiv. Se parametergrupp 36 TIDUR 40
FUNKTION.
AKT FLAKT Kylflaktens drifttidpunkt uppnadd. Se parametergrupp 29 41
UNDERHALL.
AKT VARV Varvraknarens brytpunkt uppnadd. Se parametergrupp 29 |42
UNDERHALL.
AKT DRIFTTID |Drifttidpunkt uppnadd. Se parametergrupp 29 43
UNDERHALL.
AKT EFFEKTF |MWh-raknarens brytpunkt uppnadd. Se parametergrupp 29 |44
UNDERHALL.
SEKV PROG |[Styrning av relautgangar, med sekvensprogrammering. Se |50
parameter 8423 ST1 UT STYRN.
MEK BROMS |Till-/franstyrning av en mekanisk broms. Se parametergrupp |51
43 MEK BROMSSTYRN.
JOG AKTIV Joggfunktion aktiv. Se parameter 7070 JOGGNING VAL. 52
STO STO (Safe torque off) aktiverad. 57
STO(-1) STO (Safe torque off) ar inaktiv och drivsystemet arbetar 58
normalt.
1402 RELAUTGANG |Se parameter 1401 RELAUTGANG 1. Tillgénglig endast om |EJ VALD
2 utgangsrelamodul MREL-01 ar installerad. Se parameter
0181 STATUS UTB.MODUL.
1403 RELAUTGANG |Se parameter 1401 RELAUTGANG 1. Tillgdnglig endast om |EJ VALD
3 utgangsrelamodul MREL-01 &r installerad. Se parameter
0181 STATUS UTB.MODUL.
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1404 RO1 TILL Definierar tillslagsférdréjningen for relautgang RO 1. 00s
FORDROJ
0,0...3600,0 s [Fordrojning. Figuren nedan illustrerar tillslags- (till) och 1=0,1s

franslags- (fran) foérdrojning for reldutgang RO.

Styrhandelse —|—_‘7
Status rela ﬁ

-~ -~
1404 1405
Tillslagsfordréjning  Franslagsfordroj-
ning
1405 RO 1 FRAN Definierar franslagsfordrojningen for relautgang RO 1. 0,0s
FORDROJ
0,0...3600,0 s |Fordrojning. Se figuren for parameter 1404 RO1 TILL 1=0,1s
FORDROJ.
1406 RO2 TILL Se parameter 1404 RO1 TILL FORDROJ. 00s
FORDROJ
1407 RO2 FRAN Se parameter 1405 RO 1 FRAN FORDROJ. 0,0s
FORDROJ
1408 RO3 TILL Se parameter 1404 RO1 TILL FORDROJ. 00s
FORDROJ
1409 RO3 FRAN Se parameter 1405 RO 1 FRAN FORDROJ. 0,0s
FORDROJ

1410 RELAUTGANG |Se parameter 1401 RELAUTGANG 1. Tillganglig endast om |EJ VALD
4 utgangsrelamodul MREL-01 &r installerad. Se parameter
0181 STATUS UTB.MODUL.

1413 RO4 TILL Se parameter 1404 RO1 TILL FORDROJ. 00s
FORDROJ

1414 RO4 FRAN Se parameter 1405 RO 1 FRAN FORDROJ. 00s
FORDROJ

15 ANALOGA Val av driftvarden som skall indikeras via analoga utgangar,

UTGANGAR samt hantering av utsignaler.

1501 AO1 Ansluter en frekvensomriktarsignal till analog utgang AO. 103
INNEHALL
X...X Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel,

102 = 0102 SPEED.
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1502 AO1 Definierar minvardet for signalen vald med parameter 1501 |-
INNEHALL MIN| AO1 INNEHALL.
AO min- och maxvarden motsvarar installningarna av 1504
MINIMUM AO1 och 1505 MAXIMUM AO1 pa féljande satt:
A AO (mA) A AO (mA)
1505( — — — — - 1505
|
|
|
1504 : 1504 ‘ ‘
1502 1503 AO 1503 1502 AO
innehall innehall
X...X Installningsomradet beror pa installningen av parameter -
1501 AO1 INNEHALL.
1503 AO1 Definierar maxvardet for signalen vald med parameter 15017 |-
;\TAN)I(EHALL AO7 INNEHALL. Se figuren for parameter 1502 AO1
INNEHALL MIN.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
1501 AO1 INNEHALL.
1504 MINIMUM AO1 |Definierar minvardet for analog utsignal AO. Se figuren for {0,0 mA
parameter 1502 AO1 INNEHALL MIN.
0,0...20,0 mA |[Minimivarde 1=
0,1 mA
1505 MAXIMUM Definierar minvardet fér analog utsignal AO. Se figuren for {20,0 mA
AO1 parameter 1502 AO1 INNEHALL MIN.
0,0...20,0 mA |Maxvarde 1=
0,1 mA
1506 FILTER AO1 Definierar filtertidkonstant for analog utgang AO, dvs. tiden (0,1 s
inom vilken 63 % av en stegférandring uppnas. Se figuren
for parameter 1303 FILTER Al1.
0,0...10,0 s Filtertidskonstant 1=0,1s
16 Parametervy, driftférregling, parameterlas etc.
SYSTEMSTYRNING
1601 DRIFTFORRE |Viljer kélla fér extern driftférreglingssignal. EJ VALD
GLING
EJ VALD Tillater drivsystemet att starta utan extern driftférreglingssignal. |0
DI1 Extern signal kravs via digital ingang DI1. 1 = Driftfrigivning. |1
Om driftfrigivningssignalen saknas kan drivsystemet inte
startas. Om det ar i drift stannar motorn genom utrulining.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
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Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
COMM Faltbussgranssnitt som kalla for inverterad 7

driftfrigivningssignal (driftférregling), dvs. styrord 0301
HUVUDSTYRORD 1 bit 6 (med ABB Drives-profilen 5319
IFB PAR 19 bit 3). Styrordet sénds av faltbussadministratorn
via faltbussmodulen eller inbyggd faltbuss (Modbus) till
frekvensomriktaren. For information om bitarna i styrordet,
se DCU-kommunikationsprofil pa sid 345 och ABB Drives
kommunikationsprofil pa sid 340.

DI1(INV) Extern signal kravs via inverterad digital ingang DI1. 0 = -1
Driftférregling. Om driftfrigivningssignalen saknas kan
drivsystemet inte startas. Om det &r i drift stannar motorn
genom utrullning.

DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
1602 PARAMETER- |Val av tillstand for parameterlas. Parameterlaset forhindrar | OPEN
LAS parameterandring fran mandverpanelen.
LAST Parametervarden kan inte &ndras fran mandverpanelen. 0
Laset kan 6ppnas genom att ratt kod matas in i parameter
1603 KOD.
Laset hindrar inte parameterandringar via makron eller
faltbuss.
OPEN Laset ar 6ppet. Parametrarna kan andras.

EJ SPARAD Parameterandringar utférda fran mandverpanelen sparas |2
inte i det permanenta minnet. For att spara andrade
parametervarden, satt parameter 17607 SPARA
PARAMETER till SPARA....

1603 KOD Har kan kod valjas for parameterlaset (se parameter 1602 |0
PARAMETERLAS).
0...65535 Kod for parameterlas. Installningen 358 6ppnar laset. 1=1
Vardet atergar darefter automatiskt till 0.
1604 VAL Valjer signalkalla for felaterstallning. Signalen aterstéller PANEL
FELATERST  |omriktaren efter att den 1st ut fér fel om felorsaken inte
kvarstar.
PANEL Felaterstallning endast mgjlig fran mandverpanelen 0
DI1 Aterstéllning via digital ingang DI1 (aterstallning pa positiv

flank hos DI1) eller frin mandverpanelen.
DI2 Se val DI1. 2
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DI3

Se val DI1.

Dl4

Se val DI1.

DI5

Se val DI1.

START/STOPP

Aterstélining i samband med att stoppsignal tas emot via en
digital ingang, eller fran mandverpanelen.

Obs! Vdlj inte detta alternativ nar start-, stopp- och rotation-
sriktningskommandon tas emot via faltbusskommunikation.

COMM

Faltbussgranssnitt som kalla for felkvitteringssignalen, dvs.
0301 HUVUDSTYRORD 1 bit 4 (med ABB Drives-profilen
5319 IFB PAR 19 bit 7). Styrordet sénds av faltbussadminis-
tratorn via faltbussmodulen eller inbyggd faltbuss (Modbus)
till frekvensomriktaren. For information om bitarna i styror-
det, se DCU-kommunikationsprofil pa sid 345 och ABB Dri-
ves kommunikationsprofil pa sid 340.

Aterstallning via inverterad digital ingang DI1 (aterstallning
pa negativ flank hos DI1) eller fran mandverpanelen.

Se val DI1(INV).

Se val DI1(INV).

Se val DI1(INV).

Se val DI1(INV).

-5

1605 ANDRA EGET
MAKRO

Aktiverar byte av Eget makro via en digital ingang. Se
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO. Andring tillats endast
om frekvensomriktaren &r stoppad. Medan andringen pagar
kan driften inte startas.

Obs! Spara alltid det egna makrot med parameter 9902
efter varje andring av parameterinstallningar, eller efter en
ID-kérning. Den senaste instaliningen som sparats av
anvandaren laddas pa nytt nar matningen bryts och sluts,
eller nér parameter 9902 &ndras. Andringar som inte
sparats gar forlorade.

Obs! Vardet hos denna parameter ingar inte i egna makron.
En utford instéllning kvarstar, &ven om Eget makro byts.
Obs! Valet av Eget makro 2 kan évervakas via relautgangar
RO1...4 och digital utgang DO. Se parametrarna 71401
RELAUTGANG 1 ... 1403 RELAUTGANG 3, 1410
RELAUTGANG 4 och 1805 DO SIGNAL.

EJ VALD

EJ VALD

Eget makro kan inte &ndras via en digital ingang.
Parametervarden kan éndras endast fran mandverpanelen.

DI1

Installning av Eget makro via digital ingang DI1. Negativ
flank pa digital ingang DI1: Eget 1 lases in och aktiveras.
Positiv flank pa digital ingang DI1: Eget 2 lases in och
aktiveras.

N
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Nr. Namnl/véarde Beskrivning
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
DI1,2 Val av Eget makro via digital ingang DI1 och DI2. 1 = DI 7
aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI1 DI2 |Eget makro
0 0 |Eget makro 1
1 0 |Eget makro 2
0 1 |Eget makro 3
DI2,3 Se val DI1,2. 8
DI3,4 Se val DI1,2. 9
Dl4,5 Se val DI1,2. 10
DI1(INV) Styrning av Eget makro via inverterad digital ingang DI1. -1
Negativ flank hos inverterad digital ingang DI1: Eget 2 lases
in och aktiveras. Positiv flank hos inverterad digital ingang
DI1: Eget 1 lases in och aktiveras.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI1,2(INV) Val av Eget makro via inverterade digitala ingangar DI1 och |-7
DI2. 1 = Dl inaktiv, 0 =DI aktiv.
DI1 | DI2 |Eget makro
1 1 |Eget makro 1
0 1 |Eget makro 2
1 0 |Eget makro 3
DI2,3(INV) Se val DI1,2. -8
DI3,4(INV) Se val DI1,2. -9
DI4,5(INV) Se val DI1,2. -10
1606 LOKAL BLOCK |Férhindrar val av lokal styrning eller valjer en kalla for EJ VALD
blockering av lokal styrning. Nar lokal blockering ar aktiv
forhindras val av lokal styrning (tangenten LOC/REM pa
mandverpanelen).
EJ VALD Lokal styrning tillaten. 0
DI1 Signal for blockering av lokal styrning via digital ingang DI1. |1
Positiv flank pa digital ingang DI1: Lokal styrning
inaktiverad. Negativ flank pa digital ingang DI1: Lokal
styrning tillaten.
DI2 Se val DI1. 2
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Nr. Namn/vérde Beskrivning
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
PA Lokal styrning deaktiverad 7
COMM Faltbussgranssnitt som kalla for lokal blockering, dvs. 8
styrord 0307 HUVUDSTYRORD 1 bit 14. Styrordet sands
av faltbussadministratorn via faltbussmodulen eller inbyggd
faltbuss (Modbus) till frekvensomriktaren. Styrordets bitar
beskrivs i DCU-kommunikationsprofil pa sid 345.
Obs! Denna installning galler endast DCU-profilen.
DI1(INV) Lokal blockering via inverterad digital ingang DI1. Positiv -1
flank hos inverterad digital ingang DI1: Lokal styrning
tillaten. Negativ flank hos inverterad digital ingang DI1:
Lokal styrning inaktiverad.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
1607 SPARA Sparar instéllda parametervarden i det permanenta minnet. | DONE
PARAMETER .
Obs! Ett nytt parametervarde i ett standardmakro sparas
automatiskt nar det andras fran panelen, men inte nar det
andras via faltbussen.
DONE Andrade parametrar har sparats 0
SPARA... Sparar. 1
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Beskrivning

1608 START
FRIGIVN 1

Valjer kalla till signalen Startfrigivning 1.

Obs! Funktionen hos startfrigivningssignalen skiljer sig fran
den hos driftfrigivningssignalen.

Exempel: Extern spjallstyrning med startfrigivning och
driftfrigivning. Motorn kan starta endast om spjallet ar helt
Oppet.

Omriktare startad Start-
J /stoppkommando

grupp 10)

Startfrigivnings-
signaler
(71608 och 1609)

Reléa drar Started

utgangsstatus
. grupp 14)

Spjall oppet

Rela!

OST,

Spjall
stangt:

Spjall

stangt Spjall

<> status

Spjall

éppnings- stangnings-
tid tid

l ] Driftfrigivningssigna-
i en fran spjallets and-
' lagesbrytare véxlar

nar spjallet &r helt
Oppet. (1607)

Spjall

Motorstatus

Accelerationstfd Retardationstid
(2202) (2203)

EJ VALD

EJ VALD

Startfrigivningssignal aktiv.

DI1

Extern signal kravs via digital ingang DI1. 1 = Startfrigivning
Om startfrigivningssignalen saknas kan drivsystemet inte
startas, eller stannar genom utrullning om det ar igang.
Larm STARTBLOCKERING 1 SAKNAS (2021) aktiveras.

Frekvensomriktaren kan aven rampa ner till stopp beroende
pa parameter 2702 STOPP FUNKTION.

-

DI2

Se val DI1.

DI3

Se val DI1.

DI4

Se val DI1.

DI5

Se val DI1.

gl |l wW| N
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Nr.
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COMM

Beskrivning

Faltbussgranssnitt som kalla for inverterad startfrigivnings-
signal (startblockering), dvs. styrord 0302 HUVUDSTY-
RORD 2 bit 18 (bit 19 for Start frigivning 2). Styrordet sands
av faltbussadministratorn via faltbussmodulen eller inbyggd
faltbuss (Modbus) till frekvensomriktaren. Styrordets bitar
beskrivs i DCU-kommunikationsprofil pa sid 345.

Obs! Denna installning galler endast DCU-profilen.

7

DI1(INV)

Extern signal kravs via inverterad digital ingang DI1. 0 =
Startfrigivning Om startfrigivningssignalen saknas kan
drivsystemet inte startas, eller stannar genom utrullning om
det arigang. Larm STARTBLOCKERING 1 SAKNAS (2021)
aktiveras.

-1

Se val DI1(INV).

Se val DI1(INV).

Se val DI1(INV).

Se val DI1(INV).

1609

START
FRIGIVN 2

Valjer kalla till signalen Startfrigivning 2. Se parameter 1608
START FRIGIVN 1.

EJ VALD

Se parameter 1608 START FRIGIVN 1.

1610

VISA ALARM

Aktiverar/deaktiverar alarm OVERSTROM (2001),
OVERSPANNING (2002), PID SOVFUNKTION AKTIV
(2018) och OVERTEMP OMRIKTARE (2009). For
ytterligare information, se Fels6kning pa sid 3617.

NEJ

AV

Alarm inaktiva.

JA

Alarm aktiva.
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Beskrivning

1611 PARAMETER- |Valjer parametervy, dvs. vilka parametrar som visas. DEFAULT

VY Obs! Denna parameter ar synlig endast om den har
aktiverats med tillvalet FlashDrop. FlashDrop ar avsedd for
snabb kopiering av parametrar till frekvensomriktare som
inte ar spanningssatta. Funktionen tillater enkel anpassning
av parameterlistan. T.ex. kan utvalda parametrar déljas. For
ytterligare information, se MFDT-01 FlashDrop User’s
Manual (3AFE68591074 [engelskal]).
FlashDrop-parametervarden aktiveras genom att man satter
parameter 9902 TILLAMPN MAKRO till 31 (LADDA
FDLIST).

DEFAULT Kompletta parameterlistor i lang och kort form 0

FLASHDROP |FlashDrop-parameterlista. Inkluderar inte parametrarna i 1
Kort parameterlista. Parametrarna som déljs av FlashDrop-
enheten ar inte synliga.

1612 FLAKT Valjer om flakten skall startas och stoppas automatiskt, eller | AUTO
STYRNING arbeta kontinuerligt.

Nar frekvensomriktaren anvands i omgivningstemperaturer
pa 35 °C och hégre bér flakten alltid vara pa (val PA).

AUTO Automatisk flaktstyrning. Flakten arbetar nar frekvensomrik- |0
taren modulerar. Nar frekvensomriktare har stoppats fortsat-
ter flakten arbeta tills temperaturen i enheten har sjunkit
under 55 °C. Darefter sténgs flakten av, och startar pa nytt
nar frekvensomriktaren startas eller temperaturen i enheten
Overstiger 65 °C.

Om styrkortet matas fran externt 24 V matas inte flakten.

PA Flakten &r alltid pa 1

1613 ATERSTALL |Aterstéller aktuellt fel. DEFAULT
FEL
DEFAULT Ingen aterstallning. Aktuell status fortsatter. 0
RESET NOW |Aterstéller aktuellt fel. Efter aterstélining atergar 1

parametervardet till DEFAULT.

18 FREK IN & Behandling av signaler pa frekvensingangar och

TRANS UT transistorutgangar.

1801 FREKV Definierar min ingangsvarde nar DI5 anvands som en 0 Hz
INGANG MIN frekvensingang. Se avsnittet Frekvensingang pa sidan 137.
0...16000 Hz  |Minfrekvens 1=1Hz

1802 FREKV Definierar max ingangsvarde nar DI5 anvands som en 1000 Hz
INGANG MAX frekvensingang. Se avsnittet Frekvensingang pa sidan 137.
0...16000 Hz  |Maxfrekvens 1=1Hz
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Beskrivning

1803 FILTER FREKYV |Definierar filtertidkonstant for frekvensingangen, dvs. tiden [0,1s
IN inom vilken 63 % av en stegférandring uppnas. Se avsnittet
Frekvensingang pa sidan 137.
0,0...10,0 s Filtertidskonstant 1=0,1s
1804 TRANS UT Valjer driftsatt for transistorutgangen TO. Se avsnittet DIGITAL
LAGE Transistorutgang pa sidan 138.
DIGITAL Transistorutgangen anvands som digital utgang DO. 0
FREKVENS Transistorutgangen anvands som frekvensutgang FO. 1
1805 DO SIGNAL Véljer vilken statusinformation som skall ges via digital utgang DO. | FEL (-1)
Se parameter 1401 RELAUTGANG 1.
1806 DO TILL_ Definierar tillslagsférdrojningen for digital utgang DO. 00s
FORDROJN
0,0...3600,0 s |Fordrojning 1=0,1s
1807 DO OFF Definierar franslagsfordrojningen for digital utgang DO. 0,0s
FORDROJN
0,0...3600,0 s |Fordrojning 1=0,1s
1808 FO SIGNAL Valjer en frekvensomriktarsignal for anslutning till 104
VAL frekvensutgangen FO.
X...X Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, |1=1
102 = 0102 SPEED.
1809 FO SIGNAL Definierar min varde for frekvensutgang FO. Signalen valjs |-
MIN med parameter 7808 FO SIGNAL VAL.
FO min och max motsvarar 1811 MINIMUM FO och 1812
MAXIMUM FO pa féljande satt:
AFO A FO
18121 — =~~~ - 1812
|
|
|
1811 : 1811 ‘ ‘
1809 1810 FO 1809  1810FO
signal signal
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
1808 FO SIGNAL VAL.
1810 FO SIGNAL Definierar max varde for frekvensutgang FO. Signalen véljs |-
MAX med parameter 1808 FO SIGNAL VAL. Se parameter 1809
FO SIGNAL MIN.
X...X Installningsomradet beror pa installningen av parameter -
1808 FO SIGNAL VAL.
1811 MINIMUM FO |Definierar minvardet pa frekvensutgang FO. 10 Hz
10...16000 Hz |Min frekvens. Se parameter 1809 FO SIGNAL MIN. 1=1Hz
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Beskrivning

1812 MAXIMUM FO |Definierar max varde for frekvensutgang FO. 1000 Hz
10...16000 Hz |Maxfrekvens. Se parameter 1809 FO SIGNAL MIN. 1=1Hz
1813 FILTER FO Definierar filtertidkonstant for frekvensutgang FO, dvs. tiden (0,1 s
inom vilken 63 % av en stegférandring uppnas.
0,0...10,0 s Filtertidskonstant 1=0,1s
19 TIMER & Tidur och raknare for start- och stoppstyrning
RAKNARE
1901 TIMER | Definierar tidférdréjningen for tiduret 10,00 s
FORDROJN
0,01...120,00 s |Fordrojning 1=0,01s
1902 TIMER START |Véljer kallan for aktiveringssignal for tidur EJ VALD
DI1(INV) Tidurstart via inverterad digital ingang DI1. Tidurstart vid -1
negativ flank pa digital ingang DI1.
Obs! Tidurstart ar inte mojlig nar aterstallning ar aktiv
(parameter 1903 TIMER RESET).
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
EJ VALD Ingen startsignal 0
DI1 Tidurstart via digital ingang DI1. Tidurstart vid positiv flank |1
pa digital ingang DI1.
Obs! Tidurstart ar inte mojlig nar aterstallning ar aktiv
(parameter 1903 TIMER RESET).
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
DI4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
START Extern startsignal, t.ex. startsignal via faltbuss 6
1903 TIMER RESET |Véljer kéllan for aterstallningssignal for tidur EJ VALD
DI1(INV) Tiduraterstallning via inverterad digital ingang DI1. 0 = aktiv, |-1
1=inaktiv.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
EJ VALD Ingen aterstallningssignal 0
DI1 Tiduraterstallning via digital ingang DI1. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.|1
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DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
START Aterstélining av tidur vid start. Kéllan fér startsignal véljs 6
med parameter 1902 TIMER START.
START(INV) Tiduraterstallning vid start (inverterat), dvs. tiduret aterstalls |7
nar startsignalen deaktiveras. Kallan for startsignal valjs
med parameter 7902 TIMER START.
RESET Extern aterstallning, t.ex. aterstallning via faltbuss 8
1904 RAKNARE Valjer kallan fér raknarfrigivningssignal. DEAKTI-
FRIGIVN VERAD
DI1(INV) Réknarfrigivningssignal via inverterad digital ingang DI1.0 = |-1
aktiv, 1 = inaktiv.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
DEAKTIVE- Ingen raknarfrigivning 0
RAD
DI1 Réknarfrigivningssignal via digital ingang DI1. 1 = aktiv, 0 = |1
inaktiv.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
DRIFTKLAR Raknare frigiven 6
1905 RAKNARE Definierar réknarens grans. 1000
GRANS
0...65535 Gransvarde 1=1
1906 RAKNARE Valjer réaknarens signalkalla. PLS IN(DI 5)
INGANG
PLS IN(DI 5) Pulser pa digital ingang DI5. Nar en puls detekteras 6kas |1
réknarens varde med 1.
PULSG U Pulsgivarpulsflanker. Nar en positiv eller negativ flank 2
ROTR detekteras dkas rdknarens varde med 1.
PULSG M Pulsgivarpulsflanker. Rotationsriktningen beaktas. Naren |3
ROTR positiv eller negativ flank detekteras och rotationsriktningen
ar framat 6kas réknarens varde med 1. Nar rotationsrikt-
ningen ar back minskas raknarens varde med 1.
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FILTRER DI5 |Pulser pa filtrerad digital ingang DI5. Nar en puls detekteras (4
Okas réknarens varde med 1.
Obs! Pa grund av filtreringen ar max tillaten
insignalfrekvens 50 Hz.
1907 RAKNARE Valjer raknaren signalkalla for aterstallining. EJ VALD
RESET
DI1(INV) Réaknaren aterstalls via inverterad digital ingang DI1. 0 = -1
aktiv, 1=inaktiv.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
EJ VALD Ingen aterstallningssignal 0
DI1 Raknaren aterstalls via digital ingang DI1. 1 = aktiv, 0 = 1
inaktiv.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
VID GRANS Aterstallning vid gransvérdet definierat av parameter 7905 |6
RAKNARE GRANS
ST/STP KOM |Aterstalining av raknare vid start-/stoppkommando. Kélla for |7
start/stopp véljs med parameter 1911 RAKN START/STOPP.
ST/STP K(INV |Aterstélining av réknare vid start-/stoppkommando (inverte- |8
rat), dvs. raknaren aterstalls nar start-/stoppkommando sak-
nas. Kallan for startsignal véljs med parameter 1902 TIMER
START.
RESET Aterstallning vald 9
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Beskrivning

OVERFLOW  |[Ré&knaren ror sig mellan min- och maxgranserna, och rullar |10
over till den motsatta gransen nar antingen min- eller
maxgransen nas.

Min- och maxgrénserna definieras av parametrarna 1905
RAKNARE GRANS och 1908 RAKN RESET VAL. Det
storre vardet av de tva stalls in som maximum och det andra
som minimum.
Nar parametern 1909 RAKNARE UPPLOSN eller nagon av
granserna andras sa att &ndringen far vardet for parametern
0166 RAKNARE VARDE att hamna utanfér min-/maxgrén-
serna tilldelas mataren det narmaste gransvardet.
Exempel: Om granserna stélls in enligt figuren nedan
&ndras parametern 0166 RAKNARE VARDE enligt féljande:
+ Uppatrékning: ... —> 19998 —> 19999 —> 20000 —> 100 —
>101—>102 ...
* Nedatrékning: ... = 102 —> 101 —> 100 —> 20000 —>
19999 —> 19998 ...
65535
20000 | 1908 RAKN RESET VAL
. _ _ . 0166 RAKNARE VARDE
100 | 1905 RAKNARE GRANS
0
Nar 0166 RAKNARE VARDE ér lika med 1905 RAKNARE
GRANS utléser raknarens gransvarden tillstandsandringar.
1908 RAKN RESET |Definierar raknarens vérde efter aterstallning 0
VAL
0...65535 Raknarvarde 1=1
1909 RAKNARE Definierar pulsréaknarens uppldsning. 0
UPPLOSN
0...12 Pulsraknardivisor N. Var 2\:e bit raknas 1=
1910 RAKNARE Definierar kallan for val av rékneriktning. UPP

RIKTNING

DI1(INV) Val av raknarriktning via inverterad digital ingang DI1. 1= |-1
uppatrakning, 0 = nedatrakning.

DI2(INV) Se val DI1(INV). -2

DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
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DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
UPP Uppatrakning 0
DI1 Val av raknarriktning via digital ingang DI1. 0 = 1
uppatrakning, 1 = nedatrékning.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
NER Nedatrakning 6
1911 RAKN Valjer kélla for extern 6évervakning av drivsystem till/fran nar | EJ VALD
START/STOPP |parameter 1001 EXT1 STYRNING &r satt till RAKN START/
RAKN STOPP.
DI1(INV) Start-/stoppkommando via inverterad digital ingang DI1. -1
Nar parameter 1007 EXT1 STYRNING har vardet RAKN
STOPRP: 0 = start. Stopp nar réknargransvardet definierat av
parameter 1905 RAKNARE GRANS har passerats.
Nar parameter 17001 har vardet RAKN START: 0 = stopp.
Start nar raknargransen som definieras av parameter 1905
har éverskridits.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
EJ VALD Ingen kalla for start-/stoppkommando 0
DI1 Start-/stoppkommando via digital ingang DI1. 1
Nar parameter 1001 EXT1 STYRNING har vardet RAKN
STOPP: 1 = start. Stopp nar réknargransvardet definierat av
parameter 1905 RAKNARE GRANS har passerats.
Nar parameter 10071 har vardet RAKN START: 1 = Stopp.
Start nar raknargransen som definieras av parameter 1905
har éverskridits.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
AKTIVERA Externt start-/stoppkommando, t.ex. via faltbuss 6
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20 GRANSER

Beskrivning

Driftbegransningar

Varvtalsvarden fran vektorstyrning samt frekvensvarden
anvands vid skalar styrning. Styrsattet valjs via parameter
9904 MOTOR STYRMETOD.

2001 MIN VARVTAL |Definierar minvarvtal. Ormpm
Ett positivt varde (eller noll) fér minimivarvtal definierar tva
omraden - ett positivt och ett negativt.
Ett negativt varde fér minimivarvtal definierar endast ett
varvtalsomrade.
Varvtal Var\ﬁal
A . . 2001 vardet ar>0
2001 vardet ar<0 2002/———
2002/——— Tillatet
Tillatet varvtalsomrade
varvtalsomrade 2001 ¢
0 > 0 >
-(2001
(2007) Tillatet
2001 varvtalsomrade
-(2002)
-30000... Min varvtal 1=1rpm
30000 rpm
2002 MAX VARVTAL |Definierar maxvarvtal. Se parameter 2007 MIN VARVTAL. |E:
1500 rpm
/
U:
1800 rpm
0...30000 rpm |Max varvtal 1=1rpm
2003 MAX STROM | Definierar max tillaten motorstrém. 1,8 byA
0,0...1,8 - Iy A |Strom 1=0,1A
2005 OVERSP Aktiverar eller deaktiverar éverspanningsregulatorn for DC- | ENABLE
REGL mellanledet.
Snabb bromsning av laster med stor troghet kan innebéara
att mellanledsspanningen nar upp till nivan for éverspan-
ningsreglering. For att férhindra att likspanningen 6verstiger
gransen gar likbverspanningsregulatorn automatiskt in och
minskar bromsmomentet.
Obs! Om bromschopper och bromsmotstand ar anslutna till
omriktaren maste regulatorn vara avstangd (varde DISABLE)
for att choppern ska fungera.
DISABLE Overspanningsregulatorn ej aktiv 0
ENABLE 1

Overspéanningsregulatorn aktiverad
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Beskrivning

Bade bromschoppern och dverspanningsregulatorn
aktiveras, sa att bromschopperns kapacitet utnyttjas till max
och éverspanningsregulatorn aktiveras over denna.

2006

UNDERSP
REGL

Aktiverar eller deaktiverar underspanningsregulatorn for
DC-mellanledet.

Om likspanningen sjunker pga. natbortfall minskar regulatorn
automatiskt motorvarvtalet for att halla spanningen éver den
nedre gransen. Som féljd av varvtalsminskningen orsakar
lastens troghet en regenerering av spanning tillbaka till omrik-
taren sa att DC-mellanledet halls laddat och en utldsning pga.
underspanning kan undvikas tills motorn stannar genom
utrullning. Underspanningsregleringen forbattrar alltsd majlig-
heten att éverbrygga kortvariga spanningsavbrott i system
med stora trdghetsmoment som t.ex. centrifuger och flaktar.
Se avsnittet Motoridentifiering pa sidan 139.

TILL(TID)

DISABLE

Underspéanningsregulatorn deaktiverad

TILL(TID)

Underspanningsregulatorn aktiverad. Efter underspéannings-
reglering i 500 ms indikerar frekvensomriktaren fel och stoppas
med hjélp av en nédramp.

N

ENABLE

Underspanningsregulatorn aktiverad. Funktionen har ingen
tidsbegransning.

2007

MIN
FREKVENS

Definierar omriktarens lagsta tillatna utfrekvens.

Ett positivt varde (eller noll) for minfrekvens definierar tva
omraden - ett positivt och ett negativt.

Ett negativt varde fér minfrekvens definierar endast ett
varvtalsomrade.

Obs! MIN FREKVENS < MAX FREKVENS.

f

A
fA o 2007 vardet &r > 0
2008 vardet ar <0 2008)—7M8
— Tillatet

2008
Tillatet frekvensomrade

frekvensomrade 2007
0 0
-(2007)

o

Tillatet

2007 frekvensomrade

-(2008)

0,0 Hz

-599,0...599,0 Hz

Minfrekvens

1=0,1Hz

2008

MAX
FREKVENS

Definierar omriktarens hogsta tillatna utfrekvens.

E: 50,0 Hz
U: 60,0 Hz

0,0...599,0 Hz

Maxfrekvens

1=0,1Hz
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2013 MIN MOMENT |Val av grans fér omriktarens momentminimum. MIN
VAL MOMENT
GR1
MIN MOMENT |Varde definierat med parameter 2015 MIN MOMENT GR1 |0
GR1
DI1 Digital ingang DI1. 0 = varde hos parameter 2015 MIN 1
MOMENT GR1. 1 = varde hos parameter 2076 MIN
MOMENT GR2.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
COMM Faltbussgranssnitt som kalla fér val av momentbegransning |7
1/2, dvs. styrord 0301 HUVUDSTYRORD 1 bit 15. Styrordet
sands av faltbussadministratorn via faltbussmodulen eller
inbyggd faltbuss (Modbus) till frekvensomriktaren.
Styrordets bitar beskrivs i DCU-kommunikationsprofil pa sid
345.
Minmomentgrans 1 definieras av parameter 2015 MIN
MOMENT GR1 och minmomentgrans 2 definieras av
parameter 2016 MIN MOMENT GR2.
Obs! Denna installning géller endast DCU-profilen.
EXT2 Varde hos signal 07112 EXTERN REF 2 11
DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 1 = vardet pa parameter 2015 |-1
MIN MOMENT GR1 1. 0 = vardet pa parameter 2016 MIN
MOMENT GR2 1.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
2014 MAXMOMENT |Valjer maxmomentgrans for drivsystemet. MAX
VAL MOMENT
GR1
MAX MOMENT |Vardet hos parameter 2017 MAX MOMENT GR1
GR1
DI1 Digital ingang DI1. 0 = varde hos parameter 2017 MAX 1
MOMENT GR1. 1 = varde hos parameter 2018 MAX
MOMENT GR2.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
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DI5 Se val DI1. 5
COMM Faltbussgranssnitt som kalla for val av momentbegransning |7
1/2, dvs. styrord 0307 HUVUDSTYRORD 1 bit 15. Styrordet
sands av faltbussadministratorn via faltbussmodulen eller
inbyggd faltbuss (Modbus) till frekvensomriktaren. Styrordets
bitar beskrivs i DCU-kommunikationsprofil pa sid 345.
Maxmomentgrans 1 definieras av parameter 2017MAX
MOMENT GR1 och maxmomentgrans 2 definieras av
parameter 2018 MAX MOMENT GR2.
Obs! Denna installning géller endast DCU-profilen.
EXT2 Varde hos signal 0112 EXTERN REF 2 11
DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 1 = varde hos parameter 2017 |-1
MAX MOMENT GR1. 0 = varde hos parameter 2018 MAX
MOMENT GR2.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
2015 MIN MOMENT | Definierar minmomentgrans 1 for drivsystemet. Se -300 %
GR1 parameter 2013 MIN MOMENT VAL.
-600,0...0,0 % |Varde som en procentsats av motorns markmoment. 1=0,1%
2016 MIN MOMENT | Definierar minmomentgrans 2 for drivsystemet. Se -300 %
GR2 parameter 2013 MIN MOMENT VAL.
-600,0...0,0 % |Varde som en procentsats av motorns markmoment. 1=0,1%
2017 MAXMOMENT |Definierar maxmomentgrans 1 for drivsystemet. Se 300 %
GR1 parameter 2014 MAX MOMENT VAL.
0,0...600,0 % |Varde som en procentsats av motorns markmoment. 1=0,1%
2018 MAXMOMENT |Definierar maxmomentgrans 2 for drivsystemet. Se 300 %
GR2 parameter 2014 MAX MOMENT VAL.
0,0...600,0 % |Varde som en procentsats av motorns markmoment. 1=0,1%
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2020 BROMSCHOP-
PER

Valjer metod fér bromschopperstyrning.

Vid anvandning av frekvensomriktaren i ett gemensam DC-
skensystem maste parametern vara satt till EXTERNAL. Vid
Gemensam DC kan frekvensomriktaren inte mata eller ta
emot mera effekt an Py.

INBYGGD

INBYGGD

Intern bromschopperstyrning.

Obs! Kontrollera att bromsmotstand finns och att
overspanningsskyddet ar bortkopplat genom att parameter
2005 OVERSP REGL sétts till DISABLE. Se &ven 2005
OVERSP REGL-val EN WITH BRCH.

EXTERNAL

Extern bromschopperstyrning.

Obs! Frekvensomriktaren ar endast kompatibel med
bromsenhet ABB ACS-BRK-X.

Obs! Kontrollera att bromsenhet finns och att dverspan-
ningsskyddet ar bortkopplat genom att parameter 2005
OVERSP REGL sétts till DISABLE.

2021 VAL MAX HST
MREG

Kélla till max varvtal for momentreglering

PAR 2002

PAR 2002

Vardet hos parameter 2002 MAX VARVTAL

0

EXTERN REF1

Varde hos signal 0111 EXTERN REF 1

21 START/STOPP

Motorns start- och stoppfunktioner

2101 START
FUNKTION

Valjer startfunktion fér motorn.

AUTO

AUTO

Frekvensomriktaren startar motorn omedelbart fran
nollfrekvens om parameter 9904 MOTOR STYRMETOD ér
satt till SKALAR: FREKVENS. Om flygande start krévs, vélj
SCAN START.

Om parameter 9904 MOTOR STYRMETOD har vardet
VEKTOR: VARVTAL eller VEKTOR: MOMENT, férmagneti-
serar frekvensomriktaren motorn med DC fore start. For-
magnetiseringstiden bestdms via parameter 2103
FORMAGNETISERING. Se val FORMAGN.

For permanentmagnetiserade synkronmotorer anvands
flygande start endast om motorn roterar.
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FORMAGN Omriktaren férmagnetiserar motorn med DC fére start. 2
Foérmagnetiseringstiden bestams via parameter 2703
FORMAGNETISERING.

Om parameter 9904 MOTOR STYRMETOD ar VEKTOR:
VARVTAL eller VEKTOR: MOMENT garanteras hogsta
mojliga lossbrytningsmoment om férmagnetiseringstiden ar
tillrackligt lang.
Obs! Start av drivsystem med roterande motorn ar inte moj-
lig nar FORMAGN &r vald. N&r en permanentmagnetiserad
synkronmotor anvands genereras larm MOTOR MOT EMK
(2029).
A VARNING! Motorn kommer att starta efter det att den
installda férmagnetiseringstiden 16pt ut, &ven om
magnetiseringen inte ar genomford till fullo. | tilldmpningar
dar fullt startmoment ar av stor vikt maste man darfor se fill
att den konstanta magnetiseringstiden ar tillrackligt lang for
att uppna fullstdndig magnetisering och max moment.

MOMENT- Momentforstarkning skall valjas om hégt lossbrytningsmo- |4
FORST ment behdvs. Anvands endast nar parameter 9904 MOTOR
STYRMETOD ér satt till SKALAR: FREKVENS.

Omriktaren férmagnetiserar motorn med DC fore start.
Férmagnetiseringstiden bestams via parameter 2703
FORMAGNETISERING.

Momentforstarkning tillampas vid start. Momentforstarkning
avbryts nar utfrekvensen 6verskrider 20 Hz eller nar den ar
lika med referensvardet. Se parameter 27170 TUNG START
STROM.
Obs! Start av drivsystem med roterande motorn &r inte
méjlig nar MOMENT-FORST &r vald.

VARNING! Motorn kommer att starta efter det att den
A installda férmagnetiseringstiden 16pt ut, &ven om
magnetiseringen inte ar genomférd till fullo. | tilldmpningar
dar fullt startmoment ar av stor vikt maste man darfor se fill
att den konstanta magnetiseringstiden ar tillrackligt lang for
att uppna fullstdndig magnetisering och max moment.

SCAN START |Flygande start med fekvensscanning (start av drivsystem |6
med roterande motor). Baseras pa frekvensscanning
(intervall 2008 MAX FREKVENS...2007 MIN FREKVENS)
for att identifiera frekvensen. Om frekvensidentifiering
misslyckas valjs DC-magnetisering (se val FORMAGN).

Ej for frekvensomriktare med flera motorer.
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Nr.
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SCAN+MFORST

Beskrivning

Kombinerar start med scanning (start av drivsystem med
roterande motor) och momentférstarkning. Se val SCAN
START och MOMENT-FORST. Om frekvensidentifiering
misslyckas véljs momentférstarkning.

Anvands endast nar parameter 9904 MOTOR STYRMETOD
&r satt till SKALAR: FREKVENS.

AUTO2

Effektiv med asynkronmotorer och lagena vektor:varvtal och
vektor:moment. Minskar motorns stétighet under start.
Stotigheten kan minskas ytterligare med rampstopps- och
DC-bromsfunktionerna (driften paverkas ocksa).

Starten kan géras annu jamnare genom att DC-magnetise-
ringstiden justeras upp till 1 s (Iangre tider galler inte). Kor-
tare tider paverkar lossbrytningsmomentet men kan 6ka
ryckigheten.

Motorn startas fran den senaste kénda rotorpositionen.
Detta minskar atergangsslaget som orsakas av rotorns
reluktansflode.

Anvands endast nar parameter 9904 MOTOR STYRMETOD
ar satt till VEKTOR: VARVTAL eller VEKTOR: MOMENT.

2102

STOPP
FUNKTION

Valjer stoppfunktion for motorn. Se avsnittet Varvtalskom-
penserat stopp pa sidan 141.

UTRULL-
NING

UTRULLNING

Stopp genom att spanningsmatningen till motorn bryts.
Motorn stannar genom utrulining.

1

RAMP

Stopp langs ramp. Se parametergrupp 22 ACCEL/RETARD.

N

VARVTAL
KOMP

Varvtalskompensering anvands for konstantdistansbroms-
ning. Varvtalsskillnaden (mellan aktuellt och max varvtal)
kompenseras genom att drivsystemet kérs med aktuellt
varvtal innan motorn stoppas langs en ramp. Se avsnittet
Accelerations- och retardationsramper pa sidan 143.

VART KOMP
FR

Varvtalskompensering anvands for konstantdistansbroms-
ning om rotationsriktningen ar framat. Varvtalsskillnaden
(mellan aktuellt och max varvtal) kompenseras genom att
drivsystemet kérs med aktuellt varvtal innan motorn stoppas
langs en ramp. Se avsnittet Accelerations- och retardations-
ramper pa sidan 143.

Om rotationsriktningen ar back stoppas motorn langs en
ramp.
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VART KOMP | Varvtalskompensering anvands for konstantdistansbroms- |5
ning om rotationsriktningen ar back. Varvtalsskillnaden
(mellan aktuellt och max varvtal) kompenseras genom att
drivsystemet kérs med aktuellt varvtal innan motorn stoppas
langs en ramp. Se avsnittet Accelerations- och retardations-
ramper pa sidan 143.

Om rotationsriktningen ar framéat stoppas motorn langs en

ramp.
2103 FORMAGNETI-|Definierar formagnetiseringstiden. Se parameter 2701 0,30s
SERING START FUNKTION. Efter startkommando formagnetiserar

frekvensomriktaren automatiskt motorn under angiven tid.

0,00...10,00 s |[Magnetiseringstid. Lat detta varde vara tillrackligt stort for  |1=0,01s
att motorn skall hinna magnetiseras helt. For lang tid varmer
motorn i onddan.

2104 DC FAST- Aktiverar funktionerna DC-fasthallning eller DC-bromsning. |EJ VALD
HALLNING
EJ VALD Inaktiv 0
DC FAST- DC-fasthallning funktion aktiv. DC-fasthallning ar inte majlig |1

HALLNING om parameter 9904 MOTOR STYRMETOD &r satt till
SKALAR: FREKVENS.

Nar saval referensen som varvtalet har sjunkit under vardet
pa parameter 2105 DC FASTH VARVT sa upphor omrikta-
ren att generera sinusformad vaxelstrém och borjar i stéllet
mata motorn med likstrom. Strdmmen satts av parameter
2106 DC FASTH STROM. Nér varvtalsreferensen ater 6ver-
stiger parameter 2105, atergar omriktaren till normal funk-

tion.
Motorvarvtal
DC-fasthall
— -

\
=l‘

ref ‘ ‘

| \

DC fasth | ™~ _ ‘
varvtal | =t

Obs! DC-fasthallningen ar urkopplad om startsignalen inte
ar aktiv.

Obs! Motorns temperatur 6kar nar den matas med likstrom.
Om tillampningar kraver langa DC-fasthallningstider bor
separatventilerade motorer anvandas. Nar fasthallningsti-
den ar lang kan inte funktionen hindra att motoraxeln roterar
nar den utsétts for en konstant last.
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Nr.

Namn/varde

DC BROMS

Beskrivning

DC-bromsfunktionen aktiv.

Om parameter 2102 STOPP FUNKTION sétts till UTRULLNING
tillampas DC-bromsning efter att startkommando tagits bort.
Om parameter 2702 STOPP FUNKTION sétts till RAMP
tildampas DC-bromsning efter rampen.

Utrullningslage Ramplage

A

DC-bromsning PA

Varvtal DC-bromsning PA

i R R joros

D P -
2107 2107

a: Rampfrigdring vid nollvarv
(1 % av mérkvarvtal)

2105

DC FASTH
VARVT

Definierar varvtalsgransen for DC-fasthallning. Se
parameter 2104 DC FASTHALLNING.

5rpm

0...360 rpm

Varvtal

1=1rpm

2106

DC FASTH
STROM

Definierar vardet for motorns likstrémsmatning vid DC-
fasthalining. Se parameter 2104 DC FASTHALLNING.

30 %

0...100 %

Varde som en procentsats av motorns markstrém
(parameter 9906 MOTOR NOM STROM)

1=1%

2107

DC BROMS
TID

Definierar DC-bromstiden.

0,0s

0,0...250,0 s

Tid

1=0,1s

2108

DRIFTFOR-
REGLING

Startférreglingsfunktion till eller fran. Om frekvensomriktaren
inte har startats aktivt och ar i drift ignorerar
startforreglingsfunktionen ett vilande startkommando i
foljande situationer, varvid nytt startkommando fordras:

* ett fel aterstalls.

« driftfrigivningssignalen aktiveras medan startkommando
&r aktivt. Se parameter 1607 DRIFTFORREGLING.

+ styrmetoden andras fran lokal till fjarr.

» extern styrning vaxlar fran EXT1 till EXT2 eller fran EXT2
till EXTA1.

» frekvensomriktaren som ar satt till extern pulsstart
(parameter 1001 EXT1 STYRNING ar satt till DI1P,2P;
DI1P,2P,3 eller DI1P,2P,3P) spanningssatts och
motsvarande digitala ingangar (DI1 och DI2 eller DI3) &r
vid hog niva under spanningstillslag.

AV

AV

Ej vald
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PA Vald 1
2109 NODSTOP Valjer kalla for externt nddstoppkommando. EJ VALD
FUNKTION Drivsystemet kan inte startas om innan nédstoppkomman-
dot har aterstallts.
Obs! | installationen maste det inga nédstoppanordningar
och eventuell annan nédvandig sakerhetsutrustning. Att
trycka pa tangenten STOP pa mandverpanelen medfor
INTE:
* nddstopp av motorn
« franskiljning av frekvensomriktaren fran farlig potential.
EJ VALD Noédstoppfunktion &r inte vald 0
DI1 Digital ingang DI1. 1 = stopp l&ngs nddstoppramp. Se para- |1
meter 2208 NODSTOP RAMP TID. 0 = nédstoppéterstall-
ning.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
DI1(INV) Inverterad digital ingang DI. 0 = stopp l&ngs nédstoppramp. |-1
Se parameter 2208 NODSTOP RAMP TID. 1 = nédstoppa-
terstallning
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
2110 TUNG START |Definierar maximalt utmatad strém till motorn under 100%
STROM momentforstarkning. Se parameter 2107 START FUNK-
TION.
15...300% Varde som en procentsats 1=1%
2111 STOPP SIGN |Definierar stoppsignalens fordréjningstid nar parameter 0 ms
FORDR 2102 STOPP FUNKTION &r satt till VARVTAL KOMP.
0...10000 ms  [Fo6rdréjning 1=1ms
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Beskrivning

2112 NOLLVARV
FORDROJ

Definierar férdréjningen hos nollvarvtalsfunktionen.

Fordrojningsfunktionen ar anvandbar nar omstarter maste
ske mjukt och snabbt. Under férdrojningen har omriktaren

exakt kunskap om rotorns position.

Utan
nollvarvtalsfordrojn.
Varvtal

Varvtalsregulatorn
avstangd: Motorn

Med
nollvarvtalsfordrojning
Varvtal

Varvtalsregulatorn
forblir aktiv. Motorn

rullar ut. retarderas till verkligt

nollvarvtal.

~Y

Fordréjn.

Utan nollvarvtalsfordrojn.

Drivsystemet far stoppkommando och retarderar langs en
ramp. Nar varvtalets arvarde sjunker under en intern grans
(kallad nollvarvtal) deaktiveras varvtalsregulatorn. Vaxelrik-
tarmoduleringen avbryts och motorn stannar genom utrull-
ning.

Med nollvarvtalsfordréjning

Drivsystemet far stoppkommando och retarderar langs en
ramp. Nar varvtalets arvarde sjunker under en intern grans
(kallad nollvarvtal) aktiveras nollvarvtalsférdrojningen.
Under fordrojningen bibehalls varvtalsregleringen:
Véxelriktaren modulerar, motorn &r magnetiserad och
drivsystemet ar redo for en snabb aterstart.

00=EJ
VALD

0,0 =EJ VALD
0,0...60,0 s

Fordrojning. Om parametervardet ar satt till noll deaktiveras
nollvarvtalsférdrdjning.

1=0,1s

22 ACCEL/RETARD

Accelerations- och retardationstider

2201 VAL ACC/RET

Definierar kallan fran vilken frekvensomriktaren laser
signalen som valjer mellan de bada rampparen,
accelerations-/retardationsramp 1 och 2.

Ramppar 1 definieras av parametrarna 2202...2204.
Ramppar 2 definieras av parametrarna 2205...2207.

DI5

EJ VALD

Ramppar 1 anvands.

DI1

Digital ingang DI1. 1 = ramppar 2, 0 = ramppar 1.

DI2

Se val DI1.

DI3

Se val DI1.

Dl4

Se val DI1.

DI5

Se val DI1.

a| Al W[N] 2| O
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COMM Faltbussgranssnitt som kalla fér val av ramppar 1/2, dvs. 7
styrord 0301 HUVUDSTYRORD 1 bit 10. Styrordet sands
av faltbussadministratorn via faltbussmodulen eller inbyggd
faltbuss (Modbus) till frekvensomriktaren. Styrordets bitar
beskrivs i DCU-kommunikationsprofil pa sid 345.

Obs! Denna installning géller endast DCU-profilen.

SEKV PROG |Sekvensprogramramp definierad av parameter 8422 ST1 |10
RAMP (eller 8423/.../18492)

DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 0 = ramppar 2, 1 = ramppar 1. |-1
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5

2202 ACCEL TID 1 |Definierar accelerationstid 1 dvs. tiden som kravs for att 50s
varvtalet skall &ndras fran noll till varvtalet som definieras av
parameter 2008 MAX FREKVENS (skalar styrning) / 2002
MAX VARVTAL (vektorstyrning). Styrsattet valjs via
parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.

* Om varvtalsreferensen 6kar snabbare an den installda
accelerationstiden kommer motorvarvtalet att folja
accelerationen.

* Om varvtalsreferensen 6kar langsammare an den
installda accelerationstiden kommer motorvarvtalet att
folja referenssignalen.

* Om accelerationstiden ar satt fér kort forlanger omriktaren
accelerationen automatiskt sa att drivsystemets driftgréanser
inte skall Gverskridas.

Faktisk accelerationstid beror pa vardet hos parameter

2204 RAMPFORM TID 1.

0,0...1800,0s |Tid 1=01s
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2203 RETARD TID 1

Definierar retardationstid 1 dvs. tiden som kravs for att
varvtalet skall &ndras vardet som definieras av parameter
2008 MAX FREKVENS (skalar styrning) / 2002MAX
VARVTAL (vektorstyrning). Styrsattet valjs via parameter
9904 MOTOR STYRMETOD.

* Om varvtalsreferensen minskar langsammare &n den
installda retardationstiden kommer motorvarvtalet att félja
referenssignalen.

» Om varvtalsreferensen minskar snabbare &n den
installda retardationstiden kommer motorvarvtalet att félja
retardationen.

» Om retardationstiden &r satt for kort forlanger omriktaren
retardationen automatiskt sa att drivsystemets driftgranser
inte skall Gverskridas.

Om kort retardationstid kravs for driven utrustning med stort

tréghetsmoment maste frekvensomriktaren kompletteras

med bromsmotstand.

Faktisk retardationstid beror pa vardet hos parameter 2204

RAMPFORM TID 1.

50s

0,0...1800,0 s

Tid

1=01s




Alla parametrar
Nr. Namnl/véarde

Arvérden och parametrar 239

Beskrivning

2204 RAMPFORM
TID1

Valjer form pa accelerations-/retardationsramp 1.
Funktionen ar deaktiverad under nédstopp och joggning.

0,0=
LINJAR

0,0 = LINJAR
0,1...1000,0 s

0,0: Linjar ramp. Lamplig for drivsystem som kraver
konstant acceleration och retardation, liksom for flacka
ramper.

0,1...1000,0 s: S-formad ramp. Lamplig fér transportorer for
Omtaligt gods och andra tillampningar dar mjuka hastighets-
Overgangar kravs. S-kurvan bestar av symmetriska kurvor i
bada andarna av rampen och en linjar del daremellan.

En tumregel:

Ett 1ampligt forhallande mellan rampformstid och
accelerationsramptid ar 1/5.

Varvtal
A Linjar ramp: Par. 2204=0s

\ S-formad ramp:

' Par. 2204>0s

Max

>

<>
Par. 2202 Par. 2204

1=01s

2205 ACCEL TID 2

Definierar accelerationstid 2 dvs. tiden som kravs for att
varvtalet skall &ndras fran noll till varvtalet som definieras av
parameter 2008 MAX FREKVENS (skalar styrning) / 2002
MAX VARVTAL (vektorstyrning). Styrsattet valjs via
parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.

Se parameter 2202 ACCEL TID 1.

Accelerationstid 2 anvands &ven som accelerationstid for
joggning. Se parameter 1070 JOGGNING VAL.

60,0 s

0,0...1800,0 s

Tid

1=01s

2206 RETARD TID 2

Definierar retardationstid 2 dvs. tiden som kravs for att
varvtalet skall &ndras vardet som definieras av parameter
2008 MAX FREKVENS (skalar styrning) / 2002MAX
VARVTAL (vektorstyrning). Styrsattet valjs via parameter
9904 MOTOR STYRMETOD.

Se parameter 2203 RETARD TID 1.

Retardationstid 2 anvands aven som retardationstid for
joggning. Se parameter 1070 JOGGNING VAL.

60,0s

0,0...1800,0 s

Tid

1=0,1s
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2207 RAMPFORM | Véljer form pa accelerations-/retardationsramp 2. Funktionen [0,0 =
TID 2 ar deaktiverad under nddstopp. LINJAR
Under joggning satts parametervardet till noll (dvs. linjar
ramp). Se 1070 JOGGNING VAL.
0,0 =LINJAR |Se parameter 2204 RAMPFORM TID 1. 1=0,1s
0,1...1000,0 s
2208 NODSTOP Definierar tiden inom vilken drivsystemet stoppas om 10s
RAMP TID ndédstopp aktiveras. Se parameter 2709 NODSTOP
FUNKTION.
0,0...1800,0 s |Tid 1=01s
2209 VAL 0-RAMPS |Definierar kalla for att forcera varvtalet till O langs aktuell EJ VALD
ING retardationsramp (se parameter 2203 RETARD TID 1 och
2206 RETARD TID 2).
EJ VALD Ej vald 0
DI1 Digital ingang DI1. Definierar digital ingang bi1 som kalla for |1
att forcera varvtalet till noll.
+ Aktiverad digital ingang forcerar varvtalet till noll, varefter
varvtalet forblir noll.
» Deaktiverad digital ingang: varvtalsstyrningen atertar
normal funktion.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
COMM Definierar bit 13 i Styrord 1 som kalla for att forcera varvtalet |7
till noll. Kommandoord 1 ges via faltbusskommunikation
(parameter 03017).
DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. Definierar inverterad digital -1
ingang DI1 som kalla for att forcera varvtalet till noll.
» De aktiverad digital ingang forcerar rampingangen till noll.
+ Aktiverad digital ingang: varvtalsstyrningen atertar normal
funktion.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
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23 VARVTALSRE-
GULATOR
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Beskrivning

Variabler for varvtalsregulatorn. Se avsnittet Justering av
varvtalsregulatorn pa sidan 146.

Obs! Dessa parametrar paverkar inte frekvensomriktaren
vid skalar styrning, dvs. nar parameter 9904 MOTOR
STYRMETOD &r satt till SKALAR: FREKVENS.

2301 RELATIV Definierar en relativ forstarkning av varvtalsregleringen. Hég | 5,00
FORST forstarkning kan orsaka varvtalsoscillation.
Figuren nedan visar utsignalen fran varvtalsregulatorn efter
en stegstorning som forblir konstant.
% Forstarkning = K, = 1
) T, = Integrationstid = 0
Awvikelse T = Deriveringstid = 0
\-
Regula- | /Utsign. varvt.-reg. o=
torutsignal Awvikelse
=K, e |
1 > {
Obs! For automatisk instalining av foérstarkning, anvand
sjalvinstallning (parameter 2305 SJALVINSTALLNING).
0,00...200,00 |Forstarkning 1=0,01
2302 INTEGRATION |Definierar integrationstiden for varvtalsregulatorn. 0,50 s
STID

Integrationstiden definierar hastigheten med vilken
regulatorns utsignal férandras vid konstant regleravvikelse.
Ju kortare integrationstid desto snabbare korrigeras den
kontinuerliga avvikelsen. For kort integrationstid gér
regleringen instabil.

Figuren nedan visar utsignalen fran varvtalsregulatorn efter
en stegstorning som forblir konstant.

%
A

Regulatorutgang

Forstarkning = K, = 1
T, = Integrationstid > 0
Tp= Deriveringstid = 0

e = Avvikelse

» [

Obs! Foér automatisk instalining av integrationstiden,
anvand sjélvinstallning (parameter 2305 SUALVINSTALL-
NING).
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0,00...600,00 s

Beskrivning

Tid

1=001s

2303 DERIVERINGS
TID

Definierar deriveringstiden for varvtalsregulatorn. Derivering
forstarker regulatorns utsignal om regleravvikelsen
forandras. Ju langre deriveringstid, desto mera forstarks
varvtalsregulatorns utsignal under férandringen. Om
deriveringstiden ar satt till O fungerar regulatorn som en PI-
regulator - annars som en PID-regulator.

Derivering gor att regulatorn svarar snabbare pa storningar.

Figuren nedan visar utsignalen fran varvtalsregulatorn efter
en stegstérning som forblir konstant.

%
______ L S
AN Regulator-
Ky Tp - Ae ‘ utgang
P Ts | K. - .
s | Kp-e . ' Avvikelse
//
'
,,,,,, ,ln — — — — — -
I )
Kp-e i e = Avvikelse
S >

F
Férstérkning = K, = 1 !

T, = Integrationstid > 0

Tp= Deriveringstid > 0

Ts= Samplingstidperiod = 2 ms

Ae = Avvikelseférandring mellan tva avlasningar

0ms

0...10000 ms

Tid

1=1ms
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2304 ACC KOM- Definierar deriveringstid for accelerations-/(retardations-) 0,00s
PENSERING kompensering. For att kompensera for tréghetsmomentet
under acceleration laggs derivatan av referensen till
utsignalen fran varvtalsregulatorn. Principen for deriverande
verkan beskrivs for parameter 2303 DERIVERINGSTID.

Obs! Tumregel: satt denna parameter till ett varde mellan
50 och 100 % av summan av de mekaniska tidskonstan-
terna fér motorn och den drivna utrustningen. (Varvtalsregu-
latorns sjalvinstaliningsfunktion gér detta automatiskt, se
parameter 2305 SJALVINSTALLNING.)

Figuren nedan visar varvtalssvaren da en last med stor
tréghet accelereras via ramp.

Ingen Med acc.-kompensering
accelerationskomp.

% % =

> >t

— - Varvtalsreferens
— Arvarvtal

0,00...600,00 s |Tid 1=0,01s

2305 SJALVIN- Startar automatisk installning av varvtalsregulatorn. AV
STALLNING  ||nstruktioner:

» Kor motorn vid ett konstant varvtal pa 20 till 40 % av
markvarvtal.

+ Andra sjélvinstallningsparametern 2305 till PA..

Obs! Den mekaniska belastningen maste anslutas till

motorn.
AV Ingen sjalvinstallning 0
PA Aktiverar varvtalsregulatorns sjalvinstallning.

Frekvensomriktaren

* accelererar motorn

» beraknar varden for proportionell férstarkning,
integrationstid och accelerationskompensering
(parameter 2301 RELATIV FORST, 2302
INTEGRATIONSTID och varde 2304 ACC
KOMPENSERING ).

Atergar automatiskt till AV.
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24 MOMENTREGU- |Momentregulatorvariabler
LATOR
2401 MOMENT Definierar vridmomentreferensen for upprampningstiden — 0,00 s
RAMP UPP minsta tid for referensen att 6ka fran noll till motorns
markmoment.
0,00...120,00 s |Tid 1=0,01s
2402 MOMENT Definierar vridmomentreferensen fér nedrampningstiden — 0,00 s
RAMP NER minsta tid for referensen att minska fran motorns
markmoment till noll.
0,00...120,00 s |Tid 1=0,01s
25 KRITISKA Varvtalsomraden inom vilka drivsystemet inte far arbeta.
VARVTAL
2501 VAL KRIT Aktiverar/deaktiverar funktionen mot kritiska varvtal. AV
VARVTAL Funktionen kritiska varvtal undviker specificerade
varvtalsomraden.
Exempel: En flakt vibrerar i varvtalsomradet 18 till 23 Hz
och 46 till 52 Hz. Gér foljande instéllningar for att
drivsystemet skall hoppa 6ver dessa varvtalsomraden:
+ Aktivera funktionen kritiska varvtal.
« Stall in varvtalsomradena for de kritiska varvtalen som i
figuren nedan.
futgéng (Hz)
A
1 |Par. 2502=18 Hz
52 2 |Par. 2503 = 23 Hz
46 |- - 3 |Par. 2504 = 46 Hz
23 | - 4 |Par. 2505=52 Hz
18 o
j — » freferens (H2)
1 2 3 4
AV Inaktiv 0
PA Aktiv 1
2502 KRIT VARVT 1 |Definierar min grans for kritiskt varvtals-/frekvensomrade 1. {0,0 Hz /
LAG 1 rpm
0,0...599,0 Hz/ |Grans i rpm. Grans i Hz om parameter 9904 MOTOR 1=0,1Hz
0...30000 rpm |STYRMETOD ér satt till SKALAR: FREKVENS. Vardet kan |/ 1 rpm
inte 6verstiga maxgransen (parameter 2503 KRIT VARVT 1
HOG).
2503 KRIT VARVT 1 |Definierar max grans for kritiskt varvtalsomrade 1. 0,0Hz/

HOG

1 rpm
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0,0...599,0 Hz/ |Grans i rpm. Grans i Hz om parameter 9904 MOTOR 1=0,1Hz
0...30000 rpm | STYRMETOD ér satt till SKALAR: FREKVENS. Vérdet kan |/ 1 rpm
inte understiga mingransen (parameter 2502 KRIT VARVT

1LAG).
2504 KRIT VARVT 2 |Se parameter 2502 KRIT VARVT 1 LAG. 0,0 Hz /
LAG 1 rpm
0,0...599,0 Hz/ | Se parameter 2502. 1=0,1Hz

0...30000 rpm /1 rpm
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2505 KRIT VARVT 2 |Se parameter 2503 KRIT VARVT 1 HOG. 0,0 Hz/
HOG 1 rpm
0,0...599,0 Hz/ | Se parameter 2503. 1=0,1Hz
0...30000 rpm /1 rpm

2506 KRIT VARVT 3 |Se parameter 2502 KRIT VARVT 1 LAG. 0,0 Hz /
LAG 1 rpm
0,0...599,0 Hz/ | Se parameter 2502. 1=0,1Hz
0...30000 rpm /1 rpm

2507 KRIT VARVT 3 |Se parameter 2503 KRIT VARVT 1 HOG. 0,0 Hz/
HOG 1 rpm
0,0...599,0 Hz/ | Se parameter 2503. 1=0,1Hz
0...30000 rpm /1 rpm

26 MOTOR Motorstyrningsvariabler

STYRNING

2601 FLODESOPTI- |Aktiverar/deaktiverar flédesoptimeringsfunktionen. AV
MERING Flodesoptimering reducerar den totala energiférbrukningen

och motorns ljudniva nar drivsystemets last understiger
marklasten. Den totala verkningsgraden (motor och
omriktare) kan forbattras med 1 % till 10 %, beroende pa
belastningsmoment och varvtal. Nackdelen med denna
funktion ar att frekvensomriktarens dynamik minskar.
AV Inaktiv 0
PA Aktiv 1

2602 FLODES- Aktiverar/deaktiverar flddesbromsningsfunktionen. Se AV
BROMSNING | aysnittet Flsdesbromsning pa sidan 142.

AV Inaktiv 0

MATTLIG Flédesnivan begransas under bromsning. Retardationstiden |1
ar langre an vid full bromsning Det mattliga laget anvands
alltid med permanentmagnetmotorval och vektorstyrning.

FULL Max bromseffekt. Nastan all tillgénglig stromkapacitet 2
anvands for att omvandla rorelseenergi till termisk energi i
motorn.
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2603 IR-KOMPEN-
SERING

Parametern definierar tillaggsspanningen som matas till
motorn vid nollvarvtal (IR-kompensering). Funktionen ar
anvandbar i tillampningar med stort lossbrytningsmoment
dar vektorstyrning inte kan anvandas.

For att férebygga 6verhettning bor IR-
kompenseringsspanningen sattas sa lagt som majligt.

Obs! Funktionen kan endast anvandas nar parameter 9904
MOTOR STYRMETOD ér satt till SKALAR: FREKVENS.

Figuren nedan illustrerar IR-kompenseringen.

Typiska IR-kompenseringsvarden:

Py (kW) [0,37]0,75]2,2 [4,0]7.5
200...240 V-enheter

IR-komp (V) (8,4 |7,7 (5,6 8,4 |Ej
anva
nd

380...480 V-enheter
A Motorspénning

A A = IR-kompensering
B = Ingen kompensering

2603

|

\

|

‘ » f(Hz)
2604

Typbero-
ende

0,0...100,0 vV

Tilldaggsspanning

1=01V

2604 IR-KOMP
OMRADE

Definierar frekvensen vid vilken IR-kompenseringen &r 0 V.
Se figuren for parameter 2603 IR-KOMPENSERING

Obs! Om parameter 2605 U/F FORHALLANDE sétts till
ANVANDARDEF &r denna parameter inte aktiv. IR-
kompenseringsfrekvensen satts av parameter 26710
ANVANDARDEF U1.

80 %

0...100 %

Véarde som en procentsats av motorns frekvens.

1=1%

2605 U/F FORHAL-
LANDE

Valjer forhallandet mellan spanning och frekvens (U/f) under
faltférsvagningspunkten. Endast for skalar styrning.

LINJAR

LINJAR

Linjart forhallande for tillAmpningar med konstant moment.

N

KVADRATISK

Kvadratiskt forhallande lampar sig for centrifugalpump- och
flakttillampningar. Med kvadratiskt U/f-férhallande blir ljudni-
van lagre for de flesta driftfrekvenser. Rekommenderas ej
for permanentmagnetiserade synkronmotorer.

ANVANDAR-
DEF

Anvandardefinierat férhallande via parametrarna
2610...2618. Se avsnittet Egendefinierat U/f-férhallande pa
sidan 145.
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2606 MODULERING |Definierar frekvensomriktarens kopplingsfrekvens. Hégre |4 kHz
S FREK moduleringsfrekvens betyder mindre buller.
| flermotorsystem, andra inte moduleringsfrekvensen fran
forvalt varde.
Se aven parameter 2607 MODUL FREK REGL och
Nedstdmpling pa grund av moduleringsfrekvens, 12N pa sid
388.
4 kHz Staller in kopplingsfrekvensen till 4 kHz. 1=1kHz
8 kHz Staller in kopplingsfrekvensen till 8 kHz.
12 kHz Staller in kopplingsfrekvensen till 12 kHz.
16 kHz Staller in kopplingsfrekvensen till 16 kHz.
2607 MODUL FREK |Valjer styrmetod fér moduleringsfrekvens. Denna parameter | PA
REGL saknar inverkan om parameter 2606 MODULERINGS (LAST)
FREK &r 4 kHz.
PA Frekvensomriktarens max strém reduceras automatiskt 1

enligt vald kopplingsfrekvens (se parameter 2607 MODUL
FREK REGL och Nedstédmpling pa grund av modulerings-
frekvens, 12N pa sid 388) och anpassas efter omriktarens
temperatur.

Detta alternativ rekommenderas om en speciell
kopplingsfrekvens kravs med maximala prestanda.

. fmodh
gransvarde

16 kHz]

Omriktartempe-
ratur
4kHz} - - -1 - - - -

80...100 °C * 100...120 °

» T
*

* Temperatur beroende pa omriktarens utfrekvens.
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PA (LAST) Frekvensomriktaren startas med 4 kHz kopplingsfrekvens |2
for att ge maximal uteffekt under start. Efter start styrs
moduleringsfrekvensen mot valt varde (parameter 2607
MODUL FREK REGL) om utstrémmen eller temperaturen
tillater.

Detta val medfér adaptiv styrning av moduleringsfrekven-
sen. Anpassningen minskar uteffekten i vissa fall.

. fmodd
grénsvarde
16 kHz, Omriktarstréom
Ion

Omriktartempe-
' ratur
4kHzl - - -

» T
80...100 °C * 100...120°C *
50 % ** 100 % **

* Temperatur beroende pa omriktarens utfrekvens.

** Kortvarig dverlast tillats med varje moduleringsfrekvens
beroende pa faktisk belastning.

LONG CABLE |Fixerar kopplingsfrekvens till 4 kHz och férlanger den 3
minsta pulstiden sa att Iangre kablar kan anvéndas.

2608 EFTERSLAPN. | Definierar efterslépningsforstarkningen for motorns efterslap- [0 %
KOMP ningskompensationsstyrning. 100 % betyder full efterslépnings-
kompensation. 0 % betyder ingen efterslapningskompensation.
Andra varden kan anvandas om ett statiskt varvtalsfel detekt-
eras trots full efterslapningskompensering.
Kan endast anvandas vid skalar styrning (dvs. nar
parameter 9904 MOTOR STYRMETOD ér satt till SKALAR:
FREKVENS).
Exempel: 35 Hz konstant varvtalsreferens ges till
frekvensomriktaren. Trots full efterslapningsférstarkning
(EFTERSLAPN. KOMP = 100 %), ger en manuell
takometermatning pa motoraxeln ett varvtalsvarde pa 34
rpm. Den statiska varvtalsavvikelsen ar 35 Hz - 34 Hz = 1
Hz. For att kompensera avvikelsen bor
efterslapningsforstarkningen ékas.

0...200 % Efterslapn forst 1=1%
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2609 LJUDREDUK- |Aktiverar funktionen for ljudreduktion. Ljudreduktionsfunk- |DISABLE
TION tionen foérdelar det akustiska motorbullret éver flera frekven-
ser i stallet for att det koncentreras till en viss frekvens.
Resultatet ar lagre ljudtryckstoppar. En slumpmassig kom-
ponent med ett genomsnitt pa 0 Hz adderas till kopplings-
frekvensen enligt parameter 2606 MODULERINGS FREK.
Obs! Parametern har ingen verkan om parameter 2606
MODULERINGS FREK ar satt till 16 kHz.
DISABLE Ej vald 0
ENABLE Vald 1
2610 ANVANDARDE | Definierar den férsta spanningspunkten pa anvandardefinie-| 19 % av
Fu1 rad U/f-kurva vid den frekvens som definieras med parame- | Uy
ter 2611 ANVANDARDEF F1. Se avsnittet Egendefinierat
U/f-férhallande pa sidan 7145.
0...120 % av Spénning 1=1V
UyV
2611 ANVANDARDE |Definierar den forsta frekvenspunkten pa anvéandardefinie- 10,0 Hz
FF1 rad U/f-kurva.
0,0...599,0 Hz |Frekvens 1=0,1Hz
2612 ANVANDARDE | Definierar den andra spanningspunkten pa anvandardefinie- |38 % av
Fu2 rad U/f-kurva vid den frekvens som definieras med parameter | Uy
2613 ANVANDARDEF F2. Se avsnittet Egendefinierat U/f-
férhéllande pa sidan 745.
0...120 % av Spéanning 1=1V
UyV
2613 ANVANDARDE |Definierar den andra frekvenspunkten pa anvandardefinie- [20,0 Hz
FF2 rad U/f-kurva.
0,0...599,0 Hz |Frekvens 1=0,1Hz
2614 ANVANDARDE | Definierar den tredje spanningspunkten pa anvandardefinie- 47,5 % av
Fus rad U/f-kurva vid den frekvens som definieras med parame- | Uy
ter 2615 ANVANDARDEF F3. Se avsnittet Egendefinierat
U/f-férhallande pa sidan 7145.
0...120 % av Spéanning 1=1V
UyV
2615 ANVANDARDE | Definierar den tredje frekvenspunkten pa 25,0 Hz
FF3 anvandardefinierad U/f-kurva.
0,0...599,0 Hz |Frekvens 1=0,1Hz
2616 ANVANDARDE | Definierar den fjarde spanningspunkten p& anvandardefinie-| 76 % av
Fu4 rad U/f-kurva vid den frekvens som definieras med parame- | Uy
ter 2617 ANVANDARDEF F4. Se avsnittet Egendefinierat
U/f-férhallande pa sidan 7145.
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0...120 % av Spanning 1=1V
UV
2617 ANVANDARDE |Definierar den fjarde frekvenspunkten pa 40,0 Hz
F F4 anvandardefinierad U/f-kurva.
0,0...599,0 Hz |Frekvens 1=0,1Hz
2618 FFP Definierar spanningen pa U/f kurvan nar frekvensen ar lika |95 % av
SPANNING med eller hogre an motorns markfrekvens (9907 MOTOR | Uy
NOM FREKYV). Se avsnittet Egendefinierat U/f-férhallande
pa sidan 745.
0...120 % av Spanning 1=1V
UV
2619 DC Aktiverar eller deaktiverar DC-spanningsstabilisatorn. DC- |DISABLE
STABILISATOR |stabilisatorn anvands for att férebygga spanningsoscillatio-
ner i frekvensomriktarens DC-mellanled, orsakade av
motorbelastning eller svaga matningsnat. | handelse av
spanningsvariation anpassar frekvensomriktaren frekvens-
referensen for att stabilisera spanningen i DC-mellanledet.
Detta minskar oscillationen i belastningsmomentet.
DISABLE Ej vald 0
ENABLE Vald 1
2621 MJUK START | Valjer forcerad stromvektorrotation vid lagt varvtal. Nar NEJ
mjukt startférlopp ar valt begransas accelerationen av
accelerations- och retardationsramptiderna (parametrarna
2202 och 2203). Om processen som drivs av den
permanentmagnetiserade synkronmotorn har hégt
troghetsmoment rekommenderas langa ramptider.
Kan endast anvandas fér permanentmagnetiserade
synkronmotorer (se Bilaga: Permanentmagnetiserade
synkronmotorer (PMSM)).
NEJ Ej vald 0
JA Alltid vald om frekvensen &r under den mjuka startfrekvensen |1
(parameter 2623 PM MJUKSTRT FREK).
VID START Vald under den mjuka startfrekvensen (parameter 2623 PM |2
MJUKSTRT FREK) endast nar motorn startas.
2622 PM MJUK Strém som anvands i stromvektorrotation vid lagt varvtal. 50 %
STRT STR Oka mjukstartstrSmmen om tillampningen kréver stort loss-
brytningsmoment. Minska mjuktstartstrdmmen om motorax-
eloscillationer maste minimeras. Observera att noggrann
momentreglering inte ar mojlig vid stromvektorrotation.
Kan endast anvandas foér permanentmagnetiserade
synkronmotorer (se Bilaga: Permanentmagnetiserade
synkronmotorer (PMSM)).
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10...100 % Varde som en procentsats av markstrommen 1=1%
2623 PM Utfrekvens upp till vilken stromvektorrotation anvands. 10 %
MJUKSTRT K d N 5 :
FREK an endast anvandas for permanentmagnetiserade
synkronmotorer (se Bilaga: Permanentmagnetiserade
synkronmotorer (PMSM)).
2...100 % Varde som en procentsats av motorns markfrekvens 1=1%
2624 MJUK START |Den maximala tid funktionen for mjuk start ar aktiv. Om Os
TID vardet ar satt till O (férvalt), ar tidsbegransningen for mjuk
start inte aktiverad.
0,0...100,0 s Maxtid i sekunder 1=1s
2626 SPD EST BW |Trimning av bandbredd for varvtalsestimering 0 %
TRIM Effektiv endast i lagena vektor:varvtal och vektor:moment.
Varvtalsestimeringen trimmas for att vara mycket dynamisk.
Nar frekvensomriktaren anvands med icke-dynamiska
belastningar som kompressorer, pumpar och flaktas kan
variabeln trimmas till ett hdgre varde.
0...20 % Bandbredd for varvtalsestimering 1=1%
29 UNDERHALL Underhallspunkter
2901 BRYTP, Definierar brytpunkt for frekvensomriktarens flaktdrifttidréak- 0,0 kh
KYLFLAKT nare. Véardet jamférs med det hos parameter 2902 RAKNARE
KYLFLAKT.
0,0...6553,5 kh |Tid. Om parametervardet ar satt till noll ar funktionen 1=0,1kh
deaktiverad.
2902 RAKNARE Definierar arvardet for kylflaktens drifttidraknare. Nar 0,0 kh
KYLFLAKT parameter 29071 BRYTP KYLFLAKT Gvergar till ett vérde
skilt fran noll startar raknaren. Nar réknarens arvarde
overskrider vardet som ges av parameter 2901, ges
meddelande om behov av underhall pa mandverpanelen.
0,0...6553,5 kh | Tid. Parametern aterstalls genom att man satter den till noll. |1 = 0,1 kh
2903 BRYTP Definierar brytpunkt fér motorns ackumulerade antal varv. |0 Mrev
MEGAVARV  |vardet jamfors med det hos parameter 2904 RAKNARE
MEGAVARV.
0...65535 Mrev |Miljoner varv. Om parametervardet ar satt till noll ar =
funktionen deaktiverad. 1 Mrev
2904 RAKNARE Definierar arvardet for motorns ackumulerade antal varv. 0 Mrev
MEGAVARV  |Nar parameter 2903 BRYTP MEGAVARV évergar till ett
varde skilt fran noll startar raknaren. Nar raknarens arvarde
overskrider vardet som ges av parameter 2903, ges
meddelande om behov av underhall pa mandverpanelen.
0...65535 Mrev |Miljoner varv. Parametern aterstalls genom att man satter =
den till noll. 1 Mrev
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2905 BRYTP Definierar brytpunkt for frekvensomriktarens drifttidréknare. 0,0 kh
DRIFTTID Vardet jamfors med det hos parameter 2906 RAKNARE
DRIFTTID.
0,0...6553,5 kh |Tid. Om parametervardet ar satt till noll ar funktionen 1=0,1kh
deaktiverad.
2906 RAKNARE Definierar arvardet for frekvensomriktarens drifttidraknare. [0,0 kh
DRIFTTID Nar parameter 2905 BRYTP DRIFTTID 6vergar till ett varde
skilt fran noll startar raknaren. Nar réknarens arvarde
Overskrider vardet som ges av parameter 2905, ges
meddelande om behov av underhall pa mandverpanelen.
0,0...6553,5 kh |Tid. Parametern aterstalls genom att man satter den till noll. {1 = 0,1 kh
2907 BRYTP MWh |Definierar brytpunkt for frekvensomriktarens energiférbruk- (0,0 MWh
ningsraknare. Vardet jamférs med det hos parameter 2908
RAKNARE MWh.
0,0... Megawattimmar. Om parametervardet ar satt till noll ar 1=
6553,5 MWh funktionen deaktiverad. 0,1 MWh
2908 RAKNARE Definierar arvardet for frekvensomriktarens energiférbruk- 0,0 MWh
MWh ningsraknare. Nar parameter 2907 BRYTP MWh &vergar till
ett varde skilt fran noll startar raknaren. Nar raknarens
arvarde 6verskrider vardet som ges av parameter 2907, ges
meddelande om behov av underhall pa mandverpanelen.
00.0... Megawattimmar. Parametern aterstalls genom att man =
6553,5 MWh  |sétter den till noll. 0,1 MWh
30 Programmerbara skyddsfunktioner
FELFUNKTIONER
3001 AI<MIN Definierar frekvensomriktarens reaktion om den analoga EJ VALD
FUNKTION ingangens (Al) signal sjunker under felgransen och Al
anvands
» som aktiv referenskalla (grupp 77 VAL AV REFERENS)
« som processaterkoppling eller bérvardeskalla fér PID-
regulator eller EXTERN / TRIM PID (grupp 40 PID-
REGLERING, 41 PROCESS PID SET 2 or 42 EXTERN /
TRIM PID) och motsvarande PID-regulator ar aktiv.
3021 Al1 FELNIVA och 3022 Al2 FELNIVA definierar
felgranserna.
EJ VALD Skyddet ej aktivt. 0
FEL Omriktaren I6ser ut for felet Al1 FEL (0007) | ANALOG 1
INGANG 2 (0008) och motorn stannar genom utrullning.
Felgransen definieras av parameter 3021 Al1 FELNIVA |
3022 AI2 FELNIVA.
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KONST HAST
7

Beskrivning

Frekvensomriktaren generar larmet Al1 FEL (2006) /
ANALOG INGANG 2 (2007) och styr varvtalet till ett varde
som definieras av parameter 1208 KONST VARVTAL 7.
Larmgrénsen definieras av parameter 3021 Al1 FELNIVA |
3022 Al2 FELNIVA.

VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
sakerhetsrisker om den analoga insignalen skulle
falla bort.

SENAST
VARVT

Frekvensomriktaren genererar larmet Al1 FEL (2006) /
ANALOG INGANG 2 (2007) och fryser varvtalet pa den niva
drivsystemet arbetade vid. Detta varvtal berdknas som
genomsnittet av de 10 narmast féregaende sekunderna.
Larmgrénsen definieras av parameter 3021 Al1 FELNIVA |
3022 Al2 FELNIVA.

VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
sakerhetsrisker om den analoga insignalen skulle
falla bort.

3002

PANEL
BORTFALL

Valjer hur omriktaren reagerar om férbindelsen med
mandverpanelen skulle falla bort.

Obs! Nar en av de tva externa styrplatserna ar aktiv, och
start, stopp och eller rotationsriktning styrs via
manoverpanel — 1001 EXT1 STYRNING / 1002 EXT2
STYRNING = 8 (PANEL) foljer frekvensomriktaren
varvtalsreferensen enligt konfigurationen av de externa
styrplatserna, istallet for vardet pa sista varvtal eller
parameter 1208 KONST VARVTAL 7.

FEL

FEL

Frekvensomriktaren |6ser ut for felet PANEL FEL (0010)
och motorn stannar genom utrullning.

KONST HAST
7

Frekvensomriktaren genererar larmet PANELBORTFALL
(2008) och satter varvtalet till det som definieras av
parameter 17208 KONST VARVTAL 7..

VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
A sakerhetsrisker om foérbindelsen med
manoéverpanelen skulle falla bort.

SENAST
VARVT

Frekvensomriktaren genererar larmet PANELBORTFALL
(2008) och fryser varvtalet pa den niva drivsystemet
arbetade vid. Detta varvtal berdknas som genomsnittet av
de 10 narmast féregdende sekunderna.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
sakerhetsrisker om forbindelsen med mandverpanelen
skulle falla bort.

3003

EXTERNT FEL
1

Valjer granssnitt for signal for externt fel 1.

EJ VALD

EJ VALD

Ej vald

0
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Beskrivning

DI1 Indikering av externt fel via digital ingang DI1. 1
1 = Felutldsning vid EXTERNT FEL1 (0014). Motorn rullar
ut. 0 = Inget externt fel.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
DI4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
DI1(INV) Indikering av externt fel ges via digital ingang DI1. -1
0 = Felutlésning vid EXTERNT FEL1 (0014). Motorn rullar
ut. 1 = Inget externt fel.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
3004 EXTERNT FEL |Valjer granssnitt for signal for externt fel 2. EJ VALD
2
Se parameter 3003 EXTERNT FEL 1.
3005 MOTOR Valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om motordver- |FEL
OVERLAST temperatur detekteras.
EJ VALD Skyddet ej aktivt. 0
FEL Omriktaren I8ser ut for felet MOT OVERLAST (0009) nér 1
temperaturen 6verskrider 110 °C, och motorn stannar
genom utrullning.
ALARM Frekvensomriktaren genererar larmet MOTORTEMPERA- |2
TUR (2010) nar motortemperaturen dverskrider 90 °C.
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Nr. Namn/varde

Beskrivning

3006 MOTOR TERM
TID

Definierar den termiska tidkonstanten fér motorns termiska
modell, dvs. tiden inom vilken motortemperaturen har nar
63 % av nominell temperatur med kontinuerlig belastning.

For overhettningsskydd enligt UL-kraven fér NEMA-
klassade motorer, anvand féljande tumregel: Motorns
termiska tidskonstant = 35 - t6, dar t6 (i sekunder)
specificeras av motortillverkaren som den tid under vilken
motorn kan arbeta sékert med sex ganger méarkstrdommen.
Den termiska tidskonstanten for en utldsningskurva i klass
10 ar 350 s, for klass 20 700 s och for klass 30 1050 s.

500 s

Motorlast
t
Temp.6kn. ! :
100 %} — — — — - s
63 %} — - :
|
| t
Par. 3006
256...9999 s Tidskonstant 1=1s
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Beskrivning

3007 MOTOR BEL
KURVA

Definierar lastkurvan, tillsammans med parametrarna 3008
NOLLVARYV BEL och 3009 BRYTPUNKT.

Med det férvalda vardet 100 % tradder motoréverlastskyddet
i funktion nar den konstanta strommen 6verskrider 127 % av
vérdet pa parameter 9906 MOTOR NOM STROM.

Den forvalda dverbelastbarhet ar den niva som motortillver-
karna typiskt tillater under 30 °C omgivningstemperatur och
under 1000 m hojd dver havet. Nar omgivningstemperaturen
Overstiger 30 °C eller installationshéjden 1000 m, minskas
vardet pa parameter 3007 enligt motor tillverkarens rekom-
mendation.

Exempel: Om den konstanta skyddsnivan skall vara 115 %
av markstrommen, satt parameter 3007 till 91 % (=
115/127-100 %).

Utstrém (%) relativt .
4 9906 MOTOR NOM STROM
150 +

Par. 3007 100= + - — — — — 2
127 % /—

|

Par. 3008 50 - |

f

Par. 3009

100 %

50...150 %

Tillaten kontinuerlig motorlast relativt motorméarkstrommen

1=1%

3008 NOLLVARV
BEL

Definierar lastkurvan, tillsammans med parametrarna 3007
MOTOR BEL KURVA och 3009 BRYTPUNKT.

70 %

25...150 %

Tillaten kontinuerlig motorlast vid varvtalet noll som en
procentsats av motormarkstréom

1=1%
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Nr. Namn/varde

Beskrivning

3009 BRYTPUNKT |Definierar lastkurvan, tillsammans med parametrarna 3007 |35 Hz
MOTOR BEL KURVA och 3008 NOLLVARV BEL.
Exempel: Overhettningsskyddets utldsningstider nar
parametrarna 3006...3008 har sina forvalsvarden.

It = Utstrom
Iy = Nominell motorstrém
o = Utfrekvens
fgrk = Brytpunkt
IolIN A = Utlésningstid
A
3,51
3,0 1
2,5 1
2,0 1
1,5 1
1,0 1
\
0,5 ] ‘
0 : : : : : : >
0 02 04 06 08 10 1.2
1...250 Hz Omriktarens utfrekvens vid 100 % belastning 1=1Hz
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Beskrivning

3010 FASTLASN Valjer hur omriktaren ska reagera pa fastlasning av motorn. |EJ VALD
FUNK Skyddet aktiveras nar frekvensomriktaren har arbetat i
fastlasningsomradet (se figuren nedan) under langre tid an
vad som anges av parameter 3072 FASTLASN TID.
Vid vektorstyrning ar den anvandardefinierade gransen =
2017 MAX MOMENT GR1/ 2018 MAX MOMENT GR2
(tilldmplig for positiva och negativa vridmoment).
Vid skalar styrning ar den anvandardefinierade gransen =
2003 MAX STROM.
Styrsattet valjs via parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
Moment (%) /
Strém (A) | Fastlasn.omrade
0,95 - anvandardef. grans
|
|
|
|
I f
Par. 3011
EJ VALD Skyddet ej aktivt. 0
FEL Omriktaren I6ser ut for felet MOT FASTLAST (0012) och 1
motorn stannar genom utrullning.
ALARM Frekvensomriktaren genererar ett larm MOT FASTLAST 2
(2012).
3011 FASTLASN Definierar frekvensgrans for funktionen for fastlasnings- 20,0 Hz
FREKV skydd. Se parameter 3070 FASTLASN FUNK.
0,5...50,0 Hz  |Frekvens 1=0,1Hz
3012 FASTLASN TID|Definierar tiden for fastlasning innan skyddet aktiveras. Se |20 s
parameter 3010 FASTLASN FUNK.
1...400s Tid 1=1s
3013 LAG LAST Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera pa underlast. EJ VALD
FUNK Skyddet aktiveras nar:
* motormomentet understiger kurvan som valts med
parameter 30715 LAG LAST KURVA,
« utfrekvensen ar hogre @n 10 % av motorns markfrekvens
och
» de ovanstaende tillstdnden har varat langre &n den tid
som angetts i parameter 3014 LAG LAST TID.
EJ VALD Skyddet ej aktivt. 0
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Nr. Namn/vérde

Beskrivning

FEL

Omriktaren I8ser ut for felet LAG LAST (0017) och motorn
stannar genom utrullning.

Obs! Satt parametervardet till FEL forst efter avslutad ID-

kérning. Om FEL &r vald kan frekvensomriktaren generera
ett LAG LAST-fel under ID-kérningen.

ALARM

Frekvensomriktaren genererar ett larm LAG LAST (2011).

3014 LAG LAST TID

Definierar tidsgransen innan laglastskyddet aktiveras. Se
parameter 3013 LAG LAST FUNK.

20s

10...400 s

Tidsgrans

3015 LAG LAST
KURVA

Valjer belastningskurva for laglastskyddet. Se parameter
3013 LAG LAST FUNK.

Twm = motorns markmoment

T fn = motorns markfrekvens (9907)
M

0,
(%) Kurvtyper for laglast

©
] 70 %

60 -

50 %

40|

30 %

20+

N

1...5

Nummer for lastkurvtypen i figuren

1=

3016 FASFEL
INKOM

Valjer hur hur frekvensomriktaren skall reagera om
matningsfasbortfall detekteras, dvs. om DC-ripplet blir for
hogt.

FEL

FEL

Frekvensomriktaren |6ser ut for fel FASFEL INKOM (0022)
varefter motorn stoppas genom utrullning nar DC-
spanningens rippel overstiger 14 % av nominell DC-
spanning.

GRANS/
ALARM

Omriktarens utstrém begransas och larm FASBORTFALL
FRAN MATANDE NAT (2026) genereras nar DC-
spanningens rippel 6verstiger 14 % av nominell DC-
spanning.

Det finns en férdrdjning pa 10 s mellan aktivering av alarmet
och begransning av utstrom. Strommen begransas tills
ripplet sjunker under mingrénsen, 0,3 - /4.
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Beskrivning

ALARM Frekvensomriktaren genererar larmet FASBORTFALL FRAN |2
MATANDE NAT (2026) nar DC-ripplet éverstiger 14 % av
nominell DC-spanning.
3017 JORDFEL UTG |Valjer hur omriktaren skall reagera om ett jordfel detekteras | ENABLE
i motorn eller motorkabeln.
Obs! Om jordfelsskyddet deaktiveras kan garantin upphéra
att galla.
DISABLE Ej vald 0
ENABLE Omriktaren stoppas for fel JORDFEL UTG (0016) om 1
jordfelet registreras under drift.
VID START Omriktaren stoppas for fel JORDFEL UTG (0016) om 2
jordfelet registreras fore drift.
3018 KOMM MOD | Valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om forbindelsen | EJ VALD
FELFUNK via faltbussen skulle falla bort. Tidférdréjningen definieras
av parameter 3019 KOMM FEL TID.
Efter en igangkdrning ar skyddet inaktivt i 60 sekunder.
EJ VALD Skyddet ej aktivt. 0
FEL Skyddet ar aktivt. Omriktaren l6ser ut for fel SERIELL1T FEL |1
(0028) och motorn stannar genom utrullning.
KONST HAST |Skyddet ar aktivt. Frekvensomriktaren generar larmet /l/O |2
7 KOMMUNIKATIONSFEL (2005) och styr varvtalet till ett
varde som definieras av parameter 7208 KONST VARVTAL
7.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.
SENAST Skyddet ar aktivt. Frekvensomriktaren genererar larmet ///O |3
VARVT KOMMUNIKATIONSFEL (2005) och fryser varvtalet pa den
niva drivsystemet arbetade vid. Detta varvtal berdknas som
genomsnittet av de 10 ndrmast foregdende sekunderna.
f VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.
3019 KOMM FEL Definierar tidférdrojningen fér 6vervakning av avbrott i 30s
TID faltbusskommunikationen. Se parameter 30718 KOMM MOD
FELFUNK.
0,0...600,0 s Fordréjning 1=0,1s
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Nr.

3021

Namn/varde

Al1 FELNIVA

Beskrivning

Definierar en felniva for analog ingang Al1. Om parameter
3001 AI<MIN FUNKTION sétts till FEL 16ser frekvensomrik-
taren ut for fel Al17 FEL (0007) nar den analoga insignalen
sjunker under en viss niva.

Satt inte denna grans under nivan definierad med
parameter 1301 MINIMUM Al1.

0,0 %

0,0...100,0 %

Definierar vardet som en procentsats av fullt analogt
signalomrade

1=0,1%

3022

Al2 FELNIVA

Definierar en felniva for analog ingang Al2. Om parameter
3001 AI<MIN FUNKTION satts till FEL l6ser frekvensomrik-
taren ut for fel ANALOG INGANG 2 (0008) nér den analoga
insignalen sjunker under en viss niva.

Séatt inte denna grans under nivan definierad med
parameter 1304 MINIMUM Al2.

0,0 %

0,0...100,0 %

Definierar vardet som en procentsats av fullt analogt
signalomrade

1=01%

3023

ANSLUT-
NINGSFEL

Valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om felaktiga
matnings- och motorkabelanslutningar detekteras (dvs.
inkommande matningskabel ar ansluten till motorutgangarna).
Obs! Om jordfelsskyddet deaktiveras kan garantin upphéra
att galla.

ENABLE

DISABLE

Ej vald

ENABLE

Frekvensomriktaren I8ser ut for fel UTG KABLAGE (0035).

3025

STO
DIAGNOSTIK

Valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om den
detekterar att STO (Saker Momentfrankoppling ar aktiv.

END
LARM

FEL

Frekvensomriktaren l6ser ut for fel SAFE TORQUE OFF
(0044).

LARM&FEL

Frekvensomriktaren genererar larmet SAFE TORQUE OFF
(2035) om drivsystemet star stilla och |6ser ut for fel SAFE
TORQUE OFF (0044) om drivsystemet ar i drift.

DRIFTFEL

Frekvensomriktaren ger ingen indikering om drivsystemet
star stilla och I6ser ut for fel SAFE TORQUE OFF (0044) om
drivsystemet ar i drift.

END LARM

Frekvensomriktaren genererar ett larm SAFE TORQUE
OFF (2035).

Obs! Startsignalen maste aterstallas (vaxlas till 0) om STO
(Saker Momentfrankoppling) har anvands medan
frekvensomriktaren var i drift.

3026

SRT OVERV
EXTSP

Valjer hur frekvensomriktaren skall reagera om styrkortet
matas externt av hjalpmatningsmodulen MPOW-01 (se
Bilaga: Utbyggnadsmoduler pa sid 423) och anvandaren
begér start.

ALARM
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ALARM
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Beskrivning

Frekvensomriktaren genererar ett larm UNDERSPANNING
(2003).

FEL Frekvensomriktaren léser ut fér fel UNDERSPANN (0006). |2
NEJ Frekvensomriktaren ger ingen indikering till anvandaren. 3
3027 KOMM.FEL Valjer hur frekvensomriktaren ska reagera nar utgangsrela- |1
TILLVAL modulen MREL-01 avlagsnas fran frekvensomriktaren och
parametrarna 1402 RELAUTGANG 2, 1403 RELAUTGANG
3eller 1410 RELAUTGANG 4 har varden skilda fran noll.
DISABLE Ingen atgard. 0
ENABLE Frekvensomriktaren I6ser ut for fel 1006 PARFEL EXTRE. |1
3029 FAULT RAMP |Aktiverar nédstoppsrampen nar frekvensomriktaren l6ser ut |0
STOP for fel.
DISABLE Utrullningsstopp anvands. 0
ENABLE Felrampstopp aktiverat. Frekvensomriktaren anvanderen |1
nddramp nar ett icke-kritiskt fel intraffar.
Foljande kritiska fel orsakar alltid ett utrullningsstopp
oavsett parameterns varde:
+ 0001 OVERSTROM
+ 0002 OVERSPANNING
» 0004 KORTSLUTNING
* 0044 SAFE TORQUE OFF
» 0045 STO1 BRUTEN
* 0046 STO2 BRUTEN.
31 AUTOM Automatisk felaterstallning. Automatiska felaterstallningar ar
ATERSTALLN bara mojliga for vissa feltyper och nar aterstallningsautoma-
tiken ar aktiverad for den feltypen.
3101 ANTAL Bestdmmer det antal automatiska felkvitteringar omriktaren (0
FORSOK

g6r inom den tid som angivits med parameter 3702
FORSOKSTID.

Om antalet automatiska aterstallningsférsok dverskrider detta
gransvarde (inom forsokstiden), blockerar frekvensomrikta-
ren ytterligare aterstéllningsférsok och forblir inaktiv. Frek-
vensomriktaren maste startas fran mandverpanelen, eller
fran en styrplats som definieras av parameter 1604 VAL
FELATERST.

Exempel: Tre fel har intraffat under férsdkstiden definierad
med parameter 3102. Det sista kan aterstéllas endast om
vardet definierat av parameter 37017 ar 3 eller stérre.

Forsokstid

x = Autom.
> aterstallning

)

AV V4
ZANIEAY
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Beskrivning

0...5 Antal automatiska felaterstallningsforsok 1=1
3102 FORSOKSTID |Definierar tid for den automatiska felaterstéliningsfunktio-  [30,0 s
nen. Se parameter 31071 ANTAL FORSOK.
1,0...600,0s |Tid 1=0,1s
3103 FORDROJ- Definierar den tid omriktaren skall vanta innan den aterstaller |0,0 s
NING ett fel automatiskt. Se parameter 3707 ANTAL FORSOK. Om
fordréjningen ar satt till noll aterstalls frekvensomriktaren
omedelbart.
0,0...120,0s |Tid 1=0,1s
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Beskrivning

3104 OVERSTROM |Aktiverar/deaktiverar automatisk aterstélining av DISABLE
dverstromsfel. Aterstaller automatiskt fel OVERSTROM
(0007) efter en fordrojning definierad av parameter 37103
FORDROJNING.
DISABLE Inaktiv 0
ENABLE Aktiv 1
3105 OVERSPAN- | Aktiverar/deaktiverar automatisk aterstallning av éverspan- | DISABLE
NING ningsfel i mellanledet. Aterstaller automatiskt fel OVER-
SPANNING (0002) efter en fordréjning definierad av
parameter 3103 FORDROJNING.
DISABLE Inaktiv 0
ENABLE Aktiv 1
3106 UNDERSPAN- |Aktiverar/deaktiverar automatisk aterstélining av under- DISABLE
NING spanningsfel i mellanledet. Aterstaller automatiskt fel
UNDERSPANN (0006) efter en férdréjning definierad av
parameter 3103 FORDROJNING.
DISABLE Inaktiv 0
ENABLE Aktiv 1
3107 Al Aktiverar/deaktiverar automatisk aterstallning av AI<MIN-fel | DISABLE
SIGNAL<MIN | (analog insignal under lagsta tillatna niva) Al1 FEL (0007)
och ANALOG INGANG 2 (0008). Aterstaller automatiskt
felet efter en fordrdjning definierad av parameter 3703
FORDROJNING.
DISABLE Inaktiv 0
ENABLE Aktiv 1
VARNING! Frekvensomriktaren kan starta om aven
efter en lang stillestandstid om den analoga
insignalen aterstalls. Se till att denna funktion inte anvands
sa att den orsakar fara.
3108 EXTERNT FEL |Aktiverar/deaktiverar automatisk aterstalining av felen DISABLE
EXTERNT FEL1 (0014) och EXTERNT FEL2 (0015).
Aterstéller automatiskt felet efter en fordréjning definierad
av parameter 3103 FORDROJNING.
DISABLE Inaktiv 0
ENABLE Aktiv 1
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32 OVERVAKNING

Beskrivning

Signaldvervakning. Overvakningsstatus kan évervakas med
rela- eller transistorutgang. Se parametergrupperna 74
RELAUTGANGAR och 18 FREK IN & TRANS UT.

3201 OVERVAK 1
PARAM

Valjer den forsta 6vervakade signalen.
Overvakningsgrénserna definieras av parametrarna 3202
OVERVAK 1 GR LAG och 3203 OVERVAK 1 GR HOG.

Exempel 1: Om 3202 OVERVAK 1 GR LAG < 3203
OVERVAK 1 GR HOG

Fall A = har vardet 74017 RELAUTGANG 1 satt till OVER-
VAK1 HOG. Relét drar nér vérdet pa signalen vald med
3201 OVERVAK 1 PARAM oéverskrider évervakningsgran-
sen definierad av 3203 OVERVAK 1 GR HOG. Relét drar
tills det 6vervakade vardet sjunker under den undre gran-
sen, definierad av 3202 OVERVAK 1 GR LAG.

Fall B = har vardet 1401 RELAUTGANG 1 satt till OVER-
VAK1 LAG. Relat drar nar vardet pa signalen vald med
3201 OVERVAK 1 PARAM underskrider évervakningsgran-
sen definierad av 3202 OVERVAK 1 GR LAG. Relét drar tills
det 6vervakade vardet stiger éver den 6vre gransen 3203
OVERVAK 1 GR HOG.

Varde pa 6vervakad parameter

HOG par. 3203
LAG par. 3202

Fall B
Drar (1)

0

103
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Beskrivning

Exempel 2: Om 3202 OVERVAK 1 GR LAG > 3203
OVERVAK 1 GR HOG

Den nedre gransen 3203 OVERVAK 1 GR HOG forblir aktiv
tills den dvervakade signalen dverskrider den 6vre gransen
3202 OVERVAK 1 GR LAG, och gér den till aktiv grans.
Relat drar tills det 6vervakade vardet sjunker under den
undre grénsen 3203 OVERVAK 1 GR HOG, och gér den till
aktiv grans.

Fall A = har vardet 1401 RELAUTGANG 1 satt il
OVERVAK1 HOG. Relét drar sa snart den évervakade
signalen Gverskrider aktiv grans.

Fall B = har vérdet 14071 RELAUTGANG 1 satt till
OVERVAK1 LAG. Relat slapper sa snart den évervakade
signalen sjunker under aktiv grans.

Varde pa 6vervakad parameter

LN
LAG par. 3202
HOG par. 3203 - |

|

T

FallA ) | || |
Drar(1)f

Aktivt gransv.

Fall B

Drar(1) D

I_I I_;t

0, X...x

Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel,
102 = 0102 SPEED. 0 = ej vald.

3202 OVERVAK 1

Definierar nedre gransen for den forsta 6vervakade

3201.

GRLAG signalen, vald med parameter 3207 OVERVAK 1 PARAM.
Overvakning aktiveras om grénsen underskrids.
X...X Instaliningsomradet beror pa instaliningen av parameter -

3203 OVERVAK 1

Definierar 6vre gransen for den forsta évervakade signalen

3201.

GRHOG vald med parameter 3207 OVERVAK 1 PARAM.
Overvakning aktiveras om vérdet éverstiger gransen.
X...X Instéllningsomradet beror pa instéllningen av parameter -

3204 OVERVAK 2
PARAM

Viljer den andra évervakade signalen. Overvakningsgran-
serna definieras av parametrarna 3205 OVERVAK 2 GR
LAG och 3206 OVERVAK 2 GR HOG. Se parameter 3201
OVERVAK 1 PARAM.

104
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Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel,
102 = 0102 SPEED.

1=1

3205 OVERVAK 2

Definierar nedre gransen for den andra dvervakade

GRLAG signalen, vald av parameter 3204 OVERVAK 2 PARAM.
Overvakning aktiveras om gransen underskrids.
X...X Installningsomradet beror pa installningen av parameter -

3204.

3206 OVERVAK 2

Definierar 6vre gransen for den andra 6vervakade signalen

GR HOG vald med parameter 3204 OVERVAK 2 PARAM.
Overvakning aktiveras om vérdet dverstiger gransen.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3204.
3207 OVERVAK 3 Viljer den tredje dvervakade signalen. Overvakningsgran- |105
PARAM serna definieras av parametrarna 3208 OVERVAK 3 GR
LAG och 3209 OVERVAK 3 GR HOG. Se parameter 3201
OVERVAK 1 PARAM.
X...X Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, |1=1
102 = 0102 SPEED.
3208 OVERVAK 3 Definierar nedre gransen for den tredje 6vervakade -
GRLAG signalen, vald av parameter 3207 OVERVAK 3 PARAM.
Overvakning aktiveras om gransen underskrids.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3207.
3209 OVERVAK 3 Definierar dvre gransen for den tredje 6vervakade signalen |-
GRHOG vald med parameter 3207 OVERVAK 3 PARAM.
Overvakning aktiveras om vérdet dverstiger grénsen.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3207.
33 INFORMATION Programversion, testdatum etc.
3301 PROGRAM- Visar vilken version av firmware som anvands.
VERSION
0000...FFFF | Till exempel, 241A hex
hex
3302 APPL PROGR |Visar programpaketets versionsnummer. typbero-
VERS ende
2201...22FF 2201 hex = ACS355-0nE-
hex 2202 hex = ACS355-0nU-
3303 TEST DATUM |Visar testdatum. 00,00

Datum i formatet AA.VV (&r, vecka)
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3304 FRO DATA Visar frekvensomriktarens markstrém och markspanning.  |0000 hex
0000...FFFF  [Varde i formatet XXXY hex:
hex XXX = Markstréom for frekvensomriktaren i ampere. A star
for decimaltecknet. Till exempel om XXX ar 9A8 ar
markstrommen 9,8 A.
Y = Markspanning for frekvensomriktaren:
1 =1-fas 200...240 V
2 = 3-fas 200...240 V
4 = 3-fas 380...480 V
3305 PARAMETER |Visar vilken version av parametertabellen som anvands i
TABELL frekvensomriktaren.
0000...FFFF Till exempel, 400E hex
hex
34 PROCESSVARI- |Val av arvardessignaler som skall visas pa panelen
ABLER
3401 SIGNAL 1 Valjer den forsta signalen som skall visas pa 103
PARAM mandverpanelens display i Mandverlage.
Assistentmandverpanel 3404 3405
LoC ©
01374—15!0 Hz
0138— 3.7 A
0139—>17.3 %
ROTRIKTI] 00:00 [ MENY
0=EJ VALD Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, 1=1
101...181

102 = 0102 SPEED. Om vardet ar 0 &r ingen signal vald.

3402 SIGNAL 1 MIN

Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3401
SIGNAL 1 PARAM.

Displayvérde |

3407

3406

|
|
\
! | _ Kalla
T ] Lagliyr)

3402 3403  vérde

Obs! Parametern saknar effekt om parameter 3404
UTDATA 1 DECIMAL ar satt till DIREKT.

Instaliningsomradet beror pa instéllningen av parameter
3401.
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Nr. Namn/varde

3403 SIGNAL 1 MAX

Beskrivning

Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3401
SIGNAL 1 PARAM. Se figuren for parameter 3402 SIGNAL
1 MIN.

Obs! Parametern saknar effekt om parameter 3404
UTDATA 1 DECIMAL ar satt till DIREKT.

Installningsomradet beror pa installningen av parameter
3401.

3404 UTDATA1 Definierar minvardet for visad signal (vald av parameter DIREKT
DECIMAL 3401 SIGNAL 1 PARAM).
+/-0 Signal/varde utan tecken. Enheten valjs via parameter 3405 |0
+-00 UTDATA 1 ENHET. 1
+/-0,00 Exempel: Pl (3,14159) >
+/-0,000 3404 vérde Display Omrade 3
pr +/-0 +3 -32768...+32767 7
+/-0,0 +3,1
+0,0 +/-0,00 +3,14 5
+0,00 +/-0,000 + 3,142 6
+0 3 0...65535
+0,000 0.0 3.1 7
+0,00 3,14
+0,000 3,142
BAR METER |Stapeldiagram 8
DIREKT Direkt varde. Decimalteckenplacering och enheter ar 9
desamma som for kallsignalen.
Obs! Parametrarna 3402, 3403 och 3405...3407 saknar
funktion.
3405 UTDATA 1 Valjer enhet for for visad signal, vald av parameter 3401 Hz
ENHET SIGNAL 1 PARAM.
Obs! Parametern saknar effekt om parameter 3404
UTDATA 1 DECIMAL ar satt till DIREKT.
Obs! Val av enheter konverterar inga varden.
INGEN ENHET |Ingen enhet vald 0
A Ampere 1
\ Volt 2
Hz Hertz 3
% procentsats 4
] sekund 5
h timme 6
rpm varv per minut 7
kh tusental timmar 8
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Nr. Namnl/véarde Beskrivning

°C Celsius 9

Ib ft Pounds per fot 10
mA milliampere 1"
mV millivolt 12
kW kilowatt 13
W Watt 14
kWh kilowattimme 15
°F Fahrenheit 16
hp hastkraft 17
MWh megawattimme 18
m/s meter per sekund 19
m3/h kubikmeter per timme 20
dm3/s kubikdecimeter per sekund 21
bar bar 22
kPa kilopascal 23
GPM gallon per minut 24
PSI pund per kvadrattum 25
CFM kubikfot per minut 26
ft Fot 27
MGD miljoner gallon per dag 28
inHg tum kvicksilver 29
FPM fot per minut 30
kb/s kilobyte per sekund 31
kHz kiloherz 32
ohm ohm 33
ppm pulser per minut 34
pps pulser per sekund 35
I/s liter per sekund 36
I/min liter per minut 37
I/h liter per timme 38
m3/s kubikmeter per sekund 39
m3/m kubikmeter per minut 40
kg/s kilogram per sekund 41
kg/m kilogram per minut 42
kg/h kilogram per timme 43
mbar millibar 44
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Pa pascal 45
GPS gallon per sekund 46
gal/s gallon per sekund 47
gal/m gallon per minut 48
gal’/h gallon per timme 49
ft3/s kubikfot per sekund 50
ft3/m kubikfot per minut 51
ft3/h kubikfot per timme 52
Ib/s pund per sekund 53
Ib/m pund per minut 54
Ib/h pund per timme 55
FPS fot per sekund 56
ft/s fot per sekund 57
inH20 tum vattenpelare 58
in wg tum vattenpelare vid 4 grader C 59
ft wg fot vattenpelare vid 4 grader C 60
Ibsi pund per kvadrattum 61
ms millisekund 62
Mrev miljoner varv 63
d dagar 64
inWC tum vattenpelare 65
m/min meter per minut 66
Nm Newtonmeter 67
Km3/h tusental kubikmeter per timme 68
min 69
m3 Reserverad for solpumpar 70
m6 71
Reserverad 72...116
Yoref referens som en procentsats 117
Y%act varde som en procentsats 118
%dev avvikelse som en procentsats 119
% LD last som en procentsats 120
% SP bdrvarde som en procentsats 121
%FBK aterkoppling som en procentsats 122
lout utstrédm (som en procentsats) 123
Vout utspanning 124




Arvérden och parametrar 273

Alla parametrar

Nr. Namnl/véarde Beskrivning

Fout utfrekvens 125
Tout utmoment 126
Vdc DC-spanning 127

3406 UTDATA 1 MIN |Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3401
SIGNAL 1 PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.

Obs! Parametern saknar effekt om parameter 3404
UTDATA 1 DECIMAL ar satt till DIREKT.

X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3401.
3407 UTDATA 1 Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3401 |-
MAX SIGNAL 1 PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.

Obs! Parametern saknar effekt om parameter 3404
UTDATA 1 DECIMAL ar satt till DIREKT.

X...X Installningsomradet beror pa instaliningen av parameter -
3401.
3408 SIGNAL2 Valjer den andra signalen som skall visas pa mandverpane-| 104
PARAM lens display i Mandéverlage. Se parameter 3407 SIGNAL 1
PARAM.
0=EJVALD Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, |1=1
101...181 102 = 0102 SPEED. Om vardet &r 0 &r ingen signal vald.

3409 SIGNAL 2 MIN |Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3408
SIGNAL2 PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.

X...X Instéllningsomradet beror pa instéllningen av parameter
3408.

3410 SIGNAL 2 MAX |Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3408
SIGNAL2 PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.

X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3408.
3411 UTDATA 2 Definierar minvardet for visad signal (vald av parameter DIREKT
DECIMAL 3408 SIGNAL2 PARAM).

Se parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL. -

3412 UTDATA 2 Valjer enhet for for visad signal, vald av parameter 3408
ENHET SIGNAL2 PARAM.

Se parameter 3405 UTDATA 1 ENHET. -

3413 UTDATA 2 MIN |Definierar minvardet foér signalen vald av parameter 3408
SIGNAL2 PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.

X...X Instéllningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3408.
3414 UTDATA 2 Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3408 |-

MAX SIGNAL2 PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
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Beskrivning

X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3408.
3415 SIGNAL3 Valjer den tredje signalen som skall visas pa mandverpane- | 105
PARAM lens display i Mandverlage. Se parameter 3401 SIGNAL 1
PARAM.
0=EJ VALD Parameterindex i grupp 07 DRIFTVARDEN. Till exempel, |1=1
101...181 102 = 0102 SPEED. Om vardet &r 0 &r ingen signal vald.
3416 SIGNAL 3 MIN |Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3415. |-
Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3415 SIGNAL3 PARAM.
3417 SIGNAL 3 MAX |Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3415 |-
SIGNAL3 PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3415 SIGNAL3 PARAM.
3418 UTDATA 3 Definierar minvardet for visad signal (vald av parameter DIREKT
DECIMAL 3415 SIGNAL3 PARAM).
Se parameter 3404 UTDATA 1 DECIMAL. -
3419 UTDATA 3 Valjer enhet for for visad signal, vald av parameter 3415 -
ENHET SIGNAL3 PARAM.
Se parameter 3405 UTDATA 1 ENHET. -
3420 UTDATA 3 MIN |Definierar minvardet for signalen vald av parameter 3415 |-
SIGNAL3 PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3415 SIGNAL3 PARAM.
3421 UTDATA 3 Definierar maxvardet for signalen vald av parameter 3415 |-
MAX SIGNAL3 PARAM. Se parameter 3402 SIGNAL 1 MIN.
X...X Installningsomradet beror pa instéllningen av parameter -
3415.
35 MOTORTEMP Motortemperaturmatning. Se avsnittet Motortemperaturmét-
MATNING ning via standard-I/O pa sidan 159.
3501 TEMP MAT Aktiverar motortemperaturmatfunktionen och valjer INGEN
METOD sensortyp. Se ocksa parametergrupp 75 ANALOGA
UTGANGAR.
INGEN Funktionen &r inaktiv. 0
1 xPT100 Funktionen ar aktiv. Temperaturen méats med en Pt100-givare. |1
Analog utgang AO matar konstant strém genom givaren. Sen-
sorns resistans 6kar med 6kande motortemperatur, liksom gor
spanningen 6ver sensorn. Temperaturmatfunktionen avlaser
spanningen via analog ingang Al1/2 och omvandlar den till
grader Celsius.
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2xPT100 Funktionen ar aktiv. Temperaturen mats med tva Pt100- 2
sensorer. Se val 1 x PT100.
3 xPT100 Funktionen ar aktiv. Temperaturen méats med tre Pt100- 3

sensorer. Se val 7 x PT100.

PTC Funktionen ar aktiv. Temperaturen évervakas med en en 4
PTC-sensor. Analog utgang AO matar konstant strom
genom givaren. Sensorns resistans 6kar brant nar
motortemperaturen stiger 6ver PTC-referenstemperaturen
(Tref), liksom gor spanningen éver motstandet.
Temperaturmatfunktionen avlaser spanningen via den
analoga ingangen Al1/2 och omvandlar den till ohm.
Figuren nedan visar normala resistansvarden for PTC-
sensorn, som funktion av motorns drifttemperatur.

Temperatur Resistans
Normal 0... 1,5 kohm
For stor > 4 kohm
ohm y
4000
1330
550
100
TERM(0) Funktionen ar aktiv. Motortemperaturen évervakas med en |5

PTC-sensor (se val PTC) ansluten till frekvensomriktaren
via ett normalt sluten termistorreld anslutet till en digital
ingang. 0 = évertemperatur i motor.

TERM(1) Funktionen ar aktiv. Motortemperaturen 6vervakas med en |6
PTC-sensor (se val PTC) ansluten till frekvensomriktaren
via ett normalt dppet termistorreléa anslutet till en digital
ingang. 1 = évertemperatur i motor.

3502 TEMP Al1/AI2 |Valjer kéllan for motortemperatursignal. Al1
VAL
Al Analog ingang Al1. Anvands nar Pt100 eller PTC-sensor 1

har valts fér temperaturmatning.

Al2 Analog ingang Al2. Anvands nar Pt100 eller PTC-sensor 2
har valts fér temperaturmatning
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DI1 Digital ingang DI1. Anvands nar parameter 3501 TEMP 3
MAT METOD é&r satt till TERM(0)/ TERM(1).
DI2 Digital ingang DI2. Anvands nar parameter 35017 TEMP 4
MAT METOD é&r satt till TERM(0)/ TERM(1).
DI3 Digital ingang DI3. Anvands nar parameter 3501 TEMP 5
MAT METOD é&r satt till TERM(0)/TERM(1).
Di4 Digital ingang DI4. Anvands nar parameter 3501 TEMP 6
MAT METOD é&r satt till TERM(0)/TERM(1).
DI5 Digital ingang DI5. Anvands nar parameter 35017 TEMP 7
MAT METOD é&r satt till TERM(0)/ TERM(1).
3503 TEMP Definierar larmgransen for motortemperaturmatning. Larm |0
ALARMNIVA | (fOTORTEMPERATUR (2010) ges nér gransen verskrids.
Nar parameter 3501 TEMP MAT METOD ér satt till
TERM(0)I TERM(1): 1 = larm.
X...X Larmgrans -
3504 TEMP Definierar felutldsningsnivan vid motortemperaturmatning. |0
FELNIVA Frekvensomriktaren l6ser ut for felet MOT OVERLAST
(0009) om gransen 6verskrids. Nar parameter 3501 TEMP
MAT METOD é&r satt till TERM(0)/TERM(1): 1 = fel.
X...X Felgrans -
3505 AO B Aktiverar strommatning fran analog utgang AO. Paramete- |DISABLE
DRl\éSPAN' rinstallningen asidoséatter installningarna i parametergrupp
NIN 15 ANALOGA UTGANGAR.
Med PTC ar utstrommen 1,6 mA.
Med Pt 100 ar utstrommen 9,1 mA.
DISABLE Ej vald 0
ENABLE Vald 1
36 TIDUR Tidperioder 1 till 4 samt timersignal. Se avsnitt Realtidsklocka
FUNKTION och tidfunktioner pa sidan 167.
3601 VAL TID FUNK |Valjer kallan for aktiveringssignal for tidurfunktion. EJ VALD
EJ VALD Tidurfunktion &r inte vald. 0
DI1 Digital ingang DI. Tidurfunktion aktiveras av positiv flank pa |1
DI1.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
AKTIV Tidurfunktion ar alltid aktiv. 7
DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. Tidurfunktion aktiveras av -1
negativ flank pa DI1.
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DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
3602 TIDUR1 Definierar den dagliga starttiden 1. Tiden kan stallas in i 00:00:00
START TID steg om 2 sekunder.
00:00:00... timmar:minuter:sekunder.
23:59:58 Exempel: Om parametervardet ar 07:00:00 aktiveras
tidurfunktion 1 klockan 07.00.
3603 TIDUR1 STOP |Definierar den dagliga stopptiden 1. Tiden kan stéllas in i 00:00:00
TID steg om 2 sekunder.
00:00:00... timmar:minuter:sekunder.
23:59:58 Exempel: Om parametervardet ar 18:00:00 aktiveras
tidurfunktion 1 klockan 18.00.
3604 TIDUR1 Definierar startdag 1 under veckan. MANDAG
START DAG
MANDAG 1
TISDAG 2
ONSDAG A 3
Exempel: Om parametervardet satts till MANDAG ar
TORSDAG tidurfunktion 1 aktiv. fran mandag midnatt (00:00:00). 4
FREDAG 5
LORDAG 6
SONDAG 7
3605 TIDUR1 STOP |Definierar stoppdag 1 under veckan. MANDAG
DAG
Se parameter 3604 TIDUR1 START DAG.
Exempel: Om parametervardet ar FREDAG, deaktiveras
tidurfunktion 1 vid midnatt pa fredagen (23:59:58).
3606 TIDUR2 Se parameter 3602 TIDUR1 START TID.
START TID
Se parameter 3602 TIDUR1 START TID.
3607 TIDUR2 STOP |Se parameter 3603 TIDUR1 STOP TID.
TID
Se parameter 3603 TIDUR1 STOP TID.
3608 TIDUR2 Se parameter 3604 TIDUR1 START DAG.
START DAG
Se parameter 3604 TIDUR1 START DAG.
3609 TIDUR2 STOP |Se parameter 3605 TIDUR1 STOP DAG.
DAG
Se parameter 3605 TIDUR1 STOP DAG.
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3610 TIDUR3
START TID

Se parameter 3602 TIDUR1 START TID.

Se parameter 3602 TIDUR1 START TID.

3611 TIDUR3 STOP

Se parameter 3603 TIDUR1 STOP TID.

TID
Se parameter 3603 TIDUR1 STOP TID.
3612 TIDUR3 Se parameter 3604 TIDUR1 START DAG.
START DAG

Se parameter 3604 TIDUR1 START DAG.

3613 TIDURS3 STOP
DAG

Se parameter 3605 TIDUR1 STOP DAG.

Se parameter 3605 TIDUR1 STOP DAG.

3614 TIDUR4
START TID

Se parameter 3602 TIDUR1 START TID.

Se parameter 3602 TIDUR1 START TID.

3615 TIDUR4 STOP

Se parameter 3603 TIDUR1 STOP TID.

TID
Se parameter 3603 TIDUR1 STOP TID.
3616 TIDUR4 Se parameter 3604 TIDUR1 START DAG.
START DAG

Se parameter 3604 TIDUR1 START DAG.

3617 TIDUR4 STOP

Se parameter 3605 TIDUR1 STOP DAG.

DAG
Se parameter 3605 TIDUR1 STOP DAG.

3622 VAL TIMER Valjer kallan for aktivering av timer. EJ VALD
EJ VALD Ingen timeraktiveringssignal 0
DI1 Digital ingang DI1. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
DI1(INV) Inverterad digital ingadng DI1. 0 = aktiv, 1=inaktiv. -1
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
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3623 VAL TIMER

Definierar tiden inom vilken timern deaktiveras efter att
timeraktiveringssignalen har tagits bort.

00:00:00

00:00:00...
23:59:58

timmar:minuter:sekunder

Exempel: Om parameter 3622 VAL TIMER éar satt till DI/1
och 3623 VAL TIMER ar satt till 01:30:00 kommer timern att
vara aktiv 1 timme och 30 minuter efter att digital ingang DI
har deaktiverats.

1
Timer aktiv J | I—

DI ‘

Timer tid
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3626 KALLA TID Vljer tidperioder fér KALLA TID FUNK 1. En tidurfunktion |EJ VALD
FUNK 1 kan besta av 0...4 tidperioder och en timer.
EJ VALD Inga tidperioder valda 0
T Tidperiod 1 1
T2 Tidperiod 2 2
T1+T2 Tidperioder 1 och 2 3
T3 Tidperiod 3 4
T1+T3 Tidperioder 1 och 3 5
T2+T3 Tidperioder 2 och 3 6
T1+T2+T3 Tidperioder 1, 2 och 3 7
T4 Tidperiod 4 8
T1+T4 Tidperioder 1 och 4 9
T2+T4 Tidperioder 2 och 4 10
T1+T2+T4 Tidperioder 1, 2 och 4 11
T3+T4 Tidperioder 4 och 3 12
T1+T3+T4 Tidperioder 1, 3 och 4 13
T2+T3+T4 Tidperioder 2, 3 och 4 14
T1+T2+T3+T4 |Tidperioder 1, 2, 3 och 4 15
TIMER Timer 16
T1+B Timer och tidperiod 1 17
T2+TIM Timer och tidperiod 2 18
T1+T2+B Timer och tidperioder 1 och 2 19
T3+TIM Timer och tidperiod 3 20
T1+T3+TIM Timer och tidperioder 1 och 3 21
T2+T3+TIM Timer och tidperioder 2 och 3 22
T1+T2+T3+TIM | Timer och tidperioder 1, 2 och 3 23
T4+TIM Timer och tidperiod 4 24
T1+T4+TIM Timer och tidperioder 1 och 4 25
T2+T4+TIM Timer och tidperioder 2 och 4 26
T1+T2+T4+TIM | Timer och tidperioder 1, 2 och 4 27
T3+T4+TIM Timer och tidperioder 3 och 4 28
T1+T3+T4+TIM | Timer och tidperioder 1, 3 och 4 29
T2+T3+T4+TIM | Timer och tidperioder 2, 3 och 4 30
T1+2+3+4+TIM | Timer och tidperioder 1, 2, 3 och 4 31

3627 KALLA TID Se parameter 3626 KALLA TID FUNK 1.
FUNK 2

Se parameter 3626 KALLA TID FUNK 1.
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3628 KALLA TID Se parameter 3626 KALLA TID FUNK 1.
FUNK 3
Se parameter 3626 KALLA TID FUNK 1.
3629 KALLA TID Se parameter 3626 KALLA TID FUNK 1.
FUNK 4
Se parameter 3626 KALLA TID FUNK 1.
40 PID-REGLERING |PID-REGLERING, parameteruppsattning 1. Se avsnitt PID-
reglering pa sidan 153.
4001 FORSTARK- |Definierar PID-regulatorns férstarkning. Hog férstérkning 1,0
NING kan orsaka varvtalsoscillation.
0,1...100,0 Forstarkning. Vid vardet 0,1 féréandras PID-regulatorns 1=0,1
utsignal en tiondel sd mycket som regleravvikelsen. Vid
vardet 100 forandras PID-regulatorns utsignal 100 ganger
sa mycket som regleravvikelsen.
4002 INTEGRA- Definierar integrationstiden for PID-regulatorn. 10,0s
TIONSTID Integrationstiden definierar hastigheten med vilken
regulatorns utsignal féréandras vid konstant regleravvikelse.
Ju kortare integrationstid desto snabbare korrigeras den
kontinuerliga avvikelsen. For kort integrationstid gor
regleringen instabil.
A = Fel
B = Regleravvikelsesteg
C = Regulatorutg. med forst. = 1
D = Regulatorutg. med forst. = 10
A
A
A
D (4001 =10} |
C (4001 =1)L_| ‘
| t
| >
-
: 4002 !
0,0 = EJ VALD |Integrationstid. Om parametervardet ar satt till noll &rden |1=0,1s
0,1...3600,0 s |integrerande delen av regulatorn (I-delen i PID) deaktiverad.
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4003 DERIVE-
RINGSTID

Definierar deriveringstiden for PID-regulatorn. Derivering
forstarker regulatorns utsignal om regleravvikelsen
férandras. Ju langre deriveringstid, desto mera forstarks
varvtalsregulatorns utsignal under férandringen. Om
deriveringstiden ar satt till O fungerar regulatorn som en PI-
regulator - annars som en PID-regulator.

Derivering gor att regulatorn svarar snabbare pa stérningar.

Derivatan filtreras med ett enpoligt filter. Filtertidkonstanten
definieras av parameter 4004 PID DERIV FILTER.

Fel A Regleravvikelse
100 % |- - - — — — -

\
\
\
0% \

>

[
PID-utsignal D-del av regul.-utsignal

Férstarkning /
4001

» |

4003

0,0s

0,0...10,0 s

Deriveringstid. Om parametervardet ar satt till noll &r den
deriverande delen av regulatorn deaktiverad.

1=01s

4004 PID DERIV
FILTER

Definierar filtertidkonstanten for filtret i deriveringsdelen av
PID-regulatorn. Okande filtertid jamnar ut felderivatan och
minskar bruset.

10s

0,0...10,0 s

Filtertidskonstant. Om parametervardet satts till noll
deaktiveras filtret.

1=0,1s

4005 REGL AVVIK
INV

Valjer forhallandet mellan aterkopplingssignalen och
frekvensomriktarens varvtal.

NEJ

NEJ

Normal: Minskad aterkopplingssignal ger 6kat
drivsystemvarvtal. Fel = Referens - Aterkoppling

JA

Inverterat: Minskad aterkopplingssignal ger minskat
drivsystemvarvtal. Fel = Aterkoppling - Referens

4006 ENHET

Valjer enhet for PID-regulatorns arvarden.

%

0...127

Se valen for parameter 3405 UTDATA 1 ENHET i det givna
omradet.
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4007 SKALNING

Definierar decimaltecknets position fér PID-regulatorns

ENHET arvarden.
0..4 Exempel: PI (3,141593) 1=1
4007 varde Ingang Display
0 00003 3
1 00031 3,1
2 00314 3,14
3 03142 3,142
4 31416 3,1416
4008 0% VARDE Definierar tillsammans med parameter 4009 100% VARDE |0,0
skalningen av PID-regulatorns arvarden.
Enheter (4006)
Skala (4007) +1000 %
A .-
4009 - — — — — — ‘
\
4008 |
\ | __Internt
, 0% 100 %  skala (%)
-1000 %
X...X Enhet och omrade beror pa enhet och skala definierad av
parametrarna och 4006 ENHET och 4007 SKALNING
ENHET.
4009 100% VARDE |Definierar tillsammans med parameter 4008 0% VARDE 100,0
skalningen av PID-regulatorns arvarden.
X...X Enhet och omrade beror pa enhet och skala definierad av
parametrarna och 4006 ENHET och 4007 SKALNING
ENHET.

4010 BORVARDE Valjer kallan fér PID-regulatorns referenssignal. INTER-
VAL NAL
PANEL Manéverpanel 0
Al Analog ingang Al1 1
Al2 Analog ingang Al2 2
COMM Faltbussreferens REF2 8
COMM+AI1 Summering av faltbussreferens REF2 och analog ingang 9

Al1. Se avsnitt Referensval och korrigering péa sidan 332.
COMM*AI1 Multiplikation av faltbussreferens REF2 och analog ingang |10

Al1. Se avsnitt Referensval och korrigering pa sidan 332.
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DI3U,4D(RNC) |Digital ingang DI3: Okar referensvardet. Digital ingang DI4: |11
Minskar referensvardet. Ett stoppkommando nollstéller
referensen. Referensen sparas inte om styrsignalkallan
andras fran EXT1 till EXT2, fran EXT2 till EXT1 eller fran
LOC till REM.

DI3U,4D(NC) |Digital ingang DI3: Okar referensvérdet. Digital ingang DI4: 12
Minskar referensvardet. Programmet sparar aktiv referens
(aterstalls inte av ett stoppkommando). Referensen sparas
inte om styrsignalkallan &ndras fran EXT1 till EXT2, fran
EXT2 till EXT1 eller fran LOC till REM.

Al1+AI2 Referensen berdaknas med féljande ekvation: 14
REF = Al1(%) + Al2(%) - 50 %

Al1*AI2 Referensen beraknas med foljande ekvation: 15
REF = Al1(%) - (Al2(%) / 50 %)

Al1-Al2 Referensen berdaknas med féljande ekvation: 16
REF = Al1(%) + 50 % - Al2(%)

Al1/AI2 Referensen beraknas med féljande ekvation: 17
REF = Al1(%) - (50 % / Al2 (%))

INTERNAL Ett konstant varde, definierat av parameter 4011 INTERNT |19
BORVARDE.

DI4U,5D(NC) |Se val DI3U,4D(NC). 31

FREKV ING Frekvensingang 32

SEK PROG Sekvensprogramutgang. Se parametergrupp 84 SEKVENS |33

uTG PROG.

4011 INTERNT Val av ett konstant varde som PID-regulatorreferens, nar {40

BORVARDE  |parameter 4070 BORVARDE VAL 3r satt till INTERNAL.

X...X Enhet och omrade beror pa enhet och skala definierad av

parametrarna och 4006 ENHET och 4007 SKALNING
ENHET.
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4012 BORVARDE |Definierar minvéardet for vald PID-referens-signalkélla. Se  |0,0 %
MIN parameter 4010 BORVARDE VAL.
-500,0...500,0 |Varde som en procentsats. 1=01%
% Exempel: Analog ingang Al1 ar vald som PID-referenskalla
(vardet pa parameter 4010 ar Al1). Referensens min och
max motsvarar installningarna 1307 MINIMUM Al1 och
1302 MAXIMUM Al1 enligt féljande:
ref ref
A MAX>MIN A MIN/MAX
4013,
(MAX)
4012,
(MIN)] _ (MAX) .
1301 1302 Al1 (%) 1301 1302 Al1 (%)
4013 BORVARDE |Definierar maxvardet for vald PID-referens-signalkalla. Se  |100,0 %
MAX parametrarna 4070 BORVARDE VAL och 4012
BORVARDE MIN.
-500,0...500,0 |Véarde som en procentsats 1=0,1%
%
4014 VAL AV Valjer processens arvarde (aterkopplingssignal) for PID- ARV1
ARVARDE regulatorn: Signalkallorna fér variablerna ACT1 och ACT2
definieras ytterligare med parametrarna 4016 ARVARDE 1
INGANG och 4017 ARVARDE 2 INGANG.
ARV1 ARV1 1
ARV1-ARV2  |Subtraktion av ARV1 och ARV2 2
ARV1+ARV2  |Addition av ARV1 och ARV2 3
ARV1*ARV2 Multiplikation av ARV1 och ARV2 4
ARV1/ARV2 Division av ARV1 och ARV2 5
MIN(AR1,AR2) |Valjer Iagsta véardet av ARV1 och ARV2 6
MAX(AR1,AR2) | Véljer hdgsta vardet av ARV1 och ARV2 7
kvr(AR1-AR2) |Kvadratroten av skillnaden mellan ARV1 och ARV2 8
kvA1+kvA2 Kvadratroten av ARV1 plus kvadratroten av ARV2 9
kvr(ARV1) Kvadratroten av ARV1 10
KOMM ATERK |Vérde hos signal 07158 PID COMM DATA 1 11
1
Varde hos signal 0159 PID COMM DATA 2 12

KOMM ATERK
2
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4015 FLODESKON- |Definierar en extra multiplikationsfaktor fér vardet definierat |0,000
STANT av parameter 4074 VAL AV ARVARDE. Anvands framst i
tilldampningar dar flédet beraknas utgaende fran en annan
variabel (t.ex. flode baserat pa tryckskillnad).
-32,768... Multiplikationsfaktor. Om parametervardet ar satt till noll 1=0,001
32,767 anvands ingen multiplikator.
4016 ARVARDE 1  |Definierar kéllan for arvéarde 1 (ARV1). Se ocksa parameter |A/2
INGANG 4018 ARV1 MINIMUM.
Al1 Anvénder analog ingang 1 fér ARV1 1
Al2 Anvander analog ingang 2 fér ARV1 2
STROM Anvander strémmen fér ARV1 3
MOMENT Anvander momentet fér ARV1 4
POWER Anvénder effekten for ARV1 5
KOMM ARV 1 |Anvénder vardet pa signal 0158 PID COMM DATA 1 for 6
ARV1
KOMM ARV 2 | Anvéander vérdet pa signal 0159 PID COMM DATA 2 fér 7
ARV1
FREKV ING Frekvensingang 8
4017 ARVARDE 2 |Definierar killa for ARV2. Se ocksa parameter 4020 ARV2 |Al2
INGANG MINIMUM.

Se parameter 4016 ARVARDE 1 INGANG.
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4018 ARV1 Definierar minvardet for ARV1. 0%

MINIMUM Skalar kéllsignalen som anvénds som &rvardet ARV1
(definierat av parameter 4016 ARVARDE 1 INGANG). Fér
parameter 4016 vardena 6 (KOMM ARV 1) och 7 (KOMM
ARV 2) utférs ingen skalning.

Par Kalla Kalla min. Kalla max.
4016
1 |Analog ingang 1|73071 MINIMUM Al1 {1302 MAXIMUM Al1

2 [Analog ingang 2{1304 MINIMUM AI2 {1305 MAXIMUM Al2
3 |Strom 0 2 - markstrom

4 |Moment -2 - markmoment 2 - markmoment

5 |Power -2 - markeffekt 2 - markeffekt

A= Normal; B = Invertering (ARVARDE 1 MIN > ARVARDE
1 MAX)

ARV (%) ARV1 (%)
A

|

|
|
|
|
|
Kalla min. Kélla max. Kalla mi

4018 | 4019 | ‘
n. Kalla max.
Kallsignal Kallsignal
-1000...1000 % | Varde som en procentsats 1=1%
4019 ARV1 Definierar maxvérdet for variabel ARV1 om en analog 100 %
MAXIMUM ingang ar vald som kélla for ARV1. Se parameter 4016

ARVARDE 1 INGANG. Min- (4018 ARV1 MINIMUM) och
maxinstallningarna for ACT1 definierar hur spannings-
/strdmsignalen fran matutrustningen konverteras till ett
procentvarde som anvands av process-PID-regulatorn.

Se parameter 4018 ARV1 MINIMUM.

-1000...1000 % |Varde som en procentsats 1=1%
4020 ARV2 Se parameter 4018 ARV1 MINIMUM. 0%

MINIMUM

-1000...1000 % | Se parameter 4018. 1=1%
4021 ARV2 Se parameter 4019 ARV1 MAXIMUM. 100 %

MAXIMUM

-1000...1000 % | Se parameter 4019. 1=1%
4022 VAL VILO- Aktiverar vilofunktionen och valjer kalla for aktiveringssignalen. | EJ VALD

FUNKTION Se avsnittet PID-regleringens vilofunktion pa sidan 157.
EJ VALD Ingen vilofunktion vald 0




288 Arvérden och parametrar

Alla parametrar

Nr.

Namn/varde

Beskrivning

DI1 Funktionen aktiveras/deaktiveras via digital ingang DI1. 1 = |1
aktivering, 0 = deaktivering.
De interna vilokriterierna i parametrarna 4023 GRANS
VILOFUNK och 4025 ATERSTARTS NIVA &r inte aktiva.
Vilo- och aterstartfordréjningsparametrarna 4024 VILO
FORDROJNING och 4026 ATER FORDROJNING &r i
funktion.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
INTERNAL Aktiveras och deaktiveras automatiskt enligt parametrarna |7
4023 GRANS VILOFUNK och 4025 ATERSTARTS NIVA.
DI1(INV) Funktionen aktiveras/deaktiveras via inverterad digital -1
ingang DI1. 1 = deaktivering:, 0 = aktivering.
De interna vilokriterierna i parametrarna 4023 GRANS
VILOFUNK och 4025 ATERSTARTS NIVA &r inte aktiva.
Vilo- och aterstartfordréjningsparametrarna 4024 VILO
FORDROJNING och 4026 ATER FORDROJNING &r i
funktion.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
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4023 GRANS
VILOFUNK

Definierar startgransen for vilofunktionen. Om
motorvarvtalet understiger en installd niva (4023) langre an
fordrojningstiden (4024) 6vergar frekvensomriktaren till
vilolage: Motorn stoppas och mandverpanelen visar
larmmeddelande PID SOVFUNKTION AKTIV (2018).

Parameter 4022 VAL VILOFUNKTION maste vara satt till
INTERNAL.

t
PID-processaterkoppling ' ' Aters._tartens
' fordrojningstid (4026)
—n

Aterstartnivaavvi-
kelse (4025)

o
O

‘PID-utsignaIniva“ ' :
' Manbver-
. panel:

o FEEE
PID SOVFUNK- |
TION AKTIV |

tsq = Vilofordrojning
(H024)

. t< tsg . tsq

vilofunktion
(4023)

Stop Start

0,0 Hz/
0 rpm

0,0...599,0 Hz /
0...30000 rpm

Vilofunktionens startniva

1=0,1Hz
1 rpm

4024 VILO FOR-
DROJNING

Definierar vilofunktionens startférdréjning. Se parameter
4023 GRANS VILOFUNK. Nar motorvarvtalet understiger
vilonivan startar réknaren. Nar motorvarvtalet 6verstiger
vilonivan sa aterstalls raknaren.

60,0s

0,0...3600,0 s

Vilofunktionens férdrojningstid

1=01s
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4025 ATERSTARTS
NIVA

Definierar fordréjningstiden for vilofunktionens aterstart.
Frekvensomriktaren startar igen nar arvardet fran
processen avviker fran PID-referensen med ett varde som
Overstiger installd niva (4025) under langre tid &n
aterstartfordrojningen (4026). Aterstartnivan beror pa
installningen av parameter 4005 REGL AVVIK INV.

Om parameter 4005 satts till 0:

Aterstartsniva = PID-referens (4010) - Avvikelse vid
aterstart (4025).

Om parameter 4005 satts till 1:

Aterstartsniva = PID-referens (4010) + Avvikelse vid
aterstart (4025).

A o Aterstart niva

nar 4005 = 1

PID-referens

Aterstart niva
nar 4005=0

v

Se &ven vardena fér parameter 4023 GRANS VILOFUNK.

Enhet och omrade beror pa enhet och skala definierad av
parametrarna 4026 ATER FORDROJNING och 4007
SKALNING ENHET.

4026 ATER FOR-
DROJNING

Definierar fordrojningstiden for vilofunktionens aterstart. Se
parameter 4023 GRANS VILOFUNK.

0,50s

0,00...60,00 s

Aterstartens férdrojningstid

1=0,01s

4027 VAL PID-REG

Definierar kallan fran vilken frekvensomriktaren laser
signalen som valjer mellan de bada PID-regulatorerna.
PID-parameteruppsattning 1 definieras av parametrarna
4001...4026.

PID-parameteruppsattning 2 definieras av parametrarna
4101...4126.

REGULA
TOR 1

REGULATOR 1

PID-REGULATOR é&r aktiv.

DI1

Digital ingédng DI1. 1 = PID-REGULATOR 2, 0 = PID-
REGULATOR 1.

N

DI2

Se val DI1.

DI3

Se val DI1.

Dl4

Se val DI1.

DI5

Se val DI1.

REGULATOR 2

PID-REGULATOR (2) ar aktiv.

Nl WN
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TID FUNK 1 Tidsstyrd PID-REGLERING 1/2. Tidurfunktion 1 inaktiv = 8
PID-REGLERING, tidurfunktion 1 aktiv = PID-REGLERING
2. Se parametergrupp 36 TIDUR FUNKTION.

TID FUNK 2 Se val TID FUNK 1. 9
TID FUNK 3 Se val TID FUNK 1. 10
TID FUNK 4 Se val TID FUNK 1. 11
DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 0 = PID-REGULATOR (2), 1 = |-1
PID-REGULATOR
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
41 PROCESS PID PID-REGLERING, parameteruppsattning 2. Se avsnitt PID-
SET 2 reglering pa sidan 153.
4101 FORSTARK- |Se parameter 4001 FORSTARKNING.
NING
4102 INTEGRA- Se parameter 4002 INTEGRATIONSTID.
TIONSTID
4103 DERIVE- Se parameter 4003 DERIVERINGSTID.
RINGSTID
4104 PID DERIV Se parameter 4004 PID DERIV FILTER.
FILTER
4105 REGL AVVIK |Se parameter 4005 REGL AVVIK INV.
INV
4106 ENHET Se parameter 4006 ENHET.
4107 SKALNING Se parameter 4007 SKALNING ENHET.
ENHET

4108 0% VARDE Se parameter 4008 0% VARDE.
4109 100% VARDE |Se parameter 4009 100% VARDE.

4110 BORVARDE Se parameter 4010 BORVARDE VAL.
VAL

4111 INTERNT Se parameter 4071 INTERNT BORVARDE.
BORVARDE

4112 BORVARDE Se parameter 4012 BORVARDE MIN.
MIN

4113 BORVARDE Se parameter 4013 BORVARDE MAX.
MAX

4114 VAL AV Se parameter 4014 VAL AV ARVARDE.
ARVARDE

4115 FLODESKON- |Se parameter 4015 FLODESKONSTANT.
STANT




292 Arvérden och parametrar

Alla parametrar

Nr.

Namn/varde

Beskrivning

4116 ARVARDE 1 Se parameter 4016 ARVARDE 1 INGANG.
INGANG

4117 ARVARDE 2 Se parameter 4017 ARVARDE 2 INGANG.
INGANG

4118 ARV1 Se parameter 4018 ARV1 MINIMUM.
MINIMUM

4119 ARV1 Se parameter 4019 ARV1 MAXIMUM.
MAXIMUM

4120 ARV2 Se parameter 4020 ARV2 MINIMUM.
MINIMUM

4121 ARV2 Se parameter 4021 ARV2 MAXIMUM.
MAXIMUM

4122 VAL VILO- Se parameter 4022 VAL VILOFUNKTION.
FUNKTION

4123 GRANS Se parameter 4023 GRANS VILOFUNK.
VILOFUNK

4124 VILO FOR- Se parameter 4024 VILO FORDROJNING.
DROJNING

4125 ATEAI\?STARTS Se parameter 4025 ATERSTARTS NIVA.
NIV

4126 ATE__R FOR- Se parameter 4026 ATER FORDROJNING.
DROJNING

42 EXTERN / TRIM
PID

Styrning med Extern/trim PID (PID2). Se avsnitt PID-
reglering pa sidan 153.

4201 FORSTARK- |Se parameter 4001 FORSTARKNING.
NING

4202 INTEGRA- Se parameter 4002 INTEGRATIONSTID.
TIONSTID

4203 DERIVE- Se parameter 4003 DERIVERINGSTID.
RINGSTID

4204 PID DERIV Se parameter 4004 PID DERIV FILTER.
FILTER

4205 REGL AVVIK |Se parameter 4005 REGL AVVIK INV.
INV

4206 ENHET Se parameter 4006 ENHET.

4207 SKALNING Se parameter 4007 SKALNING ENHET.
ENHET

4208 0% VARDE Se parameter 4008 0% VARDE.

4209 100% VARDE |Se parameter 4009 100% VARDE.

4210 BORVARDE Se parameter 4010 BORVARDE VAL.
VAL

4211 INTERNT Se parameter 4011 INTERNT BORVARDE.

BORVARDE
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4212 BORVARDE Se parameter 4012 BORVARDE MIN.
MIN

4213 BORVARDE Se parameter 4013 BORVARDE MAX.
MAX

4214 VAL AV Se parameter 4014 VAL AV ARVARDE.
ARVARDE

4215 FLODESKONS |Se parameter 4015 FLODESKONSTANT.
TANT

4216 ARVARDE 1 Se parameter 4016 ARVARDE 1 INGANG.
INGANG

4217 ARVARDE 2  |Se parameter 4017 ARVARDE 2 INGANG.
INGANG

4218 ARV1 Se parameter 4018 ARV1 MINIMUM.
MINIMUM

4219 ARV1 Se parameter 4019 ARV1 MAXIMUM.
MAXIMUM

4220 ARV2 Se parameter 4020 ARV2 MINIMUM.
MINIMUM

4221 ARV2 Se parameter 4021 ARV2 MAXIMUM.
MAXIMUM

4228 AKTIVERA Valjer kallan for extern aktivering av PID-funktion. EJ VALD

Parameter 4230 TRIM VAL maste vara satt till EJ VALD.

EJ VALD Ingen extern PID-regulatoraktivering vald 0

DI1 Digital ingang DI1. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1

DI2 Se val DI1. 2

DI3 Se val DI1. 3

DI4 Se val DI1. 4

DI5 Se val DI1. 5

VID DRIFT Aktivering nar frekvensomriktaren startas. Start 7
(frekvensomriktaren i drift) = aktiv.

PA Aktivering nar frekvensomriktaren spanningssatts 8
Spanningssattning (frekvensomriktaren spanningssatts) =
aktiv.

TID FUNK 1 Aktivering med en tidurfunktion. Tidurfunktion 1 aktiv = 9
PID-REGLERING aktiv. Se parametergrupp 36 TIDUR
FUNKTION.

TID FUNK 2 Se val TID FUNK 1. 10

TID FUNK 3 Se val TID FUNK 1. 1

TID FUNK 4 Se val TID FUNK 1. 12

DI1(INV) Inverterad digital ingang DI1. 0 = aktiv, 1=inaktiv. -1

DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
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DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
4229 OFFSET Definierar offset for den externa PID-utsignalen. Nar PID-  |0,0 %
regulatorn aktiveras startar utsignalen fran offsetvardet. Nar
PID-regulatorn deaktiveras atergar utsignalen till
offsetvardet.
Parameter 4230 TRIM VAL maste vara satt till EJ VALD.
0,0...100,0 % |Varde som en procentsats 1=0,1%
4230 TRIM VAL Aktiverar trimfunktionen och véljer mellan direkt och EJ VALD
proportionell trimfunktion. Med hjalp av trimfunktionen gar
det att fora in en korrigeringsfaktor i referensen. Se avsnittet
Referenstrimning pa sidan 132.
EJ VALD Ingen trimfunktion vald 0
PROPORTIO- |Aktiv. Trimfaktorn ar proportionell med rpm/Hz-referensen |1
NELL fore trimning (REF1).
DIREKT Aktiv. Trimfaktorn ar relaterad till en fast maxgrans som 2
anvands i referensreglerkretsen (maxvarvtal, -frekvens eller
-moment).

4231 TRIM Definierar multiplikatorn fér synkroniseringsutvaxlingsférhal- 0,0 %
SKALNING landet. Se avsnittet Referenstrimning pa sidan 132.

-100,0...100,0 |Multiplikator 1=0,1%
%
4232 ANDRING AV |Véljer trimreferens. Se avsnittet Referenstrimning péa sidan |PID2-
KALLA 132. BORV
PID2BORV Extern/trim PID-referens vald av parameter 42710 (dvs. 1
véardet hos signal 07129 PID 2 BORVARDE)

PID2STYR- Extern/trim PID-utsignal dvs. vardet hos signal 07127 PID 2 |2

SIGN UTSIGNAL

4233 TRIMM VAL Valjer om trimningen ska anvandas for att justera varvtals- |VARVT/

eller momentreferensen. Se avsnittet Referenstrimning pa |FREKV
sidan 132.

VARVT/FREKYV | Trimning av varvtalsreferensen 0

MOMENT Trimning av momentreferens (endast for REF2 (%)) 1
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43 MEK Styrning av en mekanisk broms. Se avsnittet Styrning av en
BROMSSTYRN mekanisk broms pa sidan 161.
4301 BROMS LYFT |Definierar fordréjningen innan bromsen lyfts (= férdréjningen {0,20 s
FORDR mellan det interna kommandot att bromsen ska lyftas och fri-
givning av motorvarvtalsregulatorn). Fordréjningsraknaren
startar nar motorstrém/moment/varvtal har natt den niva som
kravs vid bromslyftning (parameter 4302 BROMS LYFT %
eller 4304 TVINGAD LYFT %) och motorn har blivit magneti-
serad. Samtidigt som réknaren startar sa aktiverar bromsstyr-
ningsfunktionen relautgangen som styr bromsen, vilken da
borjar lyfta.
0,00...2,50 s Fordréjning 1=0,01s
4302 BROMS LYFT |Definierar startmoment/-strém vid bromslyftning. Efter start | 100 %
% fryses frekvensomriktarens strom/moment till instéllt varde,
tills motorn &r magnetiserad.
0,0...180,0 % |[Varde som en procentsats av markmoment Ty (vid 1=0,1%
vektorstyrning) eller markstrém /o (vid skalar styrning).
Styrsattet valjs via parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
4303 BROMS Definierar det varvtal da bromsen ansatts. Efter stopp 4,0 %
ANSATT % ansatts bromsen nar drivsystemvarvtal sjunker under installt
varde.
0,0...100,0 % |Varde som en procentsats av markvarvtal (vid vektorstyr- |1 =0,1 %
ning) eller markfrekvens (vid skalér styrning). Styrsattet valjs
via parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
4304 TVINGAD Definierar varvtalet vid bromslyftning. Parameterinstall- 0,0=EJ
LYFT % ningen asidosatter instéllningen av parameter 4302 BROMS | VALD
LYFT %. Efter start fryses frekvensomriktarens varvtal till
installt varde, tills motorn ar magnetiserad.
Syftet med denna parameter &r att generera tillrackligt
startmoment for att férebygga att motorn bérjar roterande i
fel riktning pa grund av motorns last.
0,0 = EJ VALD |Varde som en procentsats av maxfrekvens (vid 1=0,1%
0,0...100.0 %  |vektorstyrning) eller maxvarvtal (vid skalar styrning). Om
parametervardet ar satt till noll &r funktionen deaktiverad.
Styrsattet valjs via parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
4305 BROMS MAGN | Definierar motormagnetiseringstiden. Efter start fryses 0=EJ
FORDR drivsystemets strom/moment/varvtal till varden definierade |VALD
av parameter 4302 BROMS LYFT % eller 4304 TVINGAD
LYFT % under installd tid.
0=EJVALD Magnetiseringstid. Om parametervardet ar satt till noll ar 1=1ms
0...10000 ms | funktionen deaktiverad.
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4306 FREKV Definierar det varvtal da bromsen ansatts. Nar frekvensen |0,0 = EJ
ANSATT % sjunker under installd niva under kérning ansatts bromsen. |VALD
Bromsen 6ppnas pa nytt nar kraven som definieras av
parametrarna 4301...4305 uppfylls.
0,0 = EJ VALD |Varde som en procentsats av maxfrekvens (vid 1=0,1%
0,0...100,0 %  |vektorstyrning) eller maxvarvtal (vid skalar styrning). Om
parametervardet ar satt till noll &r funktionen deaktiverad.
Styrsattet valjs via parameter 9904 MOTOR STYRMETOD.
4307 MEK BROMS | Vaéljer moment (vid vektorstyrning) eller strém (vid skalar PAR 4302
OPN GR styrning) som tillampas vid bromslyftning.
PAR 4302 Vardet hos parameter 4302 BROMS LYFT % anvands. 1
MINNE Momentvarde (vid vektorstyrning) eller stromvarde (vid 2
skalar kontroll) sparat i parameter 0779 MOM MINNE
BROMS anvéands.
Anvands i tilldmpningar dar ett initialt moment behdvs for att
foérebygga oavsiktlig rérelse nar den mekaniska bromsen
lyfts.
50 Pulsgivaranslutning.
PULSGIVARMODUL For ytterligare information, se MTAC-01 pulse encoder
interface module user’s manual (3AFE68591091
[engelskal).
5001 PULSANTAL |[Anger antalet givarpulser per varv. 1024 ppr
32...16384 ppr |Antal pulser i enheten pulser per varv (ppr) 1=1ppr
5002 AKTIVERA Aktiverar pulsgivaren. DISABLE
PULSGIV
DISABLE Ej vald 0
ENABLE Vald 1
5003 PULSGIVAR- |Parametern definierar hur omriktaren ska reagera i FEL
FEL handelse av att fel upptacks i kommunikationen mellan
pulsgivaren och givaranpassningsmodulen eller mellan
denna modul och sjalva omriktaren.
FEL Frekvensomriktaren I6ser ut for fel PULSG FEL (0023). 1
ALARM Frekvensomriktaren genererar ett larm 2
PULSGIVARMODUL FEL (2024).
5010 AKTIVERA Aktiverar pulsgivarens nollpuls (Z). Nollpuls kan anvandas |DISABLE
Z-PULS for positionsaterstalining.
DISABLE Ej vald 0
ENABLE Vald 1
5011 ATERSTALL |Aktiverar positionsaterstalining. DISABLE
POS
DISABLE Ej vald 0
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Vald

51 KOMM MODUL

Parametrarna behdver bara stéllas in nar en faltbussadapter
(tillval) ar installerad och aktiverad med parameter 9802 KOMM
PROTOKOLL. Fér narmare information om parametrar, se
dokumentationen for aktuell faltbussadapter och Féltbusstyrning
med féltbussadapter pa sid 351. Dessa parameterinstallningar
kvarstar aven om makrot byts.

Obs! | adaptermodulen ar parametergruppens nummer 1.

5101 FALTBUSS Visar typen av ansluten faltbussadapter.
TYP
NOT_ Faltbussadaptern hittas inte, eller ar inte korrekt ansluten, |0
DEFINED eller instaliningen for parameter 9802 KOMM PROTOKOLL
arinte EXT FALTBUS.
PROFIBUS_  |FPBA-01 PROFIBUS DP-modul, FPBA-01-M PROFIBUS |1
DP DP-modul
LONWORKS |FLON-01 LONWORKS®-modul 21
CANOPEN FCAN-01 CANopen-modul, FCAN-01-M CANopen-modul |32
DEVICENET |FDNA-01 DeviceNet-modul 37
CONTROLNET |FCNA-01 ControlNet-modul 101
ETHERNET FENA-01/-11/-21 Ethernet-modul 128
ETHERCAT FECA-01 EtherCAT-modul 135
ETHERN_ FEPL-02 Ethernet POWERLINK-modul 136
POWERLINK
RS-485 FSCA-01 RS-485-modul 485
5102 FB PAR 2 Dessa parametrar ar adapterspecifika. For ytterligare
information, se modulens dokumentation. Observera att inte
alla dessa parametrar behdver vara synliga.
5126 FB PAR 26
5127 FBA PAR Validerar alla férandringar av konfigurationsparametrar for
UPPDAT adaptermodulen. Efter uppdatering atergar vardet
automatiskt till DONE.
DONE Uppdatering utférd 0
UPPDATERA |Uppdaterar 1
5128 CPI FIL FW Visar parametertabellrevisionen for faltbussmodulen, som
REV ar lagrad i frekvensomriktarens minne. Formatet ar xyz dar:
* X = primart revisionsnummer
* y = sekundart revisionsnummer
» x = korrigeringsbokstav.
0000...FFFF Parametertabellrevision 1=1

hex
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5129 INSTALLN FIL |Visar frekvensomriktartypkoden for faltbussmodulen, som
ID ar lagrad i frekvensomriktarens minne.
0000...FFFF Frekvensomriktartypkoden i faltbussadapterns mappningsfil
hex
5130 INSTALLN FIL |Visar fatbussadapterns mappningsfilrevision, som &r lagrad
REV i frekvensomriktarens minne i decimalformat. Exempel: 1 =
revision 1.
0000...FFFF Mappningsfilrevision
hex
5131 FBA STATUS |Visar tillstandet for faltbussadapterns
kommunikation.
IDLE Adaptern ar inte konfigurerad.
EXECUT. INIT |Adaptern initieras.
TIME OUT En timeout har intraffat i kommunikationen mellan adapter
och frekvensomriktare.
CONFIG Adapterkonfigurationsfel: Det primara eller sekundara
ERROR revisionsnumret for den gemensamma programrevisionen i
faltbussmodulen ar inte den revision som modulen kraver
(se parameter 5132 FBA CPI FW REV), eller uppladdningen
av mappningsfilen har misslyckats fler an tre ganger.
OFF-LINE Adaptern ar frankopplad.
ON-LINE Adaptern ar tillkopplad.
RESET Adaptern utfor en hardvaruaterstallining.
5132 FBA CPIFW |Visar faltbussadapterns systemprogramrevision i formatet
REV axyz, dar:
* a = primart revisionsnummer
* Xy = sekundart revisionsnummer
» z = korrigeringsbokstav.
Exempel: 190A = revision 1,90 A
Faltbussadapterns systemprogramrevision
5133 FBA APPL FW |Visar faltbussadapterns applikationsprogramrevision i
REV

formatet axyz, dar:

* a = primart revisionsnummer

* Xy = sekundart revisionsnummer
» z = korrigeringsbokstav.
Exempel: 190A = revision 1.90A

Faltbussadapterns applikationsprogramrevision
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52 STANDARD Kommunikationsinstallningar for frekvensomriktarens
MODBUS mandverpanelport
5201 STATIONS NR |Definierar frekvensomriktarens adress. Flera enheter pa 1
samma buss far inte ha samma adress.
1...247 Adress 1=1
5202 OVERF Definierar lankens éverféringshastighet. 9,6 kb/s
HASTIGHET
1,2 kb/s 1,2 kbit/s 1=
2,4 kbls 2,4 kbit/s 0.1 kbit/s
4,8 kb/s 4,8 kbit/s
9,6 kb/s 9,6 kbit/s
19,2 kb/s 19,2 kbit/s
38,4 kb/s 38,4 kbit/s
57,6 kb/s 57,6 kbit/s
115,2 kb/s 115,2 kbit/s
5203 PARITET Definierar anvandningen av paritets- och stoppbit(ar). Alla |8N1
aktiva stationer pa samma faltbuss maste ha samma
installning.
8N1 8 databitar, ingen paritet, en stoppbit 0
8N2 8 databitar, ingen paritet, tva stoppbitar 1
8E1 8 databitar, jdmn paritet, en stoppbit 2
801 8 databitar, ojamn paritet, en stoppbit 3
5204 GODKANT Antalet giltiga meddelanden som har tagits emot av 0
MEDD frekvensomriktaren. Under normal kommunikation okar
detta varde kontinuerligt.
0...65535 Antal meddelanden 1=1
5205 PARITETSFEL |Innehaller antalet tecken med paritetsfel som har tagits 0
emot fran Modbus-lanken. Om vardet ar hogt, kontrollera att
enheterna pa bussen har samma paritetsinstéllning.
Obs! Kraftiga elektromagnetiska stérningar ger upphov till
fel.
0...65535 Antal tecken 1=1
5206 FLANK FEL Antal tecken med flankfel som tas emot av Modbus-lanken. |0
Om vardet ar hogt, kontrollera att enheterna pa bussen har
samma kommunikationshastighet installd.
Obs! Kraftiga elektromagnetiska stérningar ger upphov till
fel.
0...65535 Antal tecken 1=1
5207 BUFFERT FEL |Antal tecken som inte far plats i bufferten, dvs. antalet 0
tecken utéver maximal meddelandelangd, 128 tecken.
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0...65535 Antal tecken 1=1
5208 CRC FEL Antal meddelanden med CRC-fel (cyclic redundancy check) |0
fel som tas emot av frekvensomriktaren. Om vardet ar stort,
sok fel i CRC-berakningen.
Obs! Kraftiga elektromagnetiska stérningar ger upphov till
fel.
0...65535 Antal meddelanden 1=1
53 INBYGGD Installningar hos inbyggd faltbuss Se kapitel Féaltbusstyrning
BUSKOMM med inbyggd faltbuss pa sid 325.
5302 IFB STATIONS |Enhetens stationsadress pa bussen. Flera enheter pa 1
NR samma buss far inte ha samma adress.
0...247 Adress 1=1
5303 IFB OVERF Definierar lankens dverféringshastighet. 9,6 kb/s
HAST
1,2 kb/s 1,2 kbit/s 1=
2,4 kbls 2,4 kbit/s 0.1 kbit/s
4,8 kb/s 4,8 kbit/s
9,6 kb/s 9,6 kbit/s
19,2 kb/s 19,2 kbit/s
38,4 kb/s 38,4 kbit/s
57,6 kb/s 57,6 kbit/s
115,2 kb/s 115,2 kbit/s
5304 IFB PARITET |Definierar anvandningen av paritets- och stoppbit(ar). Alla |8N71
aktiva stationer pa samma faltbuss maste ha samma
instalining.
8N1 Ingen paritet, en stoppbit, 8 databitar 0
8N2 Ingen paritet, tva stoppbitar, 8 databitar 1
8E1 Jamn paritet hos indikeringsbit, en stoppbit, 8 databitar 2
801 Ojamn paritet hos indikeringsbit, en stoppbit, 8 databitar 3
5305 IFB KOMM Valjer kommunikationsprofil. Se avsnittet Kommunikations- |ABB
PROFIL profiler pa sidan 340. DRIVES
D
ABB DRIVES D|ABB Drives begransad profil 0
ACS550 DCU-profil 1
ABB DRIVES F |ABB Drives-profilen 2
5306 IFB GODKANT |Antalet giltiga meddelanden som har tagits emot av 0
MEDD frekvensomriktaren. Under normal kommunikation 6kar
detta varde kontinuerligt.
0...65535 Antal meddelanden 1=1
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5307 IFB CRC FEL |Antal meddelanden med CRC-fel (cyclic redundancy check) |0
fel som tas emot av frekvensomriktaren. Om vardet &r stort,
sok fel i CRC-berakningen.
Obs! Kraftiga elektromagnetiska stérningar ger upphov till
fel.
0...65535 Antal meddelanden 1=1
5310 IFB PAR 10 Valjer ett arvarde som skall mappas till Modbus-register 103
40005.
0...65535 Parameterindex 1=1
5311 IFB PAR 11 Valjer ett arvarde som skall mappas till Modbus-register 104
40006.
0...65535 Parameterindex 1=1
5312 IFB PAR 12 Valjer ett arvarde som skall mappas till Modbus-register 0
40007.
0...65535 Parameterindex 1=1
5313 IFB PAR 13 Valjer ett arvarde som skall mappas till Modbus-register 0
40008.
0...65535 Parameterindex 1=1
5314 IFB PAR 14 Valjer ett arvarde som skall mappas till Modbus-register 0
40009.
0...65535 Parameterindex 1=1
5315 IFB PAR 15 Valjer ett arvarde som skall mappas till Modbus-register 0
40010.
0...65535 Parameterindex 1=1
5316 IFB PAR 16 Valjer ett arvarde som skall mappas till Modbus-register 0
40011.
0...65535 Parameterindex 1=1
5317 IFB PAR 17 Valjer ett arvarde som skall mappas till Modbus-register 0
40012.
0...65535 Parameterindex 1=1
5318 IFB PAR 18 For Modbus: Installning av tilkommande férdréjning innan |0
frekvensomriktaren borjar 6verfora svar pa begaran fran
ledaren.
0...65535 Fordréjning i ms 1=1
5319 IFB PAR 19 ABB Drives-profil (ABB DRIVES D eller ABB DRIVES F) 0000 hex
styrord.
0000...FFFF  |Styrord
hex
5320 IFB PAR 20 ABB Drives-profil (ABB DRIVES D eller ABB DRIVES F) 0000 hex
statusord.
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0000...FFFF Statusord
hex

54 FALTBUSS DATA |Data som éverfors fran frekvensomriktaren till faltbussadmi-
IN nistratorn via en faltbussadapter. Se kapitel Faltbusstyrning
med féltbussadapter pa sid 357.

Obs! | adaptermodulen &r parametergruppens nummer 3.
5401 FBUSS DATA |Valjer data som ska 6verforas fran frekvensomriktare till

IN1 faltbussadministrator.
0 Anvands ej
1...6 Styr- och statusord
5401 installning Dataord
1 Styrord
2 REF1
3 REF2
4 Statusord
5 Actual value 1
6 Actual value 2

101...9999 Parameterindex
5402 FBUSS DATA |Se 5401 FBUSS DATA IN 1.
IN 2

5410 FBUSS DATA |Se 5401 FBUSS DATA IN 1.
IN 10
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Data som 6verfors fran faltbussadministratorn till
frekvensomriktaren via en faltbussadapter. Se kapitel
Féltbusstyrning med féltbussadapter pa sid 357.

Obs! | adaptermodulen ar parametergruppens nummer 2.
5501 FBUSS DAT Valjer data som ska 6verforas fran faltbussadministrator till

55 FALTBUSS DATA
uT

uT 1 frekvensomriktare.
0 Anvands €j
1...6 Styr- och statusord
Instéllning av 5501 Dataord
1 Styrord
2 REF1
3 REF2
4 Statusord
5 Actual value 1
6 Actual value 2
101...9999 Frekvensomriktar-parameter
5502 FBUSS DATA |[Se 5501 FBUSS DAT UT 1.
uT 2

5510 FBUSS DAT Se 5501 FBUSS DAT UT 1.
uT 10

84 SEKVENS PROG |Sekvensprogram. Se avsnittet Sekvensprogram pa sidan

171.
8401 SEKV PROG |Aktiverar sekvensprogram. DEAKTI-
FRIGIV Om frigivningssignalen for sekvensprogram gar forlorad VERAD
stoppas sekvensprogrammet. Tillstandet (07168 SEKV
PROG ST) sétts till 1 och alla tidur och utgangar
(RO/TO/AO) nolistalls.
DEAKTIVE- Ej vald 0
RAD
EXT2 Aktiverad vid extern styrplats 2 (EXT2) 1
EXT1 Aktiverad vid extern styrplats 1 (EXT1) 2
EXT1&EXT2 Aktiverad vid externa styrplatser 1 och 2 (EXT1 och EXT2) |3
ALLTID Aktiverad vid externa styrplatser 1 och 2 (EXT1 och EXT2) |4

och vid lokal styrning (LOKAL)
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8402 SEKV PROG |Valjer kallan for aktivering av sekvensprogram. EJ VALD
START Nar sekvensprogram aktiveras startar programmet fran
senast gallande tillstand.
Om frigivningssignalen for sekvensprogram gar forlorad
stoppas sekvensprogrammet och alla tidur och utgangar
(RO/TO/AO) nollstalls. Tillstandet i sekvensprogrammet
(0168 SEKV PROG ST) andras ej.
Om start fran forsta tillstandet i sekvensprogrammet kravs
maste sekvensprogrammet aterstallas av parameter 8404
SEKV PROG RESET. Om start fran forsta tillstand i
sekvensprogrammet alltid krévs maste signalkallorna for
aterstallning och start (8404 och 8402 SEKV PROG
START) ga via samma digital ingang.
Obs! Frekvensomriktaren startar inte om ingen driftfrigiv-
ningssignal tas emot (1607 DRIFTFORREGLING).
DI1(INV) Aktivering av sekvensprogram via inverterad digital ingang |-1
DI1. 0 = aktiv, 1 = inaktiv.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
EJ VALD Ingen aktiveringssignal fér sekvensprogram 0
DI1 Sekvensprogram aktiveras via digital ingang DI1. 1 = aktiv, |1
0 = inaktiv.
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
FRO START Sekvensprogram aktiveras nar frekvensomriktaren startas |6
TID FUNK 1 Sekvensprogram aktiveras av tidfunktion 1. Se 7
parametergrupp 36 TIDUR FUNKTION.
TID FUNK 2 Se val TID FUNK 1. 8
TID FUNK 3 Se val TID FUNK 1. 9
TID FUNK 4 Se val TID FUNK 1. 10
DRIFT Sekvensprogram ar alltid aktivt. 11
8403 SEKV PROG |Valjer kallan for paus i sekvensprogram. Nér en sekvens- |EJ VALD
PAUS

programpaus aktiveras fryses alla tidur och utgangar
(RO/TO/AO). Tillstandsovergang i sekvensprogrammet ar
mojlig endast via parameter 8405 SEKV STEG TVINGA.
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DI1(INV) Paussignal via inverterad digital ingang DI1. 0 = aktiv, 1= |-1
inaktiv.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
EJ VALD Ingen paussignal 0
DI1 Paussignal via digital ingang DI1. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
PAUSAD Paus i sekvensprogram vald 6
8404 SEKV PROG |Valjer kallan for aterstallning i sekvensprogram. Tillstandet i |EJ VALD
RESET sekvensprogrammet (0168 SEKV PROG ST) sétts till det
forsta tillstandet och alla tidur och utgangar (RO/TO/AO)
nollstalls.
Aterstélining &r méjlig endast nar sekvensprogrammet har
stoppats.
DI1(INV) Aterstélining via inverterad digital ingang DI1. 0 = aktiv, 1 = |-1
inaktiv.
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
EJ VALD Ingen aterstallningssignal 0
DI1 Aterstallning via digital ingang DI1. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
RESET Aterstall. Efter aterstéllining sétts parametervardet 6
automatiskt till EJ VALD.
8405 SEKV STEG  |Tvingar sekvensprogrammet till ett valt tillstand. TILL-
TVINGA Obs! Tillstandet &ndras endast nar sekvensprogrammet | STAND 1
pausas av parameter och denna parameter 8403 SEKV
PROG PAUS sétts till valt tillstand.
TILLSTAND 1 |Tillstandet forceras till 1. 1




306 Arvérden och parametrar

Alla parametrar

Nr.

Namn/varde

Beskrivning

TILLSTAND 2 |Tillstdndet forceras till 2. 2
TILLSTAND 3 |Tillstandet forceras till 3. 3
TILLSTAND 4 |Tillstandet forceras till 4. 4
TILLSTAND 5 |Tillstandet forceras till 5. 5
TILLSTAND 6 |Tillstandet forceras till 6. 6
TILLSTAND 7 |Tillstandet forceras till 7. 7
TILLSTAND 8 |Tillstdndet forceras till 8. 8
8406 SEKV LOG Definierar logiken for det logiska vardet 1. Logiskt varde 1 |EJ VALD

VARDE 1 jamfors med logiskt varde 2 enligt parameter 8407 SEKV

LOG OPER 1.

Logiska operationer styr tillstdindsévergangar. Se parameter

8425 ST1 TRIGG ST2 /8426 ST1 TRIGG STN alternativet

LOGISK OPR .
DI1(INV) Logiskt varde 1 via inverterad digital ingang DI1 -1
DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
EJ VALD Inget logiskt varde 0
DI1 Logiskt varde 1 via digital ingang DI1 1
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
OVERVAK1 Logiskt varde enligt 6vervakningsparametrarna 6
HOG 3201...3203. Se parametergrupp 32 OVERVAKNING.
OVERVAK2 Logiskt varde enligt dvervakningsparametrarna 7
HOG 3204...3206. Se parametergrupp 32 OVERVAKNING.
OVERVAK3 Logiskt varde enligt dvervakningsparametrarna 8
HOG 3207...3209. Se parametergrupp 32 OVERVAKNING.
OVERVAK1 Se val OVERVAK1 HOG. 9
LAG
OVERVAK2 Se val OVERVAK2 HOG. 10
LAG
OVERVAK3 Se val OVERVAK3 HOG. 11
LAG
TID FUNK 1 Logiskt varde 1 aktiveras av tidurfunktion 1. Se 12

parametergrupp 36 TIDUR FUNKTION. 1 = tidurfunktion

aktiv.
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TID FUNK 2 Se val TID FUNK 1. 13
TID FUNK 3 Se val TID FUNK 1. 14
TID FUNK 4 Se val TID FUNK 1. 15
8407 SEKV LOG Valjer operationen mellan logiskt varde 1 och 2. Logiska EJ VALD
OPER 1 operationer styr tillstindsdvergangar. Se parameter 8425
ST1 TRIGG ST2/ 8426 ST1 TRIGG STN alternativet
LOGISK OPR. .
EJ VALD Logiskt varde 1 (ingen logisk jamférelse) 0
OCH Logisk funktion: OCH 1
ALT Logisk funktion: ALT 2
XELLER Logisk funktion: XELLER 3
8408 SEKV LOG Se parameter 8406 SEKV LOG VARDE 1. EJ VALD
VARDE 2
Se parameter 8406.
8409 SEKV LOG Val av operation som skall utféras mellan logiskt varde 3 EJ VALD
OPER 2 och resultatet av den forsta logiska operationen, definierad
av parameter 8407 SEKV LOG OPER 1.
EJ VALD Logiskt varde 2 (ingen logisk jamforelse) 0
OCH Logisk funktion: OCH 1
ALT Logisk funktion: ALT 2
XELLER Logisk funktion: XELLER 3
8410 SEKV LOG Se parameter 8406 SEKV LOG VARDE 1. EJ VALD
VARDE 3
Se parameter 8406.
8411 SEKV VARDE |Definierar dvre gréns for statusévergang nar parameter 0,0 %
1HOG 8425 ST1 TRIGG ST2 sitts till t.ex Al 1 HOG 1.
0,0...100,0 % |Véarde som en procentsats 1=0,1%
8412 SEKV VARDE |Definierar nedre gréns for statusévergang nar parameter 0,0 %
1LAG 8425 ST1 TRIGG ST2 siitts till tex Al 1 LAG 1.
0,0...100,0 % |Véarde som en procentsats 1=0,1%
8413 SEKV VARDE |Definierar dvre gréns for statusévergang nar parameter 0,0 %
2 HOG 8425 ST1 TRIGG ST2 sitts till t.ex Al 2 HOG 1.
0,0...100,0 % |Véarde som en procentsats 1=0,1%
8414 SEKV VARDE |Definierar nedre gréns for statusévergang nar parameter 0,0 %
2LAG 8425 ST1 TRIGG ST2 siitts till t.ex Al 2 LAG 1.
0,0...100,0 % |Véarde som en procentsats 1=0,1%
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8415 CYKEL RAKN |Aktiverar cykelraknaren fér sekvensprogram. EJ VALD

PLATS Exempel: Nar parametern sétts till ST6 TILL NASTA okar
cykelréknaren (0171 SEKV CYKEL RAKNA) vid varje
overgang fran tillstand 6 till tillstand?7.

EJ VALD Ej vald 0

ST1 TILL Fran tillstand 1 till tillstand 2 1

NASTA

ST2 TILL Fran tillstand 2 till tillstand 3 2

NASTA

ST3 TILL Fran tillstand 3 till tillstand 4 3

NASTA

ST4 TILL Fran tillstand 4 till tillstand 5 4

NASTA

STS5TILL Fran tillstand 5 till tillstand 6 5

NASTA

ST6 TILL Fran tillstand 6 till tillstand 7 6

NASTA

ST7 TILL Fran tillstand 7 till tillstand 8 7

NASTA

ST8 TILL Fran tillstand 8 till tillstand 1 8

NASTA

ST1 TILLN Fran tillstand 1 till tillstand n. Tillstdnd n definieras av 9
parameter 8427 ST1 STATUS N.

ST2TILL N Fran tillstand 2 till tillstdnd n. Tillstdnd n definieras av 10
parameter 8427 ST1 STATUS N.

ST3TILLN Fran tillstand 3 till tillstdnd n. Tillstdnd n definieras av 11
parameter 8427 ST1 STATUS N.

ST4 TILL N Fran tillstand 4 till tillstand n. Tillstand n definieras av 12
parameter 8427 ST1 STATUS N.

STS5TILL N Fran tillstand 5 till tillstand n. Tillstand n definieras av 13
parameter 8427 ST1 STATUS N.

ST6 TILL N Fran tillstand 6 till tillstand n. Tillstand n definieras av 14
parameter 8427 ST1 STATUS N.

ST7 TILL N Fran tillstand 7 till tillstand n. Tillstadnd n definieras av 15
parameter 8427 ST1 STATUS N.

ST8 TILL N Fran tillstand 8 till tillstdnd n. Tillstdnd n definieras av 16
parameter 8427 ST1 STATUS N.

8416 CYKEL RAKN |Viljer kallan for felaterstallning av cykelréknare (0171 EJ VALD

RESET SEKV CYKEL RAKNA).

DI1(INV) Aterstallning via inverterad digital ingang DI1. 0 = aktiv, 1 = |-1
inaktiv.

DI2(INV) Se val DI1(INV). -2
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DI3(INV) Se val DI1(INV). -3
DI4(INV) Se val DI1(INV). -4
DI5(INV) Se val DI1(INV). -5
EJ VALD Ingen aterstallningssignal 0
DI1 Aterstélining via digital ingang DI1. 1 = aktiv, O = inaktiv. 1
DI2 Se val DI1. 2
DI3 Se val DI1. 3
Dl4 Se val DI1. 4
DI5 Se val DI1. 5
TILLSTAND 1 |Aterstéllning under statusdvergang till status 1 Réknaren 6

aterstalls nar statusen har uppnatts.
TILLSTAND 2 |Aterstallning under statusdvergang till status 2 Raknaren |7
aterstalls nar statusen har uppnatts.

TILLSTAND 3 |Aterstallning under statusdvergang till status 3 Raknaren |8
aterstalls nar statusen har uppnatts.

TILLSTAND 4 |Aterstallning under statusdvergang till status 4 Raknaren |9
aterstalls nar statusen har uppnatts.

TILLSTAND 5 |Aterstallning under statusévergang till status 5 Réknaren |10
aterstalls nar statusen har uppnatts.

TILLSTAND 6 |Aterstallning under statusévergang till status 6 Raknaren |11
aterstalls nar statusen har uppnatts.

TILLSTAND 7 |Aterstéllining under statusdvergang till status 7 Réknaren 12
aterstalls nar statusen har uppnatts.

TILLSTAND 8 |Aterstallning under statusdvergang till status 8 Raknaren 13
aterstélls nar statusen har uppnatts.

SEK PR Kallan for aterstallningssignal definieras av parameter 14
RESET 8404 SEKV PROG RESET
8420 ST1 REF VAL |Valjer kallan for referens till sekvensprogramtillstand 1. 0,0 %

Parametern anvands nar parameter 1103 VAL EXT REF1
eller 1106 VAL EXT REF2 sétts till SEKV PROG /
Al1+SEKV PROG / AI2+SEKV PROG.

Obs! Konstanta varvtal i grupp 72 KONSTANTA VARVTAL
skriver 6ver vald sekvensprogramreferens

COMM 0136 SER LANK DATA 2. Fér skalning, se Skalning av -1,3
féltbussreferens pa sid 334.

Al1/AI2 Referensen berdknas med féljande ekvation: -1,2
REF = Al1(%) - (50 % / Al2 (%))
Al1-Al2 Referensen beraknas med foljande ekvation: -1,1

REF = Al1(%) + 50 % - Al2(%)
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Al1*Al2 Referensen berdaknas med féljande ekvation: -1,0
REF = Al1(%) - (Al2(%) / 50 %)

Al1+AI2 Referensen beréaknas med féljande ekvation: -0,9
REF = Al1(%) + Al2(%) - 50 %

DI4U,5D Digital ingang DI4: Okar referensvardet. Digital ingang DI5: |-0,8
Minskar referensvardet.

DI3U,4D Digital ingang DI3: Okar referensvérdet. Digital ingang DI4: |-0,7
Minskar referensvardet.

DI3U,4D(R) Digital ingang DI3: Okar referensvardet. Digital ingang DI4: |-0,6
Minskar referensvardet.

Al2 JOY Analog ingang Al2 som joystick. Minvarde pa insignalen kor |-0,5
motorn vid maximal referens i backriktning. Maxvarde pa
insignalen kér motorn maximal referens i framriktning. Min-
och maxreferenserna definieras av parametrarna 1704 EXT
REF1 MIN respektive 17105 EXT REF1 MAX. Se parameter
1103 VAL EXT REF1 val Al1/JOYST fér mera information.

Al1 JOY Se val Al2 JOY. -0,4

Al2 Analog ingang Al2 -0,3

Al1 Analog ingang Al1 -0,2

PANEL Mandoverpanel -0,1

0,0 ... 100,0 % |Konstant varvtal 1=0,1%

8421 ST1 Val av start, stopp och rotationsriktning for status 1. FRO

KOMMANDON | parameter 1002 EXT2 STYRNING maste vara satt til STOPP
SEKV PROG.

Obs! Om forandring av rotationsriktning kréavs maste
parameter 71003 ROTATIONSRIKTN vara satt till VALD.

FRO STOPP  |Drivsystemet rullar ut eller stoppar langs ramp beroende pa |0
installningen av parameter 2702 STOPP FUNKTION.

START FRAM |Rotationsriktningen fixerad till framat. Om drivsystemet ar |1
inte redan &r i drift startas det enligt installningarna av
parameter 2101 START FUNKTION.

START BACK |Rotationsriktningen fixerad till back. Om drivsystemet ar inte |2
redan ar i drift startas det enligt installningarna av parameter
2101 START FUNKTION.
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8422 ST1 RAMP Valjer en ramptid for acceleration/retardation i sekvenspro- 00s
gramtillstand 1, dvs. definierar hastigheten for referensandring.
-0,2/-0,1 Tid 1=0,1s
0,0...1800,0 s |Nar vardet ar satt till -0,2 anvéands ramppar 2. Ramppar 2
definieras av parametrarna 2205...2207.
Nar vardet ar satt till -0,1 anvands ramppar 1. Ramppar 1
definieras av parametrarna 2202...2204.
Med ramppar 1/2 maste parameter 2201 VAL ACC/RET
sattas till SEKV PROG. Se aven parametrar 2202...2207.
8423 ST1UT Valjer rela, transistor och analog utgangsstyrning for AO=0
STYRN sekvensprogramtillstand 1.
Rela-/transistorutgangsstyrningen maste aktiveras genom
att man sétter parameter 1401 RELAUTGANG 1/ 1805 DO
SIGNAL till SEKV PROG. Analog utgangsstyrning maste
vara aktiverad via parametergrupp 75 ANALOGA
UTGANGAR.
Vardena for analog utgangsstyrning kan dvervakas med
signalen 0170 SEKV PR AO VARDE.
RO2=R0O3 Relautgangarna blir spanningssatta (slutna). Endast effektiv |-1,5
=R0O4=1 med tillval MREL-01.
RO2=1, RO3=1 |Reldutgangarna blir spanningssatta (slutna). Endast effektiv |-1,4
med tillval MREL-01.
RO4 =1 Relautgangen blir spanningssatt (sluten) Endast effektiv -1,3
med tillval MREL-01.
RO3 =1 Relautgangen blir spanningssatt (sluten) Endast effektiv -1,2
med tillval MREL-01.
RO2 =1 Relautgangen blir spanningssatt (sluten) Endast effektiv -1,1
med tillval MREL-01.
RST CNT Reserverad for utokat frekvensprogram (ESP). -1,0
NEXT
RST CNT ENT |Reserverad for ESP. -0,8
RST CNT Reserverad for ESP. -0,9
STNX
R=0,D=1,A0=0 |Relautgangen blir spanningslds (6ppen), transistorutgangen |-0,7
spanningssatts och den analoga utgangen aterstalls.
R=1,D=0,A0=0 |Relautgangen blir spanningssatt (sluten), -0,6
transistorutgangen spanningslds och den analoga utgangen
aterstalls.
R=0,D=0,A0=0 |Rela- och transistorutgangar blir spanningslésa (6ppna) och (-0,5
den analoga utgangen satts till vardet noll.
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RO=0,D0O=0 Relé- och transistorutgangar blir spanningslésa (6ppna) och |-0,4
den analoga utgangen fryses till tidigare gallande varde.

RO=1,D0O=1 Rela- och transistorutgangar blir spanningssatta (slutna) -0,3
och den analoga utgangen fryses till tidigare gallande
varde.

DO=1 Transistorutgangen blir spanningssatt (sluten) och -0,2
reldutgangen blir spanningslés. Analoga utgangar fryses till
tidigare satta varden.

RO=1 Transistorutgangen blir spanningslés (6ppen) och -0,1
relautgangen blir spanningssatt. Analoga utgangar fryses till
tidigare satta varden.

AO=0 Den analoga utgangens varde satts till noll. Rela- och 0,0
transistorutgangar fryses till tidigare satta varden.

0,1...100,0 % |Varde som skrivs till signal 0170 SEKV PR AO VARDE.

Vardet kan anslutas for att styra analog utgang AO genom
att man séatter parameter 1501 AO7 INNEHALL till 170 (dvs.
signal 0170 SEKV PR AO VARDE). AO fryses till detta
varde tills den nollstalls.
8424 ST1 ANDR Definierar férdrojningstiden for status 1. Nar férdrdjningsti- 0,0 s

FORDR den har 16pt ut tillats statusdvergang. Se parametrarna 8425
ST1 TRIGG ST2 och 8426 ST1 TRIGG STN.

0,0...6553,5s |Fordrojning 1=0,1s

8425 ST1 TRIGG Valjer kallan for triggsignal som genererar 6vergang fran EJ VALD

ST2 tillstand 1 till tillstand 2.

Obs! Tillstandsdvergang till tillstand N (8426 ST1 TRIGG
STN) har hogre prioritet an tillstandsévergang till nasta
tillstand (8425 ST1 TRIGG ST2).

DI1(INV) Triggning via inverterad digital ingang DI1. 0 = aktiv, 1 = -1
inaktiv.

DI2(INV) Se val DI1(INV). -2

DI3(INV) Se val DI1(INV). -3

DI4(INV) Se val DI1(INV). -4

DI5(INV) Se val DI1(INV). -5

EJ VALD Ingen triggsignal. Om parameter 8426 ST1 TRIGG STN 0
ocksa ar satt till EJ VALD fryses tillstandet och kan aterstallas
endast med parameter 8402 SEKV PROG START.

DI1 Triggning via digital ingang DI1. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1

DI2 Se val DI1. 2

DI3 Se val DI1. 3

Dl4 Se val DI1. 4

DI5 Se val DI1. 5
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Al1LAG1 Tillstdndsévergang nér Al1-vérdet < vardet for par. 8412 6
SEKV VARDE 1 LAG

Al 1 HOG 1 Tillstandsovergang nar Al1-vardet > vardet for par. 8411 7
SEKV VARDE 1 HOG

Al 2 LAG 1 Tillstandsovergang nar Al2-vardet < vardet for par. 8412 8
SEKV VARDE 1 LAG

Al 2 HOG 1 Tillstdndsdvergang nar Al2-vardet > vardet for par. 8411 9
SEKV VARDE 1 HOG

Al1 E 2 LAG1 |Tillstandsévergang nar Al1- eller Al2-vardet < vardet for par. |10
8412 SEKV VARDE 1 LAG .

AIMLA1AI2HO1 | Tillstandsévergang nar Al1-vardet < vardet fér par. 8412 11
SEKV VARDE 1 LAG och Al2-vardet > véardet for par. 8411
SEKV VARDE 1 HOG.

AIMLA1 ELDI5 |Tillstandsévergang nar Al1-vérdet < vardet for par. 8412 12
SEKV VARDE 1 LAG eller nar DI5 &r aktiv.

AI2HO1 ELDI5 |Tillstandsévergang nar Al2-vérdet > véardet for par. 8411 13
SEKV VARDE 1 HOG eller nér DI5 &r aktiv.

Al1LAG2 Tillstdndsdvergang nar Al1-vardet < vardet for par. 8414 14
SEKV VARDE 2 LAG

Al 1 HOG 2 Tillstdndsbévergang nar Al1-vardet > vardet for par. 8413 15
SEKV VARDE 2 HOG

Al 2 LAG 2 TillstandsOvergang nar Al2-vardet < vardet for par. 8414 16
SEKV VARDE 2 LAG

Al 2 HOG 2 Tillstandsovergang nar Al2-vardet > vardet for par. 8413 17
SEKV VARDE 2 HOG

A1 EL 2 LA2 |Tillstandsévergang nar Al1- eller Al2-vardet < vardet for par. |18
8414 SEKV VARDE 2 LAG .

AIMLA2AI2HO2 |Tillstandsévergang nar Al1-vérdet < véardet for par. 8414 19
SEKV VARDE 2 LAG och Al2-vardet > vérdet for par. 8413
SEKV VARDE 2 HOG.

AIMLA2 ELDI5 |Tillstandsévergang nar Al1-vérdet < vardet for par. 8414 20
SEKV VARDE 2 LAG eller nér DI5 &r aktiv.

AI2HO2 ELDI5 | Tillstandsévergang nar Al2-vérdet > véardet fér par. 8413 21
SEKV VARDE 2 HOG eller nar DI5 &r aktiv.

TID FUNK 1 Brytpunkter med tidfunktion 1. Se parametergrupp 36 22
TIDUR FUNKTION.

TID FUNK 2 Se val TID FUNK 1. 23

TID FUNK 3 Se val TID FUNK 1. 24

TID FUNK 4 Se val TID FUNK 1. 25

ANDR FORDR | Tillstandsévergang efter att en férdrojning som definieras av |26

parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut.
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DI1 EL FORDR |Tillstandsévergang efter aktivering av DI1 eller efter atten |27
férdréjning som definieras av parameter 8424 ST1 ANDR
FORDR har l6pt ut.

DI2 EL FORDR |Se val DI1 EL FORDR. 28

DI3 EL FORDR |Se val DI1 EL FORDR. 29

DI4 EL FORDR |Se val DI1 EL FORDR. 30

DI5 EL FORDR |Se val DI1 EL FORDR. 31

AIMHO1 TillstandsOvergang nar Al1-vardet > vardet for par. 8411 32

ELFDR SEKV VARDE 1 HOG eller efter att en fordréjning som
definieras av parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt
ut.

AI2LA1 ELFDR |Tillstandsévergang nar Al1-vardet < vardet for par. 8412 33
SEKV VARDE 1 LAG eller efter att en férdréjning som
definieras av parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har lépt
ut.

Al1 HO2 ELFD |Tillstdndsévergang nér Al1-vardet > vérdet fér par. 8413 34
SEKV VARDE 2 HOG eller efter att en férdrojning som
definieras av parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har lépt
ut.

AI2 LA2 ELFD |Tillstandsévergang nar Al2-vardet < vardet for par. 8414 35
SEKV VARDE 2 LAG eller efter att en férdréjning som
definieras av parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har |6pt
ut.

OVERVAK1 Logiskt varde enligt 6vervakningsparametrarna 36

HOG 3201...3203. Se parametergrupp 32 OVERVAKNING.

OVERVAK2 Logiskt varde enligt dvervakningsparametrarna 37

HOG 3204...3206. Se parametergrupp 32 OVERVAKNING.

OVERVAK3 Logiskt varde enligt dvervakningsparametrarna 38

HOG 3207...3209. Se parametergrupp 32 OVERVAKNING.

OVERVAK1 Se val OVERVAK1 HOG. 39

LAG

OVERVAK2 Se val OVERVAK2 HOG. 40

LAG

OVERVAK3 Se val OVERVAK3 HOG. 41

LAG

OV 1 HO ELFD |Tillstdndsévergéng enligt dvervakningsparametrar 42

3201...3203 eller nar en fordrdjning som definieras av
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut. Se
parametergrupp 32 OVERVAKNING.
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OV 2 HO ELFD |Tillstdndsévergéng enligt dvervakningsparametrar 43
3204...3206 eller nar en fordréjning som definieras av
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut. Se
parametergrupp 32 OVERVAKNING.

OV 3 HO ELFD |Tillstandsévergang enligt dvervakningsparametrar 44
3207...3209 eller nar en fordréjning som definieras av
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut. Se
parametergrupp 32 OVERVAKNING.

OV 1 LAELFD |Se val OV 1 HO ELFD. 45
OV 2 LAELFD |Se val OV 2 HO ELFD. 46
OV 3 LAELFD |Se val OV 3 HO ELFD. 47

RAKN OVER |Tillstandsévergang nar riknarvardet éverstiger gransvardet (48
som definieras av par. 1905 RAKNARE GRANS. Se
parametrarna 1904...1911.

RAKN UNDER |Tillstandsévergang nér réaknarvérdet understiger 49
grénsvardet som definieras av par. 1905 RAKNARE
GRANS. Se parametrarna 1904...1911.

LOGISK OPR |Tillstandsévergang enligt en logisk operation som definieras |50
av parametrarna 8406...8410

TILL BORV Tillstandsdvergang nar omriktarens utfrekvens/varvtal 51
kommer in i referensomradet (dvs. skillnaden gentemot max
referens understiger eller ar lika med 4 % av max referens).

BORVARDE |Tillstandsévergang nar omriktarens utfrekvens/varvtal &r 52
UPPNATT lika med referensen (= befinner sig inom toleransgranserna,
dvs. skillnaden gentemot max referens understiger eller &r
lika med 1 % av max referens).

Al1 L1 &DI5 |Tillstindsévergang nar Al1-vardet < par. 8412 SEKV 53
VARDE 1 LAG och nar DI5 &r aktiv.
Al2 L2 & DI5 |TillstandsGvergang nar Al2-vardet < vardet for par. 8414 54
SEKV VARDE 2 LAG och nar DI5 &r aktiv.

Al1 H1 &DI5 |Tillstandsdvergang nar Al1-vardet > vardet for par. 8411 55
SEKV VARDE 1 HOG och nér DI5 &r aktiv.

Al2 H2 & DI5  |Tillstandsévergang nar Al2-vardet > vardet for par. 8413 56
SEKV VARDE 2 HOG och nér DI5 &r aktiv.

Al1 L1 & DIl4 Tillstandsévergang nar Al1-vardet < vardet for par. 8412 57
SEKV VARDE 1 LAG och nar D14 &r aktiv.

Al2 L2 & DI4  |Tillstandsdvergang nar Al2-vardet < vardet for par. 8414 58
SEKV VARDE 2 LAG och néar DI4 &r aktiv.

Al1 H1 & DI4 | Tillstandsdvergang nar Al1-vardet > vardet for par. 8411 59
SEKV VARDE 1 HOG och nér DI4 &r aktiv.

AlI2 H2 & DI4 | Tillstandsévergang nar Al2-vardet > vardet for par. 8413 60
SEKV VARDE 2 HOG och nar DI4 &r aktiv.
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FORDR & DI1 |Tillstandsévergang nér férdrojningstiden som definieras av |61
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut och DI1 &r
aktiv.

FORDR & DI2 |Tillstandsévergang nar fordrojningstiden som definieras av |62
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut och DI2 &r
aktiv.

FORDR & DI3 |Tillstandsévergang nar férdréjningstiden som definieras av |63
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut och DI3 &r
aktiv.

FORDR & DI4 |Tillstandsévergang nar fordréjningstiden som definieras av |64
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut och DI4 &r
aktiv.

FORDR & DI5 |Tillstandsévergang nar férdréjningstiden som definieras av |65
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut och DI5 &r
aktiv.

FDR & Al2 H2 |Tillstdndsovergang nar fordrojningstiden som definieras av |66
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut och vardet
hos AlI2 > vardet fér par. 8413 SEKV VARDE 2 HOG.

FDR & Al2 L2 |Tillstandsévergang nar fordrdjningstiden som definieras av |67
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut och vardet
hos Al2 < vérdet fér par. 8414 SEKV VARDE 2 LAG.

FDR & Al1 H1 |Tillstdndsdvergang nar fordrojningstiden som definieras av |68
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut och vérdet
hos Al1 > vardet for par. 8411 SEKV VARDE 1 HOG.

FDR & Al1 L1 |Tillstdndsévergang nar fordrojningstiden som definieras av |69
parameter 8424 ST1 ANDR FORDR har 16pt ut och vardet
hos Al1 < vardet for par. 8412 SEKV VARDE 1 LAG.

COMM VA 1 #0|0135 SER LANK DATA 1 bit 0. 1 = tillstdndsdvergang. 70

COMM VA 1 #1(0135 SER LANK DATA 1 bit 1. 1 = tillstdndsdvergang. 71

COMM VA 1 #2|0135 SER LANK DATA 1 bit 2. 1 = tillstdndsdvergang. 72

COMM VA 1 #3|0135 SER LANK DATA 1 bit 3. 1 = tillstdndsdvergang. 73

COMM VA 1 #4|0135 SER LANK DATA 1 bit 4. 1 = tillstdindsévergang. 74

COMM VA 1 #5(0135 SER LANK DATA 1 bit 5. 1 = tillstdndsdvergang. 75

COMM VA 1 #6 (0135 SER LANK DATA 1 bit 6. 1 = tillstdndsdvergang. 76

COMM VA 1 #7|0135 SER LANK DATA 1 bit 7. 1 = tillstdndsdvergang. 77

AI2H2DI4SV10 | Tillstandsdvergang enligt dvervakningsparametrar 78
3201...3203 nar Al2-vérdet > vardet for par. 8413 SEKV
VARDE 2 HOG och DI4 &r aktiv.

AI2H2DI5SV10 | Tillstdndsdvergang enligt dvervakningsparametrar 79

3201...3203 nar Al2-vardet > vardet for par. 8413 SEKV
VARDE 2 HOG och DI5 &r aktiv.
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STO Tillstandsévergang nar STO (Safe torque off) har aktiverats. |80
STO(-1) Tillstdndsbévergang nar STO (Safe torque off) har 81
deaktiverats och drivsystemet ar i normal drift.
8426 ST1 TRIGG Valjer kallan for brytpunktsignalen som aktiverar 6évergang |EJ VALD
STN fran status 1 till status N. Status N definieras som parameter
8427 ST1 STATUS N.
Obs! Tillstandsdvergang till tillstand N (8426 ST1 TRIGG
STN) har hogre prioritet an tillstandsévergang till nasta
tillstand (8425 ST1 TRIGG ST2).
Se parameter 8425 ST1 TRIGG ST2.
8427 ST1 STATUS N |Definierar tillstand N. Se parameter 8426 ST1 TRIGG STN. | TILL-
STAND 1
TILLSTAND 1 |Tillstand 1 1
TILLSTAND 2 |Tillstand 2 2
TILLSTAND 3 |Tillstand 3 3
TILLSTAND 4 |Tillstand 4 4
TILLSTAND 5 |Tillstand 5 5
TILLSTAND 6 |Tillstand 6 6
TILLSTAND 7 |Tillstand 7 7
TILLSTAND 8 |Status 8 8
8430 ST2 REF VAL
Se parametrarna 8420...8427.
8497 ST8 STATUS N
98 Aktivering av extern seriell kommunikation
TILLVALSMODULER
9802 KOMM Aktiverar den externa seriekommunikationen och valjer EJ VALD
PROTOKOLL | granssnitt.
EJ VALD Ingen kommunikation 0
STD MODBUS |Inbyggd faltbuss. Granssnitt: EIA-485 tillhandahalls av tillvalet |1
FMBA-01 Modbus-adapter, ansluten till frekvensomriktarkon-
taktdon X3. Se kapitel Faltbusstyrning med inbyggd féltbuss
pa sid 325.
EXT FALTBUS |Frekvensomriktaren kommunicerar via en faltbussadapter- |4
modul ansluten till frekvensomriktarkontaktdon X3. Se
ocksa parametergrupp 57 KOMM MODUL.
Se kapitel Faltbusstyrning med faltbussadapter pa sid 351.
MODBUS Inbyggd faltbuss. Granssnitt: RS-232 (dvs. 10
RS232 mandverpanelanslutning). Se kapitel Faltbusstyrning med
féltbussadapter pa sid 357.
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99 STARTPARAME- |Val av sprak. Instélining av motorns parametrar.
TRAR
9901 SPRAK Valjer displayspraket i assistentmandverpanelen. ENGLISH
Obs! Med assistentmandverpanelen ACS-CP-D ar foljande
sprak tillgangliga: Engelska (0), kinesiska (1) och koreanska
(2) och japanska (3).
ENGLISH Brittisk engelska 0
ENGLISH (AM) |Amerikansk engelska 1
DEUTSCH Tyska 2
ITALIANO Italienska 3
ESPANOL Spanska 4
PORTUGUES |Portugisiska 5
NEDERLANDS [Nederlandska 6
FRANCAIS Franska 7
DANSK Danska 8
SUOMI Finska 9
SVENSKA Svenska 10
RUSSKI Ryska 11
POLSKI Polska 12
TURKGE Turkiska 13
CZECH Tjeckiska 14
MAGYAR Ungerska 15
ELLINIKA Grekiska 16
CHINESE Kinesiska 17
KOREAN Koreanska 18
JAPANESE Japanska 19
9902 TILLAMPN Valjer tilldampningsmakro. Se kapitel Tilldmpningsmakron pa |ABB
MAKRO sid 109. STAN-
DARD
ABB Standardmakro for tillampningar med konstant varvtal 1
STANDARD
EH\II_GSSTYR- Pulsstyrningsmakro for tilldampningar med konstant varvtal |2
VAXLANDE Vaxlande makro for tilldmpningar med start framat och start |3
bakat.
MOTORPOT  |Motorpotentiometermakro varvtalsreglerade tilldmpningar |4
som styrs av digitala signaler
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Alla parametrar

Nr. Namnl/véarde Beskrivning

HAND/AUTO |Makrot Hand/Auto skall anvandas nar frekvensomriktaren |5

har tva externa styrplatser:

« Enhet 1 kommunicerar via det granssnitt som definieras
av extern styrplats EXT1.

* Enhet 2 kommunicerar via det granssnitt som definieras
av extern styrplats EXT2.

EXT1 och EXT2 &r aktiva en i taget. Vaxling mellan EXT1

och EXT2 via digital ingang.

PID-REGL PID-reglering. For tilldmpningar dar frekvensomriktaren styr |6
ett processvarde, t.ex. trycket i ett system, genom att frek-
vensomriktaren matar motorn till en pump. Frekvensomrik-
taren utgar fran tryckets borvarde och det uppmatta
aterkopplade arvardet.

MOMENT- Makrot Momentreglering 8

REGL

AC500 AC500 PLC-makro. Se avsnittet AC500 Modbus macro pa |10

MODBUS sidan 779.

LADDA FlashDrop-parametervarden som definieras av FlashDrop- |31

FDLIST filen. Parametervy valjs med parameter 1671 PARAMETER-
VY.

FlashDrop ar en tillvalsenhet for snabb kopiering av para-
metrar till frekvensomriktare som inte ar spanningssatta.
FlashDrop tillater enkel anpassning av parameterlistan. Till
exempel kan utvalda parametrar doljas. For ytterligare
information, se MFDT-01 FlashDrop User’s Manual
(3AFE68591074 [engelska]).

EGET 1 Eget makro 1 Iases in och aktiveras. Kontrollera forst att de [0

LADDA parameterinstallningar och den motormodell som sparats
passar tillampningen.

EGET 1 Sparar eget makro 1. Lagrar aktuella parameterinstallningar |-1

SPARA och motormodellen.

EGET 2 Eget makro 2 Iases in och aktiveras. Kontrollera forst att de (-2

LADDA parameterinstaliningar och den motormodell som sparats
passar tillampningen.

EGET 2 Sparar eget makro 2. Lagrar aktuella parameterinstaliningar (-3

SPARA och motormodellen.

EGET 3 Eget makro 3 Iases in och aktiveras. Kontrollera forst att de (-4

LADDA parameterinstaliningar och den motormodell som sparats
passar tillampningen.

EGET 3 Sparar eget makro 3. Lagrar aktuella parameterinstaliningar |-5

SPARA och motormodellen.

9903 MOTOR TYP  |Valjer motortyp. AM

Kan inte &ndras medan frekvensomriktaren ar i drift.
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Alla parametrar
Nr. Namn/vérde

Beskrivning

AM Asynkronmotor. Trefas kortsluten asynkronmotor. 1
PMSM Permanentmagnetiserad synkronmotor. Trefas 2
synkronmotor med permanentmagnetiserad rotor och
sinusformad mot-EMK-spanning.
9904 MOTOR Valjer motorstyrningsmetod. SKALAR:
STYRMETOD FREK-
VENS
VEKTOR: Sensorlds vektorstyrning. 1
VARVTAL Referens 1 = varvtalsreferens i rpm.
Referens 2 = varvtalsreferens som en procentsats. 100 % ar
absolut maximalt varvtal, lika med vardet hos parameter
2002 MAX VARVTAL (eller 2001 MIN VARVTAL om
absolutbeloppet av min varvtal ar stérre &n max varvtal).
VEKTOR: Vektorstyrning. 2
MOMENT Referens 1 = varvtalsreferens i rpm.
Referens 2 = momentreferens som en procentsats. 100 %
lika med markmoment.
SKALAR: Skalar styrning. 3
FREKVENS Referens 1 = frekvensreferens i Hz.
Referens 2 = frekvensreferens som en procentsats. 100 %
ar absolut maximal frekvens, lika med vardet hos parameter
2008 MAX FREKVENS (eller 2007 MIN FREKVENS om
absolutbeloppet av min varvtal ar stérre &n max varvtal).




Alla parametrar

Arvérden och parametrar 321

Nr. Namnl/véarde Beskrivning
9905 MOTOR NOM | Definierar nominell motorspanning. Maste dverensstdamma |200 V-
SPANN med vardet pa motorns markskylt. enheter:
Vid permanentmagnetiserade synkronmotorer ar 230V
markspanningen lika med mot-EMK-spanningen vid 400 V
motorns markvarvtal. E-
Om spanningen anges som spanning per rpm, t.ex. 60V |enheter:
per 1000 rpm ar spanningen fér markvarvtalet 3000 rpm 3 x 400V
60V =180V. 400V
Frekvensomriktaren kan inte mata motorn med en spanning U-
som &r hégre an natspanningen. enheter:
Observera att utspanningen inte begréansas av nominell 460 V
motorspanning, utan 6kar linjart upp till inspanningens
varde.
Utspénning
Inspanning - — —
9905
\
| -
9907 » Frekvens
VARNING! Pakanningen pa motorisoleringen ar
beroende av drivsystemets matningsspanning.
Samma sak galler nar motorns markspanning ar lagre an
frekvensomriktarens, och lagre an frekvensomriktarens
matningsspanning. RMS-spanningen kan begransas till
motorns markspanning genom att stalla in maximal frekvens
for frekvensomriktaren (parameter 2008) till motorns
markfrekvens.
200 V-enheter: |Spéanning. 1=1V
46...345V
400 V E-
enheter:
80...600 V
400 V U-
enheter:
92...690 V
9906 MOTOR NOM | Definierar motorns markstrom. Maste 6verensstamma med | /oy
STROM vardet pa motorns markskylt.
0,2..2,0- I,y [Strom 1=0,1A
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Alla parametrar

Nr.

Namn/varde

Beskrivning

9907 MOTOR NOM | Definierar motorns nominella frekvens, dvs. den frekvens E: 50,0 Hz
FREKV vid vilken utspanningen ar lika med motorns markspanning: |U: 60,0 Hz
Faltférsvagningspunkt = markfrekvens - matningsspanning /
motormarkspanning
0,0...599,0 Hz |Frekvens 1=0,1Hz
9908 MOTOR NOM | Definierar motorns markvarvtal. Maste dverensstdmma med | Typberoen
VARVT vardet pa motorns mérkskylt. de
50...30000 rpm |Varvtal 1=1rpm
9909 MOTOR NOM |Definierar motorns markeffekt. Maste vara lika med vardet |Py
EFFEKT pa motorns markskylt.
0,2...3,0 - Py kW/|Effekt 1.
0,1 kW
eller
0,10... 0,
1 hk
9910 ID KORNING  |penna parameter styr motorns sjalvkalibreringsprocess, AV/
vilken benamns "identifieringskérning” Under denna IDMAGN
process matar frekvensomriktaren motorn och gor
matningar for att identifera dess egenskaper och generera
en modell fér interna berékningar.
AV / IDMAGN 0

ID-korning utfors ej. Identifieringsmagnetisering utférs
beroende pa instéllningen av parameter 9904 MOTOR
STYRMETOD. Vid identifieringsmagnetisering beraknas
motormodellen vid forsta starten genom att motorn
magnetiseras under 10 till 15 s vid nollvarvtal (motorn
roterar inte - utom att axeln hos en permanentmagnetiserad
synkronmotor kan vridas nagot lite). Modellen berdknas om
efter varje motorparameterférandring.
+ Parameter 9904 = 1 (VEKTOR: VARVTAL) eller 2
(VEKTOR: MOMENT): Identifieringsmagnetisering utfors.
+ Parameter 9904 = 3 (SKALAR: FREKVENS):
Identifieringsmagnetisering utfors inte.
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Nr. Namn/varde

Arvérden och parametrar 323

Beskrivning

PA

ID KORNING. Garanterar basta méjliga precision. ID-

kdrningen tar ungefar en minut. En

motoridentifieringskorning ar sarskilt effektiv nar:

« vektorstyrning anvands (parameter 9904 = 1 [VEKTOR:
VARVTAL] eller 2 [VEKTOR: MOMENT]) och

» motorn arbetar vid ett varvtal nara noll, och/eller

« motorn arbetar i ett vridmomentintervall som ligger
ovanfér motorns nominella moment, inom ett brett
varvtalsomrade och utan behov av varvtalsaterkoppling
(dvs. utan pulsgivare).

Obs! Motorn maste frikopplas fran den drivna utrustningen.

Obs! Kontrollera motorns rotationsriktning innan 1D-
kdrningen startas. Under ID-kérningen roterar motorn i
framriktningen.
Obs! Om motorparametrar byts ut efter ID-kérningen,
upprepa ID-kérningen.

f VARNING! Motorn kommer att accelereras till ca 50

... 80 % av sitt nominella varvtal under ID-kérningen.

KONTROLLERA ATT MOTORN KAN KORAS UTAN RISK
INNAN ID-KORNINGEN PABORJAS!

9912 MOTOR NOM |Beraknat motormarkmoment i Nm (berdkningen bygger pa |0
MOMENT vardena hos parametrarna 9909 MOTOR NOM EFFEKT
och 9908 MOTOR NOM VARVT).
0...3000,0 N Endast lasbar =
0,1 Nm
9913 MOTORPOL- |Beraknat antal motorpolpar (berékningen bygger pa 0
TAL vardena hos parametrarna 9907 MOTOR NOM FREKV och
9908 MOTOR NOM VARVT).
- Endast lasbar 1=1
9914 FASVAXLING |Inverterar tva faser i motorkabeln. Detta gér det méjligt att | NEJ
vaxla motorns rotationsriktning utan att behdva lata tva
fasledare byta plats i motoranslutningsplinten eller i motorns
anslutningslada.
NEJ Faserna véaxlas ej 0
JA Faserna véxlas 1
9915 MOTOR COS |Vid installning till 0 anvands ett beraknat cos fi-varde. 0
PHI
0...0,97 Parameterns aktiva omrade ar 0,5 ... 0,97 och ska 1=0,01

anvandas nar motorer med hog verkningsgrad (IE3 eller
IE4) anvands.
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13

Faltbusstyrning med inbyggd
faltbuss

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver hur frekvensomriktaren kan styras av externa enheter via ett
kommunikationsnatverk och med hjélp av inbyggd féltbuss.

Systemoversikt

Frekvensomriktaren kan anslutas till ett externt styrsystem via en faltbussadapter
eller inbyggd faltbuss Foér styrning med faltbussadapter, se Féltbusstyrning med
féltbussadapter pa sid 357.

Den inbyggda faltbussen stdder Modbus RTU-protokollet. Modbus ar ett seriellt
asynkront kommunikationsprotokoll. Transaktionsker i halv duplex.

Den inbyggda faltbussen kan anslutas med antingen EIA-485 (plint X1 pa tillvalet
FMBA-01 Modbus-adapter, ansluten till frekvensomriktarterminal X3) eller RS-232
(mandverpanelanslutning X2).

EIA-485 ar konstruerat for flerpunktstillampningar (en ledare styr flera foljare).
RS-232 ar konstruerad for punkt-till-punkt-tilldmpningar (en ledare som styr en
foljare).

For ytterligare information om FMBA-01 Modbus-adaptermodul, se FMBA-01
Modbus adapter module user’s manual (3AFE68586704 [engelskal).
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Stiftkonfigurationen for RS-232-kontakten visas nedan. Maximalt tillaten langd for
kommunikationskabeln RS-232 ar 3 meter.

Frekvensomriktare
PC RS-232 " A RJ-45
DCD
RXD
TXD
DTR
GND
DSR
RTS
CTS
RI
Skarm |kapsling

OIN[OD|[N|D[W[N|=

-4 - -] -

)

iig

=0 Faltbussadministrator
I[=
| FALTBUSS
Andra
enheter
Frekvensomriktare
Rs-232 1
panelansiutning
FMBA-01 ElA-485 1) | 1) Anslutningen for inbyggd
Modbus-adapter X1 faltbuss (Modbus) ar
antingen RS-232 eller
EIA-485.

Dataflode

- Styrord (CW) _
<¢—— Referenser ——
——— Statusord (SW) —p=
_ Arvarden —

Parameter R/W
begaran/svar

Process-I/O (cyklisk)

-

Servicemeddelanden
p | (acyklisk)

Frekvensomriktaren kan stallas in pa att ta emot all styrinformation via
faltbussgranssnittet, eller styrningen kan férdelas mellan faltbussgranssnittet och
ovriga tillgangliga kallor, t.ex. digitala och analoga ingangar.
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Konfigurering av kommunikation via den inbyggda
Modbus-lanken

Fore konfigurering av frekvensomriktaren for faltbusstyrning maste FMBA-01
Modbus-adaptern installeras mekaniskt och elektriskt enligt instruktionerna i Sétt pa
eventuell faltbussmodul pa sid 38 och i faltbussmodulens anvandarhandledning.

Kommunikationen via faltbusslanken aktiveras genom att parameter 9802 KOMM
PROTOKOLL sétts till STD MODBUS eller MODBUS RS232. Darefter maste
kommunikationsparametrarna i grupp 563 INBYGGD BUSKOMM justeras. Se tabellen
nedan.

Parameter Alternativa Instédllning for ~ Funktion/information

installningar faltbusstyrning

INITIERING AV KOMMUNIKATION

9802 KOMM EJ VALD STD MODBUS Initiera kommunikation med
PROTOKOLL | sTD MODBUS |(med EIA-485) | inbygqgd faltbuss.

EXT FALTBUS %g%gﬁ o
MODBUS
RS232 RS-232)

KONFIGURERING AV FALTBUSSADAPTER

5302 IFB 0...247 Any Definierar stations-ID for
;?IEATIONS RS-232/EIA-485-lanken. Det far

inte finnas tva noder med samma
adress online.

5303 IFB OVERF 1,2 kbit/s Definierar
HAST 2,4 kbit/s kommunikationshastigheten for
4,8 kbit/s RS-232/EIA-485-1anken.
9,6 kbit/s
19,2 kbit/s
38,4 kbit/s.
57,6 kbit/s
115,2 kbit/s
5304 IFB PARITET | 8N1 Valjer paritetsinstalining. Samma
8N2 installningar maste goras for
8E1 samtliga on-line-stationer.
801
5305 IFB KOMM ABB DRIVES D | Alla Val av kommunikationsprofil som
PROFIL ACS550 anvands av frekvensomriktaren.
ABB DRIVES F Se avsnitt
Kommunikationsprofiler pa sidan
340.
5310 IFB PAR 10 0...65535 Any Valjer ett arvarde som skall

illM -register 4 .
5317 IFBPAR 17 mappas till Modbus-register 400xx
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Efter att konfigurationsparametrarna i grupp 53 INBYGGD BUSKOMM har satts
maste frekvensomriktarens styrparametrar (visas i Frekvensomriktarens
styrparametrar pa sid 328) kontrolleras och eventuellt justeras.

De nya installningarna trader i kraft nar frekvensomriktaren spanningssatts nasta
gang eller nar parameter 56302 IFB STATIONS NR aktiveras.

Frekvensomriktarens styrparametrar

Efter att Modbus-kommunikation har etablerats skall frekvensomriktarens
styrparametrar som listas i tabellerna nedan kontrolleras och vid behov justeras.

Kolumnen Instéllning for faltbusstyrning anger det varde som ska anvandas nar
Modbus-granssnittet ar 6nskad kalla eller 6nskat mal for en viss signal. Kolumnen
Funktion/information ger en beskrivning av parametern.

Parameter Install- Funktion/information Modbus-
ning for registeradress
faltbuss-
tyrning
VAL AV KALLA FOR STYRKOMMANDON ABB DCU
DRIVES
1001 EXT1 COMM Aktiverar 0301 HUVUDSTYRORD 1 40031
STYRNING bit 0...1 (STOPPISTART) nar EXT1 bitar
ar vald som aktiv styrplats. 0...1
1002 EXT2 COMM Aktiverar 0301 HUVUDSTYRORD 1 40031
STYRNING bit 0...1 (STOPP/START) néar EXT2 bit 0...1
ar vald som aktiv styrplats.
1003 ROTATION- | FRAM Aktiverar rotationsriktningsstyrning 40031
SRIKTN REVERSE | sa som definieras av parametrarna bit 2
VALD 1001 och 1002. Riktningsstyrningen
forklaras i Referenshantering pa sid
335.
1010 JOGGNING | COMM Tillater aktivering av joggning 1 eller 40032
VAL 2 via 0302 HUVUDSTYRORD 2 bit bit
20...21 (JOGGING 1/ JOGGING 2). 20...21
1102 VAL COMM illater val av EXT1/EXT2 via 0301 40001 40031
EXT1/EXT2 HUVUDSTYRORD 1 bit 5 (EXT2); | bit 11 bit 5
med ABB drives-profilen 53719 IFB
PAR 19 bit 11 (EXT CTRL LOC).
1103 VAL EXT COMM Faltbussreferens REF1 anvands nar | 40002 fér REF1
REF1 COMM+AI | EXT1 &r vald som aktiv styrplats. Se
1 Féltbussreferens pa sid 332 for
COMMZAI1 | information om alternativa

installningar.
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Install-
ning for

faltbuss-
tyrning
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Funktion/information

Modbus-
registeradress

1106 VAL EXT COMM Faltbussreferens REF2 anvands nar | 40003 for REF2
REF2 COMM+AI | EXT2 ar vald som aktiv styrplats. Se
1 Féltbussreferens pa sid 332 for
COMMAIT | information om alternativa
installningar.
VAL AV KALLA FOR UTSIGNAL ABB DCU
DRIVES
1401 RELAUT- COMM Aktiverar styrning av relautgang RO | 40134 for signal
GANG 1 COMM(-1) | med signal 0134 RE 1-6 STATUS. | 0134
1501 AO1 135 Styr innehallet i faltbussreferens 40135 for signal
INNEHALL 0135 SER LANK DATA 1 till analog | 0135
utgang AO.
INGANGAR FOR SYSTEMSTYRNING ABB DCU
DRIVES
1601 DRIFTFORR | COMM Aktiverar styrning av inverterad 40001 40031
EGLING Driftfrigivningssignal (Driftférregling) | bit 3 bit 6
via 0301 HUVUDSTYRORD 1 bit 6
(RUN_DISABLE), med ABB drives-
profilen 5319 IFB PAR 19 bit 3
(INHIBIT OPERATION).
1604 VAL COMM Aktiverar felaterstallning via faltbuss | 40001 40031
FELATERST 0301 HUVUDSTYRORD 1 bit 4 bit 7 bit 4
(RESET), med ABB drives-profilen
5319 IFB PAR 19 bit 7 (RESET).
1606 LOKAL COMM Blockering av lokal styrning via 0307 | - 40031
BLOCK HUVUDSTYRORD 1 bit 14 (REQ_ bit 14
LOCALLOC)
1607 SPARA DONE Sparar parametervardesférandringar | 41607
l;égAME- SPARA... |(inklusive de som gjorts via
faltbusstyrning) i permanent minne.
1608 START COMM Inverterad Startfrigivning 1 - 40032
FRIGIVN 1 (Startblockering) via 0302 bit 18
HUVUDSTYRORD 2 bit 18 (START_
DISABLET)
1609 START COMM Inverterad Startfrigivning 2 - 40032
FRIGIVN 2 (Startblockering) via 0302 bit 19
HUVUDSTYRORD 2bit 19 (START_
DISABLE?2)
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Parameter Install- Funktion/information Modbus-
ning for registeradress
faltbuss-
tyrning
GRANSER ABB DCU
DRIVES
2013 MIN COMM Val av minmomentbegransning 1/2 | - 40031
MOMENT via 0301 HUVUDSTYRORD 1 bit 15 bit 15
VAL (TORQLIM2)
2014 MAX COMM Val av maxmomentbegransning 1/2 |- 40031
A\;’ﬂMENT via 0301 HUVUDSTYRORD 1 bit 15 bit 15
(TORQLIM2)
2201 VAL COMM Val av ramppar for accelera- - 40031
ACC/RET tion/retardation via 0307 HUVUD- bit 10
STYRORD 1 bit 10 (RAMP_2)
2209 VAL 0- COMM Rampingang till noll via 0301 40001 40031
RAMPS ING HUVUDSTYRORD 1 bit 13 bit 6 bit 13
(RAMP_IN_0), med ABB drives-
profilen 5319 IFB PAR 19 bit 6
(RAMP_IN_ NOLL)
FELHANTERING | HANDELSE AV KOMMUNIKATIONSFEL ABB DCU
DRIVES
3018 KOMMMOD | EJ VALD Definierar frekvensomriktarens 43018
FELFUNK FEL respons om
KONST faltbusskommunikationen bryts.
HAST 7
SENAST
VARVT
3019 KOMM FEL |0,1... Definierar tiden mellan detektering 43019
TID 600,0 s av kommunikationsbortfall och
atgard vald med parameter 3018
KOMM MOD FELFUNK.
VAL AV PID-REGULATORNS REFERENSKALLA ABB DCU
DRIVES
4010/ BORVARDE | COMM PID-regulatorns referens (REF2) 40003 for REF2
4110/ VAL COMM-+AI
4210 1

COMM™Al1
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Faltbussgranssnitt

Kommunikationen mellan ett faltbussystem och frekvensomriktaren utgors av 16-bit
in- och utgangsdataord (med ABB Drives-profilen) och 32-bit in- och utgangsord
(med DCU-profilen).

Styrord och statusord

Styrordet (CW) &r det viktigaste sattet att styra omriktaren via ett faltbussystem. Sty-
rordet sénds av faltbussadministratorn till frekvensomriktaren. Frekvensomriktaren
vaxlar mellan tillstand enligt bitkodade instruktioner i styrordet.

Statusordet (SW) innehaller information om status och sands av frekvensomriktaren
till faltbussadministratéren.

Referenser

Referenser (REF) &r 16 bitars heltal med tecken. En negativ referens (t.ex. rotation i
backriktningen) bildas genom att tvakomplementet till motsvarande positiva referens
beraknas. Innehallet i varje referensord kan anvandas som varvtals-, moment- eller
processreferens.

Arvirden

Arvarden (ACT) &r 16 bitars ord som innehéller valda varden hos frekvensomriktaren.
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Faltbussreferens

Referensval och korrigering

Faltbussreferens (kallas COMM i signalvalsammanhang) valjs genom att man satter
en referensvalparameter — 17103 VAL EXT REF1 eller 1106 VAL EXT REF2 —till
COMM, COMM+AI1 eller COMM*AI1. Nar parameter 17103 eller 1106 satts till COMM,
vidarebefordras faltbussreferensen som den &r, utan korrigering. Nar parameter 71703
eller 1106 satts till COMM+AI1 eller COMM*Al1, korrigeras faltbussreferensen med

hjalp av analog ingang Al1 sa som framgar av foljande exempel fér ABB Drives-

profilen.

Install- Nar COMM > 0 Nar COMM <0

ning

coM COMM(%) - (MAX-MIN) + MIN COMM(%) - (MAX-MIN) - MIN
M+AI1 + (Al(%) - 50 %) - (MAX-MIN) + (Al(%) - 50 %) - (MAX-MIN)

Korrigerad
referens (rpm)

A Max. grans

1500

750

o Min. gréns

100 =~ COMM
REF (%)

COMM
REF (%) 100

Min. grans .
-750
“Max. grans 1-1500
\J
Korrigerad

referens (rpm)

Korrigerad referens
(rpm

1500
1200 — — —

750

300

COMM

/

0
-300

-750

-1200
-1500

Korrigerad
referens (rpm)

Maxgransen definieras av parameter 1105 EXT REF1 MAX / 1108 REF2 MA.
Gransvardet definieras av parameter 1104 EXT REF1 MIN / 1107 EXT REF2 MIN.
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Install- N&r COMM > 0 Nar COMM <0
ning
COM | COMM(%) - (Al(%) / 50 %) - (MAX-MIN) | COMM(%) - (Al(%) /50 %) - (MAX-MIN) -
M*Al1 + MIN MIN
Korrigerad referens
(rpm)
A COMM
Max. REF (%) 100 -50 0
1500 — — — - Min. grans ~ | Al'=0 %) 0
| e | | o‘
AL 50 % ‘ et
Al=100% 47 >0 7 ! .
750 . | I SRR Sl Ay -750
. I
o ‘ AI=56%
o' | | . . . | o’ 'A\‘ =100 %
Y s Al=0%_  Min.gréns Max. gréns . ~ 1-1500
0 50 100" COMM Y
REF (%) .
Korrigerad referens
(rpm)
Korrigerad referens
(rpm)
A COMA‘;’ 100 50 0
1500 ‘ ‘ REF (%) < - 0
1200l ‘ | Maxgréns |  Min. gréns _AI=0 % -300
Al=400% ,*° ‘ Y
750 %o ! - 2/ 1750
/ /jL:»‘so % o y ) A D ’%)\L\' 100 %
300 |_AI=0% _ Min. grans ax.grans_ /o7 N
‘ ‘ comu ‘ ‘ -1200
0 ‘ - Lo _J.500
0 50 100~ REF (%) v

Korrigerad referens
(rpm)

Maxgréansen definieras av parameter 1105 EXT REF1 MAX / 1108 REF2 MA.
Gransvardet definieras av parameter 1104 EXT REF1 MIN | 1107 EXT REF2 MIN.
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Skalning av féltbussreferens

Faltbussreferens REF1 och REF2 skalas for ABB Drives-profilen sa som framgar av
féljande tabell.

Obs! Eventuella korrigeringar av referensen (se Referensval och korrigering pa sid
334) gors fore skalning.

Val av | Omrade | Referenstyp | Skalning Anmérkning
REF1 -32767 | Varvtal eller |-20000 = -(par. 1705) Slutlig referens begransad
frekvens 0=0 av 1104/1105. Faktiskt
+32767 +20000 = (par. 1105) motorvarvtal begransat av
(20000 motsvarar 100 %) 2001/2002 (varvtal) eller
2007/2008 (frekvens).
REF2 [-32767 | Varvtal eller |-10000 = -(par. 1108) Slutlig referens begréansad
frekvens 0=0 av 1107/1108. Faktiskt
+32767 +10000 = (par. 71708) motorvarvtal begransat av
(10000 motsvarar 100 %) 2001/2002 (varvtal) eller
2007/2008 (frekvens).
Moment -10000 = -(par. 1108) Slutlig referens begransad

0=0
+10000 = (par. 1708)
(10000 motsvarar 100 %)

av 2015/2017 (moment 1)
eller 2016/2018 (moment
2).

PID-referens

-10000 = ~(par. 1108)
0=0

+10000 = (par. 1108)
(10000 motsvarar 100 %)

Slutlig referens begransad
av4012/4013 (PID-
REGLERING) eller
4112/4113 (PID-
REGLERING 2).

Obs! Installningarna for parametrarna 1704 EXT REF1 MIN och 1107 EXT REF2 MIN
har ingen inverkan pa referensskalningen.
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Referenshantering

Styrning av rotationsriktning ar konfigurerad for varje styrplats (EXT1 och EXT2) med

hjélp av parametrarna i grupp 10 STYRINGANGAR. Faltbussreferenser ar bipolara,
de kan alltsa vara positiva eller negativa. Foljande diagram illustrerar hur
parametrarna i grupp 10 och tecknet hos vald faltbussreferens samverkar fér att
generera referensen for REF1/REF2.

Rotationsriktningen styrs av Rot.-riktningen styrs av digitalt
tecknet hos COMM kommando, t.ex. digital ingang,
manoverpanel
Par. 1003 Resulterande Resulterande
ROTATIONS REF1/2 REF1/2
RIKTN =
FRAM Max. ref. - - - - Max. ref. +- - - -
FALTBUSS | FALTBUSS L
et 12 g% 100% | | "2 [Soow 100% |
-163% 163% -163% 163%
—[Max. ref.]+ —[Max. ref.] 4
Par. 1003 Resulterande Resulterande
ROTATIONS REF1/2 REF1/2
RIKTN = T
REVERSE + Max. ref. 4 Max. ref.
-163% 163% -163% 163%
Faltbuss | -100% 100% Féltbuss | -100% 100% |
ref. 1/2 | f + ref. 1/2 | + } |
/] + —[Max. ref.] —[Max. ref.] + :
Par. 1003 Resulterande Resulterande Rotations-
ROTATIONS REF1/2 riktnings-
- T T kommando:
RIKTN ERAM
VALD Max. ref.+- - - - Max. ref. 4+ - - - -
163% I ) :
Féltbuss | -100% | | FALTBUSS o
ref. 112 — 100% | | "% [100% 100% |
' 163% -163% ! 163%
‘ {- —Max. ref] - - - N\
(Max. ref.] (Max. ref] Rotations-
L riktnings-
- kommando:
REVERSE
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Skalning av arvéarde

Skalning av heltal som skickas till faltbusstyrenheten som arvarden beror pa vald
funktion. Se kapitel Arvérden och parametrar pa sid 181.

Modbus-mappning

Foljande Modbus-funktionskoder stdéds av omriktaren.

Funktion

Kod
hex (dec)

Ytterligare information

Las multipla
minnesregis-
ter

03 (03)

Laser innehallet i register i foljare.

Parameteruppsattningar, styrning, status och referenser mappas
som minnesregister.

Skriv till spe-
cifikt minnes-
register

06 (06)

Skriv till ett specifikt register i en foljare

Parameteruppsattningar, styrning, status och referenser mappas
som minnesregister.

Diagnostik

08 (08)

Erbjuder en serie test for att kontrollera kommunikationen mellan
ledare och féljare, eller for att kontrollera olika interna
felférhallanden i foljaren.

Foljande delkoder stdds:

00 Returnera fragedata: Data som ges i fragefaltet skall returneras
med svaret. Hela svarsmeddelandet skall vara identiskt med
fragan.

01 Méjlighet att starta om kommunikation: Slavenhetens seriella
port maste initieras och startas om. Alla dess kommunikationshan-
delseraknare skall aterstéllas. Om porten ar instélld pa att endast
lyssna returneras inget svar. Om porten inte ar installd pa att
endast lyssna returneras ett normalt svar fére omstart.

04 Forcera endast lyssna: Tvingar adresserad slav till
lyssningslage. Detta isolerar enheten fran évriga enheter i natet,
sa att de kan fortsatta kommunicera utan avbrott fran den
adresserade fjarrenheten. Inget svar returneras. Den enda
funktion som behandlas efter évergang till detta lage ar
kommandot att starta om kommunikationen (delkod 01).

Skriv till mul-
tipla minnes-
register

10 (16)

Skriv till register (1 till cirka 120 register) i en féljarenhet.

Parameteruppsattningar, styrning, status och referenser mappas
som minnesregister.

Las/skriv mul-
tipla minnes-
register

17 (23)

Genomfér en kombinerad Ias- och skrivoperation (funktionsko-
derna 03 och 10) i en enda Modbus-transaktion. Skrivoperationen
utfors fore lasoperationen.
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Frekvensomriktarparametrarna, styr-/statusorden, bérvardena och arvardena ar
mappade i registeromradet 4xxxx sa att:

* 40001...40099 ar reserverade for frekvensomriktarstyrning/-status, referenser
och arvarden.

* 40101...49999 ar reserverade for frekvensomriktarparametrar 07017...9999
(exempel: 40102 ar parameter 0702). | denna mappning motsvarar tusental och
hundratal gruppnummer, medan medan tiotal och ental motsvarar
parameternummer inom en grupp.

Adresser som inte éverensstammer med frekvensomriktarparametrar ar ogiltiga. Vid
forsdk att 1asa eller skriva ogiltiga adresser returnerar Modbus-granssnittet en
avvikelsekod (exception code) till styrenheten. Se Avvikelsekoder pa sid 339.

Féljande tabell visar innehallet i Modbus-adresserna 40001...40012 och

40031.

..40034.

Modbus-register

At-

komst

Information

40001

Styrord

R/wW

Styrord. Stéds endast av ABB Drives-profilen, dvs. nar
5305 IFB KOMM PROFIL ar satt till ABB DRIVES D
eller ABB DRIVES F. Parameter 5319 IFB PAR 19
visar en kopia av styrordet i hexadecimalt format.

40002

Referens 1

R/W

Extern referens REF1. Se avsnittet Faltbussreferens
pa sidan 332.

40003

Referens 2

R/W

Externt referensvarde REF2. Se avsnittet Féaltbussre-
ferens pa sidan 332.

40004

Statusord

Statusord. Stéds endast av ABB Drives-profilen, dvs.

nar 5305 IFB KOMM PROFIL ar satt till ABB DRIVES
D eller ABB DRIVES F. Parameter 5320 IFB PAR 20

visar en kopia av styrordet i hexadecimalt format.

40005

40012

Arvarde 1...8

Arvérde 1...8. Anvand parameter 5370... 5317 for att
vélja ett arvarde som skall mappas till Modbus-register
40005...40012.

40031

Styrord LSW

R/W

0301 HUVUDSTYRORD 1, dvs. det minst signifikanta
ordet i DCU-profilens 32-bitars styrord.

Stdds endast av DCU-profilen, dvs. nar 5305 IFB
KOMM PROFIL ar satt till ACS550.

40032

Styrord MSW

R/W

0302HUVUDSTYRORD 2, dvs. det mest signifikanta
ordet i DCU-profilens 32-bitars styrord.

Stods endast av DCU-profilen, dvs. nar 5305 IFB
KOMM PROFIL ar satt till ACS550.

40033

StatusordLSW

0303HUVUDSTATUSORD 1, dvs. det minst
signifikanta ordet i DCU-profilens 32-bitars statusord.
Stéds endast av DCU-profilen, dvs. nar 5305 IFB
KOMM PROFIL ar satt till ACS550.
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Modbus-register At- Information
komst
40034 | ACS355 statusord |R 0304HUVUDSTATUSORD 2, dvs. det mest

MSW

signifikanta ordet i DCU-profilens 32-bitars statusord.

Stéds endast av DCU-profilen, dvs. nar 5305 IFB
KOMM PROFIL ar satt till ACS550.

Obs! Skrivoperationer till parametrar via standard Modbus lagras alltid tillfalligt i
minnet, dvs. andrade varden sparas inte permanent automatiskt. Anvand parameter
1607 SPARA PARAMETER for att spara alla andrade varden.

Funktionskoder

Funktionskoder som stdds fér 4xxxx-minnesregister:

Kod | Funktionsnamn | Ytterligare information
hex
(dec)
03 |Las 4X-register Laser det bindra innehallet i register (4X-referenser) i en
(03) foljarenhet.
06 | Forinstall enstaka | Forinstaller ett varde i ett specifikt register (4X-referens). Under
(06) |4X-register broadcast forinstaller funktionen samma registerreferens i alla
anslutna foljare.
10 | Forinstall specifikt | Forinstéller varden i en sekvens av register (4X-referenser). Under
(16) | 4X-register broadcast férinstaller funktionen samma registerreferenser i alla
anslutna foljare.
17 | Las/skriv 4X- Genomfdr en kombinerad las- och skrivoperation
(23) |register (funktionskoderna 03 och 10) i en enda Modbus-transaktion.
Skrivoperationen utfors fore lasoperationen.

Obs! | Modbus-datameddelandet adresseras register 4xxxx som xxxx -1. Till
exempel adresseras register 40002 som 0001.
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Avvikelsekoder ar svar fran frekvensomriktaren via seriell kommunikation.
Frekvensomriktaren stéder avvikelsekoder enligt Standard Modbus som listas i
féljande tabell.

Kod |[Namn Beskrivning
01 Ogiltig funktion Kommandot stdds inte
02 Ogiltig dataadress | Adressen existerar inte, eller ar skriv-/Iasskyddad.
03 Ogiltigt datavarde Ogiltigt varde for frekvensomriktaren:

Vardet ligger utanfér min- eller maxmomentbegransning.
Parametern far endast lasas.
Meddelandet ar for langt.

Skrivning av parameter ej tillaten nar startkommando ar
aktivt.

Skrivning av parameter gj tillaten nar fabriksmakrot ar valt.

Frekvensomriktarparameter 5378 IFB PAR 18 innehaller den senaste avvikelsekoden.
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Kommunikationsprofiler

Den inbyggda faltbussen stéder tre kommunikationsprofiler:

» DCU-kommunikationsprofil (ACS550)

» ABB Drives begransad kommunikationsprofil (ABB DRIVES D)
» ABB Dirives fullstandig kommunikationsprofil (ABB DRIVES F).

DCU-profilen utvidgar styr- och statusgranssnitten till 32 bitar och utgor internt
granssnitt mellan huvuddrivsystemtillampningen och den inbyggda faltbussmiljén.
ABB Drives-profilen bygger pd PROFIBUS-granssnittet. ABB Drives fullstandiga
profil (ABB DRIVES F) stéder tva styrordbitar som inte stéds av ABB DRIVES D-
implementeringen.

Modbus Inbyggd faltbuss
natverk RS-232/EIA-485 Frekvensomriktare
ABB DRIVES D/
ABB DRIVES F
< ABB Drives- A> Dataomvandiing | DCU-profl
Arvérden valda av
parametrarna
5310...5317
ACS550
_ DCU-profil Styr-/statusord DCU-profil
- A A
Da;g? gé,%q%l ng Arvéarden valda av
parametrarna
5310...5317

ABB Drives kommunikationsprofil

Det finns tva implementeringar av ABB Drives-profilen: ABB Drives fullstandiga profil
och ABB Drives begransade profil. ABB Drives kommunikationsprofil anvands nar
parameter 5305 IFB KOMM PROFIL ar satt till ABB DRIVES F eller ABB DRIVES D.
Styrord och statusord for profilen beskrivs nedan.

ABB Drives kommunikationsprofiler kan anvandas via bade EXT1 och EXT2.
Styrordkommandon har verkan nar parameter 7007 EXT1 STYRNING eller 1002
EXT2 STYRNING (beroende pa vilken styrplats som ar aktiv) ar satt till COMM.
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Tabellen nedan samt tillstdndsdiagrammet pa sid 344 beskriver innehallet i styrordet
for ABB Drives-profilen. Den feta versala texten avser tillstdnd som visas i
diagrammet.

ABB Drives-profilen Styrord, parameter 5319 IFB PAR 19

Bit | Namn Viarde |Anmarkningar
0 OFF1 1 Ga till READY TO OPERATE.
CONTROL 0 Stopp langs for narvarande aktiv retardationsramp
(2203/2206). Mata in OFF1 ACTIVE; fortsatt till READY TO
SWITCH ON savida inte andra férreglingar (OFF2, OFF3)
ar aktiva.
1 OFF2 1 Fortsatt driften (OFF2 inaktiv).
CONTROL 0 NODSTOPP, drivsystemet rullar ut.
Ga till OFF2 ACTIVE; fortsatt till SWITCH-ON INHIBITED.
2 OFF3 1 Fortsatt driften (OFF3 inaktiv).
CONTROL 0 Noédstopp, stopp inom tid definierad av par. 2208. Ga till
OFF3 ACTIVE; fortsatt till SWITCH-ON INHIBITED.
VARNING! Sakerstall att motor och drivutrustning kan
stoppas pa detta satt.
3 INHIBIT 1 Ga till OPERATION ENABLED. (Obs! Driftférreglingssig-
OPERATION nalen maste vara aktiv; se parameter 7607. Om parameter
1601 ar satt till COMM aktiverar denna bit &ven driftfrigiv-
ningssignalen.)
0 Driftférregling Ga till OPERATION INHIBITED.
4 Obs! Bit 4 stéds endast av ABB DRIVES F-profilen.
RAMP_OUT_ 1 Ga till RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT
NOLL ENABLED.
(ABB DRIVES F) 0 Forcera rampgeneratorns utsignal till noll.
Drivsystemet rampar ner till stopp (strém- och DC-
spanningsgranser aktiva).
5 RAMP_HOLD 1 Aktivera rampfunktion.
Ga till RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR
ENABLED.
0 Avbryt rampningen (genom att rampgeneratorns utgang
blockeras).
6 RAMP_IN_ 1 Normal drift. Ga till OPERATING.
NOLL - — -
0 Tvinga rampgeneratorns ingang till noll.
7 RESET 0=>1 Felaterstallning om aktivt fel féreligger. Ga till SWITCH-ON
INHIBITED. Aktiv om parameter 1604 ar satt till COMM.
0 Fortsatt normal drift.
8... |Anvands ej
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ABB Drives-profilen Styrord, parameter 5379 IFB PAR 19

Bit | Namn | Varde | Anmarkningar
10 | Obs! Bit 10 stdds endast av ABB DRIVES F.
REMOTE_CMD |1 Faltbusstyrning aktiverad.
(ABBDRIVES F) [ Styrord # 0 eller referens # 0: Spara senaste styrord och
referens.
Styrord = 0 och referens = 0: Faltbusstyrning aktiverad.
Referens och retardations-/accelerationsramp &r lasta.
11 EXT CTRL LOC |1 Valj extern styrplats EXT2. Aktiv om parameter 7702 ar satt
till COMM.
0 Valj extern styrplats EXT1. Aktiv om parameter 77102 ar satt
till COMM.
12 | Reserverad
15
Statusord

Tabellen nedan samt tillstandsdiagrammet pa sid 344 beskriver innehallet i
statusordet fér ABB Drives-profilen. Den feta versala texten avser tillstand som visas
i diagrammet.

ABB Drives-profilen (IFB) statusord, parameter 5320 IFB PAR 20

Bit | Namn Virde |TILLSTAND/Beskrivning
(motsvarar tillstand/rutor i statusdiagrammet)
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED
0 OPERATION INHIBITED
3 TRIPPED 1 FAULT. Se kapitel Felsdkning pa sid 361.
0 Inget fel
4 OFF_2_STA 1 OFF2 inactive
0 OFF2 ACTIVE
5 OFF_3 _STA 1 OFF3 inactive
0 OFF3 ACTIVE
6 SWC_ON_ 1 SWITCH-ON INHIBITED
INHIB 0 Startférregling ej aktiv
7 ALARM 1 Larm. Se kapitel Felsékning pa sid 361.
0 Inget larm
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ABB Drives-profilen (IFB) statusord, parameter 5320 IFB PAR 20

Bit

Namn

Varde

TILLSTAND/Beskrivning
(motsvarar tillstand/rutor i statusdiagrammet)

AT_SETPOINT

N

OPERATING. Arvarde 1 lika med referens (= inom
toleransgranserna, dvs. vid varvtalsstyrning ar skillnaden
mellan arvarvtal och bérvarvtal mindre an eller lika med 4/1
%* av motorns markvarvtal).

* Asymmetrisk hysteres: 4 % nar varvtalet lamnar
referensomradet, 1 % nar varvtalet kommer in i
referensomradet.

Arvéardet skiljer sig fran referensen (= utanfér
toleransgranserna).

REMOTE

N

Styrplats: REMOTE (EXT1 eller EXT2)

Styrplats: LOCAL

10

ABOVE_LIMIT

N

Overvakat parametervirde 6verskrider hég grans. Bitvardet
ar 1 tills dvervakat parametervarde sjunker under lag grans.
Se parametergrupp 32 OVERVAKNING, parameter 3201
OVERVAK 1 PARAM

Overvakat parametervérde sjunker under l&g grans.
Bitvardet forblir O tills vardet pa dvervakad parameter har
stigit 6ver under hog grans. Se parametergrupp 32
OVERVAKNING, parameter 3201 OVERVAK 1 PARAM

1

EXT CTRL LOC

Extern styrplats EXT2 ar vald

Extern styrplats EXT1 ar vald

12

EXT RUN
ENABLE

Extern driftfrigivningssignal mottagen

Ingen extern driftfrigivningssignal mottagen

13

15

Reserverad
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Tillstandsdiagram

TillstAndsdiagrammet nedan beskriver start/stopp-funktionen hos bitarna i styrord
(CW) och statusord (SW) fér ABB Drives-profilen.

Fran godtycklig statugran godtycklig status

Fran godtycklig status

digital ingang).

Nodstopp Nodstopp Fel
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW bit 1=0)
we_ov_| OFF3 OFF2 Lo FAULT |— (SW Bit3=1)
(SWBit5=0)— < e ACTIVE [ (SW bit 4=0)
CW Bit7=1)**
N(F)=0/I=0 mepemm j-‘k ( )
I~ |
|l Ll
Fran godtycklig status
OFF1 (CW Bit0=0) -|-
INPUT POWER OFF SWITCH-ON (SW Bit6=1)
) OFF1 INHIBITED [ o=
(SW Bit1=0) = AcTIVE
n(f=0/1=0 | -"_Spénningstillslag ==t (CW Bit0=0)
>-—-—-—|-
A B CD NOT READY s
[ ] ]| T0 swiTCH oN [ (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) g (CW xxxx X1*xx xxxx x110)
. OPERATION READYTO | H0=
(SWBI2=0)— “\NHIBITED switcHon [ (SWBI=D
OPERATION INHIBITED t mm (CW= xxxX X1*XX XXXX X111)
B*C*D*
READY TO 1o
OPERATE (SWBit1=1)
(CW Bit4=0)" (CW Bit3=1 och
= swBit12=1)
OPERATION .
cC D ENABLED (SW Bi2=1)
_— A —<]
[ Tillstand (CW Bit5=0) e (CW=3000x X1 xxx1* 1111,
= Tillstands6vergang dvs. Bit4=1)"
==u \/ag som beskrivs i exemplet RFG OUTPUT
CW = Styrord D ENABLED
SW = Statusord (CW Bit6=0) B —<1—4
— mmm (CW=xxxx x1*xx xx11* 1111,
RFG = Rampgenerator i dvs. Bit5=1)
| = Par. 0704 STROM RFG: ACCELERATOR
f = Par. 0103 UTFREKVENS "ENABLED
n = Varvtal
. c —H
* Stéds endast av ABB DRIVES F- g (CW=xxxx x1*xx x111* 1111,
profilen. dvs. Bit6=1)
** Samma 6vergang upptrader om felet OPERATING |— (SW Bit8=1)
aterstalls fran annan kalla (t.ex. en

D —<—
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DCU-kommunikationsprofil

Eftersom DCU-profilen utdkar styr- och statusgranssnittet till 32 bitar kravs tva olika
signaler for bade styrordet (0307 och 0302) och statusordet (0303 och 0304).

Styrord

Féljande tabell beskriver innehallet i styrord, fér DCU-profilen.

DCU-profil styrord, parameter 0307 HUVUDSTYRORD 1

Bit

Namn

Varde |Information

0

STOPP

1 Stopp enligt antingen stoppsattparametern (2702) eller
stoppsattbegaran (styrord, bit 7, 8 och 9).

Obs! Samtidiga STOPP- och START-kommandon
resulterar i ett STOPP-kommando.

0 Ingen funktion

START

Start

Obs! Samtidiga STOPP- och START-kommandon
resulterar i ett STOPP-kommando.

0 Ingen funktion

REVERSE

Rotation bakat. Riktningen definieras av med hjalp av
XELLER-funktionen mellan bit 2 och 31 (= referensens
tecken).

0 Rotation framat

LOCAL

Overga till lokal styrning.

0 Overga till fjarrstyrning.

RESET

->1 Aterstall.
dvriga | Ingen funktion

EXT2

1 Overga till extern styrplats EXT2.

Overga till extern styrplats EXT1.

RUN_DISABLE

Aktivera driftférregling.

Aktivera driftfrigivning.

STPMODE_R

= Ol =] O

Stopp langs fér narvarande aktiv retardationsramp (bit 10).
Bit 0 maste ha vardet 1 (STOPP).

Ingen funktion

STPMODE_EM

Nodstopp. Bit 0 maste ha vardet 1 (STOPP).
Ingen funktion

STPMODE_C

Stopp genom utrullning. Bit 0 maste ha vardet 1 (STOPP).

Ingen funktion

10

RAMP_2

= | O —=~|O|—~| O

Anvand accelerations-/retardationsramppar 2 (definieras av
parametrarna 2205...2207).

0 Anvand accelerations-/retardationsramppar 1 (definieras av
parametrarna 2202...2204).
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DCU-profil styrord, parameter 0307 HUVUDSTYRORD 1
Bit | Namn Varde |Information
11 RAMP_OUT_0 1 Forcera ramputgangen till noll.
0 Ingen funktion
12 | RAMP_HOLD 1 Avbryt rampningen (genom att rampgeneratorns utgang
blockeras).
0 Ingen funktion
13 |RAMP_IN_O 1 Forcera rampingangen till noll.
0 Ingen funktion
14 |REQ_ 1 Aktivera lokal blockering. Nar lokal blockering ar aktiv
LOCALLOC férhindras val av lokal styrning (tangenten LOC/REM pa
mandverpanelen).
0 Ingen funktion
15 | TORQLIM2 1 Anvand min-/maxmomentgrans 2 (definierad av
parametrarna 2016 och 2018).
0 Anvand min-/maxmomentgrans 1 (definierad av
parametrarna 2015 och 2017).
DCU-profil styrord, parameter 0302 HUVUDSTYRORD 2
Bit | Namn Varde |Information
16 |FBLOCAL_CTL |1 Faltbuss, lokal styrning for Styrord begard
Exempel: Om frekvensomriktaren fjarrstyrs och
kommandokallan for start/stopp/rotationsriktning ar DI for
extern styrplats 1 (EXT1): genom att satta bit 16 till varde 1
valjer man att lata start/stopp/rotationsriktning styras av
faltbussens styrord.
0 Ej lokal styrning via faltbuss
17 | FBLOCAL_REF |1 Faltbuss lokal styrning, Styrord for referens begart. Se
exemplet for bit 16 (FBLOCAL_CTL).
0 Ej lokal styrning via faltbuss
18 | START_ 1 Ej startfrigivning
DISABLEA 0 Frige start. Detta har verkan om parameter 7608 ar satt till
COMM.
19 | START_ 1 Ej startfrigivning
DISABLE2 0 Frige start. Detta har verkan om parameter 7609 ar satt till
COMM.
20 |JOGGING1 1 Aktivera joggning 1. Detta har verkan om parameter 1010
ar satt till COMM. Se avsnittet Joggning pa sidan 164.
0 Joggning 1 deaktiverad
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DCU-profil styrord, parameter 0302 HUVUDSTYRORD 2

Bit | Namn Viarde |Information
21 | JOGGING 2 1 Aktivera joggning 2. Detta har verkan om parameter 7070
ar satt till COMM. Se avsnittet Joggning pa sidan 164.
0 Joggning 2 deaktiverad
22 |Reserverad
26
27 | REF_CONST 1 Begaran om referens for konstant varvtal
Detta ar en intern styrbit. Endast fér vervakning.
0 Ingen funktion
28 |REF_AVE 1 Begaran om referens for genomsnittsvarvtal.
Detta ar en intern styrbit. Endast fér vervakning.
0 Ingen funktion
29 |LINK_ON 1 Ledare detekterad pa faltbusslank.
Detta ar en intern styrbit. Endast fér vervakning.
0 Faltbusslank ur funktion.
30 |REQ_ 1 Driftférregling
STARTINH 0 Ingen driftférregling
31 | Reserverad
Statusord

Fdljande tabell beskriver innehallet i statusord, for DCU-profilen.

DCU-profil statusord, parameter 0303 HUVUDSTATUSORD 1

Bit | Namn Virde | Status

0 READY 1 Frekvensomriktaren klar att ta emot startkommando.
0 Frekvensomriktaren ej klar.

1 ENABLED 1 Extern driftfrigivningssignal mottagen.
0 Ingen extern driftfrigivningssignal mottagen.

2 STARTED 1 Frekvensomriktaren har tagit emot startkommando.
0 Frekvensomriktaren har inte fatt startkommando.

3 RUNNING 1 Frekvensomriktaren modulerar och féljer referensen.
0 Frekvensomriktaren ar inte i drift.

4 ZERO_SPEED 1 Motorns varvtal ar vid nollvarv.
0 Motorns varvtal éver nollvarv.

5 ACCELERATE 1 Frekvensomriktaren accelererar.
0 Frekvensomriktaren accelererar inte.

6 DECELERATE 1 Frekvensomriktaren retarderar
0

Frekvensomriktaren retarderar inte.
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DCU-profil statusord, parameter 0303 HUVUDSTATUSORD 1

Bit | Namn Viarde | Status

7 AT_SETPOINT 1 Drivsystemet foljer sitt referensvérde. Arvarde lika
med referens (dvs. inom toleransomrade).

0 Drivsystemet har inte uppnatt referensvardet.

8 LIMIT 1 Driften begransas av interna sky_c_idsbegrénsningar
eller instéllningar i grupp 20 GRANSER (exklusive
varvtals- och frekvensgranser).

0 Driften sker inom interna skyddsbeg_rénsningar och
enligt installningarna i grupp 20 GRANSER (exklusive
varvtals- och frekvensgranser).

9 SUPERVISION 1 En 6vervakad parameter (grupp 32 OVERVAKNING)
ar utanfor sina granser.

0 Alla 6vervakade parametrar ar inom sina granser.

10 REV_REF 1 Frekvensomriktarreferens i backriktning.

0 Frekvensomriktarreferens i framriktning.

11 REV_ACT 1 Drivsystemet roterar i backriktning.

0 Drivsystemet roterar i framriktning.

12 PANEL_LOCAL 1 Lokal styrning via manéverpanel (eller PC-verktyg).

0 Fjarrstyrning.

13 FIELDBUS_LOCAL 1 Lokal styrning via faltbuss

0 Ej lokal styrning via faltbuss.

14 EXT2_ACT 1 Extern styrplats EXT2 vald.

0 Extern styrplats EXT1 vald.

15 FAULT 1 Frekvensomriktaren befinner sig i feltillstand.

0 Frekvensomriktaren befinner sig inte i feltillstand.

DCU-profil statusord, parameter 0304 HUVUDSTATUSORD 2

Bit |Namn Varde | Status

16 | ALARM 1 Ett larm ar aktivt.

0 Inga larm.

17 NOTICE 1 Underhallsbegaran har getts.

0 Ingen underhallsbegéran

18 DIRLOCK 1 Rotationsriktningslas PA (Byte av rotationsriktning
blockerat.)

0 Byte av rotationsriktning tillaten.

19 LOCALLOCK 1 Lasning av lokal styrning PA. (Lokal styrning kan inte
aktiveras.)

0 Lokal styrning ar tillaten.
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DCU-profil statusord, parameter 0304 HUVUDSTATUSORD 2

Bit | Namn Viarde | Status
20 CTL_MODE 1 Frekvensomriktaren ar i vektorstyrningslage.
0 Frekvensomriktaren &r i 1age for skalar styrning.
21 JOGGING ACTIVE 1 Joggfunktion ar aktiv
0 Joggfunktion ar inte aktiv
22... | Reserverad
25
26 REQ_CTL 1 Styrord begart fran faltbuss
0 Ingen funktion
27 REQ_REF1 1 Referens 1 begard fran faltbuss
0 Referens 1 ej begard fran faltbuss.
28 REQ_REF2 1 Referens 2 begard fran faltbuss
0 Referens 2 ej begard fran faltbuss.
29 REQ_REF2EXT 1 EXTERN PID-referens 2 begard i fran faltbuss
0 EXTERN PID-referens 2 ej begard i fran faltbuss.
30 ACK_STARTINH 1 Startforregling via faltbuss
0 Ingen startforregling via faltbuss
31 Reserverad
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Faltbusstyrning med
faltbussadapter

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver hur frekvensomriktaren kan styras av externa enheter via en
faltbussadapter.

Systemoversikt

Frekvensomriktaren kan anslutas till ett externt styrsystem via en faltbussadapter
eller inbyggd faltbuss Foér styrning med inbyggd faltbuss, se Féltbusstyrning med
inbyggd féltbuss pa sid 325.

Faltbussadaptern ar ansluten till frekvensomriktarterminal X3.
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I BININ Fatbuss-
administrator

Frekvensomriktare | Faltbuss

Andra
enheter

Faltbuss-
adapter

Dataflode

- Styrord (CW) _
-¢—— Referenser —
——— Statusord (SW) —=
_ Arvarden —

Process-I/O (cyklisk)

- Parameter R/W

M Servicemeddelanden
begaran/svar

> | (acyklisk)

Frekvensomriktaren kan stallas in pa att ta emot all styrinformation via faltbussgrans-
snittet, eller styrningen kan férdelas mellan faltbussgranssnittet och évriga tillgangliga
kallor, t.ex. digitala och analoga ingangar.

Frekvensomriktaren kan kommunicera med ett styrsystem via en féltbussadapter
med t.ex. ett av féljande protokoll fér seriell kommunikation. Andra protokoll kan vara
tillgangliga. Kontakta ABB.

+ PROFIBUS-DP (FPBA-01-adapter)

» CANopen (FCAN-01-adapter)

» DeviceNet™ (FDNA-01 adapter)

« Ethernet (FENA-01-adapter)

* Modbus RTU (FMBA-01-adapter. Se Féaltbusstyrning med inbyggd féltbuss pa
sidan 325.

Frekvensomriktaren detekterar automatiskt vilken faltbussadapter som ar ansluten till
frekvensomriktarterminal X3 (med undantag fér FMBA-01). DCU-profilen anvands
alltid i kommunikationen mellan frekvensomriktare och faltbussadapter (se
Féltbussgrdnssnitt pa sid 356). Kommunikationsprofilen pa faltbussnatverket beror
pa typ och instéllningar av ansluten adapter.

De forvalda profilinstaliningarna &r protokollberoende, t.ex. tillverkarspecifika profiler
(ABB Drives) fér PROFIBUS och profiler enligt Industristandard (AC/DC Drive) for
DeviceNet.
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Konfigurering av kommunikation via en faltbussmodul

Fore konfigurering av frekvensomriktaren for faltbusstyrning maste adaptermodulen
installeras mekaniskt och elektriskt enligt instruktionerna i Sétt pa eventuell
féltbussmodul pa sid 38 och i modulens anvandarhandledning.

Kommunikationen mellan frekvensomriktaren och faltbussmodulen aktiveras genom att
parameter 9802 KOMM PROTOKOLL sétts till EXT FALTBUS. De adapterspecifika
parametrarna i grupp 57 KOMM MODUL maste ocksa stéllas in. Se tabellen nedan.

Parameter Alternativa Instéllning for  Funktion/information

faltbusstyrning

installningar

INITIERING AV KOMMUNIKATION

9802 KOMM EJ VALD EXT FALTBUS | Initierar kommunikationen
PROTOKOLL STD MODBUS mellan frekvensomriktaren
EXT FALTBUS och faltbussadaptern.
MODBUS
RS232

KONFIGURERING AV FALTBUSSADAPTER

5101 FALTBUSS TYP |- - Visar typen av
faltbussmodul.
5102 FBPAR?Z2 Dessa parametrar ar adapterspecifika. For ytterligare information,
se modulens dokumentation. Observera att inte alla dessa
parametrar behdver anvandas.
5126 FBPAR 26
5127 FBA PAR (0) DONE - Validerar alla férandringar
UPPDAT (1) av konfigurationsparametrar
UPPDATERA for adaptermodulen.
Obs! | faltbussadaptern ar parametergruppens nummer A (grupp 1) fér grupp 57 KOMM
MODUL.
VAL AV OVERFORDA DATA
5401 FBUSS DATAIN |0 Definierar data som sénds
51.110 1 1...6 fran frekvensomriktare till
)—;..BUSS DAT UT | 101...9999 faltbussadministratorn.
10
5501 FBUSS DAT UT |0 Definierar data som éverfors
4 1 1...6 fran faltbussadministratorn
%510 ss paT uT | 101...9999 till frekvensomriktaren.
10

Obs! | adaptermodulen &r parametergruppnumret C (grupp 3) for grupp 54 FALTBUSS DATA
IN och B (grupp 2) fér grupp 55 FALTBUSS DATA UT.

Efter att konfigurationsparametrarna i grupperna 51 KOMM MODUL, 54 FALTBUSS
DATA IN och 55 FALTBUSS DATA UT har satts méaste frekvensomriktarens
styrparametrar (visas i Frekvensomriktarens styrparametrar pa sid 354) kontrolleras

och eventuellt justeras.
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De nya installningarna trader i kraft nar frekvensomriktaren spanningssatts nasta
gang eller nar parameter 5127 FBA PAR UPPDAT aktiveras.

Frekvensomriktarens styrparametrar

Efter att faltbusskommunikation har etablerats skall frekvensomriktarens
styrparametrar som listas i tabellen nedan kontrolleras och vid behov justeras.

Kolumnen Instéllning for faltbusstyrning anger det varde som ska anvandas nar
faltbussgranssnittet ar dnskad kalla eller dnskat mal for en viss signal. Kolumnen
Funktion/information ger en beskrivning av parametern.

Parameter Instéllning for Funktion/information

faltbusstyrning

VAL AV KALLA FOR STYRKOMMANDON

1001 EXT1 COMM Valjer faltbussen som kalla for start- och
STYRNING stoppkommandon nar EXT1 ar vald som aktiv
styrplats.
1002 EXT2 COMM Valjer faltbussen som kalla for start- och
STYRNING stoppkommandon nar EXT2 &r vald som aktiv
styrplats.
1003 ROTATIONS- | FRAM Aktiverar rotationsriktningsstyrning s& som
RIKTN REVERSE definieras av parametrarna 7007 och 1002.
VALD Riktningsstyrningen forklaras i
Referenshantering pa sid 335.
1010 JOGGNING COMM Tillater val av Joggning 1/2 via faltbuss.
VAL
1102 VAL COMM Tillater val av EXT1/EXT2 via faltbuss.
EXT1/EXT2
1103 VAL EXT REF1 | COMM Faltbussreferens REF1 anvands nar EXT1 ar
COMM+AI1 vald som aktiv styrplats. Se avsnittet
COMM*Al1 Referensval och korrigering pa sidan 358.
1106 VAL EXT REF2 | COMM Faltbussreferens REF2 anvands nar EXT2 ar
COMM+AI1 vald som aktiv styrplats. Se avsnittet
COMM*Al1 Referensval och korrigering pa sidan 358.
VAL AV KALLA FOR UTSIGNAL
1401 RELAUTGANG | COMM Aktiverar styrning av relautgang RO med signal
1 COMM(-1) 0134 RE 1-6 STATUS.
1501 AO1 135 (dvs. 0135 Styr innehallet i faltbussreferens 0135 SER
INNEHALL %ER LANK DATA | | ANK DATA 1 till analog utgang AO.
INGANGAR FOR SYSTEMSTYRNING
1601 DRIFTFORRE | COMM Valjer faltbussgranssnittet som kalla for
GLING inverterad driftfrigivningssignal (driftforregling).
1604 VAL COMM Valjer faltbussgranssnittet som kalla for

FELATERST felaterstallningssignal
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Parameter Instéllning for Funktion/information
faltbusstyrning
1606 LOKAL BLOCK | COMM Valjer faltbussgranssnittet som kalla for
signalen Lokal block.
1607 SPARA DONE Sparar parametervardesférandringar (inklusive
PARAMETER | SPARA... de som gjorts via faltbusstyrning) i permanent
minne.
1608 START COMM Valjer faltbussgranssnittet som kalla for
FRIGIVN 1 inverterad startfrigivningssignal 1
(startblockering).
1609 START COMM Valjer faltbussgranssnittet som kalla for
FRIGIVN 2 inverterad startfrigivningssignal 2
(startblockering).
LIMITS
2013 MIN MOMENT | COMM Valjer faltbussgranssnittet som kalla for val av
VAL minmomentgrans 1/2.
2014 MAX MOMENT | COMM Valjer faltbussgranssnittet som kalla for val av
VAL maxmomentgrans 1/2.
2201 VAL ACC/RET | COMM Valjer faltbussgranssnittet som kalla val av
accelerations-/retardationsramppar 1/2.
2209 VAL 0-RAMPS | COMM Valjer faltbussgranssnittet som kalla for att
ING

forcera rampinsignalen till noll.

FELHANTERING | HANDELSE AV KOMMUNIKATIONSFEL

3018 KOMM MOD EJ VALD Definierar frekvensomriktarens respons om
FELFUNK FEL faltbusskommunikationen bryts.
KONST HAST 7
SENAST VARVT
3019 KOMMFEL TID|0,1...60,0s Definierar tiden mellan detektering av

kommunikationsbortfall och atgard vald med
parameter 3018 KOMM MOD FELFUNK.

VAL AV PID-REGULATORNS REFERENSKALLA

4010 BORVARDE COMM PID-regulatorns referens (REF2)
Zﬂ; VAL COMM-+AI1

10 COMM™Al1
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Faltbussgranssnitt

Kommunikationen mellan ett faltbussystem och en frekvensomriktare bestar av 16 bit
in- och utgangsdataord. Frekvensomriktaren kan hantera upp till 10 dataord i vardera

riktningen.

Data som Overfors fran frekvensomriktaren till faltbussadministratéren definieras av
parametergrupp 54 FALTBUSS DATA IN och data som éverférs fran faltbussadminis-
tratoren till frekvensomriktaren definieras av parametergrupp 55 FALTBUSS DATA

UT.

Faltbussnatverk

Faltbussadapter

Faltbuss-
grans-
snitt

Data in, val

4 = statusord ")

DATA IN 5=ACT1"
1 / <Js=AcT2"
- Par. 0101...9915
5401/.../5410
DATA
QUT Data ut, val
1 1 = styrord 1)
2=REF1 "
70 \ (3 = REF2 1
Par. 0101...9915

2)

5501/...15510

) Vissa faltbussadaptrar mappar dessa data automatiskt.
For beskrivningar av 6vriga profiler, se dokumentationen
for aktuell faltbussadapter.

Se aven 6vriga parametrar for krypkorning.

Styringangar
EJ VALD <
2) coMM—
1001/1002
Val EXT
REF1
PANEL - <
2) coMM— (
1103
Val EXT
REF2
PANEL -
2) coMM— C
1106

Styrord och statusord

Styrordet (CW) ar det viktigaste sattet att styra omriktaren via ett faltbussystem. Sty-
rordet sénds av faltbussadministratorn till frekvensomriktaren. Frekvensomriktaren
vaxlar mellan tillstand enligt bitkodade instruktioner i styrordet.

Statusordet (SW) innehaller information om status och sénds av frekvensomriktaren

till faltbussadministratoren.
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Referenser

Referenser (REF) ar 16 bitars heltal med tecken. En negativ referens (som tolkas
som rotation i backriktningen) bildas genom att tvAkomplementet till motsvarande
positiva referens berédknas. Innehallet i varje referensord kan anvandas som varvtals-
eller frekvensreferens.

Arvirden
Arvérden (ACT) &r 16 bitars ord som innehaller information om valda funktioner hos
frekvensomriktaren.
Kommunikationsprofil

Kommunikationen mellan frekvensomriktaren och faltbussadaptern stéder DCU-
kommunikationsprofilen. DCU-profilen utvidgar styr- och statusgranssnittet till 32
bitar.

Féltbuss- Féltbussadapter Frekvensom-
natverk riktare

Omriktarprofil enl.
industristandard (t.ex.

PROFIdrive) "
[—p| Dataomvandling |
Val
ABB drives >
1) \
- Dataomvandling > <>
— -
- 2)

Transparent 16

Tillvalsreferens,
_p| skalning av @rvéirde |

Transparent 32

1) DCU-profil
2) Val via konfigurationsparametrar for faltbussadapter (parametergrupp 57 KOMM MODUL)

For innehall i DCU-profilens styr- och statusord, se DCU-kommunikationsprofil pa sid
345.
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Faltbussreferens

Referensval och korrigering

Faltbussreferens (kallas COMM i signalvalsammanhang) valjs genom att man satter
en referensvalparameter — 17103 VAL EXT REF1 eller 1106 VAL EXT REF2 —till
COMM, COMM+AI1 eller COMM*AI1. Nar parameter 17103 eller 1106 satts till COMM,
vidarebefordras faltbussreferensen som den &r, utan korrigering. Nar parameter 71703
eller 1106 satts till COMM+AI1 eller COMM*Al1, korrigeras faltbussreferensen med
hjalp av analog ingang Al1 s& som framgar av féljande exempel fér DCU-profilen.

Med DCU-profilen kan faltbussens borvardestyp vara Hz, rpm eller procentsats.
Fortsattningsvis anges referensen i rpm.

Install- Nar COMM > 0 rpm Nar COMM < 0 rpm
ning
coMm COMM/1000 + (Al(%) - 50 %) - (MAX- COMM/1000 + (Al(%) - 50 %) - (MAX-
M+AI1 MIN) MIN)
Korrigerad
referens (rpm) CoMM
A Max. grans |  REF ~_-1500000 -750000 0
1500 T Min. gréans ‘ K 0
0% o
| e
750 o -7500
50 %
. RS ALZ0 % \ _ Min. gréns AlLZ0 % 1500
0 750000 1500000 = COMM “Max. grans T ‘
REF v
Korrigerad
referens (rpm)
Korrigerad referens
(rpm) comm
REF __-1500000 -750000 0
1500 T | ~ i T 0
| | Max grans ‘ ‘ 300
1200 — - - S| Mingns
750 et -750
| I Al=50%
=0 % in gra . |
s00be” A0V °  Mingrans , | o A 1200
| | Max. grans
0 ‘ g COMM Co - o 11500
0 750000 1500000 REF Y

Korrigerad
referens (rpm)

Maxgransen definieras av parameter 1105 EXT REF1 MAX / 1108 REF2 MA.
Gransvardet definieras av parameter 1104 EXT REF1 MIN | 1107 EXT REF2 MIN.
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Install- Nar COMM > 0 rpm Nar COMM < 0 rpm

ning

CcoM (COMM/1000) - (Al (%) /50 %) (COMM/1000) - (Al (%) /50 %)
M*Al1

Korrigerad referens
(rpm)
A Max.
1500 — — — - -
| o
| _00 o/l
Al = 4o %AJ&— 50 A>‘
750F — £/ — #'— — — 4
’00 | |
‘o | |
Al ‘ Al=0% ‘ . Min. gréns

0 -
0 750000 1500000 ~ COMM

COMM
REF ‘-1500000 -750000 0
Min. grans ‘ Al=0 %, A 0
| *
| *
| P
| o
R ~ {750
AI=50%
) L AE100%
Max. gréns . ~ 11500
\J

Korrigerad referens
(rpm)

Korrigerad referens
(rom)
A
1500 f — — — «+ — — — -
12000 -~ _ ‘ ‘ Max.gréns
Al = % " ‘
L.
A%
*
300 £ | Al=0% Min. gréns
| |
L L » COMM

0 -
0 750000 1500000 REF

COMM
REF ~ -1500000 -750000 0 0

Min. gréns. : Al=0 %j -300
-
| R
L et 1.750
L . "N 400 %
Max. grans Al #%0 % !
S c - -1200
L — — 1+ — — 1-1500
\

Korrigerad referens
(rpm)

Maxgrénsen definieras av parameter 1105 EXT REF1 MAX / 1108 REF2 MA.
Gransvardet definieras av parametern 17104 EXT REF1 MIN | 1107 EXT REF2 MIN.

Om natverket har drivprofilen ODVA AC/DC och frekvensomriktaren kdrs med skalar
styrning ar enheten for faltbussens varvtalsreferens alltid rpm. Faltbussmodulen kan
forse frekvensomriktaren med en frekvensreferens om parametern FB PAR 23 ODVA
SPEED SCALE eller FB PAR 10 ODVA SPEED SCALE stélls in, men det ar inte
sakert att en exakt varvtalsreferens garanteras av detta. Om det inte finns nagon
exakt varvtalsreferens och EXT1-referensen anvands ska parameter 1103 VAL EXT
REF1 stallas in till ODVA HZ REF (36) for att konvertera ODVA AC/DC-varvtalsrefe-
rensen och arvardestypen till Hz. Det gar dessutom att stalla in decimaltecknets posi-
tion fér ODVA-frekvensreferensvarden genom att valja korrekt skalningsformat med
parametern 1109 ODVA HZ REF SEL.

Obs! Konvertering av ODVA AC/DC-referens ar endast tillgangligt for EXT1 i skalart
lage. Natverken som stdds ar Ethernet/IP och DeviceNet.
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Skalning av féltbussreferens

Faltbussreferens REF1 och REF2 skalas for DCU-profilen s som framgar av
féljande tabell.

Obs! Eventuella korrigeringar av referensen (se Referensval och korrigering pa sid
358) gors fore skalning.

Referens- | omrade Referenst | Skalning Anmaérkning

yp

REF1 -214783648 | Varvtaleller | 1000 = 1 rpm / 1 Hz | Slutlig referens begrénsad av
frekvens 1104/1105. Faktiskt
+214783647 motorvarvtal begransat av

2001/2002 (varvtal) eller
2007/2008 (frekvens).

REF2 -214783648 | Varvtaleller | 1000 =1 % Slutlig referens begransad av
frekvens 1107/1108. Faktiskt
+214783647 motorvarvtal begransat av

2001/2002 (varvtal) eller
2007/2008 (frekvens).

Moment 1000 =1 % Slutlig referens begransad av
2015/2017 (moment 1) eller
2016/2018 (moment 2).

PID- 1000 =1 % Slutlig referens begransad

referens av4012/4013 (PID-
REGLERING) eller 4112/4113
(PID-REGLERING 2).

Obs! Installningarna fér parametrarna 1704 EXT REF1 MIN och 1107 EXT REF2 MIN
har ingen inverkan pa referensskalningen.

Referenshantering

Referenshanteringen ar densamma fér ABB Drives-profilen (inbyggd faltbuss) och
DCU-profil. Se avsnittet Referenshantering pa sidan 335.

Skalning av arvarde

Skalning av heltal som skickas till faltbusstyrenheten som arvarden beror pa vald
funktion. Se kapitel Arvérden och parametrar pa sid 181.
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Felsokning

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver hur man aterstaller fel och granskar felhistoriken. Har listas alla
alarm- och felmeddelanden inklusive mgjlig orsak och korrigerande atgarder.

Sakerhet

VARNING! Endast kvalificerad personal far installera och underhalla
frekvensomriktaren. Las sékerhetsinstruktionerna i Sdkerhet pa sid 17 innan
du borjar arbeta med frekvensomriktaren.

Larm- och felmeddelanden
Ett fel indikeras med en réd lysdiod. Se avsnittet Lysdioder pa sidan 384.

Ett varnings- eller felmeddelande pé displayen visar en onormal frekvensomriktarsta-
tus. Med hjalp av informationen i detta kapitel kan orsakerna till de flesta larm- och fel
identifieras och atgardas. | annat fall, kontakta ABB.

Sétt parameter 1610 VISA ALARM till varde 1 (PA) for att visa varningar pa
mandverpanelen.

De fyra siffrorna inom parentes efter meddelandet ar avsedda for faltbusskommuni-
kation. Se Féltbusstyrning med inbyggd féltbuss pa sidan 325 och Féaltbusstyrning
med féltbussadapter pa sidan 357.
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Aterstillning

Frekvensomriktaren kan aterstéllas genom att man trycker pa tangenten pa @%ﬁ
(basmandverpanel) eller Ti,ﬁ (assistentmandverpanel), via en digital ingang eller
faltbuss, eller genom att lata matningspanningen vara bruten en stund. Kallan till
felaterstaliningssignalen valjs med parameter 1604 VAL FELATERST. Nar felet har

atgardats kan motorn startas.

Felhistorik

Nar ett fel upptacks lagras det i funktionen Felhistorik. Det senaste felet lagras med
tidsmarkning.

Parametrarna 0401 SENASTE FEL, 0412 FOREGAENDE FEL 1, och and 0413
FOREGAENDE FEL 2 sparar de senaste felen. Parametrarna 0404...0409 visar
frekvensomriktarens driftdata vid tiden for senaste fel. Assistentmandverpanelen ger
ytterligare information om felhistoriken. Se Felhistorikldge pa sidan 107 for ytterligare
information.
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Larmmeddelanden genererade av frekvensomriktaren

KOD |LARM ORSAK ATGARD
2001 | OVERSTROM Utstrombegransaren Kontrollera miljéférhallandena.
0308 bit 0 aktiv. Belastbarheten minskar om
A i omgivningstemperaturen éverstiger
(programmerbar | H0g omaivningstemp. 144 5¢ "s¢”avsnittet Nedstampling pa
felfunktion 7670) sidan 388.
For ytterligare information, se 0001 i
Felmeddelanden genererade av
frekvensomriktaren pa sidan 370.
2002 | OVERSPANNING DC-6verspanningsre- | FOr ytterligare information, se 0002 i
0308 bit 1 gulatorn ar aktiv. Felmeddelanden genererade av
frekvensomriktaren pa sidan 370.
(programmerbar
felfunktion 7670)
2003 | UNDERSPANNING |DC-underspanningsre- | Fér ytterligare information, se 0003 i
0308 bit 2 gulatorn ar aktiv. Felmeddelanden genererade av
frekvensomriktaren pa sidan 363.
2004 | ROTATIONSRIKTNI | Byte av rotationsrikt- Kontrollera installningar for parameter
NG LAST ning ej tillatet. 1003 ROTATIONSRIKTN.
0308 bit 3
2005 | 11/O0 KOMMUNIKA- | Bortfall av faltbuss- Kontrollera status for faltbusskommu-
TIONSFEL kommunikation nikation. Se Féltbusstyrning med
0308 bit 4 inbyggd féltbuss pa sid 325, Féltbuss-
tyrning med féltbussadapter pa sid
(programmerbar 351 eller dokumentationen for aktuell
felfunktion 3018, faltbussadapter.
3019) Kontrollera felfunktionsinstaliningarna.
Kontrollera anslutningarna.
Kontrollera om ledaren kan
kommunicera.
2006 |Al1 FEL Signalen pa analog For ytterligare information, se 0007 i
0308 bit 5 ingang Al1 har sjunkit | Felmeddelanden genererade av
under en grans frekvensomriktaren pa sidan 370.
(programmerbar definierad av
felfunktion 3007, parameter 3021 Al1
3021) FELNIVA.
2007 | ANALOG INGANG | Signalen péa analog For ytterligare information, se 0008 i
2 ingang Al2 har sjunkit | Felmeddelanden genererade av
0308 bit 6 under en grans frekvensomriktaren pa sidan 370.
definierad av
(programmerbar parameter 3022 Al2
felfunktion 3001, FELNIVA.
3022)
2008 | PANELBORTFALL |En mandverpanel som | For ytterligare information, se 0070 i
0308 bit 7 valts som aktiv styr- Felmeddelanden genererade av
plats for frekvensom- | frekvensomriktaren pa sidan 370.
(programmerbar riktaren kommunicerar

felfunktion 3002)

inte.
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KOD |LARM ORSAK ATGARD
2009 | OVERTEMP For hog IGBT-tempe- | Kontrollera miljéférhallandena. Se
OMRIKTARE ratur. Larmgransen aven avsnitt Nedstampling pa sidan
; beror pa frekvensom- | 388.
0308 bit 8 K h
Ir(lektarens typ och stor- | kontrollera Iuftcirkulation och flakt.

' Kontrollera att motorns och
frekvensomriktarens effektvarden ar
kompatibla.

2010 [ MOTORTEMPERA- | Motortemperaturen ar | For ytterligare information, se 0009 i
TUR for hog (eller forefaller | Felmeddelanden genererade av
0308 bit 9 for hég) pa grund av frekvensomriktaren pa sidan 370.
Overlast, otillracklig
lgglrfoglﬁ_rgr’:‘erbar motoreffekt, bristande
unkt kylning eller felaktiga
3005...3009 / 3503) | startparametrar.
Uppmatt motortempe-
ratur har 6verskridit
temperaturlarmnivan
enligt parameter 3503
TEMP ALARMNIVA.
2011 |LAG LAST Motorqs last &r for lag, | Sok efter fel i den drivna utrustningen.
0308 bit 10 tex.pagrundav | yontrollera felfunktionsparametrarna.
frikopplingsfunktion i
(programmerbar den drivna Kontrollera att motorns och
felfunktion utrustningen. frekvensomriktarens effektvarden ar
3013...3015) kompatibla.
2012 |MOT FASTLAST Motorn arbetar i Kontrollera motorlast och drivsystem-
; fastlasningsomradet data.
0308 bit 11 a grund av t.ex ;
(programmerbar gvegrlast it Kontrollera felfunktionsparametrarna.
felfunktion otillracklig motoreffekt.
3010...3012)
2013 | AUTOMATISK ATER- | Automatisk aterstéll- Kontrollera parametergrupp 317
1) START ning, alarm AUTOM ATERSTALLN.
0308 bit 12
2018 |[PID Vilofunktionen har Se parametergrupp 40 PID-
1) SOVFUNKTION intagit vilolage. REGLERING... 41 PROCESS PID
AKTIV SET 2
0309 bit 1
(programmerbar
felfunktion 1670)
2019 |ID KORNING ID-korning pagar. Detta larm ingar i den normala
0309 bit 2 startproceduren. Vanta tills
frekvensomriktaren visar att
motoridentifiering ar klar.
2021 | STARTBLOCKERING | Ingen signal Start Kontrollera installningar for parameter
1 SAKNAS frigivning 1 har tagits | 7608 START FRIGIVN 1.
0309 bit 4 emot. Kontrollera anslutningarna pa digitala

ingangar.
Kontrollera

kommunikationsinstalliningarna for
faltbussen.
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KOD |LARM ORSAK ATGARD
2022 | STARTBLOCKERING | Ingen signal Start Kontrollera installningar for parameter
2 SAKNAS frigivning 2 har tagits 1609 START FRIGIVN 2.
0309 bit 5 emot. Kontrollera anslutningarna pa digitala
ingangar.
Kontrollera kommunikationsinstall-
ningarna for faltbussen.
2023 |NODSTOPP Frekvensomriktaren Kontrollera att det ar sakert att
0309 bit 6 har tagit emot ett fortsatta driften.
nddstoppkommando | Aterstall nddstoppknappen till normalt
och retarderar till stopp lage
med den ramptid som ’
definieras av
parameter 2208
NODSTOP RAMP
TID..
2024 | PULSGIVARMODUL | Kommunikationsfel Kontrollera pulsgivaren och dess
FEL mellan pulsgivare och | kabeldragning, pulsgivarmodulen och
0309 bit 7 pulsgivarmodul eller dess kabeldragning, parametergrupp
mellan modul och 50 PULSGIVARMODUL.
(programmerbar frekvensomriktare.
felfunktion 5003)
2025 |FORSTA START Magnetisering for Vanta tills frekvensomriktaren visar att
0309 bit 8 motoridentifiering aktiv. | motoridentifiering ar klar.
Detta larm ingar i den
normala startprocedu-
ren.
2026 | FASBORTFALL Likspanningen i Kontrollera matningssakringarna.
FRAN MATANDE | mellanledet oscillerar | ontrollera om det finns osymmetri i
NAT pa grund av saknad natmatningen
0309 bit 9 matningsfas eller utlst ) .
sakring. Kontrollera felfunktionsparametrarna.
(programmerbar ..
felfunktion 3076) Larmet genereras nar
likspanningsripplet
overskrider 14 % av
nominell DC-spéanning.
2029 |MOTOR MOT EMK | Permanentmagnetiser | Om start av roterande motor kravs,

0309 bit 12

ad synkronmotor
roterar, startsatt 2
(FORMAGN) ar valt
med parameter 2701
START FUNKTION
och drift &r begard.
Frekvensomriktaren
varnar for att roterande
motor inte kan
magnetiseras med
DC-strém.

valj startsatt 1 (AUTO) med parameter
2101 START FUNKTION. Annars
aktiveras frekvensomriktaren nar
motorn har stannat.
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KOD |LARM ORSAK ATGARD

2035 |SAFE TORQUE STO (Safe torque off) | Om detta inte var den férvantade
OFF begérd och fungerar reaktionen pa avbrott i
0309 bit 13 korrekt. sakerhetskretsen, kontrollera

Parameter 3025 STO
DIAGNOSTIK satts att
reagera med larm.

kabeldragningen for sakerhetskrets
ansluten till STO-plintarna X1C.

Om en annan reaktion kravs, andra
vardet hos parameter 3025 STO
DIAGNOSTIK.

Obs! Startsignalen maste aterstallas
(vaxlas till 0) om STO (Saker
Momentfrankoppling) har anvéands
medan frekvensomriktaren var i drift.

R Aven om reldutgangen ar konfigurerad att indikera larmférhallanden (t.ex. parameter 7407
RELAUTGANG 1 =5 (ALARM) eller 16 (FEL/VARNING)) indikeras detta larm inte av en

relautgang.
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Larmindikeringar genererade av basmanoverpanelen

Basmandverpanelen visar manéverpanellarm med en kod, A5xxx.

LARMKOD ORSAK ATGARD

5001 Frekvensomriktaren svarar | Kontrollera panelanslutningen.
ej.

5002 Inkompatibel Kontakta ABB.
kommunikationsprofil

5010 Skadad FOrsok ladda upp parametrarna igen.
parameterbackupfil Forsok ladda ner parametrarna igen.

5011 Omriktaren styrs fran Overga till lokal styrning.
annan kalla.

5012 Rotationsriktningen ar last. | Aktivera vaxling av rotationsriktning. Se

parameter 7003 ROTATIONSRIKTN.

5013 Panelstyrningen ar Start fran panel &r inte méjlig. Aterstall
deaktiverad darfor att nddstoppkommando eller ta bort
startforregling ar aktiv. stoppkommando i pulsstyrning fore start fran

panel.

Se Makrot Pulsstyrning pa sid 113 och
parametrarna 10017 EXT1 STYRNING, 1002
EXT2 STYRNING och 2109 NODSTOP
FUNKTION.

5014 Panelstyrning deaktiverad | Atgérda frekvensomriktarfelet och forsok igen.
pa grund av frekvensomrik-
tarfel.

5015 Panelstyrning deaktiverad | Deaktivera blockering av lokal styrning och
pa grund av blockering av | forsok igen. Se parameter 1606 LOKAL
lokal styrning ar aktiv. BLOCK.

5018 Parameterns grundvarde Kontakta ABB.
kan inte hittas.

5019 Skrivning av parameter- Endast parameteraterstallning tillats.
varde skilt fran noll ar for-
bjudet.

5020 Parametern eller Kontakta ABB.
parametergruppen
existerar inte, eller
parametervardet ar
inkonsekvent.

5021 Parametern eller Kontakta ABB.
parametergruppen ar dold.

5022 Skrivskyddad parameter. Parametervardet ar endast lasbart och kan

darfor inte andras.

5023 Parameterandring ej Stoppa motorn och éndra sedan
tillaten under drift. parametervardena.

5024 Frekvensomriktaren utfér | Vanta tills uppgiften ar avslutad.
en operation.

5025 Mjukvara laddas upp eller | Vanta tills uppladdning/nedladdning har
laddas ner. slutforts.

5026 Vardet vid eller under Kontakta ABB.

mingrans.
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LARMKOD ORSAK ATGARD

5027 Varde vid eller dver Kontakta ABB.
maxgrans.

5028 Ogiltigt varde Kontakta ABB.

5029 Minne ér inte redo. Forsok igen.

5030 Ogiltig begaran Kontakta ABB.

5031 Frekvensomriktaren ej klar. | Kontrollera matningen.
for drift, t.ex. pa grund av
lag DC-spanning.

5032 Parameterfel Kontakta ABB.

5040 Parameternedladdningsfel. | Genomfér uppladdning fére nedladdning.
Vald parameteruppséattning
kan inte hittas i aktuell
parameterbackup.

5041 Parameterbackupfilen far | Kontakta ABB.
inte plats i minnet.

5042 Parameternedladdningsfel. | Genomfor uppladdning fére nedladdning.
Vald parameteruppsattning
kan inte hittas i aktuell
parameterbackup.

5043 Ingen driftférregling

5044 Parameterbackup, Kontrollera att filen ar kompatibel med
fildterstallningsfel frekvensomriktaren.

5050 Parameteruppladdning Forsok ladda upp parametrarna igen.
avbruten

5051 Inga parametergrupper Kontakta ABB.

5052 Parameteruppladdning Forsok ladda upp parametrarna igen.
misslyckades.

5060 Parameternedladdning Forsok ladda ner parametrarna igen.
avbruten

5062 Parameternedladdning Forsok ladda ner parametrarna igen.
misslyckades.

5070 Skrivfel i Kontakta ABB.
panelbackupminne

5071 Lasfel i panelbackupminne | Kontakta ABB.

5080 Atgérd ej tilldten darfor att | Overga till lokal styrning.
frekvensomriktaren ej styrs
lokalt.

5081 Atgérd ej tilldten darfor att | Kontrollera felorsaken och aterstall felet.
ett fel &r aktivt.

5083 Atgard ej tilldten darfor att | Kontrollera instéliningen fér parameter 1602
parameterlas ar aktivt. PARAMETERLAS.

5084 Atgérd ej tilldten darfor att | Véanta tills operationen &r slutférd och forsék
frekvensomriktaren utfor igen.
en operation.

5085 Parameternedladdning Kontrollera att kall- och malsystem &r av

fran kallsystem till till
malsystem misslyckades.

samma typ, dvs. ACS355. Se typbeteckningse-
tiketten pa frekvensomriktaren.
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LARMKOD ORSAK ATGARD
5086 Parameternedladdning Kontrollera att kall- och malsystem har samma
fran kallsystem till till typbeteckningar. Se typbeteckningsetiketter pa
malsystem misslyckades. | frekvensomriktarna.
5087 Parameternedladdning Kontrollera att informationen om kall- och
fran kallsystem till till mal- | malsystem &r identisk. Se parametrarna i grupp
system misslyckades pa 33 INFORMATION.
grund av att parameterupp-
sattningarna ar inkompati-
bla.
5088 Atgérden misslyckades Kontakta ABB.
darfor att ett frekvensom-
riktarminnesfel detektera-
des.
5089 Nedladdning misslyckades | Kontakta ABB.
darfor att ett CRC-fel
detekterades.
5090 Nedladdning misslyckades | Kontakta ABB.
darfor att ett databehand-
lingsfel detekterades.
5091 Atgérden misslyckades Kontakta ABB.
darfor att ett parameterfel
detekterades.
5092 Parameternedladdning Kontrollera att informationen om kall- och

fran kallsystem till till mal-
system misslyckades pa
grund av att parameterupp-
sattningarna ar inkompati-
bla.

malsystem ar identisk. Se parametrarna i grupp
33 INFORMATION.
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Felmeddelanden genererade av frekvensomriktaren

KOD |FEL ORSAK ATGARD
0001 |OVERSTROM Utstrdmmen har dver-
(2310) skridit utldsningsnivan.
0305 bit 0 Pl6tslig lastférandring Kontrollera motorns last och mekanik.
eller stillestand.

Otillracklig accelerationstid. | Kontrollera accelerationstiden (2202
och 2205). Kontrollera méjligheten att
anvanda vektorstyrning.

Felaktiga motordata. Kontrollera att motordata (grupp 99) ar
lika med vardena pa motorns
markskylt. Om vektorstyrning
anvands, utfor ID-kdrning (9970).

Motorn och/eller Kontrollera storleken.

frekvensomriktaren ar for

liten for tillampningen.

Skadade motorkablar, Kontrollera motor, motorkabel och

skadad motor eller anslutningar (aven fasféljd).

felaktig motoranslutning

(Y/D-koppling).

Internt fel i frekvensomrik- | Byt frekvensomriktaren.

taren. Frekvensomrikta-

ren ger ett Overstromsfel

efter startkommandot

aven nar motorn inte ar

ansluten (anvand skalar

styrning i forsoket).

Hoégfrekvent brus i STO- | Kontrollera STO-kablaget och

ledningar. avlagsna narbelagna bruskallor.

0002 | OVERSPANNING |Fér hég

(3210)
0305 bit 1

mellanledsspanning.
Gransen for DC-
Overspanningsutlésning
ar 420 V for 200 V-
frekvensomriktare och
840 V for 400 V-
frekvensomriktare.

Matningsspanningen ar
for hoég har brus. Statisk
eller transient 6verspan-
ning i matningskretsen.

Kontrollera den ingaende
spanningsnivan och om natet
uppvisar statiska eller transienta
dverspanningar.

Om frekvensomriktaren
anvands i ett icke direk-
tjordat nat kan det fore-
komma 6verspanning.

| ett icke direktjordat natverk, ta bort
EMC-skruven fran frekvensomriktaren.
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KOD |FEL ORSAK ATGARD
Om 6verspanningsfelet
intraffar under retarda-
tion, kan méjliga orsaker
vara:
+ Overspanningsreglering | « Kontrollera att éverspanningsregu-
deaktiverad. latorn ar pa (parameter 2005
OVERSP REGL).
» Retardationstiden ar + Kontrollera retardationstiden (2203,
for kort. 2206).
» Felaktig eller for liten |+ Kontrollera eventuell bromschopper
bromschopper. och bromsmotstand. DC-
overspanningsregulatorn maste
vara deaktiverad nar bromschopper
och motstand anvands (parameter
2005 OVERSP REGL). Komplettera
frekvensomriktaren med
bromschopper och bromsmotstand.
0003 |OMR OVERTEMP | Fér hég IGBT-tempera-
(4210) tur. Felutlésningsgran-
) sen beror pa
0305 bit 2 frekvensomriktarens typ
och storlek.
Omgivningstemperatu- Kontrollera miljéférhallandena. Se
ren ar for hog. aven avsnitt Nedstampling pa sidan
388.
Luftflddet genom Kontrollera luftflodet och det fria
frekvensomriktaren ar utrymmet ovanfér och under
inte fritt. frekvensomriktaren (se avsnitt Fritt
utrymme kring frekvensomriktaren pa
sidan 34).
Flakten fungerar inte Kontrollera flaktens funktion.
som den ska
Overbelastning i 50 % 6verbelastning ar tillatet under
frekvensomriktaren. en minut per period om tio minuter.
Om hogre moduleringsfrekvens
(parameter 2606) anvands, folj
reglerna for Nedstédmpling pa sid 388.
0004 |KORTSLUTNING | Kortslutning i motorkabel

(2340)
0305 bit 3

eller motor.

Skadad motor eller
motorkabel.

Kontrollera motorkabelisolationen.
Kontrollera motorlindningar

Internt fel i frekvensomrik-
taren. Frekvensomrikta-
ren ger ett 6verstromsfel
efter startkommandot
aven nar motorn inte ar
ansluten (anvand skalar
styrning i forsoket).

Byt frekvensomriktaren.

Hogfrekvent brus i STO-
ledningar.

Kontrollera STO-kablaget och
avlagsna narbelagna bruskallor.
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0006 | UNDERSPANN Likspanningen i DC- Kontrollera matningsspanning och
(3220) mellanledet ar inte natsakringar.
) tillracklig.
0305 bit 5 S— S

Underspanningsregle- Kontrollera att underspanningsregula-

ring deaktiverad. torn ar pa (parameter 2006
UNDERSP REGL).

Matningsfas saknas. Mat inmatning och DC-spanning vid
start, stopp och drift med en
multimeter eller kontrollera parameter
0107 DC SPANNING.

Sakring utlost Kontrollera tillstandet for
ingangssakringar.

Internt fel i Byt frekvensomriktaren.

likriktarbrygga.

0007 |Al1 FEL Signalen pa analog
(8110) ingang Al1 har sjunkit
) under en grans
0305 bit 6 definierad av parameter
(programmerbar 3021 Al1 FELNIVA.
?(I)f;;l)ktlon 3001, Den analoga ingangssig- | Kontrollera kallan och anslutningarna
nalen ar svag eller exis- | for den analoga ingangen.

terar inte.

Den analoga ingangssig- | Kontrollera parametrarna 3001

nalen ar lagre an felgran- | AI<MIN FUNKTION och 3021 Al1

sen. FELNIVA.

0008 |ANALOG Signalen pa analog
INGANG 2 ingang Al2 har sjunkit
(8110) under en grans definie-
) rad av parameter 3022
0305 bit 7 Al2 FELNIVA.
gg&%%ﬁ{g?gg%? Den analoga ingangssig- | Kontrollera kallan och anslutningarna
3022) ’ nalen ar svag eller exis- | for den analoga ingangen.

terar inte.

Den analoga ingangssig- | Kontrollera parametrarna 3001

nalen ar lagre an felgran- | AI<MIN FUNKTION och 3021 Al1

sen. FELNIVA.
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0009 |MOT OVERLAST | Motortemperaturberak-
(4310) ningen ar for hog.
0305 bit 8 Overbelastning eller Kontrollera motorns markdata,
(programmerbar otillracklig motoreffekt belastning och kylning.
felfunktion Felaktiga Kontrollera startparametrarna.
gggg) -3009/ startparametrar. Kontrollera felfunktionsparametrarna
3005...3009.
Minska IR-kompensationen for att
undvika &verhettning (parameter 2603
IR-KOMPENSERING).
Kontrollera motorfrekvensen (lag
driftfrekvens i en motor med hég
instrom kan orsaka det har felet).
Lat motorn svalna. Hur lang tid den
behodver svalna beror pa vardet for
parameter 3006 MOTOR TERM TID.
Motortemperaturberdkningen raknas
ned endast om frekvensomriktaren ar
startad.
Uppmaétt motortempera- | Kontrollera vardet for temperaturfel-
tur har 6verskridit tempe- | niva.
raturfelnivan enligt Kontrollera att faktiskt antal sensorer
/p:aErf/'(/'}?/tfr 3504 TEMP | motsvarar vardet enligt parametern
: 3501 TEMP MAT METOD.
Lat motorn svalna. Sakerstall korrekt
motorkylning: Kontrollera kylflakt,
rengor kylflansar etc.
0010 | PANEL FEL En mandverpanel som Kontrollera panelanslutningen.
(5300) valts som aktiv styrplats | Kontrollera felfunktionsparametrarna.
. for frekvensomriktaren
0305 bit 9 kommunicerar inte. Kontrollera parameter 3002 PANEL
(programmerbar BORTFALL.

felfunktion 3002)

Kontrollera
mandverpanelkontaktdonet.

Satt tillbaka mandverpanelen i sin
hallare.

Om fjarrstyrning ar vald for frek-
vensomriktaren (REM) och den ar
parameterinstalld att ta emot kom-
mandon for start/stopp, rotationsrikt-
ning eller referenser fran
mandverpanelen:

Kontrollera grupp 70

STYRINGANGAR och instéllningarna
11 VAL AV REFERENS .
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3013...3015)

KOD |FEL ORSAK ATGARD
0011 |ID KORFEL ID-kérningen har inte Kontrollera motoranslutningen.
(FF84) slutforts korrekt. Kontrollera startparametrarna (grupp
0305 bit 10 99 STARTPARAMETRAR).
Kontrollera maximalt varvtal (parameter
2002). Det skall vara minst 80 % av
motorns markvarvtal (parameter 9908).
Séakerstall att ID-kérningen har utférts
enligt instruktionerna i avsnitt
Procedur fér ID-k6rning pa sid 72.
0012 |MOT FASTLAST | Motorn arbetar i Kontrollera motorlast och drivsystem-
(7121) fastlasningsomradet pa | data.
0305 bit 11 grund av tex. 6verlast | kontrollera felfunktionsparametrarna
[ eller ofillracklig 3010...3012.
(programmerbar | motoreffekt.
felfunktion
3010...3012)
0014 |EXTERNT FEL1 Externt fel 1 Kontrollera extern utrustning kopplad
(9000) till digital ingang for externt fel.
; Kontrollera installningen foér parameter
0305 bit 13 3003 EXTERNT FEL 1.
(programmerbar
felfunktion 3003)
0015 |EXTERNT FEL2 Externt fel 2 Kontrollera extern utrustning kopplad
(9001) till digital ingang for externt fel.
; Kontrollera installningen foér parameter
0305 bit 14 3004 EXTERNT FEL 2.
(programmerbar
felfunktion 3004)
0016 |JORDFEL UTG Frekvensomriktaren har | Kontrollera motorn.
(2330) detekterat jordfel i motor | kontrollera motorkabel Motorkabel-
0305 bit 15 eller motorkabel. I&ngden far inte dverstiga max tillaten
langd. Se avsnittet Motoranslutnings-
]gplrfogﬁmmg(r)t;a; data pa sidan 397.
efiunktion ) Obs! Om jordfelsskyddet deaktiveras
kan frekvensomriktaren skadas.
Frekvensomriktare, Intern kortslutning kan orsaka
internt fel. jordfelsindikering. Detta har hant om
fel 0001 visas efter deaktivering av
jordfelet. Byt frekvensomriktaren.
0017 |LAGLAST Motorns last &r for lag, Sok efter fel i den drivna utrustningen.
(FFBA) tex.pagrundav Kontrollera felfunktionsparametrarna
; frikopplingsfunktioniden | 3010 3012
0306 bit 0 drivna utrustningen. )
(programmerbar Kontrollera att motorns och
felfunktion frekvensomriktarens effektvarden ar

kompatibla.
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0018 | TERMISKT FEL Temperaturen i Kontrollera att omgivningstemperatu-
frekvensomriktaren ren inte ar for 1ag.
(5210) " : )
. overskrider termistorns
0306 bit 1 driftniva.
Frekvensomriktare, Byt frekvensomriktaren.
internt fel. Termistorn
som anvands for intern
temperaturmatning i
frekvensomriktaren ar
oppen eller kortsluten
0021 | STROM MATN Frekvensomriktare, Byt frekvensomriktaren.
internt fel. Uppmatt
(2211) S )
. strém ar utanfor
0306 bit 4 omradet.
0022 | FASFEL INKOM Likspanningen i mellan- | Kontrollera matningssakringarna och
(3130) ledet oscillerar pé grund | installationen.
0306 bit 5 Zﬁesralft?i?sdt gziaktr?r']”QSfas Kontrollera om det finns osymmetri i
9. natmatningen.
(programmerbar
felfunktion 3076) Kontrollera lasten.
Larmet genereras nar Kontrollera felfunktionsparametrarna
likspanningsripplet 2619 DC STABILISATOR.
overskrider 14 % av
nominell DC-spanning.
0023 |PULSG FEL Kommunikationsfel Kontrollera pulsgivaren och dess
mellan pulsgivare och kabeldragning, pulsgivarmodulen och
(7301) . h
) pulsgivarmodul eller dess kabeldragning, parametergrupp
0306 bit 6 mellan modul och 50 PULSGIVARMODUL.
(programmerbar frekvensomriktare.
felfunktion 5003)
0024 | OVERHAST Motorn roterar snabbare | Kontrollera frekvensinstallningarna
(7310) an 120 % av hogsta (parametrarna 2001 MIN VARVTAL
0306 bit 7 tillatna varvtal pa grund | och 2002 MAX VARVTAL).
! av felaktigt installt min- | kontrollera att motorns bromsmoment
/maxvarvtal, otillrackligt | x- 13mpli
ar lampligt.
bromsmoment eller .
forandringar i last vid Kontrollera om momentreglering
anvandning av lampar sig for tilllampningen.
momentreferens. Kontrollera behovet av bromschopper
Driftomradets granser | 0ch motstand.
anges med parame-
trarna 2001 MIN VARV-
TAL och 2002 MAX
VARVTAL (vektorstyr-
ning) eller 2007 MIN
FREKVENS och 2008
MAX FREKVENS (skalar
styrning).
0027 | KONFIG FIL Den interna konfigure- Byt frekvensomriktaren.
ringsfilen har ett fel
(630F) 9

0306 bit 10




376 Fels6kning

KOD |FEL ORSAK ATGARD
0028 |SERIELL1 FEL Bortfall av faltbusskom- | Kontrollera status for faltbusskommu-
(7510) munikation nikation. Se Féltbusstyrning med
) inbyggd féltbuss pa sid 325, Faltbuss-
0306 bit 11 tyrning med faltbussadapter pa sid
(programmerbar 351 eller dokumentationen for aktuell
felfunktion 3018, faltbussadapter.
3019) Kontrollera felfunktionsinstéliningarna
for 3018 KOMM MOD FELFUNK och
3019 KOMM FEL TID.
Kontrollera anslutningarna och/eller
brus pa ledning.
Kontrollera om ledaren kan
kommunicera.
0029 |IFB KONF FIL Lasfel, konfigureringsfil | Fel i avlasning av instéllningsfilerna
(6306) for den inbyggda faltbussen. Se
) faltbussens anvandarhandledning.
0306 bit 12
0030 |TVINGAD UTL Utlésningskommando Felutlésningen orsakades av
(FF90) mottaget frén féltbuss faltbussen. Se faltbussens
0306 bit 13 anvandarhandledning.
0034 |FASFEL MOTOR | Motorkrets fel pa grund | Kontrollera motorn och motorkabeln.
(FF56) av saknad motorfas eller | Konirollera ev. motortermistorrela.
. motortermistorrela
0306 bit 14 (anvands for motortem-
peraturmatning).
0035 |UTG KABLAGE Felaktiga matnings och | Eventuellt fel i matningskablar
(FF95) motorkabelanslutningar | detekterat. Kontrollera att
) (dvs. inkommande mat- | matningsanslutningarna ar anslutna
0306 bit 15 ningskabel ar ansluten | till frekvensomriktarens utgang.
(programmerbar | till motorutgangarna). D-kopplade ingangsfaser och
felfunktion 3023) motorkablar med hég kapacitans kan
ge upphov till att felet visas. Det har
felet kan deaktiveras av parameter
3023 ANSLUTNINGSFEL.
0036 | OFORENLIG Nedladdad programvara | Laddad programvara &r inte
MJUKV ar inte kompatibel. kompatibel med frekvensomriktaren
(630F) Kontakta ABB.
0307 bit 3
0037 |STYRK OTEMP Frekvensomriktarstyrkor- | Kontrollera om omgivningstemperatu-
(4110) tet [('jr varmt Utlésnings- | ren ar for hdg.
0305 bit 12 nivéan ar 95 °C. Kontrollera om det féreligger flaktfel.
Kontrollera om Iuftflédet hindras.
Kontrollera skapets matt och kylning.
0044 | SAFE TORQUE STO (Safe torque off) Om detta inte var den férvantade
OFF begard och fungerar reaktionen pa avbrott i sékerhetskret-
(FFAO0) korrekt. sen, kontrollera kabeldragningen for
0307 bit 4 sékerhetskrets ansluten till STO-plin-
! Parameter 3025 STO tarna X1C.
DIAGNOSTIK satts att Om en annan reaktion kravs, andra
reagera med fel. vardet hos parameter 3025 STO
DIAGNOSTIK.
Aterstall felet fore start.
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KOD |FEL ORSAK ATGARD
0045 |STO1LOST STO (Safe torque off) Kontrollera STO-kretsens
(FFA1) ingéngskanal 1 ej kabeldragning samt Gppning av
) spanningslds, men kanal | kontakter i STO-kretsen.
0307 bit 5 2 ar det. Oppnande
kontakter pa kanal 1 kan
vara skadade, eller det
foreligger kortslutning.
0046 |STO2 LOST STO (Safe torque off) Kontrollera STO-kretsens
(FFA2) ingangskanal 2 ej kabeldragning samt ppning av
. spanningslds, men kanal | kontakter i STO-kretsen.
0307 bit 6 1 ar det. Oppnande
kontakter pa kanal 2 kan
vara skadade, eller det
foreligger kortslutning.
0101 | SERF CORRUPT | Internt omriktarfel. Byt frekvensomriktaren.
(FF55)
0307 bit 14
0103 | SERF MACRO
(FF55)
0307 bit 14
0201 |DSP T1 Internt omriktarfel. Om faltbussen anvands, kontrollera
OVERLOAD kommunikation, installningar och
(6100) kontakter. Skriv ner felkod och
0307 bit 13 kontakta ABB .
0202 |DSP T2
OVERLOAD
(6100)
0307 bit 13
0203 |DSP T3
OVERLOAD
(6100)
0307 bit 13
0204 |DSP STACK
ERROR
(6100)
0307 bit 12
0206 |CBID ERROR Internt omriktarfel. Byt frekvensomriktaren.
(5000)

0307 bit 11
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KOD |FEL

ORSAK

ATGARD

1000 | PARFEL HZRPM
(6320)

0307 bit 15

Felaktigt installd
parameter for hastighets-
/frekvensbegransning

Kontrollera parameterinstallningar.
Kontrollera att féljande galler:

* 2001 MIN VARVTAL <
2002 MAX VARVTAL

» 2007 MIN FREKVENS <
2008 MAX FREKVENS

e 2001 MIN VARVTAL |
9908 MOTOR NOM VARVT,
2002 MAX VARVTAL /
9908 MOTOR NOM VARVT,
2007 MIN FREKVENS |
9907 MOTOR NOM FREKYV och
2008 MAX FREKVENS /
9907 MOTOR NOM FREKYV ar
inom korrekt omrade.

1003 | PARFEL AISKL
(6320)

0307 bit 15

Felaktig skalning av Al-
signal pa analog ingang.

Kontrollera parametergrupp 13
ANALOGA INGANGAR. Kontrollera
att foljande galler:
* 1301 MINIMUM Al1 <

1302 MAXIMUM Al1
* 1304 MINIMUM Al2 <

1305 MAXIMUM Al2.

1004 |PARFEL AOSKL
(6320)

0307 bit 15

Felaktig skalning av
analog utgang AO

Kontrollera parametergrupp 75
ANALOGA UTGANGAR. Kontrollera
att foljande galler:

+ 1504 MINIMUM AO1 <
1505 MAXIMUM AO1.

1005 |PARFEL MOTKW
(6320)

0307 bit 15

Felaktig installning av
motorns markeffekt

Kontrollera installningen fér parameter
9909 MOTOR NOM EFFEKT.
Foljande kravs:

+ 1,1 < (9906 MOTOR NOM STROM
- 9905 MOTOR NOM SPANN - 1,73
/ Py)<3,0

dar Py = 1000 - 9909 MOTOR NOM

EFFEKT (om enheterna ar i kW)

eller Py = 746 - 9909 MOTOR NOM
EFFEKT (om enheterna ar i hp).

1006 | PARFEL EXTRE
(6320)
0307 bit 15

(programmerbar
felfunktion 3027)

Felaktiga relautgangspa-
rametrar

Kontrollera parameterinstaliningar.
Kontrollera att féljande galler:

+ Utbyggnadsrelamodul MREL-01 &r
ansluten till frekvensomriktaren. Se
parameter 0181 STATUS
UTB.MODUL.

+ 1402 RELAUTGANG 2, 1403
RELAUTGANG 3 och 1410
RELAUTGANG 4 har varden skilda
fran noll.

Se MREL-01 output relay module
user's manual (3AUA0000035974
[engelska]).

1007 | PARFEL FBUS
(6320)

0307 bit 15

Faltbusstyrning har inte
aktiverats.

Kontrollera parameterinstallningarna
for faltbuss. Se kapitel Féaltbusstyrning
med féltbussadapter pa sid 351.
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KOD |FEL ORSAK ATGARD
1009 | PARFEL MOTHZ | Felaktig installning av Kontrollera parameterinstallningar.
(6320) motorns markvarvtal/- Det féljande maste gélla for
0307 bit 15 frekvens asynkronmotorn:
! * 1<(60 9907 MOTOR NOM
FREKV | 9908 MOTOR NOM
VARVT) < 16
* 0,8 <9908 MOTOR NOM VARVT /
(60 - 9907 MOTOR NOM FREKV |
9913 MOTORPOLTAL) < 0,992
Det foljande maste galla for den
permanentmagnetiserade
synkronmotorn:
* 9908 MOTOR NOM VARVT |
(60 - 9907 MOTOR NOM FREKV |
9913 MOTORPOLTAL)=1,0
1015 |EGET U/F Felaktig installining av Kontrollera instéllningar for parameter
(6320) forhallandet spanning/ 2610 ANVANDARDEF U1 ... 2617
. frekvens (U/f) ANVANDARDEF F4.
0307 bit 15
1017 | PAR SETUP 1 Endast tva av féljande Deaktivera frekvensutgang,
(6320) kan anvéandas samtidigt: | frekvensingang eller pulsgivare:
0307 bit 15 Pulsgivarmodul MTAC- |, 5qra transistorutgangen till digitalt

01, frekvensingangssig-
nal eller frekvensut-
gangssignal.

lage (vardet hos parameter 71804
TRANS UT LAGE = 0 [DIGITAL))
eller

» andra valet av frekvensingangar till
ett annat varde i parametergrup-
perna 11 VAL AV REFERENS,

40 PID-REGLERING,
41 PROCESS PID SET 2 och
42 EXTERN / TRIM PID eller

» deaktivera (parameter 5002
AKTIVERA PULSGIV) och ta bort
MTAC-01-pulsgivarmodulen.
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Fel hos inbyggd faltbuss
Fel i inbyggd faltbuss fel kan sparas av parametrarna i évervakningsgrupp 53
INBYGGD BUSKOMM. Se aven felllarm SERIELL1 FEL (0028).

Ingen masterenhet

Om det inte finns nagon ledare férblir véardena pa parameter 5306 IFB GODKANT
MEDD och 5307 IFB CRC FEL oférandrade.

Atgard:
« Kontrollera att ledarenheten i natverket kommunicerar och ar korrekt
konfigurerad.

» Kontrollera kabelanslutningen.

Samma enhetsadress

Om tva eller flera enheter har samma adress ¢kar vardet hos parameter 5307 IFB
CRC FEL med varje las-/skrivkommando.

Atgérd:
« Kontrollera enheternas adresser. Det far inte finnas tva noder med samma adress
anslutna.

Felaktig kabeldragning

Om kommunikationsledarna forvéxlas (plint A (+) pa en enhet ar ansluten till plint B
pa en annan) férblir vardet hos parameter 5306 IFB GODKANT MEDDoférandrat,
medan vardet hos parameter 5307 IFB CRC FEL 6kar.

Atgard:
Kontrollera RS-232/EIA-485-anslutningen.



Underhéall och maskinvarudiagnostik 381

Underhall och
maskinvarudiagnostik

16

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet ger instruktioner for forebyggande underhall och beskrivningar av

lysdiodindikeringar.

Underhallsintervall

Om frekvensomriktaren installeras i [Amplig miljé kraver systemet ett minimum av
underhall. Denna tabell anger de rutinmassiga underhallsintervall som

rekommenderas av ABB.

Underhall

Intervall

Instruktion

Omformatering av kondensatorer

1 ar under férvaring

Se Kondensatorer pa sid 383.

hos STO (Safe Torque Off)

Kontrollera damm, korrosion 1ar

och temperatur

Byte av kylflakt (byggstorle- 3ar Se Kylflakt pa sidan 382.

karna R1...R4)

Kontrollera och justera vid 6 ar Se Kraftanslutningar péa sidan 383.
behov atdragning av

matningsplintarna

Byte av batteri i assistentmano- | 10 ar Se Byte av batteri i assistentmandver-
verpanelen panelen pa sidan 384.

Kontroll av funktion och reaktion | 1 ar Se Bilaga: Safe torque off (STO) pa

sidan 429.

Kontakta ABB for ytterligare information om underhall. Pa Internet, ga till
http://www.abb.se/frekvensomriktare och valj Drivsystemsupport i h6germarginalen.
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Kylflakt

Livslangden hos kylflakten ar beroende av frekvensomriktarens anvandningsintensi-
tet och av den omgivande luftens temperatur. Automatisk till/fran-styrning av flakten
dkar dess livslangd (se parameter 1612 FLAKT STYRNING).

Nar assistentmandverpanelen ger den meddelande om nar ett visst antal drifttimmar
har uppnétts (se parameter 2901 BRYTP KYLFLAKT). Denna information kan &ven
vidarebefordras till en relautgang (se grupp 74 RELAUTGANGAR) oberoende av
vilken mandéverpanel som anvands.

Flaktfel kan forutsdgas genom att ljudnivan fran flaktens lager 6kar. Om frekvensom-
riktaren ingar i en kritisk del av den totala processen ar det Iampligt att byta flakten sa
snart de férsta symptomen pa slitage visar sig. Reservflaktar kan bestallas fran ABB.
Ersatt aldrig komponenter med annat &n originalreservdelar fran ABB.

Byte av kylflakt (byggstorlekarna R1...R4)

Endast byggstorlekarna R1...R4 ar utrustade med flakt. Byggstorlek RO kyls genom
naturlig cirkulation.

C é VARNING! Folj instruktionerna i Sékerhet pa sid 17. Underlatenhet att
folja instruktionerna kan medféra personskador och dodsfall samt
utrustningsskador.

1. Stoppa drivsystemet och skilj det fran matningen.
2. Ta bort kdpan om frekvensomriktaren har tillvalet NEMA 1.

3. Band loss flakthallaren fran frekvensomriktaren stativ med t.ex. en skruvmejsel
och lyft den gangjarnsforsedda flakthallarens framkant nagot uppat.

4. Lossa flaktkabeln fran dess kldamma.
5. Koppla bort flaktkabeln.
6. Ta bort flaktens chassi fran gangjarnen.

|."._ _.J @
Vo) Y-
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7. Montera in den nya flakten i omvand ordning.

@

8. Aterstall matningen.

Kondensatorer

Omformatering av kondensatorerna

Kondensatorerna maste omformateras om frekvensomriktaren har forvarats i mer &n
ett ar. | Markskylt pa sid 30 beskrivs hur man kontrollerar tillverkningsdatum utgaende
fran serienumret. For information om omformatering av kondensatorerna, se Guide
for capacitor reforming in ACS50, ACS55, ACS150, ACS310, ACS350, ACS355,
ACS550 and ACH550 (3AFE68735190 [engelska]), som finns pa Internet (ga till
www.abb.com och ange koden i sokfaltet).

Kraftanslutningar

é é VARNING! Fdlj instruktionerna i Sédkerhet pa sid 17. Underlatenhet att
folja instruktionerna kan medféra personskador och dddsfall samt
utrustningsskador.

1. Stoppa drivsystemet och skilj det fran matningen. Vanta 5 minuter for att lata
mellanledskondensatorerna ladda ur. Kontrollera att ingen spanning kvarstar
genom att mata med en multimeter (impedans minst 1 Mohm).

2. Kontrollera att kraftkabelanslutningarna ar val atdragna. Anvand de atdragnings-
moment som specificeras i Plint- och genomféringsdata for kraftkablar pa sid 396.

3. Aterstall matningen.
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Mandverpanel

Reng6ring av mandverpanelen

Anvand en mjuk trasa for att rengéra mandverpanelen. Undvik slitande
rengdringsprodukter som kan repa displayen.

Byte av batteri i assistentmanéverpanelen

Batteri anvands endast i assistentmandverpaneler dar klockfunktionen ar aktiverad.
Batteriet matar klockfunktionen dven om systemet i Gvrigt ar avstangt.

Batteriets forvantade livslangd éverstiger 10 ar. For att ta bort batteriet, anvand ett
mynt for att ppna batterifacket pa baksidan av mandverpanelen. Byt batteriet mot ett
nytt av typ CR2032.

Obs! Batteriet ar INTE nddvandigt for ndgon mandverpanel- eller drivsystemfunktion,
utom klockan.

Lysdioder

Det finns en gron och en réd lysdiod pa frekvensomriktarens kapsling. De syns
genom mandverpanelens lock, men inte om mandverpanelen ar monterad pa
frekvensomriktaren. Assistentmandverpanelen har 1 st lysdiod. Tabellen nedan
beskriver lysdiodindikeringarna.

Var Lysdiod Lysdioden lyser med Lysdiod blinkar
slackt fast sken:
Pa frekvensomrik- | Ingen matning | Gron | Kortets stromfér- | Gron | Frekvensomriktaren i
tarens framsida. sOrjning OK larmtillstand
Om en mandver- Roéd Frekvensomrik- | Réd Frekvensomriktaren i
panel ar monterad taren i feltill- feltillstand. For att
pa frek_yensonm_nk- stand. For att aterstalla felet, bryt
taren, dverga il aterstalla felet, matningen till frek-
fiarrstyming tryck pa RESET vensomriktaren.
(annars medde- fran manéverpa-
las ett fel), och ta nelen eller bryt
bort panelen, s& matningen till
attlysdioderna blir frekvensomrikta-
synliga. ren.
| dvre vanstra Mandverpane- | Grén Frekvensomrik- | Grén Frekvensomriktaren i
hornet pa assis- | len faringen taren i normaltill- larmtillstand
tentmandverpa- | matning eller ar stand
nelen inte ansluten till Raq Frekvensomrikta- | R6d _
frekvensomrik- ren i feltillstand.
taren. For att aterstlla
felet, tryck pa
RESET fran
mandverpanelen
eller bryt mat-
ningen till frek-
vensomriktaren.
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Tekniska data

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet innehaller tekniska specifikationer for frekvensomriktaren, t.ex. markdata,
storlekar och tekniska krav samt atgarder for att uppfylla CE-krav och andra
markningar.
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Markdata
Typ Ingang 3) Ingang med Utgang
reaktor 3
ACS355- Iy Iin Iin Iin Ly I 1 Lmax Py
(480 V) (480 V) min/10 min
4) 4) 2)
x=EUY A A A A
1-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2| 6,1 - 4,5 - 2,4 3,6 4,2 0,37 | 0,5 RO
01x-04A7-2| 11 - 8,1 - 4,7 71 8,2 0,75 1 R1
01x-06A7-2| 16 - 1 - 6,7 10,1 1,7 1,1 1,5 R1
01x-07A5-2| 17 - 12 - 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R2
01x-09A8-2| 21 - 15 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2
3-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2| 4,3 - 2,2 - 2,4 3,6 4,2 0,37 | 0,5 RO
03x-03A5-2| 6,1 - 3,5 - 3,5 53 6,1 0,55 | 0,75 RO
03x-04A7-2| 7,6 - 4,2 - 4,7 71 8,2 0,75 1 R1
03x-06A7-2| 12 - 6,1 - 6,7 10,1 1,7 1,1 1,5 R1
03x-07A5-2| 12 - 6,9 - 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R1
03x-09A8-2| 14 - 9,2 - 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2
03x-13A3-2| 22 - 13 - 13,3 20,0 23,3 3 3 R2
03x-17A6-2| 25 - 14 - 17,6 26,4 30,8 4 5 R2
03x-24A4-2| 41 - 21 - 24,4 36,6 42,7 55 7,5 R3
03x-31A0-2| 50 - 26 - 31 46,5 54,3 7,5 10 R4
03x-46A2-2 | 69 - 41 - 46,2 69,3 80,9 | 11,0 | 15 R4

3-fas Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 | 2,2 1,8 1.1 0,9 1,2 1,8 21 0,37 | 0,5 RO

03x-01A9-4| 3,6 3,0 1,8 1,5 1,9 2,9 3.3 0,55 (0,75 RO
03x-02A4-4 | 4,1 3.4 2,3 1,9 24 3,6 4,2 0,75 1 R1
03x-03A3-4| 6,0 5,0 3.1 2,6 3,3 5,0 5,8 1.1 1,5 R1
03x-04A1-4| 6,9 5,8 3,5 2,9 4,1 6,2 7,2 1,5 2 R1
03x-05A6-4 | 9,6 8,0 4,8 4,0 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1

03x-07A3-4| 12 9,7 6,1 5,1 7.3 11,0 12,8 3 3 R1
03x-08A8-4 | 14 1 7,7 6,4 8,8 13,2 15,4 4 5 R1
03x-12A5-4| 19 16 1 9,5 12,5 18,8 21,9 55 | 75 R3
03x-15A6-4 | 22 18 12 10 15,6 23,4 27,3 7,5 10 R3
03x-23A1-4| 31 26 18 15 231 34,7 40,4 1 15 R3
03x-31A0-4 | 52 43 25 20 31 46,5 54,3 15 20 R4
03x-38A0-4 | 61 51 32 26 38 57 66,5 | 185 | 25 R4
03x-44A0-4 | 67 56 38 32 44 66 770 | 22,0 | 30 R4
00353783.xIs L
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1) E = EMC-Hfilter anslutet (EMC-filterskruv av metall isatt),
U = EMC-+filter bortkopplat (EMC-filterskruv av plast isatt), USA-parametrar.
2) Overbelastning ej tilldten via gemensam DC-anslutning.
3) Inmatningen dimensioneras utifrdn motorns markeffekt (pN), matningsnat, linjeinduktans
och belastningsmotor.
Ingangsvarden med reaktor kan uppfyllas med ABB CHK-xx eller typiska 5 % reaktorer.
4)  480V-varden baseras pa det faktum att motorbelastningsstrommen ar lagre med samma

utstrom.
Definitioner
Ingang
Iin kontinuerlig instrdm rms (fér dimensionering av kablar och sakringar)
I1N (480 V) kontinuerlig instrédm rms (fér dimensionering av kablar och sakringar) vid
480 V inspanning.
Utgang
Iy kontinuerlig strém rms. 50 % 6verbelastning &r tillatet under en minut per

period om 10 minuter.
I, minfo min  Max dverbelastningsstrom (50 % Gverbelastning) tillaten under en minut per

10 minuter

bmax max utstrém. Kan utnyttjas under tva sekunder vid start och i &vrigt sa lange
frekvensomriktarens temperatur tillater.

Py Typisk motoreffekt. kW-data galler de flesta 4-poliga IEC-motorer. hk-data

galler de flesta 4-poliga NEMA-motorer. Detta ar samtidigt max belastning via
gemensam DC-anslutning. Den far inte éverskridas.

RO...R4 ACS355 tillverkas i byggstorlekarna RO till R4. Vissa instruktioner och annan
information som endast avser vissa byggstorlekar ar markerade med
motsvarande symbol for byggstorlek (RO...R4).

Dimensionering

Frekvensomriktare dimensionerar utgaende fran motorns nominella strém- och
effektvarden. For att motormarkeffekten enligt tabell skall uppnas maste markstrém-
men for frekvensomriktaren vara hégre an eller lika med motorns méarkstrém. Markef-
fekten for frekvensomriktaren maste vidare vara hogre an eller lika med motorns
markeffekt. Effektdata &r desamma, oberoende av matningspanning, inom ett och
samma spanningsomrade.

Not 1: Maximalt tilldten axeleffekt frdn motorn begransas till 1,5 - Py. Om grénsen
Overskrids kommer motormoment och strom automatiskt att reduceras. Funktionen
skyddar ingangsbryggan pa frekvensomriktaren mot éverbelastning.

Not 2: Vardena géller i omgivningstemperaturen 40 ° C for Ioy;.

Not 3: Vid gemensam DC-anslutning ar det viktigt att kontrollera att effekten som
flyter genom gemensam DC-anslutning inte dverstiger Py.
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Nedstampling

loN: Belastbarheten minskar om omgivningstemperaturen dverstiger 40 °C,
installationshojden 6verstiger 1000 meter eller moduleringsfrekvensen andras fran
4 kHz till 8, 12 eller 16 kHz.

Temperaturnedstéampling, /by

| temperaturomradet +40 °C...+50 °C, stdmplas markutstrémmen (/oy) ner med 1 %
for varje tillkommande 1 °C. Utstrdmmen beréknas genom att strdmmen enligt
markdatatabellen multipliceras med nedstamplingsfaktorn.

Exempel: Om omgivningstemperaturen &r 50 °C blir nedstamplingsfaktorn
100 % - 1%- 10 °C = 90 % eller 0,90. Utstrommen blir da 0,90 - oy

Nedstampling pa grund av installationshdéjd, I,y
Pa haéjder 1000...2000 m 6 h ska motoreffekten stamplas ned 1 % per 100 m.

For 3-fas 200 V-frekvensomriktare ar maximalt tillaten héjd 3000 meter 6ver havet.
P& héjder 2000...3000 meter 6ver havet skall max uteffekt stdmplas ner 2 % per
100 m.

Nedstampling pa grund av moduleringsfrekvens, Iy

Frekvensomriktaren stamplas ner automatiskt nar parameter 2607 MODUL FREK
REGL =1 (PA).

Kopplingsfrek- Frekvensomriktarens markspanning
vens Uy = 200...240 V Uy = 380...480 V

4 kHz Ingen nedstampling Ingen nedstampling

8 kHz IoN stémplas ner till 90 %. |/oN "stémplas ner till 75 % for RO eller till 80 % for
R1...R4.

12 kHz Ion stdmplas ner till 80%. | /oy stdmplas ner till 50 % for RO eller till 65 % for
R1...R4 och omgivningstemperaturen stamplas
ner till 30 °C.

16 kHz IoN stémplas ner till 75%. | /loN stdmplas ner till 50 % och
omgivningstemperaturen stamplas ner till 30 °C.

Nar parameter 2607 MODUL FREK REGL = 2 (PA (LAST)) styr frekvensomriktaren
moduleringsfrekvensen mot vald frekvens 2606 MODULERINGS FREK om
frekvensomriktarens interna temperatur tillater.
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Kraftkabeldimensioner och sakringar

Kabeldimensioner fér nominella strémmar (/4) framgar av tabellen nedan,
tillsammans med motsvarande sakringstyper for kortslutningsskydd av inkommande
matningskabel. Nominella sakringsstrommar enligt tabell &r maxvarden for
angivna sakringstyper. Om sakringar med lagre utlésningsvarden anvands,
kontrollera att deras rms-strom &r stdrre an instrdmmen /45 som anges i Mérkdata pa
sid 386. Om 150 % uteffekt behdvs, multiplicera strommen /[y med 1,5. Se aven
avsnitt Val av matningskablar pa sidan 41.

Kontrollera att sakringens utldsningstid understiger 0,5 sekunder. Utlésningstiden
beror pa sakringstypen och matningsnatets impedans, liksom pa ledartvarsnittsarean
och matningskabelns langd och material. Om utlésningstiden 0,5 sekunder
Overskrids med gG- eller T-sékringar kommer ultrasnabba sakringar (aR) i de flesta
fall att minska utlésningstiden till acceptabel niva.

Not 1: Storre sakringar far inte anvandas nar matningskabel &r vald enligt denna
tabell.

Not 2: Valj korrekt sakringsstorlek enligt faktisk instrém som beror pa matningsspan-
ningen och valet av ingangsreaktor.

Not 3: Andra séakringstyper kan anvandas om de uppfyller markdata enligt tabellen
och om sakringens smaltkurva inte 6verstiger smaltkurvan fér sékringen enligt tabell.

Typ SELGLET Dimension hos kopparledare i kablar

ACS355- gG UL-klass  Matning Motor PE Broms
Teller (U1,V1, W1) (U2, V2, W2) (BRK+, BRK-)
cc

(600 V) 7 7 7 :
A mm? AWG mm? AWG mm? AWG mm? AWG

1-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 10 10 2,5 14 | 0,75 | 18 2,5 14 2,5 14
01x-04A7-2 16 20 2,5 14 10,75 | 18 2,5 14 2,5 14
01x-06A7-2 | 16/20 1 25 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12
01x-07A5-2 | 20/25 ") 30 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12
01x-09A8-2 | 25/35 1) 35 6 10 2,5 12 6 10 6 12
3-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 10 10 2,5 14 | 0,75 | 18 2,5 14 2,5 14
03x-03A5-2 10 10 2,5 14 1 0,75 | 18 2,5 14 2,5 14
03x-04A7-2 10 15 2,5 14 | 0,75 | 18 2,5 14 2,5 14
03x-06A7-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
03x-07A5-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
03x-09A8-2 16 20 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
03x-13A3-2 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12
03x-17A6-2 25 35 6 10 6 10 6 10 2,5 12
03x-24A4-2 63 60 10 8 10 8 10 8 6 10
03x-31A0-2 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
03x-46A2-2 100 100 25 2 25 2 16 4 10 8
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Typ BELGLTET Dimension hos kopparledare i kablar

ACS355- gG UL-klass Matning Motor PE Broms
Teller (U1,V1,W1) (U2, V2, W2) (BRK+, BRK-)
(o3

C
(600 V) : : : :
A mm? AWG mm? AWG mm? AWG mm? AWG

3-fas Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)

03x-01A2-4 10 10 2,5 14 | 0,75 18 2,5 14 2,5 14
03x-01A9-4 10 10 2,5 14 | 0,75 18 2,5 14 2,5 14
03x-02A4-4 10 10 2,5 14 | 0,75 18 2,5 14 2,5 14
03x-03A3-4 10 10 2,5 12 | 0,75 18 2,5 12 2,5 12
03x-04A1-4 16 15 2,5 12 | 0,75 18 2,5 12 2,5 12
03x-05A6-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
03x-08A8-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
03x-12A5-4 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12
03x-15A6-4 35 35 6 8 6 8 6 8 2,5 12
03x-23A1-4 50 50 10 8 10 8 10 8 6 10
03x-31A0-4 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
03x-38A0-4 100 100 16 4 16 4 16 4 10 8
03x-44A0-4 100 100 25 4 25 4 16 4 10 8
) Om 50 % 6verbelastningskapacitet behdvs, anvand det storre av 00353783.xIs L

sakringsalternativen.

Alternativt kortslutningsskydd

ABB:s manuella motorskydd MS132 & S1-M3-25, MS451-xxE, MS495- xxE av typ E
kan anvandas som alternativ till de rekommenderade sakringarna fér grenlednings-
skydd. Detta i enlighet med National Electrical Code (NEC). Nar korrekt manuellt
motorskydd av typ E véljs i tabellen och anvands for grenledningsskydd kan frek-
vensomriktaren anvandas i en krets med en matningskapacitet pa upp till 65 kA RMS
symmetriskt vid frekvensomriktarens markspanning. Se féljande tabell for lampliga
markdata.

IP20 6ppen typ och IP21 UL-typ 1 ACS355 kan anvanda ABB:s manuella motorskydd
av typ E for grenledningsskydd. Se MMP-markdatatabellen f6r minsta kapslingsvolym
for IP20 6ppen typ ACS355 monterad i en kapsling.
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Typ Ingdng Bygg- MMP typ "2 Min. kapsl.vol.s)
ACS355- Ampere storlek dm?3 cuin
1-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 6,1 RO MS132-6.3 & S1-M3-25°) 18,9 1152
01x-04A7-2 11,0 R1 MS451-16E 18,9 1152
01x-06A7-2 16,0 R1 MS451-20E 18,9 1152
01x-07A5-2 17,0 R2 MS451-20E - -
01x-09A8-2 21,0 R2 MS451-25E - -
3-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)¥
03x-02A4-2 43 RO MS132-6.3 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-03A5-2 6,1 RO MS132-6.3 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-04A7-2 76 R1 MS132-10 & $1-M3-25°%) 18,9 1152
03x-06A7-2 11,8 R1 MS451-16E 18,9 1152
03x-07A5-2 12,0 R1 MS451-16E 18,9 1152
03x-09A8-2 14,3 R2 MS451-16E - -
03x-13A3-2 22,0 R2 MS451-25E - -
03x-17A6-2 25,0 R2 MS451-32E - -
03x-24A4-2 41,0 R3 MS451-45E - -
03x-31A0-2 50,0 R4 MS495-63E - -
03x-46A2-2 69,0 R4 MS495-75E - -
3-fas Uy = 380, 400, 415 V4
03x-01A2-4 2,2 RO MS132-2.5 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-01A9-4 36 RO MS132-4.0 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-02A4-4 4,1 R1 MS132-6.3 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-03A3-4 6,0 R1 MS132-6.3 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-04A1-4 6.9 R1 MS132-10 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-05A6-4 96 R1 MS132-10 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-07A3-4 12,0 R1 MS451-16E 18,9 1152
03x-08A8-4 14,0 R1 MS451-16E 18,9 1152
03x-12A5-4 19,0 R3 MS451-20E - -
03x-15A6-4 22,0 R3 MS451-25E - -
03x-23A1-4 31,0 R3 MS451-32E - -
03x-31A0-4 52,0 R4 MS495-63E - -
03x-38A0-4 61,0 R4 MS495-63E - -
03x-44A0-4 67,0 R4 MS495-75E - -
3-fas Uy = 440, 460, 480 V*
03x-01A2-4 1,8 RO MS132-2.5 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-01A9-4 3,0 RO MS132-4.0 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-02A4-4 34 R1 MS132-4.0 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-03A3-4 5,0 R1 MS132-6.3 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-04A1-4 58 R1 MS132-6.3 & S1-M3-25°) 18,9 1152
03x-05A6-4 8,0 R1 MS132-10 & S1-M3-25°) 18,9 1152
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Typ Ingang  Bygg- MMP typ E'-2) Min. kapsl.vol.”

ACS355- Ampere storlek cuin
03x-07A3-4 9,7 R1 MS132-10 & S1-M3-253) 18,9 1152
03x-08A8-4 11,0 R1 MS451-16E 18,9 1152
03x-12A5-4 16,0 R3 MS451-20E - -
03x-15A6-4 18,0 R3 MS451-20E - -
03x-23A1-4 26,0 R3 MS451-32E - -
03x-31A0-4 43,0 R4 MS451-45E - -
03x-38A0-4 51,0 R4 MS495-63E - -
03x-44A0-4 56,0 R4 MS495-63E - -

3AUA0000173741

1) Samtliga listade manuella motorskydd ar av typ E med eget skydd upp till 65 kA. Se ABB-publikation
AC1010 for fullstandiga tekniska data om ABB:s manuella motorskydd av typ E.

2) Manuella motorskydd kan krava att utidsningsgréansen andras fran fabriksinstéllningen eller éver
frekvensomriktarens ingaende strom for att undvika felaktig utldsning. Om det manuella motorskyddet ar
installt pa den hogsta stromutlésningsnivan och felaktig utldsning sker ska nasta MMP-storlek valjas.
(MS132-10 ar den storsta storleken i MS132-byggstorleken for att uppfylla typ E vid 65 kA; nasta storlek
storre ar MS451-16E.)

3) Kraver anvandning av S1-M3-25-linjesidans matningsterminal med det manuella motorskyddet for att det
egna skyddet ska vara av typ E.

4) Endast 480Y/277V

5) For samtliga frekvensomriktare maste kapslingen dimensioneras utifran tillampningens specifika termiska
beaktanden och det méaste finnas tillrackligt med fritt utrymme for kylning. Se avsnittet Krav pé fritt utrymme
pa sidan 393. Endast for UL: Den minsta kapslingsvolymen anges i UL-listan for frekvensomriktare i byggs-
torlek RO & R1 vid anvandning med MMP av typ E enligt tabellen. ACS355-frekvensomriktare ar avsedda att
monteras i en kapsling savida inte en NEMA 1-sats anvands.
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Matt, vikt och krav pa fritt utrymme

Matt och vikt

Bygg- Matt och vikt
storlek IP20 (skap) / UL ppet

H3 w
tum tum
RO 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 941 | 70 | 2,76 | 161 | 6,34 | 1,2 | 2,6
R1 169 | 6,65 | 202 | 795 | 239 | 941 | 70 | 2,76 | 161 | 6,34 | 14 | 3,0
R2 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 | 105 | 4,13 | 165 | 6,50 | 1,8 | 3,9
R3 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 236 | 9,29 | 169 | 6,65 | 169 | 6,65 | 3,1 6,9
R4 181 | 7,13 | 202 | 7,95 | 244 | 9,61 | 260 | 10,24| 169 | 6,65 | 52 | 11,5
00353783.xIs L

Bygg- Matt och vikt
storlek IP20 / NEMA 1

w

tum
RO 257 |10,12| 280 [11,02| 70 | 2,76 | 169 | 6,65 | 16 | 3,5
R1 257 |10,12| 280 [11,02| 70 | 2,76 | 169 | 6,65 | 1,8 | 3,9
R2 257 |10,12| 282 {11,10| 105 | 4,13 | 169 | 6,65 | 2,2 | 4,8
R3 260 | 10,24 299 (11,77| 169 | 6,65 | 177 | 6,97 | 3,7 | 8,2
R4 270 | 10,63 | 320 [12,60| 260 |10,24| 177 | 6,97 | 58 | 12,9
00353783.xIs L

Symboler

IP20 (skap) / UL 6ppet

H1 héjd utan fastdon och kabel6verfallsplat
H2 héjd med fastdon, utan kabeldverfallsplat
H3 hojd med fastdon och kabeldverfallsplat
IP20 / NEMA 1

H4 héjd med fastdon och anslutningslada

H5 h6jd med fastdon, anslutningslada och kapa

Vikten berdknas som den uppmatta frekvensomriktarvikten + kabelklammor + 50 g
(for komponenttolerans).

Krav pa fritt utrymme

Bygg- Krav pa fritt utrymme
storlek Over Under

mm tum mm
RO...R4 75 3 75 3 0 0
00353783.xls L
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Forluster, kylningsdata och ljudniva

Forluster och kylningsdata

Byggstorlek RO har konvektionskylning. Byggstorlekarna R1...R4 har inbyggd
kylflakt. Inbyggd flakt, flddesriktning nerifrdn och upp

tabellen nedan specificerar virmegenereringen i huvudkretsen vid marklast och i
mandverkretsen med minimibelastning (/O och panel anvands ej) och maximal
belastning: (alla digitala ingangar i aktiverat tillstdnd och panel, faltbuss och flakt i
drift). Den totala vdrmegenereringen ar lika med summan av varmegenereringen i
huvud- och mandéverkretsarna.

Typ Varmeavgivn. Kylluftflode
ACS355- Huvudkrets Styrkrets
x =E/U Nom /4 och /5y Min Max
w w w m3/h ft3/min
1-fas Uy =200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 25 6,1 22,7 - -
01x-04A7-2 46 9,5 26,4 24 14
01x-06A7-2 71 9,5 26,4 24 14
01x-07A5-2 73 10,5 27,5 21 12
01x-09A8-2 96 10,5 27,5 21 12
3-fas Uy =200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 19 6,1 22,7 - -
03x-03A5-2 31 6,1 22,7 - -
03x-04A7-2 38 9,5 26,4 24 14
03x-06A7-2 60 9,5 26,4 24 14
03x-07A5-2 62 9,5 26,4 21 12
03x-09A8-2 83 10,5 27,5 21 12
03x-13A3-2 112 10,5 27,5 52 31
03x-17A6-2 152 10,5 27,5 52 31
03x-24A4- 2 250 16,6 35,4 71 42
03x-31A0-2 270 33,4 57,8 96 57
03x-46A2-2 430 33,4 57,8 96 57
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Typ Varmeavgivn. Kylluftflode
ACS355- Huvudkrets Styrkrets
x=E/U Nom /4y och /5y Min Max
w w w m3/h ft>/min

3-fas Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 11 6,6 24,4 -
03x-01A9-4 16 6,6 24,4 - -
03x-02A4-4 21 9,8 28,7 13 8
03x-03A3-4 31 9,8 28,7 13 8
03x-04A1-4 40 9,8 28,7 13 8
03x-05A6-4 61 9,8 28,7 19 11
03x-07A3-4 74 14,1 32,7 24 14
03x-08A8-4 94 14,1 32,7 24 14
03x-12A5-4 130 12,0 31,2 52 31
03x-15A6-4 173 12,0 31,2 52 31
03x-23A1-4 266 16,6 354 71 42
03x-31A0-4 350 33,4 57,8 96 57
03x-38A0-4 440 33,4 57,8 96 57
03x-44A0-4 530 33,4 57,8 96 57

00353783.xIs L
Ljudniva

Bygg- Ljudniva

storlek dBA
RO <30
R1 50...62
R2 50...62
R3 50...62
R4 <62

00353783.xIs L
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Plint- och genomforingsdata for kraftkablar

Bygg- Max. kabel U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+ och PE
storlek diameter for NEMA 1 BRK-
U1,V1, BRK+och Plintdimen- Atdragningsmoment Plintstor- Atdrag-
W1, U2, BRK- sion (1 ¢ ningsmo-
V2, W2 ment
mm tum mm tum mm2  AWG Nm Ibf-in mmZ AWG Nm  Ibf-in
RO 16 |0,63| 16 [0,63| 4,0/6,0 | 10 0,8 7 25 3 112 11
R1 16 |0,63| 16 [0,63| 4,0/6,0 | 10 0,8 7 25 3 112 11
R2 16 |0,63| 16 [0,63| 4,0/6,0 | 10 0,8 7 25 3 112 11
R3 29 [1,14| 16 |0,63(10,0/16,0; 6 17 15 25 3 112 11
R4 35 (1,38 29 |1,14|25,0/35,0] 2 25 22 25 3 112 11

00353783.xIs L

Plint- och genomforingsdata for styrkablar.

Ledararea Atdragningsmoment

Min/max Min/max
mm? AWG Nm Ibf-in

0,25/1,5 24/16 0,5 4,4
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Specifikation av matningsnat

Spéanning (U4)

Kortslutningskapacitet

Frekvens
Osymmetri

200/208/220/230/240 V AC 1-fas for 200 V AC-frekvensomriktare
200/208/220/230/240 V AC 3-fas for 200 V AC-frekvensomriktare

380/400/415/440/460/480 V AC 3-fas for 400 V AC-frekvensomrik-
tare

110 % avvikelse fran omriktarens markspanning tillats som forval.

Max tillaten foérutsedd kortslutningsstréom pa ingangen, sa som defi-
nieras i IEC 61439-1:2009 och UL 508C ar 100 kA. Frekvensomrik-
taren ar lamplig for anvandning i kretsar med matningskapacitet upp
till 100 kA rms symmetriskt vid frekvensomriktarens markspanning.

50/60 Hz £ 5 %, max andringshastighet 17 %/s

Max. £3 % av markspanning, fas-fas

Motoranslutningsdata

Motortyp

Spénning (Us)
Kortslutningsskydd
(IEC 61800-5-1,

UL 508C)

Frekvens
Frekvensuppl6sning
Strom

Effektgrans
Féltforsvagningspunkt
Kopplingsfrekvens
Varvtalsregl.
Momentregulator

Max rekommenderad
motorkabellangd

Asynkronmotor eller permanentmagnetiserad synkronmotor
0 till U4, 3-fas symmetrisk, Uyax vid faltférsvagningspunkten

Motorutgangen ar kortslutningsséaker enligt IEC 61800-5-1 och UL
508C.

0...599 Hz

0,01 Hz

Se avsnitt Mérkdata pa sidan 386.

1.5 Py

10...599 Hz

4, 8, 12 eller 16 kHz (vid skalar styrning)

Se avsnittet Prestandavérden fér varvtalsreglering pa sidan 147.
Se avsnittet Momentregulatorns prestanda pa sidan 148.
Kontrollera och motorkabelns langd och funktion

Frekvensomriktaren ar konstruerad for drift med optimala prestanda
med féljande maximala motorkabellangder. Tillaten motorkabellangd
kan 6kas med hjalp av utgangsreaktorer sa som framgar av tabellen.

Byggstoriek Max motorkabellangd
m ft
Standardomriktare, utan externa tillval
RO 30 100
R1...R4 50 165
Med utgangsreaktorer
RO 60 195
R1...R4 100 330

Obs! | flermotorsystem far den berdknade summan av alla
motorkabellangder inte dverstiga max motorkabellangd i tabellen.
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EMC-kompatibilitet och motorkabelldngd

For att uppfylla Europeiska unionens EMC-direktiv (standard
IEC/EN61800-3), tillampa féljande max motorkabellangder for

kopplingsfrekvensen 4 kHz.

Alla bygg- Max motorkabellangd, 4 kHz
storlekar m ft
Med internt EMC-filter
Miljoklass 2 30 100

(kategori C3 1)

Med tillvalet externt EMC-filter

Miljklass 2 30 (minst) 2 100 (minst) 2
(kategori C3 1)

Miljoklass 1 30 (minst) 2 100 (minst) 2
(kategori C2 1)

Miljsklass 1 10 (minst) 2 30 (minst) 2

(kategori C1 1)

1) Se villkoren i Definitioner pa sid 403.

2) Max motorkabellangd bestédms av frekvensomriktarens
driftfaktorer. Kontakta ABB f6ér exakta maximala langder vid

Not 1: Det inbyggda EMC-filtret maste deaktiveras genom att man

avlagsnar EMC-skruven (se figuren pa sid 50) och genom att

anvanda ett EMC-filter for laga lackstrommar (LRFI-XX).

Not 2: Emission enligt C2 med och utan externt EMC-filter.

Not 3: Galler endast for kategori C1, emission genom ledning Emis-
sion genom stralning kan inte matas korrekt med standardmatning.
Den maste matas vid skap och i maskininstallation fran fall till fall.
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Analoga ingangar
X1A:2och 5
(Al1 och Al2)

Analog utgang
X1A: 7
(AO)

Hjalpspanning
X1A: 9

Digitala ingangar
X1A:12...16
(DI1...DI5)

Frekvensingang
X1A: 16
(DI5)

Relédutgang
X1B: 17...19
(RO 1)

Digital utgang

Spanningssignal, unipolar
bipolar
unipolar
bipolar
Potentiometerreferens
varde ( X1A: 4)
Uppldsning

Noggrannhet

Stréomsignal,

Spanning

Tvp

Ingangsimpedans,
X1A: 12...15
X1A: 16

0(2)...10 V, Ry, = 675 kohm
-10...10 V, Ry, = 675 kohm

0 (4)...20 mA, R,, = 100 ohm
-20...20 mA, R;, = 100 ohm

10V £ 1%, max. 10 mA, R < 10 kohm
0,1 %
+2 %

0 (4)...20 mA, last < 500 ohm

24V DC = 10 %, max. 200 mA

12...24 V DC med intern eller extern
matning. Max spanning till digitala
ingangar 30 V DC.

PNP och NPN

Rin = 2 kohm
Rin =4 kohm

X1A: 16 kan anvandas antingen som digital ingang eller som

frekvensingang.
Frekvens

Typ e

Max brytspanning
Max brytstrém

Max kontinuerlig strém

Typ

Pulstag 0...10 kHz med 50 %
driftcykel. 0...16 kHz mellan tva
ACS355.

NO + NC

250 VAC/30V DC
05A/30VDC;5A /230 VAC
2Arms

Transistorutgang PNP
30V DC

100 mA /30 V DC,
kortslutningsskyddad
10 Hz ...16 kHz

1Hz

0,2 %

X1A: 20...21 kan anvandas antingen som digital utgang eller som

Se Bilaga: Safe torque off (STO) pa sid 429.

X1B: 20...21 Max brytspanning

(DO) Max brytstrém
Frekvens
Uppldsning
Noggrannhet

Frekvensutgang

X1B: 20...21 frekvensutgang.

(FO)

STO-granssnitt

X1C: 23...26

Sadkerhetsavstand

Sakerhetsavstandet mellan 1/0-anslutningar och huvudkretsen ar 5,5 mm, vilket
sakerstaller sakerhetsisolering av dverspanningskategori 3 nar installationshéjden ar
under 2000 m. (EC 61800-5-1).
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Bromsmotstandsanslutning

Kortslutningsskydd Bromsmotstandsutgangen ar villkorligt kortslutningssaker enligt
(IEC 61800-5-1, IEC IEC/EN 61800-5-1 och UL 508C. For val av lampliga sakringar,
60439-1, UL 508C) kontakta ABB. Nominell kortslutningsstrém enligt IEC 60439-1 och

kortslutningsteststrom enligt UL 508C ar 100 kA.

Gemensam DC anslutning

Max effekt via gemensam DC-anslutning ar lika med frekvensomrik-
taren markeffekt. Se ACS355 Common DC application guide
(3AUA0000070130 [engelska]).

Verkningsgrad:

Cirka 95 till 98 % vid markeffekt, beroende pa byggstorlek och tillval.

Skyddsgrad

IP20 (installation i skap) / UL 6ppet: Standardkapsling. Frekvensom-
riktaren maste installeras i skap for att uppfylla kraven pa berdrings-
skydd.

IP20 / NEMA 1: Uppnas med en tillvalssats (MUL1-R1, MUL1-R3
eller MUL1-R4) med kapa och anslutningslada.
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Miljégranser for frekvensomriktaren ges nedan. Frekvensomriktaren ar avsedd att anvandas
inomhus i lokal med kontrollerat klimat.

Hantering
installerad for
stationar anvandning

Lagring
i skyddande
forpackning

Transport
i skyddande
forpackning

Installationshojd

0...2000 m hojd 6ver
havet.

(6ver 1000 m, se
Nedstampling pa sid
388)

Lufttemperatur

-10 ... +50 °C

(14 ... 122 °F).

Frost tillats ej. Se
avsnitt Nedstdmpling
pa sidan 388.

-40 ... +70 °C 2 %
(-40 ... +158 °F 2 %)

-40 ... +70 °C +2 %
(-40 ... +158 °F 2 %)

Relativ fuktighet

0...95%

Max 95 %

Max 95 %

Ingen kondensation tillats. Max tillaten relativ fuktighet ar 60 % i
narvaro av korrosiva gaser.

Fororeningsnivaer
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

Inget ledande stoft tillatet.

Enligt IEC 60721-3-3,
kemiska gaser:

Klass 3C2

Partiklar:

Klass 3S2.

Obs! Frekvensomrik-
taren ska installeras i
milj6 med ren luft i
enlighet med sin
kapslingsklass.

Obs! Kylluften ska
vara ren, utan
fratande eller ledande
partiklar.

Enligt IEC 60721-3-1,
kemiska gaser:

Klass 1C2

Partiklar:

Klass 1S2

Enligt IEC 60721-3-2,
kemiska gaser:

Klass 2C2

Partiklar:

Klass 252

Sinusformade
vibrationer
(IEC 60721-3-3)

Testad enligt

IEC 60721-3-3,
mekaniska forhallan-
den: Klass 3M4
2...9 Hz, 3,0 mm
9...200 Hz, 10 m/s?
(33 ft/s?)

Stotar
(IEC 60068-2-27,
ISTA 1A)

Tillats ej

Enligt ISTA 1A.
Max. 100 m/s2, 11 ms

Enligt ISTA 1A.
Max. 100 m/s2, 11 ms

Fritt fall

Tillats ej

76 cm (30 tum)

76 cm (30 tum)
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Material
Frekvensomriktarens « PC/ABS 2 mm, PC+10 %GF 2,5...3 mm och PA66+25 %GF
kapsling 1,5 mm, allti farg NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420 C)

« varmforzinkad stalplat 1,5 mm, skikttjocklek 20 um

» Extruderad aluminium AlSi.

Wellpapp.

Frekvensomriktaren innehaller atervinningsbart ramaterial, vilket

Forpackning
Materialatervinning

innebar mojlighet att spara energi och naturresurser. Férpacknings-
materialet &r miljovanligt och atervinningsbart. Alla metalldelar kan
atervinnas. Plastmaterialet kan antingen atervinnas eller brannas
under kontrollerade férhallanden, i enlighet med lokalt gallande
foreskrifter. De flesta atervinningsbara komponenter har motsva-
rande markning.

Om atervinning inte ar en genomférbar I6sning kan allt material utom
elektrolytkondensatorerna och kretskorten deponeras utan
miljérisker. DC-kondensatorer innehaller elektrolyt, vilket
klassificeras som farligt avfall inom EU. Elektrolytkondensatorerna
maste tas ut och hanteras separat i enlighet med lokalt géllande
foreskrifter.

For ytterligare information om miljdaspekter och detaljerad
atervinningsinformation, kontakta ABB.

Tillampade standarder

EN ISO 13849-1:
2008
IEC/EN 60204-1:
2006

IEC/EN 62061:
2005

IEC/EN 61800-3:
2004

IEC/EN 61800-5-1:

2007

IEC/EN 61800-5-2:

2007
UL 508C

Frekvensomriktaren uppfyller féljande standarder :
Maskinsakerhet - Sakerhetsrelaterade delar av styrsystem - Del 1:
Allmanna fordringar

Maskinsakerhet. Elutrustning fér maskiner. Del 1: Allmanna krav .
Krav fér 6verensstdmmelse: Den som utfor slutmonteringen av
maskinen ansvarar for installation av

- en nédstoppsanordning

- matningsfranskiljare

Maskinsakerhet — Funktionssakerhet for sakerhetsrelaterade
elektrisk, elektronisk och programmerbar elektroniska styrsystem
Varvtalsstyrda elektriska drivsystem. Del 3: EMC-fordringar och
speciella provningsmetoder

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem - Del 5-1: Sakerhetskrav —
elektriska termiska och energimassiga

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem - Del 5-2: Elektrisk, termisk och
mekanisk sakerhet. Funktionella.

UL-standard for sakerhet, effektomvandlingsutrustning, tredje
utgavan
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CE-markning

Frekvensomriktaren ar forsedd med ett CE-marke for att visa att den uppfyller EUs
Lagspannings- och EMC-direktiv.

Overensstammelse med EMC-direktivet

EMC-direktivet definierar de krav pa immunitet mot och emission av elektromagnetisk
stralning som galler fér utrustning som anvands inom Europeiska unionen. EMC-pro-
duktstandarden (EN 61800-3:2004) anger de krav som galler for frekvensomriktare.
Se avsnittet Overensstdmmelse med EN 61800-3:2004 pa sidan 403.

Overensstimmelse med EN 61800-3:2004

Definitioner

EMC star for Electromagnetic Compatibility (elektromagnetisk kompatibilitet). Det ar
férmagan hos en elektrisk eller elektronisk utrustning att fungera problemfritt i en viss
elektromagnetisk miljé. P4 motsvarande sétt galler att utrustningen inte far stéra
andra produkter eller system i narheten.

Miljéklass 1 inkluderar installationer som ar anslutna till ett distributionsnat for
lagspanning som matar bostadsfastigheter.

Miljoklass 2 inkluderar installationer som &ar anslutna till ett distributionsnat som inte
matar bostadsfastigheter direkt.

Frekvensomriktare av kategori C1: frekvensomriktare fér markspanning under
1000 V, avsedd for anvandning i Milj6klass 1.

Frekvensomriktare i kategori C2: frekvensomriktare med markspanning under 1000 V
som endast ar avsedd for installation av fackpersonal vid anvandning i Miljoklass 1.

Obs! Med fackpersonal avses personer eller foretag som har nédvandig kompetens
for installation av och/eller idrifttagning av frekvensomriktarsystem, inklusive deras
EMC-aspekter.

Kategori C2 har samma EMC-emissionsgranser som tidigare Miljoklass 1, begransad
distribution. EMC-standarden IEC/EN 61800-3 anger inte langre nagra begransningar fér
distribution av frekvensomriktare, men deras anvandning, installation och driftsattning ar
definierade.

Frekvensomriktare i kategori C3: Frekvensomriktare med markspanning under
1000 V som ar avsedda att anvandas i Miljoklass 2 och inte att anvandas i Miljoklass
1.

Kategori C3 har samma EMC-emissionsgranser som tidigare Miljoklass 2,
obegransad distribution.
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Kategori C1

Emissionsgranserna uppfylls under foljande férutsattningar:

1. Tillvalet EMC-filter ar valt enligt ABBs dokumentation och installerat enligt
specifikation i EMC-filterdokumentationen.

2. Motorn och styrkablarna &r valda enligt specifikation i denna handledning.

3. Frekvensomriktaren ar installerad enligt de anvisningar som ges i denna
anvandarhandledning.

4. For max motorkabellangd med 4 kHz kopplingsfrekvens, se sid 398.

VARNING! | bostadsmiljé kan denna produkt orsaka radiofrekventa stérningar, i vilket
fall kompletterande dampningsatgarder kan kravas.

Kategori C2

Emissionsgranserna uppfylls under féljande férutsattningar:

1. Tillvalet EMC-filter ar valt enligt ABBs dokumentation och installerat enligt
specifikation i EMC-filterdokumentationen.

2. Motorn och styrkablarna &r valda enligt specifikation i denna handledning.

3. Frekvensomriktaren &r installerad enligt de anvisningar som ges i denna
anvandarhandledning.

4. For max motorkabelldangd med 4 kHz kopplingsfrekvens, se sid 398.

VARNING! | bostadsmiljé kan denna produkt orsaka radiofrekventa stérningar, i vilket
fall kompletterande dampningsatgarder kan kravas.

Kategori C3

Frekvensomriktarens grad av immunitet uppfyller kraven enligt IEC/EN 61800-3,

Miljoklass 2 (se sid 403 for IEC/EN 61800-3-definitioner).

Emissionsgranserna uppfylls under foljande férutsattningar:

1. Det inbyggda EMC-filtret &r aktiverat (metallskruven vid EMC-market sitter pa
plats) eller tillvalet EMC-filter ar installerat.

2. Motorn och styrkablarna &r valda enligt specifikation i denna handledning.

3. Frekvensomriktaren ar installerad enligt de anvisningar som ges i denna
anvandarhandledning.

4. Med inbyggt EMC-filter: motorkabellangd 30 m med 4 kHz kopplingsfrekvens. For
max motorkabelldngd med tillvalet EMC-filter, se sid 398.

VARNING! En frekvensomriktare av kategori C3 ar inte avsedd att anslutas fill
publika lagspanningsnat som matar bostadsfastigheter. Radiofrekventa stérningar
kan forvantas om frekvensomriktaren anvands i sddana nat.

Obs! Det ar inte tillatet att installera en frekvensomriktare med inbyggt EMC-filter
aktiverat i ett IT-system (icke-direktjordat). Matningsnatet férbinds med jordpotential
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via EMC-filterkondensatorerna, vilket kan orsaka fara for personer eller skada
frekvensomriktaren.

Obs! Det ar inte tillatet att installera en frekvensomriktare med inbyggt EMC-filter
aktiverat i ett impedansjordat system eftersom detta skulle skada frekvensomriktaren.

UL-markning
Méarkskylten anger gallande markning for varje individuell frekvensomriktare.

UL-market satts pa frekvensomriktaren for att visa att den uppfyller UL-kraven.

UL-checklista
Matningsanslutning — se Specifikation av matningsnét pa sid 397.

Franskiljare (franskiljningsmojlighet) — Se Val av franskiljare (franskiljningsanord-
ning) for nétspénning, sid 40.

Miljovillkor - Frekvensomriktaren skall anvandas inomhus i lokal med kontrollerat
klimat. Se Milj6villkor pa sidan 401 for specifika granser.

Natkabelsakringar — Vid installation i USA maste grenledningsskydd tillhandahéllas i
enlighet med National Electrical Code (NEC) och eventuella lokala foreskrifter. For att
uppfylla detta krav, anvand UL-klassade sakringar enligt Kraftkabeldimensioner och
sékringar pa sidan 389.

Vid installation i Kanada maste det finnas grenledningsskydd i enlighet med
Canadian Electrical Code och eventuella lokala foreskrifter. For att uppfylla detta
krav, anvand UL-klassade sakringar enligt Kraftkabeldimensioner och sédkringar pa
sidan 389.

Val av kraftkablar — se Val av matningskablarpa sid 41.

Kraftkabelanslutningar — For kretsschema och atdragningsmoment, se avsnittet
Anslutning av kraftkablar pa sidan 51.

Overbelastningsskydd - Frekvensomriktaren erbjuder éverbelastningsskydd i
enlighet med National Electrical Code (USA).

Bromsning — Frekvensomriktaren har en intern bromschopper. En bromschopper
tillsammans med lampligt dimensionerade bromsmotstand tillater frekvensomriktaren
att gora sig av med den regenerativa energi som typiskt uppstar vid snabb retardation
av en motor. Val av bromsmotstand diskuteras i Bilaga: Motstandsbromsning pa sid
417.

0 C-Tick-markning
Markskylten anger gallande méarkning for varje individuell frekvensomriktare.

C-Tick-markning kravs i Australien och Nya Zeeland. Ett C-Tick-méarke satts pa varje
frekvensomriktare for att visa att den uppfyller relevant standard (IEC 61800-3:2004 —
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Adjustable speed electrical power drive systems — Part 3: EMC product standard
including specific test methods ), enligt krav fran Trans-Tasman Electromagnetic
Compatibility Scheme.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) lanserades av
Australian Communication Authority (ACA) och Radio Spectrum Management Group
(RSM) inom New Zealand Ministry of Economic Development (NZMED) i november
2001. Syftet med standarden ar att skydda radiofrekvensspektrumet genom att inféra
tekniska begrénsningar for emission fran elektriska och elektroniska produkter.

Fér att uppfylla kraven enligt standarden, se Overensstdammelse med EN 61800-
3:2004 pa sid 403.

TUV NORD Safety Approved mark

Market TUV NORD Safety Approved betyder att frekvensomriktaren har granskats
och certifierats av TUV NORD i enlighet med féljande standarder med avseende pa
funktionen Séker Momentfrankoppling (STO - Safe Torque Off): IEC 61508-1:2010,
IEC 61508-2:2010; IEC/EN 62061:2005 och EN ISO 13849-1:2008. Se Bilaga: Safe
torque off (STO).

RoHS-markning

RoHS-market sitter pa frekvensomriktaren for att visa att den uppfyller kraven i EUs
RoHS-direktiv. RoHS = begransning av anvandningen av vissa farliga @mnen i
elektriska och elektroniska produkter

Overensstimmelse med Maskindirektivet

Frekvensomriktaren ar en maskinkomponent som kan integreras i en mangd olika
maskinkategorier enligt specifikationen i EU:s Guide to application of the Machinery
Directive 2006/42/EC 2nd Edition — June 2010.
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Mattritningar

Vad kapitlet innehaller
Detta kapitel innehaller mattritningar for frekvensomriktaren.

Mattritningar for ACS355 visas nedan. Alla matt i millimeter och [tum].
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Byggstorlek RO och R1, IP20 (installation i skap) / UL 6ppen

R1 och RO ar identiska med undantag for flakten i 6verdelen av R1.
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Byggstorlek R0 och R1, IP20 / NEMA 1

R1 och RO ar identiska med undantag for flakten i dverdelen av R1.
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Byggstorlek R3, IP20 (installation i skap) / UL oppet
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Byggstorlek R3, IP20 / NEMA 1
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Byggstorlek R4, IP20 (installation i skap) / UL oppet
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Byggstorlek R4, IP20 / NEMA 1
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Bilaga: Motstandsbromsning

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet innehaller instruktioner om hur man valjer bromsmotstand och kablar,
skyddar systemet, ansluter bromsmotstand och aktiverar motstandsbromsning.

Planering av bromssystem

Val av bromsmotstand
ACS355 levereras som standard med en integrerad bromschopper. Bromsmotstand
valjs med hjalp av tabellen och ekvationerna i detta kapitel.

1. Faststall erforderlig maximal bromseffekt Pryox fOr tillAmpningen. Pgy,ax maste
vara mindre an Pgrmax €nligt tabellen pa sid 418 for vald frekvensomriktartyp.

2. Beréakna resistansen R med Ekvation 1.
3. Berakna energin Egp, 5 med Ekvation 2.
4. Valj motstandet sa att foljande villkor uppfylls:
* Motstandets markeffekt maste vara storre an eller lika med Prpyax-

* Resistansen R méste ligga mellan Ry, och R4y enligt tabellen for vald
frekvensomriktartyp.

* Motstandet méste kunna forsla bort energin Erpse Under bromscykeln T.
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Ekvationer for val av motstand:

Zkv. 1. Uy=200...240V: R= Prmax Prman
P,
Uy =380..415V: R= “Ifoﬂ Rave
Rmax T
-
1
Uy = 415..480 v: R= 212000
PRmax

Zkv. 2. Erpuise = Prmax" il

i

Zkv. 3. Prave = PRmax" - For omvandling, anvand 1 hk = 746 W.

dar

R = valt bromsmotstandsvarde (ohm)

Prmax = maxeffekt under bromscykel (W)

Prave = genomsnittlig effekt under bromscykel (W)

ERpuise = energi som passerar motstandet under en bromspuls (J)
ton = langd hos bromspuls(er)

T = langd hos bromscykel (-cykler).

Motstandstyperna i tabellen ar férdimensionerade, utgadende fran maximal
bromseffekt med cyklisk bromsning enligt tabellen. Reservdelar kan bestallas fran
ABB. Given information kan komma att férandras utan féregaende meddelande.

Typ Reini IR max PBRmax Urvalstabell per motstandstyp
ACS355- CBR-V/CBT-H? Bromstid %
x=E/MU1) ohm ohm kW hp 160 210 260 460 660 560 s

1-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2| 70 | 390 | 0,37 | 0,5 . 90
01x-04A7-2| 40 | 200 | 0,75 1 . 45
01x-06A7-2| 40 | 130 | 11 1,5 . 28
01x-07A5-2| 30 | 100 | 1,5 2 . 19
01x-09A8-2| 30 70 2,2 3 . 14
3-fas Uy =200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

03x-02A4-2| 70 | 390 | 0,37 | 0,5 . 90
03x-03A5-2| 70 | 260 | 0,55 | 0,75 | e 60
03x-04A7-2| 40 | 200 | 0,75 1 . 42
03x-06A7-2| 40 | 130 | 11 1,5 . 29
03x-07A5-2| 30 | 100 | 1,5 2 . 19
03x-09A8-2| 30 70 2,2 3 . 14
03x-13A3-2| 30 50 3,0 4 . 16
03x-17A6-2| 30 40 4,0 5 . 12
03x-24A4-2| 18 25 55 7,5 . 45
03x-31A0-2| 7 19 7.5 10 . 35
03x-46A2-2| 7 13 | 11,0 15 . 23
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Typ Rumin  Rmax PgRmax Urvalstabell per motstandstyp
ACS355- CBR-V/CBT-H? Bromstid )
x=E/MU1) ohm ohm kW hp 160 210 260 460 660 560 s

3-fas Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 | 200 | 1180 0,37 0,5 . 90
03x-01A9-4| 175 | 800 | 0,55 | 0,75 . 90
03x-02A4-4 | 165 | 590 | 0,75 1 . 60
03x-03A3-4 | 150 | 400 1,1 1,5 . 37
03x-04A1-4| 130 | 300 1,5 2 . 27
03x-05A6-4 | 100 | 200 | 2,2 3 . 17
03x-07A3-4| 70 | 150 | 3,0 4 . 29
03x-08A8-4| 70 | 110 | 4,0 5 . 20
03x-12A5-4 | 40 80 55 7,5 . 15
03x-15A6-4 | 40 60 7,5 10 . 10
03x-23A1-4| 30 40 11 15 . 10
03x-31A0-4 | 16 29 15 20 . 16
03x-38A0-4 | 13 23 18,5 25 . 13
03x-44A0-4 | 13 19 22,0 30 . 10
1) E=EMCHilter anslutet (EMC-filterskruv av metall isatt), 00353783 .xls K

U=EMC-filter bortkopplat (EMC-filterskruv av plast isatt), USA-parametrar.
2 CBR-V/ CBT-H-motstandstyper finns i utvalda lander.

8)  Bromstid = Max tillaten bromstid i sekunder vid Pgrmax
var 120:e sekund, vid 40 °C omgivningstemperatur.

Symboler
Rpyin = minsta tillatna bromsmotstand som kan anslutas till bromschoppern
Rmax = max tillatet bromsmotstand som tillater Pgrmax

Pgrmax = Mmax bromskapacitet hos frekvensomriktaren maste éverstiga 6nskad bromseffekt.

Data per motstandstyp CBR-V CBR-V CBR-V CBR-V CBR-V CBT-H
160 210 260 460 660 560

Markeffekt (W) 280 360 450 790 1130 2200

Resistans (ohm) 70 200 40 80 33 18

VARNING! Anvand aldrig ett bromsmotstand vars resistans understiger det

minvarde som specificeras for en viss frekvensomriktare. Frekvensomriktaren
och den inbyggda choppern kan inte hantera den éverstrom som blir konsekvensen
av lagre resistans.

Val av bromsmotstandskablar

Anvand en skdarmad kabel med ledararea enligt specifikation i Kraftkabeldimensioner
och sékringar pa sid 389. Maximal l1angd for motstandskabeln (-kablarna) ar 5 m.
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Placering av bromsmotstand

Installera alla motstand pa en plats dar de kan kylas.

VARNING! Ytorna nara bromsmotstandet maste vara av icke brannbart

material. Motstanden far hog yttemperatur. Franluften fran bromsmotstanden
har en temperatur pa flera hundra grader C. Férhindra fysisk kontakt med
motstanden.

Skydd av systemet i situationer med bromskretsfel

Skydd systemet vid kortslutning i kabel och bromsmotstand

For kortslutningsskydd av bromsmotstandsanslutning, se Bromsmotstandsanslutning
pa sid 400. Som alternativ kan skarmad tvaledarkabel med samma tvarsnittsarea
anvandas.

Skydd av systemet vid bromsmotstandséverhettning

Féljande I6sning ar nédvandig for sékerheten — den bryter huvudmatningen i

felsituationer med chopperkortslutningar:

» Utrusta frekvensomriktaren med en huvudkontaktor.

* Anslut kontaktorn sa att den éppnar om motstandets termobrytare éppnar (ett
overhettat motstand 6ppnar kontaktorn).

Nedan visas ett enkelt anslutningsexempel.

L1 L2 L3

e [

3] 5
d K1

did

4) 6

Tacaree |0 T T
o o o

Ut vi w1 |

Q Termisk brytare for motstand

Elektrisk installation

For bromsmotstandsanslutningar, se frekvensomriktarens schema for kraftanslut-
ningar pa sid 57.
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Idrifttagning

Obs! Nar bromsmotstandet anvands for forsta gangen kan viss rokbildning
forekomma nar den skyddande oljan eller lacken pa motstandet bréanns bort. Det &r
darfor viktigt med tillracklig ventilation nar bromsmotstandet anvands for forsta
gangen.

For att aktivera motstdndsbromsning, stéang av frekvensomriktarens
dverspanningsdvervakning genom att sétta parameter 2005 OVERSP REGL till 0
(DISABLE). Om parametern 2005 OVERSP REGL stélls in till 2 (EN WITH BRCH)
aktiveras bade bromschoppern och éverspanningsregulatorn, sa att bromschopperns
kapacitet utnyttjas till max och dverspanningsregulatorn aktiveras dver denna.
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Vad kapitlet innehaller

Bilagan beskriver grundegenskaper for och mekanisk installation av utbyggnadsmoduler
for ACS355: MPOW-01-hjalpmatningsmodul, MTAC-01-pulsgivarmodul och MREL-01-
relékort.

Bilagan beskriver aven specifika egenskaper och elektrisk installation for MPOW-01.
Information om MTAC-01 och MREL-01 finns i respektive anvandarhandledning.

Utbyggnadsmoduler

Beskrivning

Alla utbyggnadsmoduler har likadana kapslingar. De monteras mellan mandverpanelen
och frekvensomriktaren. Darfér kan endast en utbyggnadsmodul monteras i frek-
vensomriktaren. Frekvensomriktare ACS355 IP66/67 / UL-typ 4X accepterar av
utrymmesskal inga utbyggnadsmoduler.

Fdéljande utbyggnadsmoduler ar tillgangliga for ACS355. Frekvensomriktaren
identifierar automatiskt modulen (parameter 0181 STATUS UTB.MODUL visar
vardet). Den ar driftklar efter installation och spanningssattning.

+ MTAC-01 pulsgivarmodul
* MREL-01 utgangsreldamodul
*+ MPOW-01 hjalpmatningsmodul.
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Generell layout av utbyggnadsmoduler

Jordningsdistans

Parallellportadapter

Installation

Leveranskontroll

Tillvalsférpackningen innehaller:

utbyggnadsmodul

jordningsdistans med en M3 x 12-skruv

panelportadapter (monterad pa MPOW-01-modulen fran fabrik).

Installation av utbyggnadsmodulen

@ VARNING! Folj sakerhetsinstruktionerna i Sdkerhet pa sid 17.

For att installera utbyggnadsmodulen:

1.
2.

Bryt matningen till frekvensomriktaren om detta inte redan ar gjort.

Avlagsna mandverpanelen eller panelkapan: ta av plintkdpan genom att trycka i
dess fordjupning och skjuta kapan nedat.

Ta bort jordskruven i 6vre vanstra hornet av frekvensomriktarens mandéverpanelplats
och sétt i stéllet dit jordningsdistansen.

Foér MREL-01 och MTAC-01, kontrollera att panelportadaptern sitter antingen pa
frekvensomriktarens panelport eller pd motsvarande kontaktdon pa utbyggnads-
modulen. Adaptern till MPOW-01 ar monterad fran fabrik.

For in utbyggnadsmodulen i dess uttag pa frekvensomriktarens frontpanel,
forsiktigt men med viss kraft.
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Obs! Signal- och kraftanslutningarna till frekvensomriktaren etableras automatiskt via
ett 6-stifts kontaktdon.

6. Jorda utbyggnadsmodulen genom att skruva in skruven som tidigare togs bort i
Ovre vanstra hérnet av utbyggnadsmodulen. Dra at skruven till 0,8 Nm.

Obs! Korrekt installation av skruven ar avgorande for att EMC-kraven skall uppfyllas
och for korrekt drift av utbyggnadsmodulen.

7. Satt tillbaka mandverpanelen eller panelkapan pa utbyggnadsmodulen.

8. Den elektriska installationen &r modulspecifik. For MPOW-01, se Elektrisk
installation pa sidan 427. Fér MTAC-01, se MTAC-01 pulse encoder interface
module user’s manual (3AFE68591091 [engelska]), och for MREL-01, se
MRELO1 relay output extension module user’s manual (3AUA0000035957
[engelskal).
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Tekniska data

Matt

Utbyggnadsmodulens matt visas i figuren nedan.

64 [2,52]
45 [1,7@

| [
= =]
|[| 24V ACDC |:|] B D

Allmédnna data fér utbyggnadsmoduler

« Kapslingsklass: IP20
» Alla material ar UL/CSA-godkanda.

» Vid anvandning tillsammans med frekvensomriktare ACS355 uppfyller utbygg-
nadsmodulerna EMC-standarden EN/IEC 61800-3:2004 for elektromagnetisk
kompatibilitet och EN/IEC 61800-5-1:2005 for elsédkerhetskrav.

MTAC-01 pulsgivarmodul

For ytterligare information, se MTAC-01 pulse encoder interface module user’s
manual (3AFE68591091 [engelska]) som medféljer leveransen av detta tillval.
MREL-01 utgangsrelamodul

Se MREL-01 output relay module user’s manual (3AUA0000035957 [engelska]) som
medfdljer leveransen av detta tillval.



MPOW-01 hjalpmatningsmodul

Beskrivning
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Hjalpmatningsmodulen MPOW-01 anvands i installationer dar frekvensomriktarens
styrfunktioner maste vara tillgangliga aven i handelse av spanningsavbrott och
underhallsavstallningar. MPOW-01 matar mandverpanel, faltbuss och 1/0.

Obs! Om du d@ndrar nagra frekvensomriktarparametrar nar frekvensomriktaren
matas av MPOW-01 maste du tvinga parameterlagring genom att sitta
parameter 1607SPARA PARAMETER till (1) SPARA.... Annars gar alla dndrade

data forlorade.

Elektrisk installation

Anslutning

+ Anvand 0,5...1,5 mm? (20...16 AWG) skarmad kabel.

+ Anslut styrkablarna enligt kretsschemat i Plintbeteckningar nedan. Anvand ett
atdragningsmoment pa 0,8 N.

Plintbeteckningar

Kretsschemat nedan visar MPOW-01-plintarna och hur MPOW-01-modulen ansluts
till extern matning, samt hur modulerna kedjekopplas.

Extern
matning

— L

SCR

SCR

GND

+

SCR

SCR

SCR

MPOW-01

+24V DCeller24VAC £ 10 %
Plinten SCR ar internt ansluten till
analog jord (AGND) pa
frekvensomriktaren.

Alla plintar som ar sammankopplade
inuti modulen tillater kedjekoppling av
signalerna.

Nasta
MPOW-01
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Tekniska data
Specifikation
* Ingéngsspanning: +24 V DC eller 24 VAC £ 10 %
* Max belastning 1200 mA rms
» Forlusteffekt vid max belastning 6 W

» Konstruktionsmassig livslangd hos MPOW-01-modulen ar 50000 timmar under
specificerade driftvillkor for frekvensomriktaren (se Miljévillkor pa sid 4017).
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Vad kapitlet innehaller

Den har bilagan beskriver frekvensomriktarens Safe torque off-funktion och ger
instruktioner fér hur den ska anvandas.

Beskrivning

Safe torque off-funktionen kan till exempel anvandas for att konstruera sakerhets-
eller dvervakningskretsar som stoppar frekvensomriktaren i handelse av fara. En
annan tillAmpning ar en mandverstromstallare for forhindrande av ovantad start som
mojliggor kortvariga underhallsatgarder som rengoring eller arbete pa icke-elektriska
delar av maskinen utan att kraftmatningen till frekvensomriktaren behdver stangas av.

Obs! Safe torque off-funktionen kopplar inte bort spanningen fran frekvensomrikta-
ren, se varningen pa sidan 436.

Nar Safe torque off-funktionen &r aktiverad bryter den styrspanningen till krafthalvle-
darna i frekvensomriktarens utgangssteg (A, se diagram pa sidan 437) och hindrar
darmed frekvensomriktaren att generera det vridmoment som kravs for att driva
motorn. Om motorn roterar nar funktionen rullar den ut.

Funktionen Safe torque off har en redundant arkitektur, dvs. bada kanalerna maste
anvandas i implementeringen av sékerhetsfunktionen. De sdkerhetsdata som anges i
den héar handledningen beraknas for redundant anvandning och géller inte om inte
bada kanalerna anvands.
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Safe torque off-funktionen for frekvensomriktaren uppfyller dessa standarder:

Standard

Namn

EN 60204-1:2005 +
A1:2008

Maskinsdkerhet — Elutrustning fér maskiner — Del 1: Allménna krav

IEC 61326-3-1:2008

Elektrisk utrustning fér métning, styrning och laboratorieanvéndning
— EMC-krav — Del 3-1: Immunitetskrav f6r sékerhetsrelaterade
system och for utrustning avsedd for sékerhetsrelaterade
funktioner (funktionell s&kerhet) — Allménna industritilldmpningar

IEC 61508-1:2010

Funktionell sékerhet for elektriska/programmerbara elektroniska
sékerhetsrelaterade system — Del 1: Allménna krav

IEC 61508-2:2010

Funktionell sékerhet for elektriska/programmerbara elektroniska
sékerhetsrelaterade system — Del 2: Krav for elektriska/elektro-
niska/programmerbara elektroniska sékerhetsrelaterade system

IEC 61511:2003

Funktionell sékerhet — Sakerhetsinstrumentsystem fér processindu-
strisektorn

IEC/EN 61800-5-2:2007

Varvtalsstyrda elektriska drivsystem —
Del 5-2: Sékerhetskrav — Funktion

IEC/EN 62061:2005 +
A1:2013

Maskinsdkerhet — Funktionssékerhet for sékerhetsrelaterade
elektrisk, elektronisk och programmerbar elektroniska styrsystem

EN ISO 13849-1:2008 +
AC:2009

Maskinsdkerhet — Sékerhetsrelaterade delar av styrsystem — Del 1:
Allménna fordringar

EN ISO 13849-2:2012

Maskinsékerhet — Sékerhetsrelaterade delar av styrsystem — Del 2:
Validering

Safe torque off-funktionen motsvarar ocksa férhindrande av ovantad start enligt
specifikationen i EN 1037:1995 + A1:2008 och okontrollerat stopp (stoppkategori 0)
enligt specifikationen i EN 60204-1:2006 + AC:2010.

Overensstammelse med EU:s maskindirektiv

Se avsnittet Overensstdmmelse med Maskindirektivet pa sidan 406.
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Anslutningsprincip

Anslutning med intern +24 V DC stromforsoérjning

Styrenhet Frekvensomriktare

® STO

© -1 X1c:1JouT1

, — +24VDC
- I xic:2 Louta| + 24V DG

X1C:3 | IN1
X1C:4 IINZ uDC+
. T D—Q TV,
Styrlogik A ToN
T3/W
>£
UDC-
Anslutning med extern +24 V DC stromforsoérjning
I~ ~~ |
|_2'4_V D_CU Styrenhet Frekvensomriktare
- STO
-\ 1K) X1C:1JouT] | L,y pe
L .
X1C:2 1OUT2_ +24VDC
X1C:3 LIN1
X1C:4 IINZ UDC+
. T %4 T1/U,
Styrlogik A ToN
T3/W
|
X1A:3/6/8/10 | ~\
uDC-
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Kabelexempel

Ett exempel pa Safe torque off-kablar med intern +24 V DC matning visas nedan.

ACS355

X1C: OUT1I ,

X1C: OUT2

"
T_

R =g
N
R—"

-

s

X1C:3 IN1 T T
X1C:4 IN2
X1A:SCT£ L2 J

N
w
w
tq

Séker PLC

GND

Ett exempel pa Safe torque off-kablar med extern +24 VV DC matning visas nedan.

ACS355

X1A:GND

X1C:1 OUT1
X1C:2 OUT2

Extern +24 V DC-
matning

Séaker PLC

For information om specifikationerna for Safe torque off-ingangen, se Data fér
styrkabelanslutning (sid. 397).
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Aktiveringsbrytare

| kretsschemat ovan (sidan 437), har aktiveringsbrytaren typbeteckningen (K). Detta
representerar en komponent som en manuell nédstoppknapp eller kontakterna i ett
sakerhetsreld eller sdkerhets-PLC.

+ Om en manuell aktiveringsbrytare anvands maste brytaren vara av en typ som
kan lasas i 6ppet lage.

* Ingangarna IN1 och IN 2 maste 6ppna/stanga med en maximal inbdrdes
tidsskillnad pa 200 ms.

Kabeltyper och -langder

* Dubbelskdrmad partvinnad kabel rekommenderas.
+ Max. kabellangd 30 m mellan aktiveringsbrytaren (K) och frekvensomriktarens
styrenhet.

Obs! Kortslutning i kablarna mellan brytaren och en STO-plint orsakar ett allvarligt fel
och darfér rekommenderas anvandning av ett sdkerhetsrela (inklusive kabeldiagnos-
tik) eller en kabelmetod (skarmjordning, kanalisolation) vilket minskar eller eliminerar
risken som orsakas av kortslutningen.

Obs! Spanningen vid INx-anslutningarna pa varje frekvensomriktare maste vara
minst 13 V DC for att tolkas som "1".

Jordning av skyddsskarmar

+ Jorda kabelskarmen mellan aktiveringsbrytaren och styrkortet vid styrkortet.
» Jorda kabelskarmen mellan tva styrkort vid endast ett styrkort.
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Funktionsprincip

1. Safe torque off-aktiveras (aktiveringsbrytaren éppnas eller sdkerhetsrelakontak-
terna 6ppnas).

2. STO-ingangarna IN1 och IN2 pa frekvensomriktarens styrkort inaktiveras.
3. STO bryter styrspanningen fran vaxelriktarens IGBT-moduler.

4. Styrprogrammet genererar en indikering enligt parameter 3025 STO
DIAGNOSTIK.

Parametern valjer vilka indikeringar som ges om en eller bada Safe torque off-
signalerna (STO) ar inaktiverade eller brutna. Indikeringarna beror &ven pa om
frekvensomriktaren ar i drift eller stoppad nar detta intraffar.

Obs! Den har parametern paverkar inte driften for sjalva STO-funktionen. STO-
funktionen fungerar oavsett instéliningen fér den har parametern. En frekvensom-
riktare i drift stoppas nar en eller bada STO-signalerna férsvinner och startar inte
férran bada STO-signalerna och alla fel ar aterstallda.

Obs! Forlusten av endast en STO-signal genererar alltid ett fel eftersom det
tolkas som en felfunktion av STO-maskinvara eller -kablar.

5. Motorn rullar ut (om drivsystemet ar i drift). Frekvensomriktaren kan inte startas om
medan aktiveringsbrytarens eller sédkerhetsrelats kontakter ar dppna. Nar kontak-
terna har slutits kravs ett nytt startkommando for att starta frekvensomriktaren.

Idrifttagning inklusive acceptanstest

For att sakerstalla saker drift av en sakerhetsfunktion, kravs validering. Den som
monterar frekvensomriktaren maste validera funktionen genom att utfra ett
acceptanstest. Acceptanstest maste utféras

+ vid idrifttagning av sakerhetsfunktion

 efter varje férandring avseende sakerhetsfunktion (kretskort, anslutning,
komponenter, instéllningar osv.)

 efter varje underhallsingrepp avseende sakerhetsfunktion.

Kompetens

Acceptanstestet for sakerhetsfunktionen maste utféras av en kompetent person med
adekvat expertis och kdnnedom om saval sakerhetsfunktionen som funktionell
sakerhet, enligt IEC 61508-1 paragraf 6. Testprocedurerna och rapporten maste vara
dokumenterade och signerade av denna person.

Acceptanstestrapporter

Undertecknade acceptanstestrapporter maste férvaras i maskinens loggbok.
Rapporten ska innefatta dokumentation av idrifttagningsverksamhet och testresultat,
referenser till felrapporter samt I6sningar for fel. Alla nya acceptanstest som utforts pa
grund av forandringar eller underhall ska noteras i loggboken.
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Acceptanstestprocedur

Efter aktivering av Safe torque off-funktion, validera den pa foljande satt.

Atgird i
VARNING! Fdlj instruktionerna i Sédkerhet pa sidan 17. Underlatenhet att O
A folja instruktionerna kan medféra personskador och dodsfall samt
utrustningsskador.
Kontrollera att drivsystemet kan startas och stoppas utan att problem uppstar. U
Stoppa drivsystemet (om det ar i drift), bryt matningen och skilj drivsystemet fran U
matningen med en franskiljare.
Kontrollera att Safe torque off-funktionen ar ansluten i enlighet med koppplingsschemat. | []
Slut franskiljaren och slut matningen. O
Testa STO-funktionen med stillastdende motor. O
» Ge frekvensomriktaren ett stoppkommando (om drivsystemet ar i drift) och vanta
tills motoraxeln star stilla.
Kontrollera att frekvensomriktaren reagerar pa foljande satt:
» Oppna STO-kretsen. Frekvensomriktaren genererar en indikering enligt parameter
3025 STO DIAGNOSTIK. For en beskrivning av varningen, se kapitel Felsdkning.
* Ge ett startkommando for att verifiera att STO-funktionen blockerar frekvensomriktarens
drift. Omriktaren genererar en varning. Motorn ska inte starta.
» Stang STO-kretsen.
« Aterstall aktiva fel. Starta om drivsystemet och kontrollera att motorn arbetar
normalt.
Testa STO-funktionen med motorn i drift. ]
« Starta frekvensomriktaren och kontrollera att motorn roterar.
» Oppna STO-kretsen. Motorn ska stanna. Frekvensomriktaren genererar en
indikering om en sadan har definierats for "driftlage” i parameter 3025 STO
DIAGNOSTIK. For en beskrivning av varningen, se kapitel Felsékning.
« Aterstall aktiva fel och forsok att starta frekvensomriktaren.
» Kontrollera att motorn fortsatter att sta stilla och att frekvensomriktaren reagerar
enligt ovan vid test av funktioner vid stillastdende motor.
» Stang STO-kretsen.
« Aterstall aktiva fel. Starta om drivsystemet och kontrollera att motorn arbetar
normalt.
Dokumentera resultatet och underteckna acceptansrapporten, som verifierar att U
sakerhetsfunktion ar kontrollerad och godkand.
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Anvandning

1. Oppna aktiveringsbrytaren eller aktivera sékerhetsfunktionerna som &r kopplade
till STO-funktionen.

2. STO-ingangarna pa frekvensomriktarens styrenhet matas inte langre och
frekvensomriktarens styrenhet bryter styrspanningen till frekvensomriktarens
IGBT-moduler.

3. Styrprogrammet genererar en indikering enligt parameter 3025 STO
DIAGNOSTIK.

4. Motorn rullar ut (om drivsystemet ar i drift). Frekvensomriktaren startar inte om
medan aktiveringsomkopplarens eller sékerhetsrelats kontakter ar 6ppna.

5. Inaktivera STO genom att sluta aktiveringsbrytaren eller aterstalla sakerhetsfunk-
tionerna som ar kopplade till STO-funktionen.

6. Aterstall fel fore omstart.

hjalpkretsar fran frekvensomriktaren. Darfor kan underhall pa elektriska delar
av frekvensomriktaren eller motorn utféras endast efter att frekvensomriktaren
har isolerats frdn matningsnatet.

2 VARNING! Funktionen Safe torque-off bryter inte spanningarna i huvud- och

fel i flera IGBT-krafthalvledare kan drivsystemet skapa ett justeringsvridmo-
ment som roterar motoraxeln maximalt med 180/p grader eller 180/2p gra-
der oavsett om Safe torque off-funktionen &r aktiv eller ej. p anger antalet

2 VARNING! (Endast med permanentmagnetiserade motorer) | handelse av

polpar.

Noter:

» Om drivsystemet stoppas med hjalp av funktionen Safe torque off av stéangs
matningspanningen till motorn av och motorn stannar genom utrulining. Om detta
skulle innebara fara eller pa annat satt vara oacceptabelt maste drivsystemet och
den drivna utrustningen stoppas med normal stoppmetod, innan funktionen Safe
torque off aktiveras.

» Safe torque off-funktionen asidoséatter alla andra funktioner i frekvensomriktaren-
heten.

« Funktionen Safe torque off skyddar inte mot avsiktligt sabotage eller felaktig
anvandning.

» Funktionen Safe torque off har utformats for att reducera kénda riskfyllda
forhallanden. Trots detta ar det inte alltid méjligt att eliminera alla potentiella
risker. Den som utfor slutmonteringen av maskinen maste informera
slutanvéndaren om risker.
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Underhall

Nar funktionen hos kretsen har validerats vid idrifttagningen ska STO-funktionen
underhallas genom periodiska sakerhetstester. Vid drift med hdg belastning ar det
maximala sakerhetstestintervallet 20 ar. Vid drift med lag belastning ar det maximala
sakerhetstestintervallet 2 ar. Testproceduren anges i avsnitt Acceptanstestprocedur
(sidan 435).

Utover sakerhetstester, ar det [Ampligt att kontrollera sakerhetskretsens funktion i
samband med att annat underhall utfors.

Lat test av Safe torque off-funktionen inga i rutinunderhallsprogrammet for den
utrustning som drivsystemet driver.

Om nagon forandring i elektriska anslutningar eller komponentbyte sker efter
idrifttagningen, folj testproceduren som beskrivs i Acceptanstestprocedur (sid. 435).

Anvand endast reservdelar som ar godkédnda av ABB.

Sakerhetstestintervall (Proof test interval)

Funktionens sakerhetsintegritet behdver ingen testning inom sakerhetsfunktionens
angivna livslangd. Oavsett driftidge (hdg eller lag belastning enligt IEC 61508,
EN/IEC 62061, IEC 61511 och EN ISO 13849-1) &r det Iampligt att kontrollera
sakerhetsfunktionen minst en gang om aret. Utfor testet enligt beskrivning i
Acceptanstestprocedur pa sid 435.

Den som ansvarar for utformningen av hela sakerhetsfunktionen ska aven beakta
anvandningsrekommendationerna CNB/M/11.050 som publicerats av European co-
ordination of Notified Bodies géallande dubbelkanaliga sédkerhetsrelaterade system
med elektromekaniska utgangar:

» Nar sakerhetsintegritetskraven for sakerhetsfunktionen ar SIL 3 eller PL e (kat. 3
eller 4) maste sakerhetstestet for funktionen utféras minst en gang i manaden.

» Nar sakerhetsintegritetskraven for séakerhetsfunktionen ar SIL 2 (HFT = 1) eller
PL d (kat. 3) méaste sakerhetstestet for funktionen utféras minst en gang per ar.

Detta ar en rekommendation och beror pa vad fér SIL/PL som kravs (ej uppnas). Till
exempel ar sakerhetsrelaer, kontaktorrelder, nédstoppsknappar, omkopplare osv.
typiska sakerhetsanordningar som innehaller elektromekaniska utgangar.
Frekvensomriktarens STO-krets har inga elektromekaniska komponenter.
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Felsdkning

Indikeringarna vid Safe torque off-funktionens normala drift valjs med parameter 3025
STO DIAGNOSTIK.

Diagnostiken for Safe torque off-funktionen jamfors med status for de tva STO-
kanalerna. Om de tva kanalerna inte ar i samma lage utfors en felreaktionsfunktion
och frekvensomriktaren utldser for felet "STO-hardvarufel" Ett forsok att anvanda
STO pa ett icke-redundant satt, till exempel genom att aktivera endast en kanal,
utldser samma reaktion.

For de indikeringar som genereras av frekvensomkopplaren, se Felsékning, och for
information om dirigering av fel och varningar till en utgang pa styrenheten for extern
diagnostik.

Fel i Safe torque off-funktionen ska rapporteras till ABB.
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Sakerhetsdata

Sakerhetsdata for funktionen Safe torque off anges nedan.

Obs! Sakerhetsdata beraknas for redundant anvandning och galler inte om inte bada
STO-kanalerna anvands.

Typ Bygg- IEC 61508 och IEC/EN 61800-5-2

ACS355- storlek

1-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 RO 3 3 6.20E-09 1 91 10 4.77E-08
01x-04A7-2 R1 3 3 6.20E-09 1 91 10 4.77E-08
01x-06A7-2 R1 3 3 6.20E-09 1 91 10 4.77E-08
01x-07A5-2 R2 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.85E-08
01x-09A8-2 R2 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.85E-08

3-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 RO 3 3 6.20E-09 1 91 10 4.65E-04
03x-03A5-2 RO 3 3 6.20E-09 1 91 10 4.65E-04
03x-04A7-2 R1 3 3 6.20E-09 1 91 10 4.65E-04
03x-06A7-2 R1 3 3 6.20E-09 1 91 10 4.65E-04
03x-07A5-2 R1 3 3 6.20E-09 1 91 10 4.65E-04
03x-09A8-2 R2 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-13A3-2 R2 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-17A6-2 R2 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-24A4-2 R3 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.62E-04
03x-31A0-2 R4 3 3 6.16E-09 1 93 10 4.62E-04
03x-46A2-2 R4 3 3 6.16E-09 1 93 10 4.62E-04

3-fas Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 RO 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-01A9-4 RO 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-02A4-4 R1 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-03A3-4 R1 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-04A1-4 R1 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-05A6-4 R1 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-07A3-4 R1 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-08A8-4 R1 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.61E-04
03x-12A5-4 R3 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.62E-04
03x-15A6-4 R3 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.62E-04
03x-23A1-4 R3 3 3 6.16E-09 1 92 10 4.62E-04
03x-31A0-4 R4 3 3 6.16E-09 1 93 10 4.62E-04
03x-38A0-4 R4 3 3 6.16E-09 1 93 10 4.62E-04
03x-44A0-4 R4 3 3 6.16E-09 1 93 10 4.62E-04

3AXD00000353783.xIs L
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Typ Bygg- EN ISO 13849-1 IEC/EN | IEC 61511
ACS355-  storlek 62061

Kategori

1-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 RO e 80 3419 >90% 3 3 3
01x-04A7-2 R1 e 80 3419 >90% 3 3 3
01x-06A7-2 R1 e 80 3419 >90% 3 3 3
01x-07A5-2 R2 e 80 3491 >90% 3 3 3
01x-09A8-2 R2 e 80 3491 >90% 3 3 3

3-fas Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 RO e 80 3419 >90% 3 3 3
03x-03A5-2 RO e 80 3419 >90% 3 3 3
03x-04A7-2 R1 e 80 3419 >90% 3 3 3
03x-06A7-2 R1 e 80 3419 >90% 3 3 3
03x-07A5-2 R1 e 80 3419 >90% 3 3 3
03x-09A8-2 R2 e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-13A3-2 R2 e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-17A6-2 R2 e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-24A4-2 R3 e 80 3488 >90% 3 3 3
03x-31A0-2 R4 e 80 3486 >90% 3 3 3
03x-46A2-2 R4 e 80 3486 >90% 3 3 3

3-fas Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 RO e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-01A9-4 RO e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-02A4-4 R1 e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-03A3-4 R1 e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-04A1-4 R1 e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-05A6-4 R1 e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-07A3-4 R1 e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-08A8-4 R1 e 80 3491 >90% 3 3 3
03x-12A5-4 R3 e 80 3488 >90% 3 3 3
03x-15A6-4 R3 e 80 3488 >90% 3 3 3
03x-23A1-4 R3 e 80 3488 >90% 3 3 3
03x-31A0-4 R4 e 80 3486 >90% 3 3 3
03x-38A0-4 R4 e 80 3486 >90% 3 3 3
03x-44A0-4 R4 e 80 3486 >90% 3 3 3

3AXD00000353783.xIs L
1100 ar maste anvandas for berékning av en sakerhetsslinga.
2 Enligt standard EN ISO 13849-1-tabell E.1

» Foljande temperaturprofilen anvands i sakerhetsvardeberakningar:
« 670 pa/av-cykler per &r med /AT = 71,66 °C
+ 1340 pa/av-cykler per & med AT = 61,66 °C
+ 30 pa/av-cykler per & med /AT = 10,0 °C
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» 32 °C korttemperatur 2,0 % av tiden

* 60 °C korttemperatur 1,5 % av tiden

» 85 °C korttemperatur 2,3 % av tiden

STO ar en sakerhetskomponent av A-typ enligt definitionen i IEC 61508-2.
Relevanta fellagen:

« STO utléser felaktigt (sakert fel)

» Safe torque off-funktionen aktiveras vid paverkan

Ett felundantag for fellaget "kortslutning pa kretskort" har gjorts (EN 13849-2,
tabell D.5). Analysen baseras pa antagandet att ett fel intraffar samtidigt. Inga
ackumulerade fel har analyserats.

STO-reaktionstid (kortaste detekterbara avbrott): 10 mikrosekunder
STO-svarstid: 2 ms (typiskt), 5 ms (maximalt)

Feldetekteringstid: Kanaler i olika Iagen langre &n 200 ms
Felreaktionstid: Feldetekteringstid + 10 ms

Fordrojning av STO-felindikering (parameter 3025): < 200 ms
STO-varningsindikeringsfordréjning (parameter 3025): < 200 ms

Max. kabellangd 30 m mellan aktiveringsbrytaren (K) och frekvensomriktarens
styrenhet.

Spanningen vid INx-anslutningarna pa varje frekvensomriktare maste vara minst
13 V DC for att tolkas som "1".
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Forkortningar
forkortning Referens Beskrivning

CCF EN ISO 13849-1 |Fel med gemensam orsak ( %)

DC EN ISO 13849-1 |Diagnostisk tackning

HFT IEC 61508 Maskinvarufeltolerans

MTTF4 EN ISO 13849-1 |Medeltid till farligt fel: (Totalt antal livsenheter)/(antalet
farliga oupptéackta fel) under ett specifikt matintervall och
under givna forhallanden.

PFD IEC 61508 Sannolikhet for fel efter behov (Probability of failure on
demand)

PFH IEC 61508 Sannolikhet for farliga fel per timme

PL EN ISO 13849-1 |Prestandaniva. Nivaerna a...e motsvarar SIL

SC IEC 61508 Systematisk kapacitet

SFF IEC 61508 Sakerhetsfel, andel (%)

SIL IEC 61508 Séakerhetsintegritetsniva (1...3)

SILCL EN 62061 Maximal SIL (niva 1...3) som kan anvandas for en
sakerhetsfunktion eller ett undersystem

STO IEC/EN 61800-5-2 | Safe torque off

T1 IEC 61508 Sakerhetstestintervall (Proof test interval). T1 ar en
parameter som anvands for att definiera den probabilistiska
felintensiteten (PFH eller PFD) foér sékerhetsfunktionen
eller undersystemet. Ett sakerhetstest vid ett maxintervall
for T1 kravs for att SIL-kapaciteten ska fortsatta att galla.
Samma intervall maste foljas for att PL-kapaciteten (EN
ISO 13849) ska fortsatta att galla. Observera att inga T1-
varden kan utgéra nagon form av garanti.
Se aven avsnitt Underhall (sidan 437).

Forsakran om overensstammelse

Forsakran om Overensstammelse (3AXD10000414701) ar tillganglig pa Internet. Se
Dokumentbibliotekpa Internet pa den bakre parmens insida.

Certifikat

TUV-certifikatet (3AXD00000600767) &r tiligangligt pa Internet. Se Dokumentbiblio-
tekpa Internet pa den bakre parmens insida.
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22

Permanentmagnetiserade
synkronmotorer (PMSM)

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel ger grundldggande riktlinjer fér hur frekvensomriktarna ACS355 ska
stallas in ndr permanentmagnetiserade synkronmotorer (PMSM) anvands. Dessutom
ges nagra tips pa hur motorns reglerprestanda ska stéllas in.

Stalla in parametrarna

Med PMSM maste sarskild uppmarksamhet agnas at installning av motorns
markvarden i parametergrupp 99 STARTPARAMETRAR. Det rekommenderas alltid
att anvanda vektorstyrning. Om nominell mot-EMK for motorn inte ar tillganglig bor en
fullstandig ID-kdérning goéras for att forbattra prestanda.
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| féljande tabell anges de grundlaggande parametrarna som kravs for permanent-
magnetiserade synkronmotorer.

Nr. Namn Varde |[Beskrivning

9903 MOTOR 2 Permanentmagnetiserad synkronmotor
TYP

9904 MOTOR 1 VARVTAL
STYRME- |2 MOMENT
TOD Obs! Skalar styrning (3) kan ocksa anvandas men det

rekommenderas inte eftersom den permanentmagnetiserade
synkronmotorn kan bli instabil och skada processen, motorn
eller frekvensomriktaren.

9905 MOTOR Obs! Om motorns mot-EMK-spanning inte ar tillganglig, stall in
NOM det nominella vardet har och starta ID-kérningen. Om span-
SPANN ningen ges i ett proportionellt varde, till exempel 103 /1000

rpm i en 3000 rpm-motor, ange 309 V har. Ibland ges vardet
som toppvarde. Dividera i sa fall vardet med kvadratroten av 2
(1,41).

Obs! Det rekommenderas att anvanda mot-EMK-spanning. Om
den inte anvands maste en fullstdndig ID-korning goras.

9906 MOTOR Motorns markstrom. Anvand inte toppvardet.

NOM
STROM

9907 MOTOR Motorns markfrekvens. Om frekvensen inte anges pa motorns
NOM markskylt kan den beréknas med féljande ekvation:

FREKV frekvens [Hz] = varvtal [rom] x (antal polpar) / 60

9908 MOTOR Motorns markvarvtal. Om det inte ar angivet kan det beraknas
NOM med foljande formel:

VARVT varvtal [rpm] = frekvens [Hz] x 60 / (antal polpar)

9909 MOTOR Motorns markeffekt. Om det inte ar angivet kan det beraknas
NOM med féljande formel:

EFFEKT Effekt [kW] = Markmoment [Nm] x 2 x pi x méarkvarvtal [rpm] /
60 000
2102 STOPP RAMP |Det rekommenderas att anvanda stoppramp med PMSM.

FUNKTION




Bilaga: Permanentmagnetiserade synkronmotorer (PMSM) 445

Startsatt

Standardvardet for parameter 2707 START FUNKTION ar 1 (AUTO). | de flesta fall ar
detta lampligt for att starta rotationen. Om snabb start med lag tréghet kravs, rekom-
menderas det att stélla in parameter 2707 START FUNKTION till 2 (FORMAGN).

Mjuk start

Funktionen Mjuk start kan anvandas om motorn inte kan startas eller om rotationen
vid laga varvtal behdver forbattras. | foljande tabell anges de parameterinstallningar
som kravs.

Nr. Namn Vérde Beskrivning Stan-
dard
2621 MJUK 0 Ej vald 0
START 11 Alltid aktiverad
2 Endast start
2622 PM MJUK |10...100 % | Strém tillampad till motorn nar Mjuk start ar aktiverat. |50 %
STRT STR Att 6ka strommen hjalper till att aktivera start med

last eller med stor troghet. Att minska strémmen kan
forhindra att rotorn tar fel riktning under start.

2623 PM MJUK-|2...100 % |Ange ett sa litet frekvensomrade som méjligt for 10 %
STRT funktionen Mjuk start. Detta bor trimmas sa att
FREK rotationen ar stabil genom hela varvtalsomradet.

Trimning av varvtalsregulatorn

| vektorstyrningslage rekommenderas det att trimma varvtalsregulatorn. |
tillmpningar dar motorn kan roteras fritt kan automatisk trimning anvandas. Se
parameter 2305 SJALVINSTALLNING fér mer information.

Vanligtvis racker det att justera den proportionella férstérkningen (parameter 2301
RELATIV FORST) fér varvtalsregulatorn till ett hégre varde. Standardvardet ar 5
vilket ger relativt konservativ trimning av varvtalsregulatorn. Oka vérdet fér den
proportionella férstarkningen med 5 tills prestanda ar tillfredsstallande. Om
tilldAmpningen blir instabil, dividera det senaste forstarkningsvardet med 2. Det
ger en relativt stabil trimning av varvtalsregulatorn.

Obs! Det rekommenderas att anvanda pulsgivaraterkoppling om exakt momentregle-
ring, hég momentproduktion eller stabil drift kravs vid laga varvtal (under 20 % av
motorns markvarvtal).

Justera den estimerade 6kningen av motorvarvtal vid 6verstromsfel

PM-motortillampningens troghet kan orsaka dverstromsutldsningar. Om frekvensom-
riktaren konstant far éverstromsfel med PM-motorn (fel 01) kan den estimerade varv-
talsékningen behdéva justeras. Detta gérs genom att &ndra parametern 2626 SPD
EST BW TRIM.
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Ytterligare information

Fragor om produkter och service

Eventuella fragor med avseende pa produkten skall riktas till lokal ABB-representant.
Ange produktens typkod och serienummer. En lista 6ver ABB:s tekniska partners
finns pa adressen www.abb.com/searchchannels.

Produktutbildning

For information om ABBs produktutbildning, ga till new.abb.com/service/training.

Kommentarer om ABB Drives handbocker

Vi valkomnar dina kommentarer om vara handledningar. Ga till
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Dokumentbibliotekpa Internet

Handledningar och annan produktdokumentation finns i PDF-format i vart
dokumentbibliotek pa www.abb.com/drives/documents.



http://www.abb.com/searchchannels
http://new.abb.com/service/training
http://new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
http://www.abb.com/drives/documents

Kontakta oss

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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